Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe:

- Napiecie zasilania 230V AC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 wytgczniki potozeniowe - 2 position switches

- Grzatka - Space heater

- Sterowanie reczne - Manual control

- Stopien ochrony IP 67 - Protection code IP 67

Standard equipment:
- Voltage 230 V AC

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MPR

[ Kod zaméwienia \Order code\ 52220.] x [ - [ x [ x[x[x[x]/[x[x]
|
. . Klasa korozyjnosci 10) l
i Tytp kllm_a:u X '\I'zmﬁgra:l:ra otocztenla\l at_m_osfery Stopien ochrony
imate resistance mbient temperature\ |\corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany o o
\Standard\ -25°C ... +55°C Cc3 IP 67 1
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na list isk \To terminal board\ 7296 9
a listwe zaciskowg \To terminal boar: 230 VAC a
Na konektor \To connector\ ZK296a 8
32)133) Nominalny Roboczy Silnik elektryczny \Electric motor\
\l\snx?::r?itnwﬂquctzo?al‘:z\ czas przestawienia | czas przestawienia Moc Obroty Prad v
9 q \Rated operating time\ | \Operating time\ \Power\ \Speed\ \Current\
63 + 125 Nm 32 s/90° 32 + 34 s/90° B
40 + 100 Nm 16 s/90° 16 + 18 s/90° 16 W 1150 min™ 0.31A C
25+ 63 Nm 8 s/90° 8 + 10 s/90° D
Wyposazenie plyty sterujacej Kat roboczy Schemat podiaczenia|
\Control board version\ \Operating angle\ \Wiring diagram\
60° A
Elektromechaniczne - bez sterowania lokalnego 90° B
\Electromechanical control board - without local control\ 120° Z298/ZK298 C
160° D
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia ,
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez vysiela¢a \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c/ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x 2000 Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x100 Q K
\Double\ 2x2000Q Z6c/ZK6e ]
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z109/ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257b/ZK257b v
Elektroniczny pradowy 0-5mA T
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269u/ZK269u Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260r/ZK260r W
0-5mA Z
Elektroniczny napieciowy Bez zasilacza \ Passive \ X 0-10V Z257m/ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active\ | o Przewodowo \3-wire\ 0-10V Z260u/ZK260u R
52) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2—W|.re\ 4-20 mA Z10g9/ZK10g |
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z257n/ZK257n 5
CPT . . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269u/ZK269u J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z260s/ZK260s 6
Pradowy \Current\ 52) Bez zasilacza \ Passive \ g L 4-20 mA Z109/ZK10g 2
DCPT 3M Z zasiiaczem \ Active| | 2 Przewodowo \2-wirel 4-20 mA 7269u/ZK269u 3
Przytacze mechaniczne Rysunki wymiarowe v
\Mechanical connection\ \Dimensional drawing\
Bez dodatkowych czesci faczgcych \Without additional coupling parts\ A
Dzwignia + mechaniczne ograniczniki | Ciegto TV 360 \Pull-rod TV 360\ (P-0210) P-1050b B
kata obrotu Sworzen \Bolts\ (P-1090a) c
\Lever + stop ends\ Cieglo TV 360 + svorniky \Pull-rod TV 360 + bolts\ (P-1090a; P-0210) D |

Cigg dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\

1.6.2021

3o T



Sitownik elektryczny jednoobrotowy\ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 52220.] x [ - [ x[x[x[x[x]/[x]x]
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia | | | |
\Additional equipment\ \Wiring diagram\
Bez dodatkowego wyposazenia ustawiony jest maksymalny moment obrotowy ol 1
\Without additional equipment; adjusted max. switching-off torque\
A 2 wytaczniki sygnalizacyjne S5, S6 \2 additional position switches S5, S6\ Z298/ZK298 0] 2
B Ustawienie momentu wytgczajacego na podang warto$¢ \Switching-off torque adjustment for required value\ 0] 3
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zamdwienia \Allowed combination and code of version\: A+B=07
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. Normy ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.
32) Moment wytgczajgcy nalezy podaé w zamoéwieniu stownie. W innym 32) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to the
przypadku ustawia si¢ maksymalny moment z wybranego zakresu. maximum value of the chosen range.
Momentu nie mozna samodzielnie zmieni¢. 33) The maximum load torque equals the max. switching-off torque multiplied by:
33) Max. moment obcigzenia jest réwny: - 0.8 for duty cycle S2-10 min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
- 0,8-wartosci maksymalnego momentu wylgczajgcego dla rezimu pracy - 0.6 for duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.
$2-10 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

- 0,6-wartosci maksymalnego momentu wylgczajgcego dla rezimu pracy
S4-25%, 90-1200 cyklov/hod.
52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT 3M - elektroniczny
bezkontaktowy nadajnik potozenia.

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ MPR

Podtaczenie na listwe zaciskowg \Terminal connection\

22960 = . 2298 | * £ v £ ¥ & 25 | z6c | 710g
IE S S2 S3 S4 S6 E,1_ - B3/B3a/B3b
: AURLUN 5
RERRRE-TEY 2
P b I
X36 [7181 1161 [2] XO[BI7] b I EE
¢ LI TeL 1) xol ERRRRR=.
| VO | : | : | | | X¢
wy w I 1 I 1 1 [
S z Jg XO @20 4015716181 9120222 32 4262 7128[30[313234]_160] 185 o !
] S o C—J———J 7
g © y L——-%= =7 by () |
UNN $0 PE b0 NooL Trgd
2257b 7257m Z257n 2269u|
B3 B3
" s B3a B3/B3a/B3b
< = <
@1 6) A1
+4ov] [V
]
X 780982081 | | o 8798281 | | X F8r9B2s1
e N I I T
é(UN): Iln_:'l E(UN/\: :|c2| E(UN/\: :|cz|
S S0 S0

Podtaczenie przez konektor \Connector connection\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju max. 2,5 mm’ przez
3 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wiazki przewodéw od 12,5 do 19 mm.

Uwagi:

1. Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskéw (32) na listwie zaciskowej sitownika.

2. Zwore X3:6-X:7 i X3:2-X:8 w schemacie podigczenia 2296 przy podtgczeniu na
listwe zaciskowg w sitowniku nalezy wykona¢ samemu. .

3. Przy sterowaniu silnikiem elektrycznym konieczne jest zwolnienie hamulca
poprzez podanie napigcia zasilania 230V AC na zaciski 7 i 8 na listwie zaciskowej
X3.

Legenda:
Z5c/ZK5¢ ............. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
Z6¢/ZK6e ... ..podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia

Z10g9/ZK10g......... elektroniczny prgdowy nadajnik potozenia, CPT, DCPT 3M

- 2-przewodowo bez zasilacza
Z257b/ZK257b .....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przewodowy bez zasilacza
Z257m/ZK257m ...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przewodowy bez zasilacza
Z257n/ZK257n .....nadajnik pradowy CPT, 3-przewodowy bez zasilacza
Z260r/ZK260r....... elektroniczny nadajnik prgdowy, 3-przewodowy z zasilaczem
Z260u/ZK260u......elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przewodowy z zasilaczem
Z260s/ZK260s .....nadajnik pradowy CPT, 3-przewodowy z zasilaczem
Z269u/ZK269u .....elektroniczny nadajnik prgdowy CPT, DCPT 3M

- 2-przewodowy z zasilaczem
Z296a/ZK296a......podtaczenie silnika elektrycznego
Z298/ZK298......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych, potozeniowych i grzatki

...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny nadajnik prgdowy
pojemnosciowy nadajnik potozenia (CPT)

DCPT pradowy nadajnik potozenia
wytgcznik momentowy w kierunku ,otwiera®
wytgcznik momentowy w kierunku ,zamyka“
wytgcznik potozeniowy ,otwarte”

wytgcznik potozeniowy ,zamknigte®
wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete®
elektryczny

kondensator rozruchowy
elektromagnetyczny hamulec silnika
grzatka antykondensacyjna

listwa zaciskowa

listwa zaciskowa silnika elektrycznego
sygnat wyjsciowy z nadajnika prgdowy / napieciowy
rezystor rozruchowy

...rezystancja obcigzenia

a0
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Electric connection:

to terminal board with 32 clamps, wire cross section max. 2.5 mm2 via 3 cable
glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 32 terminals.

2. For the EA version with connection to the terminal board, the actuator is not
equipped with the jumper X3:6-X:7 and X3:2-X:8 (Z296) in manufacturing plant (it
is necessary to connect it by customer).

3. When starting the electric motor, it is necessary to release its brake by applying the
230V AC supply voltage to terminals 7 and 8 on terminal block X3.

Legend:

Z5c/ZK5¢ ....single potentiometer

Z6c¢/ZK6C .. .double potentiometer

Z10g/ZK10g.. .CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive

Z257b/ZK257b.....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m...electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive

Z260r/ZK260r ...... current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260u/ZK260r......electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260s/ZK260s .....position transmitter CPT, 3-wire, active
Z269u/ZK269u.....CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z296a/ZK296a.....connection of 1-phase electric motor

Z298/ZK298.......... connection of thrust and position switches and space heater

..single potentiometer

..double potentiometer

..electronic position transmitter

..CPT - current position transmitter (capacitive)
..DCPT - current position transmitter (magnetic)
..torque switch ,open*

..torque switch ,closed”

..position switch ,,open”

..position switch ,closed”

..additional position switch ,open*

..additional position switch ,closed”

..electric motor’s terminal board
..current / voltage output signal
..reducing resistor

..loading resistor




Sitownik elektryczny jednoobrotowy\ Electric part-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MPR
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Przyktad zamocowania sitownika za pomocg sworzni \Attachment example of actuator by bolts\

Ptyta mocujgca (nie jest przedmiotem zaméwienia)

Fixing plate (not delivered by actuator producer)

/ Sworzen \Bolt\

Podktadka \Washer\
Nakretka \Nut\

max.10
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection

- 2 wylgczniki potozeniowe - 2 position switches

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe - 1ISO 5211 - Mechanical connection - flange ISO 5211
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator

- Stopien ochrony IP 65 - Protection code IP 65

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 0.1

[ Kod zaméwienia \Order code\ 331 [ x[ - [ x[x[x[x][x[/[x]x]
L
Typ klimatu 10) Klas:tlr(:;gfzgg;'osc' Temperatura otoczenia |Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Corrosivity category\ \Ambient temperature\ \Enclosure\
C3 -25°C + +55°C IP 65 0
Umiarkowany \standard \ c3 -25°C + +55°C IP 67 1
c3 -25°C + +55°C Pes™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C = +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ C4 -25°C + +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listw <k 230V AC 0
a listwe zaciskowg 1
\To terminal board\ 220V AC Z19a L]
24V AC 3
230V AC 5
Na konektor 220V AC Z19a P
\To connector\ ]
24V AC 8
Max. moment obciagzenia 3% Czas przestawienia Silnik elektryczny v
\Max. load torque\ \Operating time\ \Electric motor\
16 Nm 7.3W A
10 s/90°
20 Nm (10 Nm) ° 73W B
20 s/90° 7.3 W C
32 Nm 40 s/90° 4.7 W D
80 s/90° 2.75W F
5 40 s/90° 7.3W J
50 Nm 60 s/90° 4.7 W K
120 s/90° 2.75 W M
Kat roboczy  41) s
\Operating angle\
60° A
Bez mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu 90° B
\Without stop ends\ 120° C
360° D
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 42) 90° E
\With stop ends\
Nadajniki potozenia Podiaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\ v
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 754 B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100 Q K
- Z6a e~
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z257a \%
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position
transmi?ter\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a W
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ g o ) Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269a J
A v v

v
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 0.1

| Kod zaméwienia \Order code\ 3B [ x[ - x[x]x[x[x]/[x]x]
|
Przylacze mechaniczne Wpust \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ ISO \D"i\gg‘n':irgn\ \Dimensional drawing\
D-9 9x9 | A
61) L-9 9x9 1
Fo3 H-9 9x14 B |
SL-11 11x11 C
H-8 8x13 D]
D-11 11x11 | E |
L-11 11x11 2
Kotnierzowe Fo4 H-11 11x18 | F |
\Flange\ SL-11 11x11 P-1234a G
(180 5211) sV-22 2-22 | H
D-11 11x11 3]
L-11 11x11 4
D-14 14x14 | J]
FO05 L-14 14x14 | 5 |
SL-11 11x11 | K|
SV-22 @-22 | L]
H-14 14x18 N
V-12 @-12 6
D-14 14x14 1]
Konsola L-14 14x14 L
\Bracket\ FO7 H-14 14x18 P-1493 M
(IS0 5211) H-8 8x13 P
V-16 2-16 |8 |
V-20 @-20 9
Uchwyt + mata dzwignia \Stand + Small lever\ ®" - - P-1235a/A R
Uchwyt + mata dzwignia + ciegto TV 160 \Stand + Small lever + Pull-rod TV 160\°") - - P-1235a/A, P-0100 S
Uchwyt + duza dzwignia \Stand + Large lever\ - - P-1235a/B T
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - P-1235a/B, P-0210 U
Uchwyt, trzpien wyjsciowy \Stand, Shaft\ SL-11 11x11 P-1235a/C | V]
Uchwyt, trzpien wyj$ciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ SV-22 @-22 W
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ Sche_m_at po_dlqczenia VoV
\Wiring diagram\
A Roztgczanie przektadni bez sterowania recznego \Disengagement without manual control\ 70) - oo
B Sterowanie reczne \Manual control\ 7" - 0| 1
C 2 wylgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ Z21a 0| 2
D Grzatka z termostatem\Space heater with thermal switch\ Z41a 01| 3
E Grzatka bez termostatu \Space heater without thermal switch\ Z41a 0| 4
H Poztacane styki mikrowylat_:znik(')\{v po uzgodr}ieniu z producen_tem ] _ 4|0
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kody zamdwienia \Allowed combination and code\:
A+C=10, A+D=11, B+C=12, B+D=13, A+C+D=14, B+C+D=15, C+D=16, A+E=17, B+E=18, A+C+E=19, B+C+E=20 , C+E=21

Uwagi:

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

11) 1P68-10m/48 godz.

30) Sitownik sg samohamowne do warto$ci podanejw nawiasach

31) Dla momentu 50 Nm nie mozna specyfikowaé przylgcza mechanicznego
oznacznego kodami A, 1,B,C, R, S.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli’h moment ten jest
réwny 0,8 wartosci maksymalnego momentu obcigzenia.

41) W wersji bez nadajnika potozenia mozna nastawi¢ kat roboczy od 0° do
maksymalnego.

42) Sitownik nie posiada wytacznikéw momentowych, dlatego nie wolno
doprowadza¢ do najezdzania silnikiem na ograniczniki mechaniczne kata
obrotu, sitownik musi by¢ wytgczany wczesniej wytgcznikami potozeniowymi.

61) Mozna specyfikowac tylko do momentu obcigzenia 32 Nm.

70) Po roztaczeniu przektadni za pomoca przetgcznika umieszczonego z boku
sitownika, sitownik przestawia sie za pomocg dzwigni na zaworze (dotyczy
sitownika bez kota sterowania recznego)

71) Sitownik po roztaczeniu przektadni za pomocg przetacznika umieszczonego z
boku sitownika, steruje sie za pomocg kota recznego (nie specyfikuje sie w
zamowieniu przetgcznika do roztgczania przektadni)

Notes:

10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48hours.

30) Actuators are self-locking up to the torque value stated in brackets.

31) For torque of 50 Nm mechanical connections marked A, 1, B, C, R, S cannot
be specified.

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min,
or S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

41) The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from
0° up to maximum angle.

42) Actuator does not have torque switching, therefore it must not run onto stop ends.

61) Load torque can be specified as 32 Nm only.

70) After disengagement of the gear with a button (on the side) the actuator can be
operated with a lever or with a pull-rod (it does not contain any handwheel).

71) After disengagement the actuator can be operated manually with a handwheel
placed on the upper cover (disengagement mechanism is not needed to be
specified).
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ SP 0.1

Z190| * !_; Z21a % _# Z5a
S5 S6 Bl
X¢ 0773

Przytacze elektryczne:

. . . . . . 2
na listwe zaciskowg z 23 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mm , przez
3 przepusty kablowe: 2xM16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm i
1xM20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm.

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskdw (23) na listwie sitownika

2. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgcza¢
przewodu uziemienia PE.

3. Inne podtgczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:
Z5a........ podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6a. podigczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a...... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
2-przewodowo bez zasilacza

Z19a...... podigczenie silnika z wylgcznikami potozeniowymi

Z21a...... podigczenie wytgcznikéw sygnalizacyjnych

ZMa...... podtgczenie grzatki z wylgcznikiem termicznym

Z257a....podtaczenie elektr. nadajnika potozenia 3-przewodowo bez zasilacza
Z260a....podtgczenie elektr. nadajnika potozenia 3-przewodowo z zasilaczem
Z269a....podtaczenie elektr. nadajnika potozenia 3-przewodowo z zasilaczem

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny nadajnik potozenia

wytgcznik potozeniowy ,otwiera®

wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

silnik jednofazowy

kondensator

grzatka

wytgcznik termiczny grzatki

.sygnat wyjsciowy

rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

listwa zaciskowa

18 REGADA

Electric connection:

to terminal board with 23 terminals, wire cross section 2.5 mm’ , via 3 cable glands:
2x M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm and 1x M20x1.5 for cable diameter 8 to
14.5mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 23 terminals.

2. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of
an earthing cable PE.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legend:
Z5a........ connection of single potentiometer
Z6a........connection of double potentiometer

Z10a...... connection of of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive
Z19a......connection of electric motor with position switches

Z21a......connection of additional position switches

Z41a...... connection of space heater with the thermal switch

...connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
...connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
...connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire, active

single potentiometer
... double potentiometer
.. CPT or electronic position transmitter
position switch ,open*
position switch ,closed”
.. additional position switch ,open*
additional position switch ,closed”
1-phase electric motor
... capacitor
... space heater
... space heater's thermal switch - not valid for this version EA
... output current signal
... reducing resistor
... loading resistor
terminal board



Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 0.1
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Ksztatt \Shape\ SL (C)
223 MIN. 160 % 22 2
7
20 (30) r—|||——
: B .
1 )
3 i D / =
1T U |l = ol
" '
1. x
:% Ksztatt \Shape\ SV (D)
3 N
g % _|_ ; 28 2
6h9x6x25 %
N ez ||
< |
NS
$10.5 80 2
182
50 \
P -1235a/C
N
§_ 183
=1
i
T
i
i
|
8 M 3
[ >
A s
[ T
FO7
Ksztalt wpustu \Coupling shape\
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Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

Wyposazenie standardowe:

- Napigcie zasilania 230 V AC

- Przytgcze elektryczne na liste zaciskowg
- 2 wytaczniki potozeniowe

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - 1ISO 5211
- Stopien ochrony IP 54

Standard equipment:

- Voltage 230 VAC

- Terminal board connection

- 2 position switches

- Mechanical connection - flange ISO 5211
- Protection code IP 54

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 0

| Kod zaméwienia \Order code\

280. |

X

[ -IxIx[x[x[x]/[x]x]

]
Typ klimatu 10) B Gl e Temperatura otoczenia |Stopief ochrony
\Climate resistance\ ey \Ambient temperature\ \Encl \
\Corrosivity category\ ACOSUIC
C3 -25°C + +55°C IP 54 0
Umiarkowany \standard \ Cc3 -25°C + +55°C IP 67 1
c3 -25°C + +55°C pes’ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C = +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ Cc4 -25°C = +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ v
230V AC 0
Na listwe zaciskowg 50 Hz 220V AC 719, 740 L
\To terminal board\ 24V AC 3
60 Hz 24V AC J |l v
24V DC 22 2216, Z216e Al Q
1
Max. moment obciazenia 32 | Max. moment obciazenia 3% Czas przestawienia 34)
\Max. load torque\ \Max. load torque\ \Operating time\
Rezim pracy ON-OFF Praca regulacyjna Silnik elektryczny
\ON-OFF duty\ \Modulating duty\ 50 Hz bl \Electric motor\
4 Nm 3,2Nm 20 s/90° 17 s/90° 0
8 Nm 6,4 Nm 40 s/90° 34 s/90° 1
16 Nm 12,5 Nm 80 s/90° 66 s/90° 1TW 2
25 Nm 20 Nm 120 s/90° 100 s/90° 3
32 Nm 25 Nm 160 s/90° 132 s/90° 4
12 Nm (7 Nm) 30) 9,5 Nm (7 Nm) 30) 15 s/90° 13 s/90° 6
25 Nm (15 Nm)30) 20 Nm (15 Nm)39) 30 s/90° 26 s/90° 7
32 Nm 25 Nm 60 s/90° 50 s/90° 275W 8
40 Nm 32 Nm 100 s/90° 85 s/90° 9
40 Nm 32 Nm 130 s/90° 110 s/90° 5
25 Nm 20 Nm 20 s/90° 22) 17 s/90° 1.92 W Q
Kat roboczy v
\Operating angle\
90° B
. L 120° C
Bez mechanicznych ogranicznikdw kata obrotu .
\ Without stop ends\ 160 D
0°< 270° (£220°) 40)41) Z
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° F
\With stop ends\  42) 120° G
Nadajniki potozenia Podtaczenie ws')g?:?:\:v Schemat podtaczenia | |
\Transmitter\ \Connection\ tA y \Wiring diagram\
\Output\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Potencjometryczny Pojedynczy 1x100 Q 722 B
\Potentiometer\ \Single\ 1x2000 Q F
2-przewodowe\2-wire\ 4-20 mA 223 S
. . 0-20 mA T
Bez zasilacza \ Passive \ . —
3-przewodowe\3-wire\ 4-20 mA 2257 V
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA %
\Electroni iti -
efr;zglrziggf\l fon 2-przewodowe\2-wire\ 4 -20 mA 2269 Q
Z zasilaczem \ Active \ ) ) 0-20mA Y|
3-przewodowe\3-wire\ 4-20 mA 2260 w
0-5mA Z

10 T

Cigg dalszy na nastepnej stronie

v v

\Next page\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 0

| Kod zaméwienia \Order code\ 280. [ x [ - [ x[ x| x[x[x[/]x]x]
Ksztatt wpustu \Coupling shape\ R K . l
Przytacze mechaniczne \Mechanical connection\ Wymiary VRIS CPTULET TR
1SO \Dimensions\ | \Pimensional drawing\

D-9 9x9 B
L-9 9x9 p-mr2 T

F03 _
SD-9 9x9 P-1173 D
SL-9 9x9 \Y
D-11 11x11 P-1172 A
O e :

. - X
Kotnierz \Flange\ / ISO 5211 - ——
o SLA1 T1x11 p-1173 U
D-14 14x14 P-1451/A N
FO5 D-11 14x14 P-1451/B P
H-14 14x18 P-1451/C R
D-14 14x14 P-1451/F K
FO7 H-14 14x18 P-1451/E L
H-8 8x13 P-1451/D M
V-12 J-12 P-1451/G 6
Uchwyt \Stand\ - SL-11 11x11 E
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ %" - - - E:(HZ)‘(‘) F
Uchwyt + dzwignia + Ciegto TV 160 \Stand + Lever + Pull-rod TV 160\ 5" - - - G
Dla zaworéw mieszajgcych \For mixing valves\ KOMEX - - - P-1219 |
Dla zaworéw mieszajgcych \For mixing valves\ ESBE - - - P-1221 J
Schemat podtaczenia| | +

Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\

\Wiring diagram\

A Roztgczanie przektadni bez sterowania recznego \Disengagement without manual control\ 70) - 0|0

B Sterowanie reczne \Manual control\ 7" - 0| 1

C 2 wytgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ Z21 (2218, Z216) 0| 2

D Grzatka \Space heater\ 73) 7218, 7216 0| 5

H Poztacane styki mikrowylac;znikévy, po uzgod_nieniu z producer_nem ] _ 4|0
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

A+C=03, B+C=04, A+D=06, B+D=07, C+D=08, A+C+D=09, B+C+D=10

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code\:

Uwagi:

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m./godz.48

22) Dotyczy zasilania 24V DC; 25 Nm; 20 s/90°;< 90°. Kod zamoéwienia Q.

30) Sitownik sg samohamowne do warto$ci podanejw nawiasach.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

34) Odchyltka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napie¢ zasilania wynosi + 10%.

40) Kat roboczy < 220° dotyczy wykonania z dodatkowymi wytgcznikami
sygnalizacyjnymi.

41) Dotycz wykonania sitownika bez nadajnika potozenia.

42) Sitownik nie posiada wytacznikébw momentowych i w potozeniach krafcowych
muszg go wytgczy¢ wytgczniki potozeniowe. Dojscie bez wytgczenia wytgcznikow
krancowych S3 i S4 do ogranicznikéw mechanicznych moze doprowadzi¢ do
spalenia silnika elektrycznego.

59) Zasilanie 24V AC/DC po uzgodnieniu z producentem.

60) Katroboczy 90°.

61) Mozna specyfikowac tylko do momentu obcigzenia 32 Nm.

70) Po roztgczeniu przektadni za pomoca przetagcznika umieszczonego z boku
sitownika, sitownik przestawia sie¢ za pomocg dzwigni na zaworze (dotyczy
sitownika bez kota sterowania recznego)

71) Sitownik po roztgczeniu przektadni za pomoca przetgcznika umieszczonego z
boku sitownika, steruje sig¢ za pomocg kota recznego (nie specyfikuje sie w
zamodwieniu przetacznika do roztgczania przektadni)

73)Grzatka nie moze by¢ specyfikowana razem z elektronicznym nadajnikiem
potozenia.

Notes:

10) Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) 1P 68 - 10 m /48 hours.

22) Valid for 24 V DC only; 25 Nm; 20 s/90°;< 90°;Order code Q.

30) Actuators are self locking up to the torque value given in brackets

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour..

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.

40) Operation angle of <220°is valid for versions with additional positional switches
S5, S6.

41) Valid for version without transmitter only.

42) Actuator does not have torque switching, therefore it must not run onto stop
ends.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

60) Operating angle 90°.

61) Load torque can be specified as 32 Nm only.

70) After disengagement of the gear with a button (on the side) the actuator can be
operated with a lever or with a pull-rod (it does not contain any handwheel).

71) After disengagement the actuator can be operated manually with a handwheel
placed on the upper cover (disengagement mechanism is not needed to be
specified).

73) Space heaters cannot be specified neither together with an electric motor of 1W
nor with an electronic position transmitter.

T 1



Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ SP 0
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Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 12 zaciskami o przekroju przewodoéw 1,5 mm2, przez
3 przepusty kablowe M16x1,5 dla Srednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm.

Uwagi:

1. Podiaczenie jest limitowane ilo$cig zaciskéw (12) na listwie sitownika

2. W wersji sitownika z dodatkowymi wytgcznikami sygnalizacyjnymi (S5,S6)
i dodatkowo w wyprowadzonym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia (B1)
obowigzuje schemat podtgczenia Z40+221+222,lub Z40+2218+722.

3. W wersji sitownika z 3-przewodowym przetwornikiem bez zasilacza (schemat
podtgczenia Z257) zaciski 791 82 sg zwarte i podtgczone do zacisku 82.

4. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgczaé
przewodu uziemienia PE.

5. Inne podiagczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:

podiaczenie silnika z wytgcznikami potozeniowymi

podigczenie wytgcznikéw sygnalizacyjnych.

...podiaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

-2-przewodowo bez zasilacza

Z40........ podigczenie silnika z wytgcznikami sygnalizacyjnymi dla wersiji sitownika z
potencjometrycznym nadajnikiem potozenia (schematy Z21+Z22 Iub
Z218+222)

Z216....... podtgczenie sitownika z silnikiem 24V DC

Z216e....podtaczenie sitownika z silnikiem 24V DC i rewersacjg zasilania

Z218...... podiaczenie grzatki i dodatkowych wytgcznikdw potozeniowych

2257 ...... podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z260...... podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z269...... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

2-przewodowo z zasilaczem

B1.......... pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
..eenn.... €lektroniczny nadajnik potozenia
M, MS.... silnik jednofazowy

Cos kondensator

X,X1,X2 listwa zaciskowa

rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

wytgcznik potozeniowy ,otwiera“

... wylgcznik potozeniowy ,zamyka“
... wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“
... wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“
... sygnat wyjsciowy

grzatka

12 T T

Electric connection:

to terminal board with 12 terminals, wire cross section 1.5 mm2 , via 3 cable glands
M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals.

2. For the EA version with additional position switches (S5, S6) and with
potentiometer (B1) use the wiring diagrams Z40+221+Z22 or Z40+Z18+222.

3. The version with a 3-wire passive electronic transmitter (wiring diagram Z257)
terminals 79 and 82 are mutually connected into one terminal marked 82.

4. The version of EAwith supply voltage of 24V AC does not require connecting of an
earthing cable PE.

5. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legenda:

connection of electric motor with position switches

connection of additional position switches

...connection of single potentiometer

...connection of electronic position transmitter - 2 - wire, passive
connection of electric motor with position switches for the EA version with
additional position switches and with potentiometer (Z21+Z22 or
Z218+222)

Z216...... conection of EAwith electric motor 24 VDC

...conection of EAwith electric motor 24 V DC with reverse module

Z218...... connection of space heater with additional position switches

Z257 ......connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive

Z260...... connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active

Z269...... connection of electronic position transmitter - 2 - wire, active

single potentiometer

... electronic position transmitter

.. 1-phase electric motor
capacitor

X,X1,X2. terminal board

reducing resistor

... loading resistor

... position switch ,open*

... position switch ,closed"

... additional position switch ,open”
additional position switch ,closed”
[N output current signal

E1......... space heater




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 0
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\Valid for EA with IP 54 protection without electronic transmitter\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

Ksztatt wpustu
\Coupling shape\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230 V AC - Voltage 230 V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection

- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 wylgczniki pofozeniowe - 2 position switches

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne - 2 signaling switches

- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu - Mechanical stop ends

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - 1ISO 5211 - Mechanical connection - flange 1SO 5211
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator
- Sterowanie reczne - Manual control

- Stopien ochrony IP 67 - Protection code IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 1

[Kod zaméwienia \Order code\ 281. [ x| - [ x| x| x| x|x]|/]|x]|x]
|
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr?‘:gfzgj;\os'ci Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity categoryl \Enclosure\
-25°C = +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \ Standard \ P
-25°C = +55°C C3 IP 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C = +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
+ L Y |
220V AC Z1a+ZMNa L
Na listwe zaciskowg 3x400V AC Z78a + Z12a %) 9
\To terminal board\ 3x380V AC Z78a + Z12a %2 M
24V AC 7507 3
24V DC 7503 A
230V AC 5
+ Lo |
220V AC Z1a+ZMNa P
Na konektor 2" 3x400V AC Z78a+2Z12a 2 7
\To connector\ 3x380V AC Z78a + Z12a %2 R
24V AC 7507 8
24V DC 7503 C
Mome_nt Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ 230V, 220 V AC 3x380, 3x400 V AC | 24 V AC/DC
wylaczajacy Rezim pracy Praca
\Switching-off Otworz-Zamknij 32) requlacyjna %9 |Czas przestawienia| Czas przestawienia Wi v
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ | \Operating time\ | [W] \Operating time\3)[ ac [ac/od
46 Nm 40 Nm - 10 s/90° 10 s/90° 0
90 Nm 80 Nm 63 Nm 20 s/90° 15 20 s/90° 15 | 20 | 1
90 Nm 80 Nm 63 Nm 40 s/90° 40 s/90° 2
72 Nm 63 Nm 50 Nm 80 s/90° 4 - - 3
Kat roboczy
\Operating angle\ \V/
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu 120° M
\Without stop ends\ 160° N
3600 P v v v v
> (0°< 360° 41 z Ciag dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatuwedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) 1P 68 - 10 m / 48 godz. 11) IP68-10m/48hours.
21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. 21) The version with connectorin-40°C only.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. request.
22) Wykonanie 3x400V (380V) z wytgcznikami sygnalizacyjnymi i podwoéjnym 22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z producentem. in agreement with produceer.
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 281. | x| - [ x| x| x| x[x[/]x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x 100 Q K
Z6a 1
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10a S
Bez zasilacza - pasywny 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257a \Y
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA Y
\Electronic position -
tran smifter\ 50) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem - aktywny 0-20 mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a W
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza - pasywny \ Passive \ : " ) Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem - aktywny \ Active \59) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przytacze mechaniczne Ksztatt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ I1SO \Dvi\g;';'gn\ \Dimensional drawing\
D-14 A
14 14x14 B
H-14 14x22 c
V-20 @20 62) D
D-17 E
17 17x17 F
H-11 11x18 G
D-11
11x11 | H
Kotnierzowe L-11 P-1147 | Q|
\Flange\ FO5/F07 H-8 8x13 P-1222 N
1ISO 5211 V-16 @16 62) 8
V-17 @17 62 P
D-16 R
16 16x16 3
H-10 10x16 T
V-18 218 2 u
V-30 @30 53) \
- @8 64) W
H-17 17x25 Z
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ - @22 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ - - P'11§_20’2P1'(; 225 K
Uchwyt + DZwignia + Ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen \Wiring diagrams\
\Additional equipment\ 230VAC 3x400VAC 24VAC 24VDC M
A 2 wytgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ Z11a Z12a Z507 7503 0]0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Zla Z78a Z507 Z503 0] 2
(e} Sterowanie lokalne (tylko do -40°C) \Electric local controls (only till -40°C)\ Z270i Z90c Z509b Z505b 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a Z507 Z503 115
H Poztacane styki mikrowylacznikéw po uzgodnieniu z producentem \Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04 , A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,
90 + 1200 cykli/h.

Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.
Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia .

Dla napiecia zasilania 24V AC/DC po uzgodnieniu z producentem.
Otwor przytgczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym

(bez wymiennej wktadki)

Otwoér pod wymienng wkiadke.

Wymienna wktadka z otworem & 8.

34)

41
59
62

63)
64

Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ SP 1

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodéw 1,5 mmz, przez

3 przepusty kablowe: - M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm.
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
-M12x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 3,5do 5 mm.

Notes:

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%,6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Borefor replaceable insert.

64) Replaceable insert with bore & 8.

Patrz strona 30, 31 \See pages 30, 31\

Electric connection:

- to terminal board with 24 clamps, wire cross section 1.5 mm2,

-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm,
- M16x1.5for cable diameter6to 10.5 mm,
- M12x1.5 for cable diameter 3,5to 15 mm.
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230 V AC - Voltage 230 V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection

- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 wylgczniki pofozeniowe - 2 position switches

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne - 2 signaling switches

- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu - Mechanical stop ends

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - 1ISO 5211 - Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator
- Sterowanie reczne - Manual control

- Stopien ochrony IP 67 - Protection code IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 2

[ Kod zaméwienia \Order code\ 282. [ x| - I x[x[x[x][x[/[x]x]
L
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:‘;::gj;\ o= Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity categoryl \Enclosure\
-25°C = +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \ Standard \ P
-25°C = +55°C C3 1P 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C = +40°C Cc3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia +
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
+ = |
220V AC Zla+Z1a L
3x400V AC Z78a + Z12a % 9
Na listwe zaciskowg 3x400V AC 2® Z303 + Z12a 22) 2
\To terminal board\ 3x380V AC Z78a+2712a 2 M
3x380V AC 28) 7303 +212a N
24V AC Z507a 3
24V DC Z503a A
230V AC 5
+ Lo |
220V AC Z1a +Z11a P
3x400V AC Z78a + Z12a ) 7
Na konektor 2" 3x400V AC ) 7303 + Z12a 22) 6
\To connector\ 3x380V AC Z78a +Z12a R
3x380V AC 28) 7303 + Z212a ) S
24V AC Z507a 8
24V DC Z503a C
Moment Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ 230V, 220 V AC 3x380, 3x400 V AC | 24 V AC/DC
wylaczajacy Rezim pracy Praca \
\Switching-off Otwoérz-Zamknij 32) regulacyjna 33 |Czas przestawienia - Czas przestawienia W]
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ | \Operating time\ | [WI] \Operating time\ ) ac [ac/D0
72 Nm 63 Nm - 5 s/90° 5 s/90° 0
10 s/90° 10 s/90° 1
20 2/90" ” 20 :/90" % | 65 2
145N 125N 100N .
m m m 40 /90° 0 40 /90° 3
80 s/90° - - - 4
Kat roboczy &
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu 120° M
\Without stop ends\ 160° N
5 v v v v
360 P Ciag dalszy na
>(0°< 360° 41 Z nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatuwedtug ISO 9223 /EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223 / EN ISO 12944-2.
11) IP 68 - 10 m/ 48 godz. 11) IP68-10m/48hours.
21) Wersja z przytagczem konektorowym tylko do temperatury - 40°C. 21) The version with connectorin-40°C only.
Schematy podtgczen sa pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. request.
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\

282. [ x| - [ x[x[x[x[x]/[x]x]

|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2 000 Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x100 Q K
- Z6a 1
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza - pasywny 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z257a \Y
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA v
\Electronic position -
transmifter\ 50 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z269a Q
Z zasilaczem - aktywny 0-20 mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza - pasywny \ Passive \ y " ) Z10a [
\CPT\ Z zasilaczem - aktywny \ Active \59) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przytacze mechaniczne Ksztait wpustu \Couplinv% shapel Rysunek wymiarowy | ¢
: . fymiary F A A
\Mechanical connection\ 1SO \Dimensiont \Dimensional drawing\
D-17 A
17 17x17 B |
H-17 17x25 C
V-16 @16 52 8
V-28 @28 52 D
H-11 11x18 N
D-16 R
Kotnierzowe 16x16 P-1147 =]
\Flange\ Fo5/FO7 L-16 P-1222 1S
ISO 5211 D-14 1axt4 E
L-14 X F
H-14 14x22 G
V-22 @22 62) H
V-30 @30 %) \
z g8 64 w
H-13 13x19 z
F10 V-20 @20 P-2068 9
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ - @25 J
swigni C N P-1162, P-1225 .
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P.0210 K
Uchwyt + DZwignia + Ciegto TV 360 \Stand + Lever + Pull-rod TV 360\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ v | v
\Additional equipment\ 230V AC 3x400VAC 24V AC 24V DC
A 2 wytgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ Z1a Z12a Z507a Z503a 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z1a Z78a Z507a Z503a 0| 2
C Sterowanie lokalne (tylko do -40°C) \Electric local controls (only till -40°C)\ Z270i Z90c, Z304a Z509a Z505a 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a Z507a Z503a 115
H Poztacane styki mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem \Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410

Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\:
A+E=04 , A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:
22) Wykonanie 3x400V (380V) z wytgcznikami sygnalizacyjnymii podwojnym
potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z producentem.
28) Wersja ze stycznikamirewersyjnymi
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,
90 + 1200 cykli/h.
34) Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.
41) Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia .
59) Dlanapiecia zasilania 24V AC/DC po uzgodnieniu z producentem.
62) Otwor przytgczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym
(bez wymiennej wktadki)
63) Otwodr pod wymienng wkiadke.
64) Wymienna wktadkg z otworem & 8.

Schematy podigczen \Wiring diagrams\ SP 2

Przytacze elektryczne:
na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodoéw 2,5 mmz, przez

3 przepusty kablowe: - M20x1,5 dla $rednicy wiazki przewoddéw 8 do 14,5 mm - 1 szt.
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 6 do 10,5 mm - 2 szt.

Notes:

22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
in agreement with produceer.

28) Version with reverse contacts.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Bore for replaceableinsert.

64) Replaceable insertwith bore & 8.

Patrz strona 30, 31 \See pages 30, 31\

Electric connection:

- to terminal board with 24 clamps, wire cross section 2.5 mm2,
-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm (1 piece),
- M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm (2 pcs.).
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe:

- Sterowanie reczne

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 2.3

- Stopien ochrony IP 67

Standard equipment:

- Napigcie zasilania 230 V AC - Voltage 230 V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- 2 wytgczniki momentowe

- 2 wylgczniki pofozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- 2 torque switches
- 2 position switches
- 2 signaling switches

- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu - Mechanical stop ends
- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - ISO 5211 - Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator

- Manual control
- Protection code IP 67

[Kod zaméwienia \Order code\ 283. [ x| - [ x| x| x| x|x]|/]|x]|x]
L
Typ klimatu (10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:or:fzgrj;\ e Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C + +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \ Standard \ P
-25°C + +55°C c3 IP 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
+ LY |
220V AC Zla+Z1a L
3x400V AC Z78a + 212a 9
Na listwe zaciskowg 3x400VAC ¥ 7303 + Z12a 22) 2
\To terminal board\ 3x380V AC Z78a + 212a % M
3x380VAC 28) 7303 +212a N
24V AC Z507a 3
24V DC Z503a A
230V AC 5
+ Lo |
220V AC Zla+Z1a P
3x400V AC Z78a + Z12a %) 7
Na konektor 2" 3x400V AC 28 7303 + Z12a 22) 6
\To connector\ 3x380V AC Z78a + Z12a ) R
3x380V AC 28) Z303 + Z12a 2 S
24V AC Z507a 8
24V DC Z503a C
Moment Max. moment obcigzenia Max. load torquel 230V, 220 V AC 3x380, 3x400 V AC | 24 VAC/DC | |
wylaczajacy Rezim pracy Praca
\Switching-off Otwarz-Zamknij 32) regulaczjna 33 |Czas przestawienia W Czas przestawienia W]
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ | \Operating time\ | [W] \Operating time\3¥)[ Ac [ac/od
20 s/90° 20 s/90° 0
40 s/90° 60 40 s/90° 1
290N 250N 200N 90 | 65 —
m m m 80 5/90° 80 5/90° 2
160 s/90° 20 - 3
Kat roboczy
\Operating angle\ M
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
>0°<360° 4D z|! | v v
Cigg dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: Notes:

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP 68 - 10 m/ 48 godz.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury - 40°C.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.

2c T

10) Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/48hours.
21) The version with connectorin-40°C only.
Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on



Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

[ Kod zaméwienia \Order code\ 283. | x| - [ x| x| x|[x]|x|/[x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy 1x100 Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2 000 Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x100 Q K
Z6a 1
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza - pasywny 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z257a \Y
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA v
\Electronic position -
transmifter\ 50 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z269a Q
Z zasilaczem - aktywny 0-20 mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza - pasywny \ Passive \ y " ) Z10a [
\CPT\ Z zasilaczem - aktywny \ Active \%9) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269a J
Przylacze mechaniczne Ksztalt wpustu \C°“P"“\?V shapel Rysunek wymiarowy | |
. p ymiary 5 . -
\Mechanical connection\ 1ISO \Dimensiont \Dimensional drawing\
D-22 A
22 22x22 B
H-13 13x19 62 N
D17 17x17 L E
i FO7/F10 L7 L
Kolnlerzowe H-17 17x25 P-1147 G
10 5211 V-20 @20 *2 p-1222 19
V-28 @28 52 H
- -~ 65 M
V-45.4 @45.4 ©3) \
F10 H-22 22x32 62) C
V-42 @42 2 D
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ - 240 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ - - P'1S?1541F;/1\412 K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ vle
\Additional equipment\ 230V AC 3x400V AC 24V AC 24V DC
A 2 wytgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ Z1a Z12a Z507a Z503a 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z1a Z78a Z507a Z503a 0| 2
C Sterowanie lokalne (tylko do -40°C) \Electric local controls (only till -40°C)\ Z270i Z90c, Z304a Z509a Z505a 01]7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a Z507a Z503a 115
H Poztacane styki mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem \Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410

Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\:
A+E=04 , A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:
22) Wykonanie 3x400V (380V) z wytacznikami sygnalizacyjnymii podwdjnym
potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z producentem.
28) Wersja ze stycznikamirewersyjnymi
) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,
90 + 1200 cykli/h.
34) Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%
w zalezno$ci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi = 10%.
Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia .
Dla napiecia zasilania 24V AC/DC po uzgodnieniu z producentem.
Otwor przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym
(bez wymiennej wktadki)
) Otwor pod wymienng wkiadke.
65) Wymienna wkfadka. Ksztatt wpustu zgodny zzaméwieniem.

o
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Schematy podifaczen \Wiring diagrams\ SP 2.3

Przytacze elektryczne:
na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mm’ , przez

3 przepusty kablowe: - M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 8 do 14,5 mm - 1 szt.
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 6 do 10,5 mm - 2 szt.

Notes:

22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
in agreement with produceer.

28) Version with reverse contacts.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Bore for replaceableinsert.

65) Replaceable insert. Profile of connecting part hole on request.

Patrz strona 30, 31 \See pages 30, 31\

Electric connection:

- to terminal board with 24 clamps, wire cross section 2.5 mm2,
-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm (1 piece),
- M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm (2 pcs.).
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

) Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
— .
- Napiecie zasilania 230 V AC - Voltage 230 V AC
) - Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches
- 2 wylgczniki pofozeniowe - 2 position switches
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne - 2 signaling switches
- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu - Mechanical stop ends
‘ - Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - 1ISO 5211 - Mechanical connection - flange 1SO 5211
f - Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator
| - Sterowanie reczne - Manual control
ql @ . - Stopien ochrony IP 67 - Protection code IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 2.4

[ Kod zaméwienia \Order code\ 284. [ x [ - I x[x[x[x][x[/[x]x]
L
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klas:tlr(:égfgj;\ o= Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity categoryl \Enclosure\
-25°C = +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \ Standard \ P
-25°C = +55°C C3 1P 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C = +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ v
230V AC 0
+ = |
220V AC Zla+Z1a L
3x400V AC Z78a + Z12a % 9
Na listwe zaciskowg 3x400V AC 2® Z303 + Z12a 22) 2
\To terminal board\ 3x380V AC Z78a + Z12a M
3x380V AC 28) 7303 +212a N
24V AC Z507a 3
24V DC Z503a A
230V AC 5
+ Lo |
220V AC Z1a +Z11a P
3x400V AC Z78a + Z12a ) 7
Na konektor 2" 3x400V AC ) 7303 + Z12a 22) 6
\To connector\ 3x380V AC Z78a + Z12a %2 R
3x380V AC 28) 7303 + Z212a ) S
24V AC Z507a 8
24V DC Z503a C
Moment Max. moment obciazenia \Max. load torque\ 230V, 220 V AC 3x380, 3x400 V AC | 24 V AC/DC
wylaczajacy Rezim pracy Praca \V/
\Switching-off Otworz-Zamknij 32) regulaczjina 3% [Czas przestawienia W Czas przestawienia W]
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ \Operating time\ W] \Operating time\ 34| Ac [ac/Dd
40 s/90° 60 40 s/90° 0
575 Nm 500 Nm 400 Nm 80 s/90° 80 s/90° 9 | 65 | 1
160 s/90° 20 - 2
Kat roboczy
\Operating angle\ M
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° c
160° D
60° K
90° L
Bez mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
>0°<360° 41 zZ v v v v
Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: . Notes:
10) Typ klimatuwedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN SO 12944-2.
11) 1P 68 - 10 m/ 48 godz. 11) 1IP68-10m/48hours.
21) Wersja z przylaczem’ konektorowym tylko do tem’peratury -40°C. 21) The version with connectorin-40°C only.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on

konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 284. | x [ - [ x[ x| x[x[ x|/ [x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2 000 Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100 O K
- Z6a 1
\Double\ 2 x 2000 Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza - pasywny 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z257a \Y
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA v
\Electronic position -
transmifter\ 50 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z269a Q
Z zasilaczem - aktywny 0-20 mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza - pasywny \ Passive \ y " ) Z10a [
\CPT\ Z zasilaczem - aktywny \ Active \%9) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269a J
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Couplinv% ;h:pe\ Rysunek wymiarowy
. " 0 A ; .
\Mechanical connection\ 1ISO \Din¥ensgn\ \Dimensional drawing\ | +
D-27 A
27 27x27 B
H-27 27x48 52 c
V-50 @50 62 D
D-22 22x22 | E |
L-22 F
Kotnierzowe 62)
H-22 22x32 - G
\Flange\ F10/F12 X el e
ISO 5211 V-42 @42 | H |
z T 65) M
H-16 16x22 62) N
H-19 19x28 62) P
V-20 20 9
V-30 @30 7
V-45.4 245.4 63) \
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ - @50 J
Zwigni C " P-1395, P-1412 1
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P-1413/B K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ v v
\Additional equipment\ 230V AC 3x400VAC 24VAC 24VDC
A 2 wytgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ Z11a Z12a Z507a Z503a 0]0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Zla Z78a Z507a Z503a 0] 2
C Sterowanie lokalne (tylko do -40°C) \Electric local controls (only till -40°C)\ Z270i Z90c, Z304a Z509a Z505a 0|7
D Grzatka \Space heater\ Zla Z78a Z507a Z503a 115
H Poztacane styki mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem \Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410

Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\:
A+E=04 , A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:
22) Wykonanie 3x400V (380V) z wytgcznikami sygnalizacyjnymii podwojnym
potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z producentem.
Wersja ze stycznikami rewersyjnymi

Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,

lub S4-25%, 6-90 cykli/h.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,
90 + 1200 cykli/h.

Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.
Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia .

Dla napiecia zasilania 24V AC/DC po uzgodnieniu z producentem.

Otwor przytgczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym

(bez wymiennej wktadki)

Otwor pod wymienng wkiadke.

Wymienna wktadka. Ksztatt wpustu zgodny zzaméwieniem.

28
32
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Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ SP 2.4

Przytacze elektryczne:
na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mm’ , przez

3 przepusty kablowe: - M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 8 do 14,5 mm - 1 szt.
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 6 do 10,5 mm - 2 szt.

Notes:

22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
in agreement with produceer.

28) Version with reverse contacts.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%,6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 VV AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Borefor replaceable insert.

65) Replaceableinsert. Profile of hole in connecting part on request.

Electric connection:

-to terminal board with 24 clamps, wire cross section 2.5 mmz,
-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm (1 piece),
- M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5mm (2 pcs.).
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SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4 Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4
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Uwagi: Notes:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskdw (24) na listwie sitownika 1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals .

2. Silniki elektryczne sg standardowo wyposazone o ochrone termiczng. 2. Electric motors are equipped with thermal protection as standard.

3. W wersji sitownika z napigciem zasilania 24V AC nie ma potrzeby podigczaé 3. The version of EAwith supply voltage of 24V AC does not require connecting of an
przewodu uziemienia PE. earthing cable PE.

4. Inne podtgczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po 4. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
uzgodnieniu z producentem. agreement with producer.
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SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4 Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Legenda:

Z1a........... podtaczenie silnika 1-fazowego

Z5a.... podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6Ba........... podigczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z10a......... podigczenie elektronicznego pradowego lub pojemnosciowego nadajnika

potozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie wytgcznikdw potozeniowych z silnikiem 1-fazowym

podigczenie wytgcznikéw potozeniowych z silnikiem 3-fazowym

podtgczenie silnika 3 -fazowego

podigczenie silnika 3 -fazowego ze sterowaniem lokalnym

podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

3-przewodowo bez zasilacza

Z260a....... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z269a....... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia lub

pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

podiaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym

podiaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi

podtaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i

sterowaniem lokalnym

Z503......... podtgczenie sitownika SP 1z silnikiem 24DC.

Z503a....... podiaczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24DC i
sterowaniem lokalnym.

Z505a....... podtgczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24V DC i

sterowaniem lokalnym.

podtgczenie sitownika SP 1z silnikiem 24V DC i sterowaniem lokalnym.

podiaczenie sitownika SP 1z silnikiem 24V AC

podtaczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24 AC.

podigczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24 AC i

sterowaniem lokalnym.

Z509D....... podtgczenie sitownika SP 1z silnikiem 24V AC i sterowaniem lokalnym.

...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
wylgcznik momentowy ,otwiera“

wylgcznik momentowy ,zamyka*“

wylgcznik potozeniowy ,otwiera“

wylacznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wylacznik sygnalizacyjny ,zamyka*“

silnik elektryczny

...kondensator rozruchowy

...elektromechaniczny hamulec silnika

grzatka

ochrona termiczna silnika

...wytacznik termiczny grzatki

...listwa zaciskowa

sygnat wyjsciowy

sygnalizacja koncowego potozenia ,otwarte”
...sygnalizacja koncowego potozenia ,zamkniete®
...sygnalizacja rezimu ,sterowanie lokalne*
przetgcznik obrotowy z kluczem ,zdalne - O - lokalne® sterowanie
przefacznik obrotowy ,,otwérz - stop - zamknij*
...rezystancja rozruchowa

rezystancja obcigzenia

KM1, KM2 styczniki rewersyjne
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Legend:
Z1a.. connection of 1-phase electric motor
Z5a.. ..connection of single potentiometer

Z6a.. connection of double potentiometer

Z10a......... connection of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive

Z1a ..connection of position switches for 1-phase electric motor

..connection of position switches for 3-phase electric motor

connection of 3-phase electric motor

connection of 3-phase electric motor with local controls

connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive

connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active

connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active

connection of 1-phase electric motor with local controls

..connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors

Z304a....... connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors and with
local controls

Z503......... conection of SP 1 with electric motor 24 V DC

..conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 V DC

Z505a....... conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 V DC with
local controls

Z505b....... conection of SP 1 with electric motor 24 V DC with local controls

..conection of SP 1 with electric motor 24 V AC

..conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 V AC

Z509a....... conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 V AC with
local controls

Z509b....... conection of SP 1 with electric motor 24 VV AC with local controls

B1 single potentiometer
B2 double potentiometer
B3.... CPT or electronic position transmitter

torque switch ,open*

torque switch ,closed”

position switch ,open*”

position switch ,closed*”
additional position switch ,open®
additional position switch ,closed*”
electric motor

..space heater

..motor's thermal protection
..space heater's thermal switch
..terminal board

..output current signal

..indication of ,,open* limit position

H2 . ..indication of ,closed" limit position

H3 ... ..indication of ,electric local control”

SAT.......... rotary switch with key ,remote - 0 - electric local” control
SA2 rotary switch ,opening - stop - closing”

R.. ..reducing resistor

..loading resistor
KM....ccoee. reverse contactor



Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric par SP1,SP2,SP23,SP 24

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4
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Wymiary podstawowe \Main dimensions\ \lﬂj/
o
Typ \Type\ A B B1 Cc D E F J L M P \' - e - |
_ 98 | 248 276
SP1 102 | 213 | 229 183 170* | 320* 13 290* 90 | 160 | 140 451
SP 2 - 17 90
SP23 104 | 260 | 267 [ 112 | 232 | 123,297 49 | 328 125 | 210 | 190
SP 2.4 127 22 150 L— TR
* dotyczy wykonania z przytgczem konektorowym \valid for version with a connector [ &T-Ri
OTWARTE
OPEN - L o
Wymiary kotnierzy przytgczeniowych \Flange dimensions A |
Typ\iypel | G | H | R | R1 | s | s1 | T | 11 |Wielkos¢koinierza '
\Flange size\
SP1 40 37 16 12 70 50 M8 M6 F07/F05 ‘
SP 2 40 49 16 12 70 50 M8 M6 FO7/F05
SP 2.3 55 56 20 16 102 70 M10 | M8 F10/F07 '
SP 24 65 71 24 20 125 | 102 | M12 | M10 F12/F10 A |
I ZAMKNIETE ,
CLOSE
Ksztatt wpustu \Coupling shape\ |
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) V-30 (D10) '
ou Z ‘
<>0 | I
T ' I |
JE O > l e ——
|
| - w5
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
IS0 Regada \Dimension\ 150 Regada \Dimension\ 150 Regada \Dimension\ 150 Regada \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \' V-xx Dxx W Y4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 Co1 14 22 V-20 D01 20.0 225 6.0
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-11 C02 11 18 V-22 D02 22.0 245 6.0
D-22 A03 22 L-22 B03 22 H-8 Co03 8 13 V-32.2 D03 32.2 35 6.5
D-27 A04 27 L-27 B04 27 H-17 C04 17 25 V-17 D04 17.0 19.5 6.0
D-11 A05 11 L-11 B05 11 H-13 C05 13 19 V-28 D05 28.0 30.9 8.0
D-16 A06 16 L-16 B06 16 H-22 C06 22 32 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
H-16 C07 16 22 V-45.4 D07 45.4 48.8 10.0
H-27 C08 27 48 V-50 D08 50.0 53.5 14.0
H-19 C09 19 28 V-18 D09 18.0 20.5 6.0
H-10 C10 10 16 V-30 D10 30.0 32.5 8.0 P = 1147

[ mzoans — JEY



SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4 Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

B minP RN
MKNIETE OTinu g
A Z\AC\_osED\ |OPENE£|E
14
-—
3 x913H8
37 w S
I
[el}
2 & ]
—— ]
B i
]; N
a
[
1 — 28
/ T
ol | lem
20T R N
T
G M
c K
L
Wymiary \Main dimensions\
Typ \Type\ A B (o3 D E F F2 G w J K L M N P R T
273 280
SP1 122 | 241 50 183 | 160 | 258 345+ 12 20 13 140 396" 130 80 160 10 10.5
SP2 145 | 344 | 58 | 232 | 200 | 323 | - | 30 | 28 | 17 | 190 | 20| 160 [ 90 | 210 | 11 | 126
* dotyczy wykonania z przytgczem konektorowym \valid for version with a connector\
Wersja sitownika SP 1 i SP 2 z uchwytem i wolnym watkiem
\Version SP 1 and SP 2 with stand and free shaft\
Ksztatt wypustu E \Coupling shape E\
Exx _
vt z Uh9 28
@ 38
g &
= H s u | v z | vy | £o
..... ES I3 55
[ N g
L Q 9
5
v Y SP1 245 22 6 28 25 2 2 EO01
! SP 2 27.9 25 8 35 28 2 2 E02 P = 1 1 62
Ciegto TV 360
\Pull-rod TV 360\ 66 0k 27

_ anl) | P | i iy Y i |
= Il I
oy i SRS
42
é’- #13
5 7 [ : ] 0K 27 1/_2»'
.

M12

P-0210

34 T



Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4

Wykonanie sitownika SP 2 z kotnierzem F10
\Version of SP 2 actuator with F10 flange \

N 234

190

min 210]

330

323

#160

131

MAX.63

NON-STANDARD V-20

4xM10x14

22.5

$20H9

6P9

P - 2068

Wykonanie sitownika SP 1 i SP 2 ze sterowaniem lokalnym
\Version of SP 1 and SP 2 actuators with electric local control\

SP2 P-2148/E -25°C/-50°C | 238

SP 1 P-2148/A -25°C/-50°C | 238
Wersja Temperatura

Typ \Typel \Version\ \Temperature\ E1

Inne wymiary zgodnie z podstawowymi rysunkami wymiarowymi.
\Other dimensions according to basic dimensional drawings\

P-2148

(mzoans— JEL



SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4 Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

MKNIETE OTVVAR
Z/\\(;\_OSED\ IOPENEZ;]E
- 7
Sx#SH8
- o
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\
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Wymiary \Main dimensions\
Typ \Type\ (o3 E F F2 G G1 H w K L M N S T v z
SP2.3 135 | 160 | 204 | 175 | 35 | 80 | 278 | 584 | 190 | 330 | 170 | 120 | 20 | 13 | s6 | 20
SP2.4 200 | 220 | 204 | 175 | 60 | 120 | 278 | 654 | 190 | 330 | 208 | 170 | 25 | 17 | 80 | 30
* dotyczy wykonania z przytaczem konektorowym \valid for version with a connector\
Wykonanie sitownika SP 2.3 i SP 2.4 z uchwytem i wolnym watkiem
\Wersion SP 2.3, SP 2.4 with stand and free shaft\
Ksztatt wypustu E \Coupling shape E\
Exx _
=Y
vi z Uh9 _ %2
© 2<
s e
E H S u \' z Y Y1 g 2
= -3 =
...... & g5
W 28
[
v Y
SP 23 431 40 12 66 56 4 7 EO03
T
SP24 53.8 50 16 82 70 4 7 E04 P = 1 395

3¢ T



Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4

Ciegto TV 40-1/20i TV 50-1/25
\Pull-rod TV 40-1/20 and TV 50-1/25\

Le wint Rurka nie jest przedmiotem dostawy i
Wy g Tube is not aricle of supplz Prawy gwint
Left thread = Rightt thread
_ I R
g — = — = = - — - €
[ | I
Spawane
80 Welded 80 B UEEU
< 67 max. 2750 67

P-1413/B SP24 TV 50-1/25 28 Min.30 25
P-1413/A SP23 TV 40-1/20 23 Max.50 20
Wersja Typ Typ ciegta =
\Version\ \Type\ \Pull-rod version\ 2 E B P 1 41 3

Woykonanie sitownika SP 2.3 i SP 2.4 ze sterowaniem lokalnym
\Version of SP 2.3 and SP 2.4 actuators with electric local control\

|
i SP24 25°/-50C° | 198
1
| SP23 -25°/-50 C° 198
v

Temperatura
! Typ \Type\ \Temperature\ E1
1

Inne wymiary zgodnie z podstawowymi rysunkami wymiarowymi.
\Other dimensions according to basic dimensional drawings\

P -2148/F

T 37



SP MIKRO

Sitownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe:
- Napiecie zasilania 24V AC, 230V AC

Standard equipment:
- Voltage 24 V AC, 230 VAC

- Przylacze elektryczne - przez wyprowadzone kable - Electrical cable connection
}@g 4] - 2 wytgczniki potozeniowe - 2 position switches
it L 4 - Przytacze mechaniczne kotnierzowe 1SO 5211 - Mechanical connection - flange ISO 52111
ol - Stopien ochrony IP 65 - Protection code IP 65

-

i ’ y
xih’li(qo “/

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP MIKRO

| Kod zaméwienia \Order code\ 260. [ x[ - [ x[ x| x[x[x[/]x]x]
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klas:t;%;ze\:;os’ciw) Stopien ochrony v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard \ -20°C ... +60°C C3 IP 65 0
Tropikalna i sucha o o
\Tropics and Dry\ -20°C ... +60°C C3 IP 65 6
Podiaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia L
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ )
230 VAC 0
Wyprowadzone kable 220 VAC Z594b, Z594c .
dtugosci 1 m
\Cables - lenght 1 m\ 24VAC 2594, Z59%4a 3
Max. moment obciazenia 3% Czas przestawienia \Operating speed\
\Max. load torque\ 50 Hz 60 Hz £
8 Nm 120 s/90° 100 s/90° 1
Kat roboczy .
\Operating angle\
60° A
Bez mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu 90° B
\Without stop ends\
120° C
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy| Schemat podiaczenia|
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Potenci ; 1x100 Q B
otencjometryczny f : =1
\Potentiometer\ Pojedynczy \Single\ _ 1x1 000 Q 7595 | E |
1x2 000 O F
Elektroniczny - prgdowy . . .
\Electronic position transmitter\ Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo\2-wire\ 4-20 mA Z595a S
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu 61) Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-9 9x9 B
L-9 9x9 T
D-11 11x11 A
Kotnierzowe \Flange\ ISO 5211 F04 L-11 11x11 P-2126 S
H-8 8x13 M
H-9 Ix14 G
H-11 11x14 U
Wyposazenie dodatkowe Schemat podiaczenia vi!lv
\ Additional equipment\ \Wiring diagram\
A Ustawienie kata roboczego na inng warto$¢ niz 90° \Adjustment of operating angle for required value\ - 0] 1
B 2 wylgczniki sygnalizacyjne S5, S6 \2 additional position switches S5, S6\ Z594a, 7594¢ 0] 2

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code\: A+B=04

Notes:

10) Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

33) ltis possible to load .the actuator with this torque under duty cycle S2-15 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.4.
At 60 Hz, torque values are reduced by 20%.

61) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

Uwagi:
10) Eategoria odpornosci klimatycznejwg. ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-15 min lub
S4-25%, 6-90 cykli/godz.
W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/godz. Moment ten
jest rowny 0,4 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.
Przy czestotliwosci zasilania 60 Hz warto$¢ momentu obniza sie 0 20%.
61) Wpust bezposrednio na wale wyjsciowym (bez wymiennej wktadki).

1.6.2021
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\ Electric part-turn actuator

SP MIKRO

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ SP

| bop || e £ |5 & 2594c| $t¥ & 7595 | 75950|
S3 S4 S3 S4 S5 S6 S3 sS4 S3 S4 S5 S6 B B3
WS I WITE M1 WS ML <
2|l 2 2
c 4 YELLOW || C c c CABLmZb
5. GREY
LT 2 o LT LTILT LT LTILTLT o R 12
CABLE AC ) | | cABLE AC )| | caBLE AC ) | | caBLE AC N EYemmn L= R
12 3 12 3 45 6 PE1 2 PE1 2 3 45 6 © 123 OUT 4-20 mA
te te P tre RLmax. 500 Ohm
24 VAC L %N 24 VAC L %N PEN + PEN +L1 Un=18-30 V DC

Podtaczenie elektryczne:

Przez 2 przewody wyprowadzone z sitownika dtugosci 1 m..:

Przewdd A - silnik elektryczny i wytgczniki - 6x0,5 mm’.

Przewody: 1 - Bialy/White, 2 - Brgzowy/Brown, 3 - Zielony/Green, 4 - Zéity/Yelow,
5 -Szary/Grey, 6 - R6zowy/Pink.

Przewdd B - sygnat z nadajnika - 3x0,5 mm’

Legenda:

Z59%4....... podtaczenie silnika 24V AC przez wytaczniki potozeniowe

Z594a.....podIaczenie silnika 24V AC przez wytgczniki potozeniowe i wyprowadzone
wytgczniki sygnalizacyjne S5,S6

Z594b.....podtgczenie silnika 220/230V AC przez wytgczniki potozeniowe

Z594c.....podIgczenie silnika 220/230V AC przez wylgczniki potozeniowe i
wyprowadzone wytgczniki sygnalizacyjne S5,S6

Z595....... podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z595a.....podtgczenie elektronicznego prgdowego nadajnika potozenia
- 2-przewodowo bez zasilacza

B1......... potencjometryczny nadajnik potozenia
B3......... elektroniczny prgdowy nadajnik potozenia
Coeenn kondensator rozruchowyr

.. pradowy sygnat wyjsciowy

Electric connection:
via 2 outgoing cables 1 m long:

Cable A - electric motor and switches - 6x0,5 mm2
Cable B - feedback - 3x0,5 mm’

Legend:

7594 ...... connection of electric motor 24 VAC via position switches

Z5%a...
additional position switches S5,S6
Z594b...
Z59%c...
connection additional position switches S5,S6
Z595......connection of single potentiometer

single potentiometer
.electronic position transmitter
capacitor

output current signal
.loading resistor

.connection of electric motor 24 VV AC via position switches and connection

.connection of electric motor 220/230 VAC via position switches
.connection of electric motor 220/230 V AC via position switches and

...connection of electronic position transmitter - 2 - wire, passive

R ..rezystancja obcigzenia .1-phase electric motor
MS ..silnik jednofazowy .position switch "open"
S3 .t wylgcznik potozeniowy "otwarte" S4 ... position switch "closed"
S4..... wytgcznik potozeniowy "zamkniete" S5 additional position switch "open"
S5. ..wytacznik sygnalizacyjny "otwarte" S6 ......... additional position switch "closed"
S6.......... wytgcznik sygnalizacyjny "zamkniete”
Rysunki wymiarowe \Dimensional drawing\ SP MIKRO
90°
6-ZYLOWY PRZEWOD
\6-WIRE CABLE\
O
) Ksztatt wpustu
\Coupling shape\
3-ZYLOWY PRZEWOD B L i
\3-WIRE CABLE\ N
< |
- - - a___?_.._
i 1
Wymiar Wymiar Wymiar
B \Dimension\ B \Dimension\ Be \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4
D-9 9 L-9 9 H-8 8 13
3 D-11 1" L-11 1" H-9 9 14
H-11 11 14
IRl —
m] Y
o ——t
@28
118
140 P-2126

T ©



Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe:

- Napiecie zasilania 230V AC

- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg
4 - 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylgczniki potozeniowe

) - 2 wylgczniki sygnalizacyjne
- Grzatka antykondensacyjna z termostatem
- Przytacze mechaniczne kotnierzowe - ISO 5211
- Ochrona termiczna silnika
- Optyczny wskaznik potozenia

Standard equipment:

- Voltage 230 V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches
- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange 1SO 5211
- Space heater with thermal switch

- Motor thermal protection
- Local position indicator
- Manual control

- \; g |

- Sterowanie reczne - Protection code IP 66/IP 68

- Stopien ochrony IP 66/IP 68
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 1

| Kod zaméwienia \Order code\

31 x| -[x|x[x[x[x[/[x]x]

l
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:‘:gfzgj;\os'ci Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity categoryl \Enclosure\
Umiarkowany \ Standard \ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 1| 3
IP66/IP68 —
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C Cc3 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C c4 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ M
230V AC 0
50 H 220V AC 2404t L
z 3x400V AC 778 1
Na listwe zaciskowg 3x380V AC M
\To terminal board\
24) 110V AC 7404t - B |
60 Ha 120V AC T
240V AC 2404t \
- 24V DC 72169 A
230V AC ZKA404t 5
50 Hz 220V AC P
o 3x400V AC ZK78s 7
Na konektor ) 3x380V AC R
\To connector\ 24) 110V AC D
60 Hz 120V AC ZK404t y4
240V AC W
- 24V DC ZK216g C
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220/120/110 VAC 3x400 /380 VAC e
Moment 31) | Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ Moment 31) |Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ przestawienia
wylaczajacy Rezim pracy ) Praca wytaczajacy Rezim pracy*? Praca 39| \Operating timel
mw:g“:‘(?\”“ Zamknij-Otwérz regulacyjna \SWt'tCh'"Q\@ff Zamknij-Otworz | regulacyjna
- i orque - i
q \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ q \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ 50 Az 60 Hz v
105 - 170 Nm 100 Nm 70 Nm 105 - 170 Nm 100 Nm 70 Nm 80 s/90° | 66s/90° | U
80 s/90° | 66s/90° | M
90 - 150 Nm 90 Nm 60 Nm 90 - 150 Nm 90 Nm 60 Nm 20590° | 34 5/90° | P
72 -120 Nm 72 Nm 48 Nm 90 - 150 Nm 90 Nm 60 Nm 20s/90° | 17s/90° | S
80 s/90° | 66s/90° | A
50 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 50 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 40s/90° | 34s/90° | C
20s/90° | 17s/90° | D
45-90 Nm 54 Nm 36 Nm 50 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10s/90° | 85s/90° | E
80 s/90° | 66s/90° | J
40s/90° | 34s/90° | L
25-50N 30N 20N 25-50N 30N 20N
m m " m m m 20 5/90° | 17 s/90° | N
10s/90° | 85s/90° | R
22 -45Nm 27 Nm 18 Nm 25-50 Nm 30 Nm 20 Nm 5 s/90° 4s/90° | F
Ograniczniki kata obrotu Mikrowytaczniki Kat roboczy Schemat podiaczenia
\Stop ends\ \Switches\ \Operating angle\ \Wiring diagram\ v
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami S1/S2, S3/S4 90° B
kata obrotu DUO S5/S6 120° Z403r / ZK403r c
\With stop ends\ 160° D
60° Z575f | Zk575f K
90° dla sitownika ze L
Bez ogranicznikéw S1/S2, S3/S4 120° sterowaniem lokalnym ™|
\Without stop ends\ DUO S5/S6 \for EA with local controh | —{ ¥ ¥ vy
160° N Cigg dalszy na
360° p nastgpnej stronie

\Next page\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

[Kod zaméwienia \Order code\ 34 [ x| -[x[x|[x|x|x[/|x]|x]
!
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x 100 Q K
\Doubie\ 2% 20000 Z6¢ | ZK6ce ]
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA 7957b T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA ZK257b V
Elektroniczny pradowy 0-5mA Y
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA | U]
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m [ ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V 2260k / ZK260k R
Pradowy \Current\ gc,) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g [
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ . 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M - - 2-przewodowo \2-wire\
Z zasilaczem \ Active \ 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-14 14x14 A
L-14 14x14 B
H-14 14x22 C
V-20 @20 D
D-17 17x17 E
L-17 17x17 F
H-11 11x18 G
D-11 11x11 H
Kotnierzowe L-11 11x11 Q
\Flange\ FO5 / FO7 H8 8x13 N
ISO 5211 D-9 9x9 M
D-12 12x12 1
V-17 217 %2 P-2111 P
L-9 9x9 o) 2
L-12 12x12 p-2113 3
D-16 16x16 R
L-16 16x16 S
H-10 10x16 T
H-13 13x19 | 4 |
V-18 218 62 U
V-30 @30 63) \
- @8 64) w
H-17 17x25 z
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-25 225 P-2118 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - P-2110; P- 2016 65 K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - P-2110; P-211659P-0210 | L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia vl v
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zaméwieniu: ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy i kat roboczy 90°. -
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong wartos¢é. \Adjustment of operating angle for required value\ - 0] 1
B Ustawienie momentu wytgczajacego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0]3
G Sterowanie lokalne \Electric local controls Z575f | ZK575f 115
H Poztacane styki mikrowytacznikéw typ D41 po uzgodnieniu z producentem _ 4| o0
\Gold coated contacts of microswitches D41, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48
Uwagi: ) L ) Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1SO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/96 godz. 11) IP68-10m/96 hours.
21) Wykonanie z przytaczem konektorowym tylko do temperatury pracy - 40° C. 21) The version with connectorin -40°C only.
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obniza sig 0 0,8 wartosci. . 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.
31) Momentwytaczajacy podajemy w zamowieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum torque.
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy $2-10 min, lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
$4-25%, 6 - 90 cykli/h. . . ) o o S4-25%,6-90 cycles per hour.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania, S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour.Valid for rated voltage, ambient temperature
temperatury otoczenia +40°C i 35% obcigzeniu maksymalnym momentem +40°C and at average loading 35% of max.torque.
obrotowym. 51) Notvalid for tempereture -60°C.
51) Nie dOtyC_Zy temperatury -60_"(_3. ) ) 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.
52) CPT - pojemnosciowz nadajnik potozenia, DCPT 3M - elektroniczny 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

bezkontaktowy nadajnik potozenia.
62) Otwor wpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wkiadki )..
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Uwagi: Notes:

63) Otwdr pod wymienng wktadke. 63) Boreforreplaceable insert.

64) Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @ 8. 64) Replaceable insert with bore @8 mm.
65) Dotyczy wykonania sitownika ze sterowaniem lokalnym 65) Valid for the actuator with local controls.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UP 1

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\
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Przytacze elektryczne przez konektor \Connector connection\
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X7 & k% ok %k romwor | o PEND
S S2 S3 0S4 S5 S | ___ __ rg LOCAL @ CLOSED
CLOSE LOCAL
ININIRIN -I&I_ -Ikl_
REWOTE = Y N
1 £ 3 E 8
a o = o o
a7 Pk P e P
XC ) 1 ! L L 012
11 1314 16 1819 8 212223242526 9
[ O
wl Ux 7 mE o J

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

Uwagi:

.Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404t) jest wbudowana w silnik
elektryczny na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 jest wyprowadzona
ochrona termiczna w silnikach 3-fazowych (Z78t).

2. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujacy.

-

Legenda:

Z5c/ZK5c .. ...podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z6c/ZK6e ............. podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z10g/Z10g...........podIaczenie elektronicznego pradowego lub pojemnosciowego

nadajnika pofozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

ZT8t/ZKT78t........... podtaczenie silnika 3-fazowego, grzatki z termostatem i
wyprowadzonego zabezpieczenia termicznego

Z257j/ZK257]j ....... podtgczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257k/ZK257k .....podtaczenie elektronicznego napigciowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza

Z260h/ZK260h.....podiaczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z260m/ZK260m...podtgczenie pragdowego nadajnika CPT - 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269r/ZK269r ...... podigczenie prgdowego nadajnika potozenia - 2-przewodowo z
zasilaczem

Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych

Z404t/ZK404t....... podtgczenie silnika 1-fazowego

Z575f[ZK575f....... podigczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych oraz
sterowania lokalnego

..pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
..podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
..pojemnosciowy lub elektroniczny pradowy nadajnik potozenia

S1. ..wyfgcznik momentowy ,otwiera“
S2. ..wyfgcznik momentowy ,zamyka“
S3. ..wytgcznik potozeniowy ,otwiera“
S4. ..wylacznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“
wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*“

M. ilnik elektryczny

C.. ..kondensator rozruchowy
Y... ..hamulec silnika

E1. ..grzatka

F1. ..ochrona termiczna silnika
F2. ermostat grzatki

X... istwa zaciskowa

R.. ..rezystor rozruchowy

R .rezystancja obcigzenia

Lo .
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... przycisk wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otwo6rz-Stop-Zamknij) ... Przyciski sterowania lokalnego

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. The thermal protection of the electric motors (F1) is built-in inside the electric
motors as standard. See wiring diagrams Z404tand Z78s.

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5c/ZK5c............ single potentiometer

Z6c/ZK6e ............. double potentiometer

Z10g/Z10g .. ..CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z78s/ZK78s ..connection of 3-phase electric motorand space heater

22169 ..connection of 24 V DC electric motorand space heater

Z257j/ZK257] ....... current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/ZK257K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK2609r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z403r/ZK403r ......connection of torque and position switches
Z404t/ZKA404t....... connection of 1-phase electric motor

Z575f/ZK575f....... connection of torque and position switches and local controls

...single potentiometer

double potentiometer

electronic position transmitter

....CPT - current position transmitter (capacitive)
...DCPT - current position transmitter (magnetic)
space heater

motor's thermal protection

...space heater's thermal switch

current / voltage output signal

reverse contactor

electric motor

motor’s termal protection

Rl loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons

S1.. .torque switch ,open*“

S2 .. torque switch ,closed”

S3.. position switch ,open*

S4 .. position switch ,closed”

S5.. additional position switch ,open®

S6 .. additional position switch ,closed”
terminal board

...connector

45
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 1
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Rysunek wymiarowy sitownika UP 1 ze sterowaniem lokalnym
\Dimensional drawings UP 1 with local control\

Al

B1 ]
B2 B3 C2 c3
oN|
<<
<C
0
/ B7 B4 B5 -
/ B6 g
8d3
C5, 8dl
Nie dotyczy tego typu
\Do not valid for this type\ C4
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
<&
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
ISO e 1SO mh 1SO ) IS0 el
D-xx U L-xx 1) H-xx U \4 V-xx w Y4 X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-17 17 19.5 6
D-17 17 L-17 17 H-17 17 25 V-18 18 20.5 6
D-19 19 L-19 19 H-19 19 28 V-22 22 245 6
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-28 28 30.9 8
H-13 13 19 V-36 36 39.3 10
V-42 42.0 451 12
(}‘:;’,“';Z d1 | d2 | d3 | d4 | h1 | h2 | o2 | A1 | A2| A3 | B1 | B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | BT | €1 |Cc2|cC3|ca | c5 | L5
F05 90 - 50 M6 - 20 45° | 354
180 310 | 247 100 99 84 162 | 402 92 326 | 100 | 98 | 436 38 37
Fo7 90 - 70 M6 - 20 45° | 339

48 REGADA’




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Rysunek wymiarowy sitownika UP 1 z uchwytem, dZzwignig i sterowaniem lokalnym

\Dimensional drawings UP 1 version standand and lever with local control\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 230 V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange ISO 5211
- Space heater with thermal switch
- Motor thermal protection

- Local position indicator

- Manual control

- Protection code IP 66 / IP 68

- Napiecie zasilania 230V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg
- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylgczniki potozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem
- Przytacze mechaniczne kotnierzowe - 1ISO 5211
- Ochrona termiczna silnika

- Optyczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony 1P 66/ IP 68

@

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 2.4

| Kod zaméwienia \Order code\

343 x| - [ x|x[x[x[x[/[x]x]

1
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(r:)‘;(s):gj;ws’ci Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity categoryl \Enclosure\
Umiarkowany \ Standard \ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 )| 3
IP66/IP68 —
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C Cc3 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 8
Podiaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ M
230 VAC 0
220 VAC 2404t L
50 Hz 3x400 VAC Z78t 1
Na listwe zaciskowg 3x400 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m 2
\To terminal board\ 3x380 VAC 278t M
3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m N
24) 110 VAC B
60 H Z404t —]
i 120 VAC T
230 VAC 5
220 VAC ZKa0at P
50 Hz 3x400 VAC ZK78t 7
Na konektor 2 3x400 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m 6
\To connector\ 3x380 VAC ZK78t R
3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m S
24)| 110V AC D
60 Hz 120V AC ZK404t Z
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220/120/110 VAC 3x400/380 VAC Czas
Moment Max. moment obciazenia \Max. load torque\ Moment Max. moment obciazenia \Max. load torque\ ) grzeiesl:iar\luiiir:;l X
wylaczajacy Rezim pracy *? Praca wylaczajacy Rezim pracysz) Praca 3 P 9
\SWt'tCh'“Q\'°ff Zamknij-Otworz | regulacyjna \SthtChmg\'Off Zamknij-Otwérz regulacyjna v
orque \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ orque \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ 50 Hz 60 Hz
160 s/90° | 135s/90° | C
500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm 500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80 s/90° | 66 5/90° | D
300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 405/90° | 34s/90° | E
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 360 - 600 Nm 300 Nm 200 Nm 20s/90° | 17 s/90° | S
160 s/90° | 1355/90° | L
300-500N 300N 200N
m m m 300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 80 5/90° | 66 5/90° | N
40s/90° | 34s/90° | Q
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 160 s/90° | 135 5/90° | M
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 80 s/90° | 66s/90° | P
110 - 180 Nm 110 Nm 72 Nm 40 s/90° | 34s/90° | R
Ograniczniki kata obrotu Mikrowytaczniki Kat roboczy Schemat podigczenia
\Stop ends\ \Switches\ \Operating angle\ \Wiring diagram\ v
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami S1/S2, S3/S4 90° B
kata obrotu DUO S5/S6 120° Z403r | ZK403r c
\With stop ends\ 160° D
60° Z575f | ZK575f K
90° dla sitownika ze L
Bez ogranicznikéw S1/S2, S3/S4 120° sterowaniem lokalnym YR
\Without stop ends\ DUO S5/S6 \for EA with local control\ |——]
160° N v v v A
360° P | Cigg dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 343. [ x| - [ x [ x| x[ x| x|/ | x]x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100Q B
f - Z5c | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny R 2x100Q K
\Double\ 2x2000Q Z26c/ ZK6e P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA 5 | T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA ZZI<25577bb Vv
Elektroniczny pradowy 0-5mA v
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3 " \3-wire\ 0-10V Z257m | ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ “praewodowo iowire 0-10V 7260k | ZK260k | R
Pradowy \Current\ )55, Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10g / ZK10g |
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-27 27x27 LA
L-27 B
H-27 27x48 %2 C
D-22 E
22x22 —
Kotnierz L-22 | F |
\Flange\ F10/F12 % H-22 22x32 - P-2112 G
V-42 B-42 65) H
ISO 5211 N —
V-455 245,559 p-2114 M
H-16 16x22 61) N
H-19 19x28 P
V-50 @-50 62) \
- @-10 64 W
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-50 3-50 P-2118 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - P-2115; P- 2017 ) K vl
Uchwyt + Dzwignia + Ciggto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - P-2115; P- 2117 % P-1413/8 L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest maksymalny moment wylgczajgcy i kat roboczy 90°. -
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kagta roboczego na okreslong warto$¢. \Adjustment of operating angle for required value\ - 0|1
B Ustawienie momentu wylgczajacego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0]3
G Sterowanie lokalne (tylko do temp. -40°C)\Electric local controls (Only till -40°C)\ Z575f | ZK575fF 115
H Poztacane styki mikrowytgcznikéw typ D41 po uzgodnieniu z producentem _ 410
\Gold coated contacts of microswitches D41, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48

Uwagi: Notes:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1SO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Category of Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 godz. 11) IP 68 -10 m/96 hours.

21) Wykonanie z przytaczem konektorowym tylko do temperatury pracy - 40°C. 21) The version with connectorin -40°C only.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizg sig 0 0,8 warto$ci. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Momentwytgczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum torque.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/h. S$4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje dla nominalnego napiecia zasilania, S$4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
temperatury otoczenia +40°C i 35% obcigzeniu maksymalnym momentem +40 °C and ataverage loading 35% of max.torque.
obrotowym. 51) Notvalid for tempereture -60 °C.

51) Nie obowigzuje dlatemperatury -60°C. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik 60) Recommended load torque is max. 500 Nm for F10.
bezkontaktowy. 61) Recommended load torque is 500 Nm for H-16.

60) Zalecany moment obrotowy dla kotnierza F10 - max. 500 Nm. 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).
61) Zalecany momentobrotowy dla kotnierza FO7 - max. 250 Nm. 63) Bore forreplaceable insert.

62) Otworwpustu bezposrednio nawale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ). 64) Replaceable insertwith bore & 10.

63) Otwor pod wymienng wktadke. 65) Valid for the actuator with local controls.

64) Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @ 10.

65) Dotyczy wykonania sitownika ze sterowaniem lokalnym.




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UP 2.4

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\
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Przytacze elektryczne przez konektor \Connector connection\

F2 2 €L - L - L -
ZK404t ZK78t oo ZK303m VB & ZK403r + + * + * +
@ 3 KM2 St S2 S3 sS4 S5 S6
KM1 -2 ::\_22 21 4|_e| 22
Elr]\ 3| 5| 2 1 3] 5| 21
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

ZK‘E’7‘F’_|f * == :Jf == * == OPEN LOCAL 2. REMOTE
S s2 S3 st S5 S6 | _______ 5 [OCGAL |‘_%
00 & T CLOSE LOCAL
REMOTE 12 "
o
4 € 3
a [
™ ™
Ky 1 Oz
M3 16 1819 7 B 21222324252 9 (D[]
[ to 4 i 1
Sl Ux F s J

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm?®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404t) jest wbudowana w silnik
elektryczny na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 jest wyprowadzona
ochrona termiczna w silnikach 3-fazowych (Z78t).

2. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujgcy.

Legenda:

Z5c/ZK5c.............. podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z6c/ZK6e.............. podigczenie podwodjnego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z109/210g............ podigczenie elektronicznego prgdowego lub pojemnosciowego
nadajnika potozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

Z78t/ZKT78t........... podiagczenie silnika 3-fazowego, grzatki z termostatem i
wyprowadzonego zabezpieczenia termicznego

Z257j/ZK257j ....... podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257k/ZK257k .....podiaczenie elektronicznego napigciowegonadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z260h/ZK260h.....poditgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z260m/ZK260m...podtgczenie pragdowego nadajnika CPT - 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269r/ZK2609r....... podigczenie pragdowego nadajnika potozenia - 2-przewodowo z
Zasilaczem

Z303m/ZK303m...podtaczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi

Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych

Z4041/ZK404t....... podtgczenie silnika 1-fazowego

Z575f/ZK575f ....... podigczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych oraz
sterowania lokalnego

B1. ..pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

B2.
B3.
B3a..
B3b..
S1.
S2.
S3.
S4.
S5.

..podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia

..elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia

..CPT - pojemnosciowy pradowy nadajnik potozenia

..DCPT - bezstykowy prgdowy nadajnik potozenia

..wytgcznik momentowy ,otwiera“

..wytgcznik momentowy ,zamyka“

..wytacznik potozeniowy ,otwiera“

..wytacznik potozeniowy ,zamyka“

..wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera®

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

..silnik elektryczny

..kondensator rozruchowy

..hamulec silnika

..grzatka

..ochrona termiczna silnika

..termostat grzatki

istwa zaciskowa

..konektor

..rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

KM1,KM2..styczniki rewersyjne

REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytaczone-Lokalne) ... przycisk wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym

OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... Przyciski sterowania lokalne

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404t) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6 (Z78t).

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5c/ZK5c... single potentiometer

Z6c/ZK6e..............double potentiometer

Z10g/Z10g...........CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z78t/ZK78t.. ...connection of 3-phase electric motorand space heater
Z257j/ZK257j .......current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/ZK257K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK2609r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z303m/ZK303m...connection of 3-phase electric motor with reversing contactors
Z403r/ZK403r ...... connection of torque and position switches
Z404t/ZK404t.......connection of 1-phase electric motor

Z575f/ZK575f....... connection of torque and position switches and local control

...single potentiometer

double potentiometer

electronic position transmitter

CPT - current position transmitter (capacitive)
DCPT - current position transmitter (magnetic)
space heater

motor's thermal protection

space heater's thermal switch

current / voltage output signal

reverse contactor

electric motor

motor’s termal protection

loading resistor

REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE local control buttons

S1..... ....torque switch ,open*”

S2.... ....torque switch ,closed”

S3..... ...position switch ,open*”

S4 .. position switch ,closed”

S5.. additional position switch ,open*”
S6..... ....additional position switch ,closed”
X.... ....terminal board

XC.. ...connector

T ¢



Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2.4

B1 C1
B2 B3 C2 C3
M)
— <
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<
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B4 B Ly 3
\ 1/
A A >
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\‘ ! ,/ =
ZHIEE
8d3
#d1
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
<>\5
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
B \Dimension\ B \Dimension\ B \Dimension\ B \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx W Z X
D-22 22 L-22 22 H-16 16 22 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-19 19 28 V-40 40 43.1 12
D-36 36 L-36 36 H-22 22 32 V-42 42.0 451 12
H-27 27 48 V-45.4 45.4 48.8 10
H-36 36 48 V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
V-60 60 64.4 18
Typ Konierz
\Type\ \Flange\ d1 d3 d4 h2 o2 A1 A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4 B5 Cc1 Cc2 C3 H L5 P M1
UP24 |F10/F12 | 150 |102/125| M10/M12 | 25/30 | 45° | 408 | 220 | 380 | 134 | 295 | 115 | 112 | 131 | 195 | 376 | 115 | 113 | 200 | 56 4.5 |M20x1.5
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\Version\ \Pull-rod version\
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Rysunek wymiarowy sitownika UP 2.4 ze sterowaniem lokalnym
\Dimensional drawings UP 2.4 with local control\

Nie dotyczy tego typu
\Do not valid for this type\
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Ksztatt wpustu \Coupling shape\
| D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
00
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[
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
I1SO \Dimensiont IS0 e IS0 F i ISO ]
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx W Z X
D-22 22 L-22 22 H-16 16 22 V-30 30 325 8
D-27 27 L-27 27 H-19 19 28 V-40 40 43.1 12
H-22 22 32 V-42 42.0 451 12
H-27 27 48 V-45.4 45.4 | 488 10
V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
Typ |Kotnierz
\Type\ \Flange\ d1 d3 d4 h2 o2 A1 A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 Cc1 c2 Cc3 c4 C5 H L5
UP 2.4 | F10/F12 | 150 |102/125| M10/M12 | 25/30 | 45° | 408 | 220 | 380 | 134 | 295 | 115 | 112 | 131 195 | 450 92 376 | 115 | 113 | 485 38 200 | 56
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Wymiary sitownika UP 2.4 z uchwytem, dzwignig i sterowaniem lokalnym (z zewnetrzng skrzynka na listwe zaciskowg)
\Dimensional drawings UP 2.4 version standand and lever with local control (and terminal box)\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230 V AC ]

- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa - Terminal board connection
- 2 wylgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange ISO 5211
- Space heater with thermal switch

- 2 wylgczniki potozeniowe
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne
- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe - ISO 5211 - Motor thermal protection

- Ochrona termiczna silnika - Local position indicator

- Optyczny wskaznik potozenia - Manual control

- Sterowanie reczne - Protection code IP 66 / IP 68

- Stopien ochrony IP 66/ IP 68
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 2.5

[Kod zaméwienia \Order codelia 34T x [ - [x[x[x[x[x[/[x[x]
]
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:‘:gfzgj;\os'ci Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \ Standard \ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 1| 3
IP66/IP68 —
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat poditaczenia | |
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
220 VAC 2404t L
50 Hz 3x400 VAC Z78t 1
Na listwe zaciskowg 3x400 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m 2
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78t M
3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m N
24)| 110 VAC B
60 Hz 120V AC Z404t Bl
230 VAC 5
220 VAC ZKaoat P
50 Hz 3x400 VAC ZK78t 7
Na konektor 2 3x400 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m 6
\To connector\ 3x380 VAC ZK78t R
3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m S
24)| 110V AC D
60 Hz 120V AC ZK404t 1
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220/120/110 VAC 3x400/ 380 VAC Czas
Moment Max. moment obcig:enia \Max. load torque\ Moment Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ y g;ﬁ::iar\:;i?r:‘a; X
wylaczajacy Rezim pracy : Praca Y|  wylaczajacy Rezim pracy ™ Praca ¥ v
\Switching-off | zamknij-Otwérz regulacyjna \Switching-off | 75mknjj-Otwérz regulacyjna
torque\ \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ [~ 50 60 Hz
- - - 1100 - 1800 Nm 1080 Nm - 160 s/90° | 135 s/90° | U
- - - 1000 - 1600 Nm 960 Nm - 80s/90° | 66s/90° | B
- - - 900 - 1400 Nm 840 Nm - 40s/90° | 34s/90° | G
- - - 160 s/90°| 135s/90°| C
805s/90° | 665s/90° | D
- 720N - 800 - 1200 Nm 720 Nm 480 Nm
800 - 1200 Nm " 20s/90° | 17s/90° | H
400 - 600 Nm 360 Nm 240 Nm 40s/90° | 345s/90° | E
250 - 400 Nm 240 Nm 160 Nm 400 - 800 Nm 360 Nm 240 Nm 20s/90° | 17s/90° | F
160 s/90° | 135s/90° | L
- 480N 320 Nm
500 -800 Nm m 500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80 5/90° | 66 5/90° | N
R - - 40s/90° | 34s/90°| P
300 -500 N 300N 200 N 160 s/90°| 135s/90° | M | v v v v v
) " " m 300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 80s/90° | 66/90°| O Ciag dalszy na
R R N 40s/90° | 34s/90° | R nastgpnej stronie
\Next page\
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Category of Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/96 godz. 11) IP68-10m/96 hours.
21) Wykonanie z przytgczem konektorowym tylko do temperatury pracy - 40°C. 21) Connector version only till -40°C.
24) Przy czestotliwos$ci 60 Hz podane momenty obnizg sie 0 0,8 wartosci. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.
31) Momentwylgczajacy podajemy w zamdwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum torque.
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania, S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
temperatury otoczenia +40°C i 35% obcigzeniu maksymalnym momentem +40°C and at average loading 35% of max.torque.
obrotowym.

cc T



Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 4. [ x] - Ix[x]x][x[x]/[x]x]
Ograniczniki kata obrotu Mikrowytaczniki Kat roboczy Schemat podiaczenia l
\Stop ends\ \Switches\ \Operating angle\ \Wiring diagram\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami S1/S2, S3/S4 90° B
kata obrotu DUO S5/S6 120° Z403r / ZK403r c
\With stop ends\ 160° D
60° Z575f | ZK575f K
90° dla sitownikow L
Bez ogranicznikow S1/S2, S3/S4 120° ze sterowaniem lokalnym B
\Without stop ends\ DUO S5/S6 160° \for EA with local control\ N
360° P
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia | |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2 000 Q F
\Potentiometer\ Podwdjny R 2x100Q K
\Double\ 2 %x2000Q Z6c¢ | ZK6e 1
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z257b \Yi
Elektroniczny pradowy 0-5mA ZK257b v
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h / ZK260h W
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m | ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
Pradowy \Current\ )55, Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10g / ZK10g |
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Wielko$é kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy ,
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-36 A
36x36 —1
L-36 x B |
H-36 36x48 C
V-48 @48 62 D
D-27 E
27 27x27 T
H-27 27x48 ©2) G
Kotnierzowe V-42 242 62 H
\Flange\ F1a D-22
9 (F10)60) - 92%22 P-2112 P ]
ISO 5211 L-22 65) Q|
V-50 250 6 P-2114 M
V-60 @60 63) \
- @10 4 w
H-22 22x32 N
V-30 230 5
V-40 @40 7
F1261 V-60 @60 & 8
F1261) H-22 22x32 T
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-60 260 P-2118 | J
Zwigni P-2115
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - P.2117 69 - K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - P-1413/B | L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podiaczenia| v | v
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zaméwieniu: ustawiony jest maksymalny moment wytaczajacy i kat roboczy 90°. -
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢. \Adjustment of operating angle for required value\ - 0|1
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na okreslong wartosé. \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0]3
G Sterowanie lokalne \Electric local controls - Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ P-2114; P-2117\ Z575f | ZK575f 115
H Poztacane styki mikrowytgcznikéw typ D41 po uzgodnieniu z producentem _ 4l o0
\Gold coated contacts of microswitches D41, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Uwagi: Notes:

51) Nie obowigzuje dlatemperatury -60°C. 51) Not valid for tempereture -60°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.
bezkontaktowy. 60) Recommended load torque is max. 500 Nm for F10.

60) Zalecany moment obrotowy dla kotnierza F10 - max. 500 Nm. 61) Recommended load torque is max. 1000 Nm for F12.

61) Zalecany momentobrotowy dla kotnierza F12 - max. 1000 Nm. 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

62) Otwor wpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ). 63) Bore forreplaceable insert.

63) Otwor pod wymienna wkiadke. 64) Replaceable insert with bore @10.

64) Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @ 10. 65) Valid for the actuator with local controls.

65) Dotyczy wykonania sitownika ze sterowaniem lokalnym.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UP 2.5

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\

7404t Z303m| F1 F2 Z5¢ | Z6¢
M @) 3] 1
i~ B B2
KM1 = ii 7 2l 4l sl 22
In Eﬁ' 3 5_71@ 1| 3|_5] 2
XQ [ XQ I@; ; }5 ; X [O773 | |x & Fo7z37475T7
P PEN L1213
7403r| < + < + <+ + Z10g | 7257j | 7260h 7269r 7260m
St S2 S3 S4 S5 S6 B3 B3 B3a
B3/B3a/B3b = = B3/B3a/B3b
e e = 22| B
! ! @1 @1 1 stV v
I | pl A
RN BN >3]
| ]! xo X O® O®
X [f2N4fsTiel8[1 920020232 41262 712830 31[32134] S i otLrir X¢ [B2[81] X¢ B8]
E———r O S | =+ iR
G oy || ¥ D00 Cpo I =y
2257k 2260k ufﬂSf * * * ¢ * ¢ OPEN LOCAL {5] REMOTE OPENO
B3 B3 St S2 S3 S4 S5 SB o STOP O
[S1] [ N N0 [ | e {6 (8]  CLOEO
< [3]
@y r‘ ’_LY RENOTE L I -
il « 2 3 & 8
a & 2 & o
X0 TP 28 P8 8 P§
T A0
ot i X [1] [18] 2022 [42627128[30[31[3234 2
Sw! e i we: ;
§_W|_J LJ LV1 |-'1¢ * +L1# | ®_'T
b L g

Przytacze elektryczne przez konektor \Connector connection\

F2 F2 F2 L - L - L -
ZK404t o ZK78t g ZK303m VEOE o ZK403r t ?{ 14: + 14: ES

@ 3~/ KM2
4%
22 2l 4|_6| 22)
_3\_5\ 21@1] 3| 5] 2
: i @

Xy X TTTY X T xc
<) 10 ©23456 110 ©1234 56 10 11121314 151617181920 7 8 212223242526
4 f ey tt trts t TR s
PE U PELIL2L3 N L PEN LTL2L3 u £
230 V AC Y
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

25 | K6 | 2K10g 2K257j| 2K260h] 22691 | K257k ZK260k
Bl B2 B3 B3 B3 B3
B3/B3a/B3b =" = B3/B3a/B3b =4 =
< < < <
el | Bell| Zell | 2ol
+[= + =
=] AN
Ol oL, 50
XC XC XC XC Xl Xl xcld 11
782 27282930 3132 23 7 23 23 23 RN X3l
+—= H 0 St A oA 3231
an | S/L“,g [ . ot (1 1l
‘EJL"/ | =\ | il = Siw! e _a gt
Ty | |80 LY e | | e WG et
AEIE B R e nt OPENO
STOP O
St S2 S S4 S5 S6 m@ LOCAL CLOSED
N -LVI' -LVI'
REMOTE 12 Y "
o
e 38 E& 3
O 28 8 PR ™%
0~2
XC?; ik 15 dto b M2t
[ O
LU Uk 7 %_Lli"_‘ ____________ |

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm?®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404t) jest wbudowana w silnik
elektryczny na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 jest wyprowadzona
ochrona termiczna w silnikach 3-fazowych (Z78t).

2. Wylgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujgcy.

Legenda:

Z5c/ZK5c.............. poditgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z6c/ZK6e ............. podigczenie podwodjnego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z109/210g............ podigczenie elektronicznego prgdowego lub pojemnosciowego
nadajnika potozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

Z78t/ZKT78t........... podiaczenie silnika 3-fazowego, grzatki z termostatem i
wyprowadzonego zabezpieczenia termicznego

Z257j/ZK257j ....... podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257k/ZK257k .....podiaczenie elektronicznego napigciowegonadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza

Z260h/ZK260h.....podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z260m/ZK260m...podtgczenie pragdowego nadajnika CPT - 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269r/ZK269r ...... podiaczenie prgdowego nadajnika potozenia - 2-przewodowo z
zasilaczem

Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych

Z404t/ZK404t....... podtgczenie silnika 1-fazowego

Z575f/ZK575f ....... podigczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych oraz
sterowania lokalnego

B1.... ..pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

B2.
B3.
B3a..
B3b..

..podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
..elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia

..CPT - pojemnosciowy pradowy nadajnik potozenia
..DCPT - bezstykowy prgdowy nadajnik potozenia

S1. ..wytgcznik momentowy ,otwiera“
S2. ..wytgcznik momentowy ,zamyka“
S3. ..wytacznik potozeniowy ,otwiera“
S4. ..wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

S5.
S6.

..wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“
wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

M. ilnik elektryczny

C.. ..kondensator rozruchowy
Y. ..hamulec silnika

E1. ..grzatka

F1. ..ochrona termiczna silnika
F2. ermostat grzatki

X... istwa zaciskowa

XC ..konektor

R.. ..rezystor rozruchowy

R, ... ..rezystancja obcigzenia
KM1,KM2..styczniki rewersyjne

REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... przycisk wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... Przyciski sterowania lokalne

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404t) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6 (Z78t).

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5c/ZK5c............ single potentiometer

Z6c¢c/ZK6e ... ...double potentiometer

Z10g/Z10g .. ...CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
ZT78t/ZK78t...........connection of 3-phase electric motorand space heater
Z257j/ZK257j ....... current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/ZK257k .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK269r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z303m/ZK303m...connection of 3-phase electric motor with reversing contactors
Z403r/ZK403r ...... connection of torque and position switches
Z404t/ZKA404t....... connection of 1-phase electric motor

Z575f/ZK575f....... connection of torque and position switches and local control

....single potentiometer

....double potentiometer

...electronic position transmitter

CPT - current position transmitter (capacitive)
DCPT - current position transmitter (magnetic)
....space heater

...motor's thermal protection

space heater's thermal switch

current / voltage output signal

reverse contactor

electric motor

motor’s termal protection

loading resistor

REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE local control buttons

S1..... ....torque switch ,open*”

S2.. torque switch ,closed”

S3.. position switch ,open*”

S4 .. position switch ,closed”

S5.. additional position switch ,open*
S6 .. additional position switch ,closed”

X terminal board

...connector

(mzoans T



Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2.5

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator
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#d1
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
<>\3
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
B \Dimension\ Ee \Dimension\ Ee \Dimension\ B \Dimension\
D-xx U L-xx [Y) H-xx U \ V-xx W Y4 X
D-22 22 L-22 22 H-16 16 22 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-19 19 28 V-40 40 43.1 12
D-36 36 L-36 36 H-22 22 32 V-42 42.0 451 12
H-27 27 48 V-45.4 45.4 48.8 10
H-36 36 48 V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
V-60 60 64.4 18
Kolnierz| -y | 43 d4 h2 | 2| A1 | A2 | A3 | A4 | B1 | B2 [ B3 | B4 [ B5|cCcl1|c2|C3| H | Ls| P | M
\Flange\
F10/F14 | 175 |102/140| M10/M16 | 20/35| 45°
F12 175 125 M12 2% 25° 408 | 220 | 380 | 182 [ 295 | 115 | 112 | 171 195 | 376 | 115 | 113 | 200 70 4.5 |M20x1.5
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Rysunek wymiarowy sitownika UP 2.5 ze sterowaniem lokalnym
\Dimensional drawings UP 2.5 with local control\

Nie dotyczy tego typu
\Do not valid for this type\
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Rozmer Rozmer Rozmer Rozmer
IS0 \Dimension\ 0 \Dimension\ IS0 \Dimension\ 0 \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx w Y4 X
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-27 27 48 V-40 40 43.1 12
D-36 36 L-36 36 H-36 36 48 V-42 42.0 45.1 12
V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
V-60 60 64.4 18
Typ | Priruba
\Type\ | \Flange\ d1 d3 d4 h2 | /2 | A1 A2 | A3 | A4 B1 B2 B3 | B4 | B5 | B6 B7 | C1 c2 | C3 c4 c5 H L5
F10/F14 | 175 |102/140| M10/M16 | 20/35 | 45°
UP 2.5 F12 175 125 12 2 25° 408 | 220 | 380 | 182 | 295 115 112 171 195 | 450 92 376 | 115 | 113 | 485 38 200 | 70
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wymiary sitownika UP 2.5 z uchwytem, dzwignig i sterowaniem lokalnym (z zewnetrzng skrzynka na listwe zaciskowg)
\Dimensional drawings UP 2.5 version standand and lever with local control (and terminal box)\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230 V AC ]

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowa - Terminal board connection
- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange ISO 5211
- Space heater with thermal switch

- 2 wylgczniki potozeniowe
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne
- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Przylgcze mechaniczne kotnierzowe - ISO 5211 - Motor thermal protection

- Ochrona termiczna silnika - Local position indicator

- Optyczny wskaznik potozenia - Manual control

- Sterowanie reczne - Protection code IP 66 / IP 68

- Stopien ochrony 1P 66/ IP 68

Tabela specyfikacyjna\Specification table\ UP 2

[Kod zaméwienia \Order code\ 342. x| - [ x| x| x[ x| x|/ [x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasa korozyjnosci 10)| Stopien ochrony
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ atmosfery ) \Enclosure\
P \Corrosivity category\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +565°C C4 2
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 P66/ 1P 6811) 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia |
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
Z404t —
220V AC L
50 Hz 3x400V AC 278t 1
. . 3x400V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m 2
Na liste zaciskowa 3x380V AC z78t M
\To terminal board\ - - - — - -
3x380V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m N
24) 110V AC B
60 Hz 120V AC Z404t T
240V AC Vv
230V AC 5
ZK404t ——
220V AC P
50 Hz 3x400V AC ZK78t 7
2 3x400V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m 6
Na konektor 3x380V AC ZK78t R
\To connector\
3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m S
24) 110V AC D
60 Hz 120V AC ZK404t z
240V AC W
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220 V AC; 120 VAC 3x400/380 VAC Czas
Moment 31 Max. moment obciazenia \Max. load torque\ Moment Max. zat'az. moment \Max. load torque\ przest.aw|e.n|a s
. 32) 33) | 32) 33| \Operating time\
wylaczajacy % Praca wylaczajacy Rezi Praca
e Rezim pracy | b ezim pracy
\Switching-off | o 57 zamknij |  regulacyjna \Switching-off | 5y 6rz-zamknij | regulacyjna
torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ ™50 60 Hz
- - - 80s/90° | 66s/90° | A
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 405/90° | 34s/90° | C
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 20s/90° | 17.s/90° | D
- - - 10s/90° | 8s/90° | E
- - - 80 s/90° | 66s/90° | J
110 - 180 Nm 110 Nm 72 Nm 40s/90° | 34s/90° | L
20s/90° | 17s/90° | N
110-180N 110N 72N
105 - 170 Nm 100 Nm 70 Nm m m m 105/90° | 85/90° | Q
- - - 5 s/90° 4s/90° | F
- 80 s/90° | 66s/90° | K
40s/90° | 34s/90° | M
75-120 Nm 72 Nm 50 Nm 75 - 120 Nm 72 Nm 50 Nm 20s/90° | 17s/90° [P | Y Y ¥ v.v
10/90° | 8s/90° | S Ciag dalszy na
nastepnej stronie
5 s/90° 4s/90° | T \Next page\
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwediug 1SO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Category of Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) IP68-8m/96 godz./10 operacjiw warunkach zanurzenia. 11) IP68-10m/96 hours.
21) Wykonanie z przytgczem konektorowym tylko do temperatury pracy - 40° C. 21) Connector version only till -40°C.
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obniza sie 0 0,8 wartosci. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.
31) Momentwytgczajgcy podajemy w zamdwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum torque.
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 do 1200 cykli’/h. Obowigzuje dla nominalnego napiecia zasilania, S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
temperatury otoczenia +40°C i 35% obcigzeniu maksymalnym momentem +40°C and at average loading 35% of max.torque.
obrotowym
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ia 342. [ x[ - [ x[x]x[x[x]/[x]x]
Ograniczniki kata obrotu Wytaczniki Kat roboczy Schemat podiaczenia l
\Stop ends\ \Switches\ \Operating angle\ \Wiring diagram\
60° A
Z ogranicznikam S1/S2, S3/S4 90° B
\With stop ends\ DUO S5/S6 120° Z403r / ZK403r C
160° D
60° Z575f | ZK575f K
90° pre ES L
Bez ogranicznikow S1/S2, S3/S4 120° ze sterowaniem lokalnym v ]
\Without stop ends\ DUO S5/S6 160° \for EA with local control\ N
360° P
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\ \
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x 100 Q K
\Double\ 2x2000Q Z6c/ZK8e P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA 5 | T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA ZZK25577bb \Y
Elektroniczny pradowy 0-5mA Y
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA 4
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m | ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
Pradowy \Current\ 5;c,) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10g / ZK10g |
CP Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ ) 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
- - 2-przewodowo \2-wire\
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ 4-20 mA Z269r /| ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-22 22x22 A
L-22 22x22 B
H-22 22x32 C
V-22 @22 D
D-17 17x17 E
L-17 17x17 F
H-17 17x25 G
V-28 228 H
Kotnierz V-36 @36 62 M
61 —
\Flange\ Fo7/F10 " H-13 13x19 P-2111 N
1ISO 5211 H-14 14x22 p-2113 ) i
V-17 a17 P
D-19 19x19 R
L-19 19x19 S
V-18 218 T
V-42 @42 ©9) U
- @10 9 Vv
H-19 19x28 W
D-14 14x14 Y
L-14 14x14 z
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-40 240 P-2118 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - E:g”g 65) - K
Uchwyt + DZzwignia + Ciegta TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - P-1413/A | L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia| v | v
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamowieniu: ustawiony jest maksymalny moment wytaczajacy i kat roboczy 90°. _
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢. \Adjustment of operating angle for required value\ - ol 1
B Ustawienie momentu wytgczajacego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0| 3
G Sterowanie lokalne \Electric local controls Z575f | ZK575fF 1 5
H Poztacane styki mikrowytgcznikéw typ D41 po uzgodnieniu z producentem _ 410
\Gold coated contacts of microswitches D41, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

Uwagi: Notes:

51) Nie obowigzuje dlatemperatury -60°C. 51) Not valid for tempereture -60 °C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.
bezkontaktowy. 61) Recommended load torque is max. 250 Nm for flange FO7.

61) Zalecany momentobrotowy dla kotnierza FO7 - max. 250 Nm. 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

62) Otworwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ). 63) Bore forreplaceable insert.

63) Otwor pod wymienng wktadke. 64) Replaceable insert with bore @ 10.

64) Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @ 10. 65) Valid for the actuator with local controls.

65) Dotyczy wykonania sitownika ze sterowaniem lokalnym.

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UP 2

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\

7404t 2303m| F1 F2 Z5¢ | Z6c
M @) 3] B1
5~ B2
KM1 = ii 7 2l 4l sl 22
In Eﬁ' 3 5_71@ 1| 3|_5] 2
XQ [ XQ I@; ; }5 ; X [O773 | |x & Fo7z37475T7
P PEN L1213
7403r| < + < + < & Z10g | 2257j| 7260h 7269r 7260m
St S2 S3 S4 S5 S6 B3 B3 B3a
B3/B3a/B3b = = B3/B3a/B3b
L e = 22 e
| i @1 @1 1 w24V [V
BRE 1= 1]
RN BN >3]
| ] ! X X OO O®
X [f2N4fsTiel8[1 920020232 41262 712830 31[32134] S i otLrir X¢ [B2[81] X¢ B8]
L___t=d—p—- O S | =+ J
- +I.1_’ _I-EE.EJ J-La L] EEE_]_l EE ELEJ
2257k 2260k ufﬂSf * * * ¢ * ¢ OPEN LOCAL {5] REMOTE OPENO
B3 B3 St S2 S3 S4 S5 SB = loea 2 STOP O
1 1 NN [T RN [ | s o {6 (8]  CLOEO
< [3]
@y r‘ ’_LY RENOTE L3 I -
1= 5 3 E ¢
o o — o (&}
X0 TP 28 P8 8 P§
<.>+L d ™ XQ [18] 2022 [42627128[30[31[3234 2
‘j(Uu): :an?J T [ ) !
J-La L] LV1 |-'1¢ * +L1 # | ®_'T
b L g

Przytacze elektryczne przez konektor \Connector connection\

F2 F2 F2 L - L - e -
ZK404t o ZK78t g ZK303m VEOE o ZK403r 147 + 14: + 14: ES
@ 3~/ kM2 St s2

416
7 21 4l 6| 22)
_3\_5\__21 g 1| 3|_5] 27

Xy X TTTY X T xc
<) 10 ©23456 110 ©1234 56 10 11121314 151617181920 7 8 212223242526
4 f ey tt trts t TR s
PE U PELIL2L3 N L PEN LTL2L3 u £
230 V AC Y

s2 T




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator

2Kc | 2K6c | 210g 257 2K260n| 22691 K257k ZK260k
B1 B2 B3 B3 B3 B3
83/B3a/B3b = 83/83a/B3b =aa
3 3
@y @y
=
AN
XC XC xll xxl 1 xld 11 QO
272829 27282930 3132 .:7|2 3'1 2|7 912 3:1 27 3231 xe TY
o I P otk 32
W I SO _l S = oot
Ty g0 LY re=t R e
(i LE&_:—I S-Ta oo ‘—ERL]—,
ZKS7 ZJf == * == * == OPEN LOCAL 2. REOTE. gﬁggg
st s2 S4 S5 S | _______[§l LOCAL [q] CLOSEOD
CLOSE LOCAL

1]

3

REMOTE

S3
FJLKI_ I

~

xcd 1 ©~2
11314 16 1819 7 8 21222324252 9
S O
LU Uk %H_* ____________ |

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm?®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404t) jest wbudowana w silnik
elektryczny na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 jest wyprowadzona
ochrona termiczna w silnikach 3-fazowych (Z78t).

2. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujgcy.

Legenda:

Z5c/ZK5¢ ............. podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z6¢/ZKBC ............. podtgczenie podwodjnego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z10g9/Z10g............ podiagczenie elektronicznego pradowego lub pojemnos$ciowego
nadajnika potozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

ZT78t/ZKT78t........... podigczenie silnika 3-fazowego, grzatki z termostatem i

wyprowadzonego zabezpieczenia termicznego

Z257j/ZK257] ....... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257k/ZK257k .....podIaczenie elektronicznego napieciowegonadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napigciowy, 3-przew. bez zasilacza

Z260h/ZK260h.....podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z260m/ZK260m...podtgczenie pragdowego nadajnika CPT - 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269r/ZK269r ...... podigczenie pradowego nadajnika potozenia
zasilaczem

Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych

Z404t/ZK404t.......podIaczenie silnika 1-fazowego

Z575f/ZK575f....... podtgczenie wytgcznikéw momentowych i pofozeniowych oraz
sterowania lokalnego

- 2-przewodowo z

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
...podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia

B3....ocooenee. elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia
B3a........... CPT - pojemnosciowy pradowy nadajnik potozenia
B3b...........DCPT - bezstykowy pradowy nadajnik potozenia
S1. ...wylgcznik momentowy ,otwiera*

S2. ...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

S3. ...wylgcznik potozeniowy ,otwiera“

S4. ...wytgcznik potozeniowy ,zamyka*“

S5. ...wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

S6.. wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

M. silnik elektryczny

C.. ...kondensator rozruchowy

Y. ...hamulec silnika

E1. ...grzatka

F1.. ochrona termiczna silnika

F2. ermostat grzatki

X... istwa zaciskowa

XC... ..konektor

R.... ...rezystor rozruchowy

Ry e rezystancja obcigzenia

L
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... przycisk wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... Przyciski sterowania lokalne

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404t) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6 (Z78t).

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5c/ZK5c... single potentiometer

Z6c¢c/ZK6e ... double potentiometer

Z10g/Z10g ...CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
ZT78t/ZK78t...........connection of 3-phase electric motorand space heater
Z257j/ZK257j .......current electronic position transmitter, 3-wire, passive

Z257k/ZK257k .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK269r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z303m/ZK303m...connection of 3-phase electric motor with reversing contactors
Z403r/ZK403r ...... connection of torque and position switches
Z404t/ZK404t.......connection of 1-phase electric motor

Z575f/ZK575f....... connection of torque and position switches and local control

....single potentiometer

....double potentiometer

...electronic position transmitter

CPT - current position transmitter (capacitive)
DCPT - current position transmitter (magnetic)
....space heater

...motor's thermal protection

space heater's thermal switch

current / voltage output signal

reverse contactor

electric motor

motor’s termal protection

loading resistor

REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons

S1..... ....torque switch ,open*”

S2.. torque switch ,closed”

S3.. position switch ,open*”

S4 .. position switch ,closed”

S5.. additional position switch ,open*”

S6..
X

additional position switch ,closed”
terminal board
...connector

(mzoans — JEE



Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \ Electric part-turn actuator
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Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
<>\5
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
IS0 e e ol IS0 Sl IS0 R e 1SO g
D-xx U L-xx 1) H-xx U \ V-xx W Y4 X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-17 17 19.5 6
D-17 17 L-17 17 H-17 17 25 V-18 18 20.5 6
D-19 19 L-19 19 H-19 19 28 V-22 22 24.5 6
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-28 28 30.9 8
H-13 13 19 V-36 36 39.3 10
V-42 42.0 | 451 12
Foamea| @t | a2 | a3 | a4 | m | h2 |z | At | A2| A3 |B1|B2| B3| B4 |B5|Cl|Ca|cC3 5| M | M2 | P |R
FO7/F10 | 120 - |70/102)M8/M10| - |16/20| 45° | 408 | 220 | 380 | 295 | 115 | 112 | 91 | 195 | 376 | 115 | 113 | 49 |M20x1.5|M20x1.5| 4.5 | 200

s T
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\Version\ \Pull-rod version\ 2 E = P 1 4 1 3/A
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Rysunek wymiarowy sitownika UP 2 z zewnetrzng skrzynkg na listwe zaciskowg i sterowaniem lokalnym
\Dimensional drawings UP 2 with terminal box and local control\
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Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
0\5
l
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
ISO e mar IS0 o ymiar IS0 o ymiar IS0 o ymiar
D-xx U L-xx 1) H-xx U \ V-xx W Y4 X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-17 17 19.5 6
D-17 17 L17 17 HAT7 17 | 25 V-18 18 | 205 | 6
D-19 19 L-19 19 H-19 19 | 28 V-22 22 | 245 | 6
D-22 22 L22 22 H-22 22 | 32 V-28 28 | 309 | 8
HA3 13 19 V-36 36 | 393 | 10
V-42 420 | 451 | 12
(;‘:;’,“';Z d1 | d2 | d3 | d4 | h2 | 2| A1 | A2 | A3 | B1 | B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | BT | c1 | c2 | c3 | ca | c3 | L5
FO7/F10| 120 | - |70/102|M8/M10|16/20| 45° | 408 | 220 | 380 | 295 | 115 | 112 | 91 | 195 | 450 | 92 | 376 | 115 | 113 | 485 | 38 | 49
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Wymiary sitownika UP 2 z uchwytem, dzwignig i sterowaniem lokalnym (z zewnetrzng skrzynkg na listwe zaciskowa)
\Dimensional drawings UP 2 version standand and lever with local control (and terminal box)\
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