Sitlownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db eb lIB T6 Gb
112D Extb llIC T85°C Db

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Motor’s termal protection (230V a 3x400V AC)
- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- Space heater

- Napiecie zasilania 230V AC

) - Ochrona termiczna silnika (230V i 3x400V AC)
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

/ - 2 wytgczniki momentowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

=1 - Grzatka antykondensacyjna z termostatem - Space heater's thermal switch
DS T - Ograniczniki mechaniczne kata obrotu - Mechanical stop ends
g - Przylacze mechaniczne wg. normy I1SO 5211 - Mechanical connection - flange 1ISO 5211
. ~ ’ - Sterowanie reczne - ManuaI‘ control
— * - Stopien ochrony IP 66 / IP 67 - Protection code IP 66 / IP 67

- Corrosivity category C3

- Klasa korozyjnosci atmosfery C3

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 1-Ex

[Kod zaméwienia \Order code\ 201 [ x| - [x[x|x][x[x]
|
. 0 Stopien :
Typ klimatu Tepmperatura otoczenia n I Sche_m_at po_dlqczenla l
\Climate resistance\ | \Ambient temperature\ \é’:;';osr:}:_e\ ElektronIc\:lz’r;);i;?(?:::\t?kpolozen|a \Wiring diagram\
Umiarkowany OB = ° bez regulatora nst. tabela
\standard\ 25°C = +85°C \without positioner\ \next table\ 1
Zimny EQ°C = o bez regulatora nst. tabela
\Cold\ 50°C = +40°C \without positioner\ \next table\ 3
i IP 66 /1P 67
Tropl_kaln)Lsuchy 25°C + +55°C bez regulatora nst. tabela 6
I'suchy - j \without positioner\ \next table\
\Tropics and Dry\
Arktyczny o . . bez regulatora nst. tabela
\Arctic\ -60°C + +40°C \without positioner\ \next table\ 8
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne Z249a, Z519d B
Umiarkowany 25°C + +55°C \with resistive feedback\ 16) 7521d
\standard\ ) ’ Sprzezenie zwrotne pradowe 7248, 7520d D
\with current feedback\ 17) 7522d
IP 66 /1P 67
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne Z249a, Z519d K
Zimny \with resistive feedback\ ¢ 7521d
\Cold\ -50°C + +40°C
Sprzezenie zwrotne pragdowe 7248, 7520d M
\with current feedback\ 17) 7522d
Podiaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia ©) v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 2491 0
6) 11) 13) Z397+Z396+2395(2398)12)
3x400V AC 7397+7479 9
Na listwe zaciskowg \To terminal board\ 6) 1) 14) Z397a+2396+2395(2398) 12)
3x400VAC Z397a+Z479 4
24V AC 2524 3
24V DC 2525 A
Max. moment obciazenia Moment wytaczajacy Czas przestawienia Silnik elektryczny \Electric motor\ v
\Max. load torque\3?) \Switching-off torque\ \Operating time\ 4 200V AC 24V AC /DC 230V AC
40 Nm 46 Nm 10 s/90° ©) 0
80 Nm 90 Nm 20 s/90° 15W 20W 15W 1
80 Nm 90 Nm 40 s/90° 2
63 Nm 72 Nm 80 s/90° - - 4 W 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0° < 360° 841 Z

\4 v

Ciag dalszy na nst. stronie
\Next page\
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

11) Po uzgodnieniu z producentem. W zamoéwieniu nalezy poda¢ stownie jakie
chcemy zastosowac¢ schematy elektryczne.

12) Przy tej kombinacji schematéw z zasilaniem 3-fazowym nie mozna
specyfikowa¢ zadnego nadajnika potozenia. Schemat podtgczenia Z395 lub
Z398 nalezy specyfikowa¢ w zamoéwieniu stownie. Jesli tego nie zrobimy
sitownik bedzie podtgczony wedtug schematu Z395.

13) Wersja zasilania 3x400V AC wedtug schematu Z397 - silnik z wyprowadzong
ochrong termiczng na listwe zaciskowa.

14) Wersja zasilania 3x400V AC wedtug schematu Z397a - silnik z
nie wyprowadzong ochrong termiczng.

16) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na potencjometrycznym
nadajniku potozenia (bez podania kodu przy wyborze nadajnika)

17) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na pojemnosciowym
nadajniku potozenia (przy wyborze nadajnika podajemy kod J)

33)Tym momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h

W rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, 90 do 1200 cykli/h moment ten jest rowny
0.8 wartosci maksymalnego momentu obcigzenia

34) Odchytka czasu przestawienia dla silnikéw DC wynosi -50% do +30% w
zaleznosci od obcigzenia. Dlainnych napig¢ + 10%.

41) Dotyczy wykonania bez nadajnika potozenia.

51) Tylko dla wersji z regulatorem z prgdowym nadajnikiem potozenia. W tym
wykonaniu sygnat wejsciowy nie jest galwanicznie odseparowany od sygnatu
wyjsciowego.

55) Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskéw na listwie (12), dlatego nalezy
skonsultowa¢ wybér nadajnika dla zasilania 24V DC/DC i 3x400V AC z
producentem. Niektore zaciski wytgcznikdw nie bedg wyprowadzone na listwe
zaciskowg.

58) Dotyczy tylko wersji z zasilaniem 24V DC bez wytgcznikéw sygnalizacyjnych
S5, S6.

59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napigcia zasilania 24V DC po uzgodnieniu z
producentem.

[Kod zaméwienia \Order code\ 201 x| - [x[x|x]|x[x]
Nadajnik potozenia %% Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x1000 722 | B ]
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\
Podwajny \Double\ ©*¥ - 2x100 9 732 LK
2x 20000 P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10b S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ © 4-20 mA 7257d v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position -
transmi?ter\ 5 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269b Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ ¥ 4-20mA 7260c w
0-5mA z
Bez zasilacza \ Passive \ 2 d \2-wire\ 6) Z10b |
Pradowy \CPT\ Z zasilaczem \ Active \ *°) ~praewodowo ewire 4-20mA 7269 ]
Z zasilaczem \ Active \ ®") 2-przewodowo \2-wire\ 7248, 7522d,7520d
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling svr\";g;\r Rysunek wymiarowy | y
\Mechanical connection\ 1ISO Regada | \pimension\ \Dimensional drawing\
D-14 A01 A
14 BO1 x4 B
H-14 C01 14x22 C
V-20 D01 220 D
D-17 A02 E
17 B02 7t F
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 FO5/F07 H-11 C02 11x18 P-1187 N
H-8 C03 8x13 P
D-16 A06 R
L-16 B06 16x16 B
H-10 C10 10x16 T
H-13 CO05 13x19 U
V-17 D04 17 Q
Uchwyt, wat wyjsciowy z piérem \Stand, output shaft, key\ EO1 @22 J
Uchwyt + Duza dzwignia \Stand + Large lever\ - - E:a;?g K
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - L
Uwagi: Notes:
6) Dotyczy wersji bez regulatora potozenia. 6) Valid only for version without positioner.

11) After agreement with producer. Required combination of wiring diagrams must
be stated in the order.

12) For this combination of wiring diagrams with 3-phase motor no position
transmitter can be specified. You must state your choice between diagram Z395
and Z398 in the order by words. If not stated, connection according to diagram
Z395is used.

13) Version 3x400 V AC according to diagram Z397 - motor with thermal protection
led out to terminal board.

14) Version 3x400 V AC according to diagram Z397a - motor with thermal protection
notled out to terminal board.

16) Feedback to positioner is provided by potentiometer (without selection of the
order code for transmitter).

17) Feedback to positioner is provided by electronic transmitter (for selection of the
transmitter the order code is J).

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid only for version without transmitter.

51) Forversion with positioner with current feedback only. The output signal from the
capacitive transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

55) Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals on actuator's
terminal board, therefore it is necessary to consult producer with your choice of
position transmitter for 24 V AC/DC and 3x400 V AC versions. Some switches
will not have their connectors led out to terminal board.

58) Valid only for 24 V DC and without additional position switches S5, S6.

59) Active position transmitter for version 24 V DC only after agreement with
producer.




Sitlownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ SP 1-Ex
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 12 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe dla $rednicy wigzki przewodéw 9 +13 mm.

Uwaga:

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu wyj$ciowego z nadajnika CPT
(schemat podiaczenia 2248, 2520d, 2522d) musimy zatozy¢ zworke miedzy
zaciskami 81 i 82 (zwora jest montowana fabrycznie). Jesli bedziemy uzywali
sygnatu wyjsciowego z nadajnika, zworke nalezy zdjaé. W nadajniku CPT sygnat
wejsciowy nie jest galwanicznie oddzielony od sygnatu wyj$ciowego.

2. Inne podtgczenia elektryczne sitownika nie podane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

3. Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskdw na listwie zaciskowej (12).

Legenda:

Z10b ... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika

potozenia 2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

...podigczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym
sprzgzeniem zwrotnym i zasilaniem 230V AC

Z249a............ podtgczenie sitownika SP 1-Ex z regulatorem potozenia z
potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i zasilaniem 230V AC
Z257d ........... podtgczenie sitownika SP 1-Ex z elektronicznym nadajnikiem

potozenia 3-przewodowo bez zasilacza

...podtgczenie sitownika SP 1-Ex z elektronicznym nadajnikiem

potozenia 3-przewodowo z zasilaczem

podtagczenie sitownika SP 1-Ex z regulatorem i elektronicznym

nadajnikiem potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

...podtgczenie wytgcznikéw potozeniowych z zasilaniem 3x400V AC -
wariant 1

...podigczenie wytacznikéw momentowych z zasilaniem 3x400V AC

podtaczenie silnika 3-fazowego z wyprowadzong ochrong termiczng

podtgczenie silnika 3-fazowego z wbudowang ochrong termiczng

...podtgczenie wytgcznikéw potozeniowych z zasilaniem 3x400V AC -
wariant 2

ZAT9 ... podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych z
zasilaniem 3x400V AC

...podigczenie sitownika z zasilaniem 230 V AC

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia i potencjometrycznym

sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC.

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia, prgdowym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V DC.

Z521d ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia i potencjometrycznym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V AC.

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia, pradowym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V AC.

...podigczenie silnika z zasilaniem 24V AC

...podigczenie silnika z zasilaniem 24V DC

... pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
... podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
... wylgcznik momentowy ,otwiera®

...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

... wylgcznik potozeniowy ,otwiera®

... wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

... wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

... wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

... silnik prgdu statego (DC)

... silnik jednofazowy

.. silnik tréjfazowy

kondensator rozruchowy

regulator potozenia

... grzatka

.. ochrona termiczna silnika elektrycznego
wytgcznik termiczny grzatki

... wejéciowy/wyjsciowy, pragdowy/napieciowy sygnat
. regulator potozenia

rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

Electric connection:

to terminal board with 12 terminals, wire cross section max. 2.5 mmz, via 2 cable
glands for cable diameter 9 to 13 mm

Notes:

1. In case that the output signal of the CPT transmitter (wiring diagram 2248, Z520d,
Z522d) is not used (the loop between terminals 81 and 82 is open) the terminals 81
and 82 must be connected by a jumper (the jumper is placed in the plant). If the
output current signal is to be used, the jumper must be removed. Output signal
from CPT transmitter is not galvanically insulated from input signal.

2. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

3. Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals.

Legenda:

..connection of electronic or capacitive position transmitter - 2-wire,
passive
connection of single potentiometer
..connection of double potentiometer
..connection of 230 V AC motor with positioner with current feedback
..connection of 230 V AC motor with positioner with resistive feedback
..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
..connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active
..connection of position switches S3, S4 for 3-phase version - option 1
..connection of torque switches S1, S2 for 3-phase versions
..connection of 3-phase electric motor with thermal protection led out
to terminal board
..connection of 3-phase electric motor with built-in thermal protection
..connection of position switches S3, S4 for 3-phase version - option 2
..connection of torque and position switches for 3-phase version
connection of electric motor 230 V AC, torque, position and
additional position switches
..connection of 24 V DC motor with positioner with resistive feedback
..connection of 24 V DC motor with positioner with current feedback
connection of 24 VV AC motor with positioner with resistive feedback
..connection of 24 V AC motor with positioner with current feedback
connection of electric motor 24 VV AC, torque, position and additional
position switches
Z525............. connection of electric motor 24 V DC, torque, position and additional
position switches

.single potentiometer

.double potentiometer

.CPT or electronic position transmitter
.torque switch ,open*

.torque switch ,closed”

.position switch ,open*

.position switch ,closed”
.additional position switch ,open*
.additional position switch ,closed”
..DC electric motor

.1-phase electric motor

.3-phase electric motor

.capacitor

.space heater

.motor's thermal protection

.space heater's thermal switch
.terminal board

.electronic positioner

.input (output) current (voltage) signals
.reducing resistor

...loading resistor
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 1-Ex
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Wymiary kotnierzy \Flange dimensions\

Wielkos¢ kotnierza |
Typ \Type\ G H M \Flange size\
SP 1-Ex 32 32 82 FO5/F07 |
Ksztatt wpustu \Coupling shape\ !
D-xx (AXxx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) |
ou
1
0\3
’ _
N I - - 1 _
|
|
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
1so Regada \Dimension\ 1so Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \4 V-xx Dxx W /4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 C01 14 22 V-20 DO1 20.0 225 6.0
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-11 C02 1 18 V17 D04 17.0 19.5 6.0
D-16 A06 16 L-16 B06 16 H-8 C03 8 13
H-13 C05 13 19
H-10 C10 10 16

P-1187
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\
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SP 2-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex

\Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db eb h IIB T6 Gb
112D Ex h tb IlIC T100°C Db

Wyposazenie standardowe:
- Napigcie zasilania 230V AC
- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylgczniki potozeniowe
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne ©

B ;- - Sterowanie reczne
. - Stopien ochrony IP 66 / IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 2-Ex

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem
- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu
- Przytacze mechaniczne wg. normy ISO 5211

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches 6)

- 2 additional position switches

- Space heater with thermal switch

- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Manual control

- Protection code IP 66 / IP 67

[Kod zaméwienia \Order code\ 202. [ x| - [ x[x|[x|x[x]
|
Typ klimatu Tepmperatura otoczenia Sl l
\Cli );p ist \ | \Ambient t ture\ ochrony Elektroniczny regulator potozenia Schemat podiaczenia
e ance) mblent temperaturel | \Enclosure\ \Positioner\ - N \Wiring diagram\
Umiarkowany o . bez regulatora nst. tabela
\standard \ -25°C + +55°C \without positioner\ \next table\ 1
Uniwersalny E0°C - o bez regulatora nst. tabela
\universal\ 50°C + +40°C \without positioner\ \next table\ 8
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne'® Z249+721; Z519c+Z21 B
Umiarkowany 259G % +55°C P66/ 1P 67 \with resistive feedback\ Z521¢c+Z21
\standard \ Sprzezenie zwrotne pradowe | z254a+Z21; Z520c+Z21 D
\with current feedback\ 2522¢c+721
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne16) Z249+721; Z519c+Z21 K
Uniwersalny 50°C + +40°C \with resistive feedback\ Z521c+Z21
\universal\ Sprzezenie zwrotne pradowe ') | Z254a+Z21; Z520c+Z21 M
\with current feedback\ 7522¢c+721
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia 6 v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 7492 %) 0
6) 55)
Na liste zaciskowg \To terminal board\ 3x400V AC 2493 9
24V AC Z524a 3
24V DC Z7525a A
Max. moment obcigzenia Moment wytaczajacy Czas przestawienia 34) Silnik elektryczny \Electric motor\
\Max. load torque\ 33 | \Switching-off torque\ \Operating time\ 230V AC 24V AC/DC 3x400V AC M
63 Nm 72 Nm 5 s/90° 6) 0
°6) 60 W
st W w5
125 Nm 145 Nm ——
40 s/90° 20W 3
80 s/90° - - 4
Kat roboczy
\Operating angle\ v
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0° < 360° 841 z

24.6.2021

15 T

v v
Ciagg dalszy na nst. stronie
\Next page\



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

[Kod zaméwienia \Order code\ 202. [ x| - [ x| x[x]|x]|x]|
Nadajnik potozenia %% Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podiaczenia | |,
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x100 2 722 | B |
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\
Podwajny \Double\ K - 2x100 2 Z32 | K
2x 20000 P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10b S
Bez zasilacza 0-20mA | T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ © 4-20 mA 7257d v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position -
transmi?ter\ 5 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269b Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ ¥ 4-20mA 7260c w
0-5mA z
Bez zasilacza \ Passive \ 2 d \2-wire\ 6) Z10b |
Pradowy \CPT\ Z zasilaczem \ Active \ © ~praewodowo ewire 4-20mA 7269 ]
Z zasilaczem \ Active \ ®") 2-przewodowo \2-wire\ Z254a, Z520c, Z522¢
Przytacze mechaniczne Ksztatt wpustu \COUP“an shape\ Rysunek wymiarowy | v
- ; ymiary : ; -
\Mechanical connection\ 1ISO D et \Dimensional drawing\
D-17 A
17 17x17 B
D-14 E
14 14x14 F
FO5/F07 H-14 14x22 G
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 V-22 222 P-1310 H
H-13 13x19 N
H-11 11x18 P
H-8 8x13 \
H-17 17x25 C
Fo7 —
V-28 228 D
Uchwyt, wat wyjsciowy z piérem \Stand, output shaft, spring\ @25 J
Uchwyt + duza dzwignia \Stand + Large lever\ - &(1):23:2) K
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - L

Uwagi:

6) Dotyczy wersji bez regulatora potozenia.

16) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na potencjometrycznym
nadajniku potozenia (bez podania kodu przy wyborze nadajnika)

17) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na pojemno$ciowym
nadajniku potozenia (przy wyborze nadajnika podajemy kod J)

33)Tym momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub

S4-25%, 6 - 90 cykli/h
W rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, 90 do 1200 cykli’/h moment ten jest réwny
0.8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia

34) Odchytka czasu przestawienia dla silnikéw DC wynosi-50% do +30% w
zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ £ 10%.

41) Dotyczy wykonania bez nadajnika potozenia.

51) Tylko dla wersji z regulatorem z pradowym nadajnikiem potozenia. W tym
wykonaniu sygnat wejsciowy nie jest galwanicznie odseparowany od sygnatu
wyjsciowego.

55) Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskow na listwie (21), dlatego nalezy
skonsultowaé wybér nadajnika dla zasilania 230V AC i 3x400V AC z producentem.
Niektore zaciski wytgcznikdw nie bedg wyprowadzone na listwe zaciskows.

59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napiecia zasilania 24V DC po uzgodnieniu z
producentem.

Notes:

6) Valid only for version without positioner.

16) Feedback to positioner is provided by potentiometer (without selection of the
order code for transmitter).

17) Feedback to positioner is provided by electronic transmitter (for selection of the
transmitter the order code is J).

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid only for version without transmitter.

51) For version with positioner with current feedback only. The output signal from the
CPT transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

55) Wiring connection is limited by max. number of 21 terminals on actuator's
terminal board, therefore it is necessary to consult producer with your choice of
position transmitter for 230 V AC and 3x400 V AC versions. Some switches will
not have their connectors led out to terminal board.

59) Active position transmitter for version 24 V DC only after agreement with
producer.

Schematy podfaczen i rysunki wymiarowe \Wiring diagrams and dimensional drawings\ SP 2-Ex

Patrz str. 21+ 27 \See pages 21 + 27\

Przytacze elektryczne:
na listwe zaciskowg z 21 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe dla $rednicy przewodéw od 9 do 13 mm.

Electric connection:
to terminal board with 21 terminals, wire cross section max. 2.5 mmz, via 2 cable
glands for cable diameter 9 to 13 mm




SP 2.3-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db eb h IIB T6 Gb
112D Ex h tb IlIC T100°C Db

Wyposazenie standardowe:
- Napigcie zasilania 230V AC
- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylgczniki potozeniowe
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne ©

| ©
ﬂ & - Grzatka antykondensacyjna z termostatem
k — - Ograniczniki mechaniczne kata obrotu
- - Przytacze mechaniczne wg. normy ISO 5211
\ - Sterowanie reczne
ﬁ *ﬁl - Stopien ochrony IP 66 / IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 2.3-Ex

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches
- Space heater with thermal switch

- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Manual control

- Protection code IP 66 / IP 67

6)

[Kod zaméwienia \Order code\ 203. [ x| - [ x[x|x|x[x]
. 0 Stopien :
\Cli T);p kI|n_1attu \ Tsﬁmg_erattltjra otoc:emf ochrony Elektroniczny regulator potozenia Scmmz;p;g;q:;zrﬁ{l fa l
imate resistance mbient temperaturel | \o - o \Positioner\ - N
Umiarkowany OB = ° bez regulatora nst. tabela
\standard\ 25°C = +85°C \without positioner\ \next table\ 1
Zimny EQ°C = o bez regulatora nst. tabela
\Cold\ 50°C = +40°C \without positioner\ \next table\ 3
i IP66 /1P 67
Tropl_kaln)Lsuchy 25°C + +55°C bez regulatora nst. tabela 6
I'suchy - j \without positioner\ \next table\
\Tropics and Dry\
Arktyczny o . . bez regulatora nst. tabela
\Arctic) -60°C + +40°C \without positioner\ \next table\ 8
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne 7249+721, Z519¢c+Z721 B
Umiarkowany \with resistive feedback\ 16) 7521¢c+Z21
\standard\ -25°C = +55°C Sprzezenie zwrotne prgdowe Z254a+721, Z520c+Z21 D
\with current feedback\ 17 Z522¢+Z21
IP 66 /1P 67
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne 7249+721, Z519¢c+Z21 K
Zimny \with resistive feedback\ '6) 7521c+721
\Cold\ -50°C + +40°C ,
Sprzgzenie zwrotne pradowe Z254a+221, Z520c+Z21 |
\with current feedback\ 17) 7522¢+721
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podtaczenia®)
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ Y
230V AC 2492 %9 0
6) 55)
Na liste zaciskowg \To terminal board\ 3x400V AC 2493 9
24V AC Z524a 3
24V DC Z525a A
34)
MaxJmoment Moment wylaczajacy |Czas przestawienia Silnik elektryczny \Electric motor\
obcigzenia 33) e 1 y A l
™ \Switching-off torque\ | \Operating time\
ax. load torque\ 230V AC 24V AC/DC 3x400V AC
20 s/90° 60 W 0
250 Nm 290 Nm 40 s/90 65 W 90 W 1
80 s/90° 20W 2
160 s/90° - - 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
. ) —_ . 90° B
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu .
\With stop ends\ 120 c
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0° < 360° 841 z
\4 v

2.1.2022
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\Next page\



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

SP 2.3-Ex

[Kod zaméwienia \Order code\ 203. [ x| - [ x[x[x|x]|x]|
Nadajnik potozenia %% Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podiaczenia | v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x1000 722 | B ]
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\
Podwajny \Double\ ©*¥ - 2x100 9 732 LK
2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10b S
Bez zasilacza 0-20mA | T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ © 4-20 mA 7257d v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position -
transmi?ter\ 5 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269b Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ ¥ 4-20mA 7260c w
0-5mA V4
Bez zasilacza \ Passive \ 2 d \2-wire\ 6) Z10b |
Pradowy \CPT\ Z zasilaczem \ Active \ © “przewodowo iswire 4-20mA 7269 ]
Z zasilaczem \ Active \ ®") 2-przewodowo \2-wire\ Z254a, Z520c, Z522¢
Przytacze mechaniczne Ksztait wpustu \c°uP""V9\’/ shape\ Rozmerovy nacrt v
\Mechanical connection\ I1ISO \Dm{;“n";‘{gn\ \Dimensional drawing\
D-22 A
22 22x22 B
E:; 17x17 —E
FO7/F10 H-17 17x25 G
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 - - —
9 V28 228 P-1310 H
H-16 16x22 N
H-13 13x19 P
H-22 22x32 ¢
F10 V-42 242 D
Uchwyt, wat wyjsciowy z piérem \Stand, output shaft, spring\ @40 J
o - P-1415 ]
Uchwyt + duza dzwignia \Stand + Large lever\ P-1413/A K
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - L

Uwagi:

6) Dotyczy wersji bez regulatora potozenia.

16) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na potencjometrycznym
nadajniku potozenia (bez podania kodu przy wyborze nadajnika)

17) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na pojemno$ciowym
nadajniku potozenia (przy wyborze nadajnika podajemy kod J)

33)Tym momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h
W rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, 90 do 1200 cykli’/h moment ten jest réwny
0.8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia

34) Odchytka czasu przestawienia dla silnikéw DC wynosi-50% do +30% w
zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ £ 10%.

41) Dotyczy wykonania bez nadajnika potozenia.

51) Tylko dla wersji z regulatorem z pradowym nadajnikiem potozenia. W tym
wykonaniu sygnat wejsciowy nie jest galwanicznie odseparowany od sygnatu
wyjsciowego.

55) Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskow na listwie (21), dlatego nalezy
skonsultowaé wybér nadajnika dla zasilania 230V AC i 3x400V AC z producentem.
Niektore zaciski wytgcznikdw nie bedg wyprowadzone na listwe zaciskows.

59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napiecia zasilania 24V DC po uzgodnieniu z
producentem.

Notes:

6) Valid only for version without positioner.

16) Feedback to positioner is provided by potentiometer (without selection of the
order code for transmitter).

17) Feedback to positioner is provided by electronic transmitter (for selection of the
transmitter the order code is J).

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid only for version without transmitter.

51) For version with positioner with current feedback only. The output signal from the
CPT transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

55) Wiring connection is limited by max. number of 21 terminals on actuator's
terminal board, therefore it is necessary to consult producer with your choice of
position transmitter for 230 V AC and 3x400 V AC versions. Some switches will
not have their connectors led out to terminal board.

59) Active position transmitter for version 24 V DC only after agreement with
producer.

Schematy podfaczen i rysunki wymiarowe \Wiring diagrams and dimensional drawings\ SP 2.3-Ex

Patrz str. 21+ 27 \See pages 21 + 27\

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 21 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe dla srednicy wigzki przewoddéw od 9 do 13 mm.

Electric connection:
to terminal board with 21 terminals, wire cross section max. 2.5 mmz, via 2 cable
glands for cable diameter 9 to 13 mm




SP 2.4-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db eb h IIB T6 Gb
112D Ex h tb IlIC T100°C Db

A *

Wyposazenie standardowe:

- Napigcie zasilania 230V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- 2 wylgczniki momentowe
- 2 wylgczniki potozeniowe
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne ©

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu

- Przytacze mechaniczne wg. normy ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66 / IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 2.4-Ex

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches
- Space heater with thermal switch

- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Manual control

- Protection code IP 66 / IP 67

6)

[Kod zaméwienia \Order code\ 204. [ x| - [ x[x|[x|x[x]
. 0 Stopien :
\Cli T);p kI|n_1attu \ Tsﬁmtr’)_erattltjra otoc:emf ochrony Elektroniczny regulator potozenia Scmmz;p;g:;?rﬁ{l fa l
imate resistance mbient temperature\ | \p " S \Positioner\ - N
Umiarkowany OB = ° bez regulatora nst. tabela
\standard\ 25°C = +85°C \without positioner\ \next table\ 1
Zimny EQ°C = o bez regulatora nst. tabela
\Cold\ 50°C = +40°C \without positioner\ \next table\ 3
i IP66 /1P 67
Tropl_kaln){wsuchy 259G + +55°C bez regulatora nst. tabela 6
I'suchy j \without positioner\ \next table\
\Tropics and Dry\
Arktyczny o . . bez regulatora nst. tabela
\Arctic) -60°C + +40°C \without positioner\ \next table\ 8
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne 7249+721, Z519¢c+Z21 B
. i isti 16)
Umiarkowany . . \with resistive feedback\ Z521¢c+Z21
\standard\ -25°C = +55°C Sprzezenie zwrotne prgdowe Z254a+721, Z520c+Z21 D
\with current feedback\ 17 Z522¢+Z21
IP 66 /1P 67
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne 7249+721, Z519¢c+Z21 K
Zimny \with resistive feedback\ '6) 7521c+721
\Cold\ -50°C + +40°C ,
Sprzgzenie zwrotne pradowe Z254a+221, Z520c+Z21 |
\with current feedback\ 17) 7522c+721
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia ) v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 7492 %9 0
6) 55)
Na liste zaciskowg \To terminal board\ 3x400V AC 2493 9
24V AC Z524a 3
24V DC Z525a A
34)
ax oment 33 | Moment wylaczajacy | Czas przestawienia Silnik elektryczny \Electric motor\ +
obciazenia ) o . .
\Switching-off torque\ | \Operating time\
\Max. load torque\ 230V AC 24V AC/DC 3x400V AC
40 s/90° 0
65 W 0 W —
500 Nm 575 Nm 80 5/90° eow 1
160 s/90° 20 W - - 2
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
. . _— . 90° B
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu .
\With stop ends\ 120 c
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0° < 360° 94 Z
v v

24 T
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

SP 2.4-Ex

[Kod zaméwienia \Order code\ 204. [ x| - [ x[x[x|x]|x]|
Nadajnik potozenia %% Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x1000 722 | B ]
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\
Podwajny \Double\ ©*¥ - 2x100 9 732 LK
2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10b S
Bez zasilacza 0-20mA | T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ © 4-20 mA 7257d v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position -
transmi?ter\ 5 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269b Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ ¥ 4-20mA 7260c w
0-5mA V4
Bez zasilacza \ Passive \ 2 d \2-wire\ 6) Z10b |
Pradowy \CPT\ Z zasilaczem \ Active \ © “przewodowo iswire 4-20mA 7269 ]
Z zasilaczem \ Active \ ®") 2-przewodowo \2-wire\ Z254a, Z520c, Z522¢
Przytacze mechaniczne Ksztatt wpustu \couP""V%yfn?a?e\ Rysunek wymiarowy | y
\Mechanical connection\ ISO \Dimensiont \Dimensional drawing\
D-27 A
27 27x27 B
H-27 27x48 C
V-50 250 D
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 F10/F12 D-22 P-1310 E
22x22 —
L-22 F
H-22 22x32 G
V-42 @42 H
H-19 19x28 N
Uchwyt, wat wyjsciowy z piérem \Stand, output shaft, spring\ @50 J
A - P-1415 ]
Uchwyt + duza dzwignia \Stand + Large lever\ P-1413/B K
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - L

Uwagi:

6) Dotyczy wersji bez regulatora potozenia.

16) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na potencjometrycznym
nadajniku potozenia (bez podania kodu przy wyborze nadajnika)

17) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na pojemnosciowym
nadajniku potozenia (przy wyborze nadajnika podajemy kod J)

33)Tym momentem mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub

S4-25%, 6 - 90 cykli/h
W rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, 90 do 1200 cykli/h moment ten jest rowny
0.8 wartosci maksymalnego momentu obcigzenia

34) Odchytka czasu przestawienia dla silnikéw DC wynosi-50% do +30% w
zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napigé £ 10%.

41) Dotyczy wykonania bez nadajnika potozenia.

51)Tylko dla wersji z regulatorem z prgdowym nadajnikiem potozenia. W tym
wykonaniu sygnat wejsciowy nie jest galwanicznie odseparowany od sygnatu
wyjsciowego.

55) Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskow na listwie (21), dlatego nalezy
skonsultowa¢ wybor nadajnika dla zasilania 230V AC i 3x400V AC z producentem.
Niektore zaciski wylgcznikdw nie bedg wyprowadzone na listwe zaciskows.

59) Nadajnik pofozenia z zasilaczem dla napigcia zasilania 24V DC po uzgodnieniu z
producentem.

Notes:

6) Valid only for version without positioner.

16) Feedback to positioner is provided by potentiometer (without selection of the
order code for transmitter).

17) Feedback to positioner is provided by electronic transmitter (for selection of the
transmitter the order code is J).

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid only for version without transmitter.

51) Forversion with positioner with current feedback only. The output signal from the
CPT transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

55) Wiring connection is limited by max. number of 21 terminals on actuator's
terminal board, therefore it is necessary to consult producer with your choice of
position transmitter for 230 V AC and 3x400 V AC versions. Some switches will
not have their connectors led out to terminal board.

59) Active position transmitter for version 24 V DC only after agreement with
producer.




SP 2-Ex, Sitowniki jednoobrotowe w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

SP 2.3-Ex, SP 2.4-Ex

Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ SP 2-Ex, SP 2.3-Ex, SP 2.4-Ex
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Uwagi: ] o o ) o Note:

1. W przypadku kiedy nie uzywamy sygnatu wyj$ciowego z pojemnosciowego 1. In case the output signal of the CPT transmitter (wiring diagram Z254a, Z520c,
nadajnika potozenia (schemat podiaczenia Z254a, 2520c, Z522c) nalezy Z522c)is not used (the loop between terminals 81 and 82 is open) the terminals 81
zewrzeé zaciski 81182 zworg. (zwora jest zatozona fabrycznie przez producenta). and 82 must be connected by a jumper (the jumper is placed in the plant). If the
W przypadku kiedy bedziemy korzystali z sygnatu wyjsciowego zworg nalezy output current signal is to be used, the jumper must be removed. The output signal
usung¢. Sygnat wyjsciowy z pojemnosciowego nadajnika potozenia nie jest from the CPT transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

galwanicznie odseparowany od sygnatu wejsciowego. . Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
2. Inne podtgczenia sitownikow jesli nie sg zamieszczone w katalogu sg mozliwe do agreement with producer.

realizacji po uzgodnieniu z producentem. Wiring connection is limited by max. number of 21 terminals.
3. Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskdw na listwie zaciskowej (21).
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Sitowniki jednoobrotowe w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

SP 2-Ex,
SP 2.3-Ex, SP 2.4-Ex

722
B1

X29 [0[71173)

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 21 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe dla $rednicy wigzki przewoddéw od 9 do 13 mm.

Legenda:
Z10b ............. podtgczenie prgdowego nadajnika potozenia 2-przew. bez zasilacza
Z21 oo podtgczenie wytgcznikdw sygnalizacyjnych w sitowniku z regulatorem

potozenia
...podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
...podigczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia
podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 230V AC
podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 230V AC
...podigczenie nadajnika pradowego 3-przewodowo bez zasilacza
podtgczenie nadajnika prgdowego 3-przewodowo z zasilaczem
podtgczenie nadajnika pradowego 2-przewodowo z zasilaczem
...podigczenie sitownika z zasilaniem 230V AC
...podtgczenie sitownika z zasilaniem 3x400V AC
...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V DC

Z520c ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym
sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC

Z521C ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym
sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC

Z522¢ ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym

sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC
...podigczenie sitownika z zasilaniem 24V AC
...podtaczenie sitownika z zasilaniem 24V DC

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.. podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
wylgcznik momentowy ,otwiera“

...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

wylgcznik potozeniowy ,otwiera”

.. wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

dodatkowy wytgcznik potozeniowy ,otwiera“
dodatkowy wytacznik potozeniowy ,zamyka*“
silnik pradu statego (DC)

silnik jednofazowy

silnik tréjfazowy

kondensator rozruchowy

.. regulator potozenia

grzatka
Flo. ochrona termiczna silnika elektrycznego
F2........ wylgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

... wejsciowy/wyjsciowy, pradowy/napieciowy sygnat
.. regulator potozenia

.. rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

Electric connection:

to terminal board with 21 terminals, wire cross section max. 2.5 mmz, via 2 cable
glands for cable diameter 9 to 13 mm

Legenda:

Z10b ... connection of electronic or CPT position transmitter - 2-wire, passive

Z21. connection of additional position switches for the EA with positioner

z22. ..connection of single potentiometer

Z32. ..connection of double potentiometer

Z249. connection of 230 V AC motor with positioner with resistive feedback

Z254a connection of 230 V AC motor with positioner with current feedback

2257d ..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive

Z260c ... ..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active

Z269b........... connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active

Z492 ............. connection of electric motor 230 V AC, torque, position and
additional position switches

Z493 ............. connection of electric motor 3x400 V AC, torque, position and
additional position switches

Z519¢c connection of 24 V DC motor with positioner with resistive feedback

Z520c ..connection of 24 V DC motor with positioner with current feedback

..connection of 24 VV AC motor with positioner with resistive feedback

...connection of 24 V AC motor with positioner with current feedback

connection of electric motor 24 V AC, torque, position and additional

position switches

Z525a........... connection of electric motor 24 VV DC, torque, position and additional
position switches

....single potentiometer
.double potentiometer
.CPT or electronic position transmitter
torque switch ,open*
....torque switch ,closed”
.position switch ,open*
.position switch ,closed*
...additional position switch ,open*
additional position switch ,closed”
..DC electric motor
.1-phase electric motor
....3-phase electric motor
....capacitor
.space heater
.motor's thermal protection
....space heater's thermal switch
terminal board
.electronic positioner
.input (output) current (voltage) signals
....reducing resistor
Ry loading resistor




SP 2-Ex, Sitowniki jednoobrotowe w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 2-Ex, SP 2.3-Ex, SP 2.4-Ex
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Wymiary podstawowe \Main dimensions\
Wielkos¢ kotnierza
Typ \Type\ Cc J M G H R R1 S S$1 T T \Flange size\
35 18 50 M6 FO5/F07
SP 2-E -
X 17 | 90— 37 | 18 - 70 — M8 [— o7
SP 2.3-Ex 112 19 125 45 56 20 2 102 L M10 Mg FO7/F10
55 - - - F10
I
SP 2.4-Ex 127 22 150 65 71 25 25 125 | 102 | M12 | M10 F10/F12
Ksztalt wpustu \Coupling shape\ |
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (Dxx) ‘
ou
00 1
| i _
JE T - | -
|
[ |
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
1so Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \4 V-xx Dxx W /4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 C01 14 22 V-22 D02 22.0 245 6.0
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-11 C02 1" 18 V-28 D05 28.0 30.9 8.0
D-22 A03 22 L-22 B03 22 H-8 C03 8 13 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
D-27 AO4 27 L-27 B04 27 H-17 C04 17 25 V-50 D08 50.0 53.5 14.0
H-13 C05 13 19
H-22 C06 22 32
H-16 co7 16 22
H-27 C08 27 48
H-19 C09

P-1310




Sitowniki jednoobrotowe w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

SP 2-Ex,

SP 2.3-Ex, SP 2.4-Ex
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SP 2-Ex, Sitowniki jednoobrotowe w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\
SP 2.3-Ex, SP 2.4-Ex
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Wymiary podstawowe \Main dimensions\
Typ \Type\ Cc E G G1 H w M N S T v z
SP 2.3-Ex 135 | 160 35 80 273 | 556 | 170 | 120 20 13 60 25
P -1415 SP 2.4-Ex 200 | 220 | 60 | 120 | 278 | 617 | 228 | 170 | 25 | 17 | 80 | 30
Lewy gwint
\Left-hand thread\ =,
3 Rurka nie jest przedmiotem dostawy Prawy gwint
3 /\Tube is not article of supply\ \Right-hand thread\
: B N B '
[ | - - ]
#Dj7 ¢Dj7 -
Spawanie
B 80 \Welded\ 80 B
< 65 max. 2750 67 o
o~
P-1413/B TV 50-1/25 33 Min.30 25
P-1413/A TV 40-1/20 23 Max.50 20
Wersja Typ ciegta
P - 1 41 3 \Version\ \Pull-rod version\ A B D
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Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

11 2G Ex db IIB +H, T6 Gb Wyposazenie standardowe:
2

11 2D Ex tb IC T85°C Db - Napiecie zasilania 230V AC

- 2 wylgczniki momentowe
- 2 wytgczniki potozeniowe
- 2 wytgczniki sygnalizacyjne

- grzatka z termostatem

- optyczny wskaznik potozenia
- sterowanie reczne

- stopien ochrony IP 66 / IP 68

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 0-Ex

- przytacze elektryczne na liste zaciskowag

- przytacze mechaniczne kotnierzowe wg. 1ISO 5211

Standard equipment:

- Voltage 230V AC
- Terminal board connection
- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches
- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Space heater with thermal switch
- Local position indicator

- Manual control

- Protection code IP 66/ IP 68

| Kod zaméwienia \Order code\ 335. x [ - [ x| x| x| x|x[/|x]x]
|
Ta t 10) @
T . ZTO'::::“:]; a Klasa korozyjnosci Klasa Stopien
. Typ klimatu o atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ temperature\ \Corrosion class\ \Temperature class \ \Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C C3 1
- — 1) [
Tropikalny i wilgotny o o
\Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 T6 IP66/IP68 | 2
Tropikalny suchy i suchy _25°C = +55°C c3 6
\Tropics and Dry\
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ v
230V AC 0
Na liste zaciskowag 2)
\To terminal board\ 220V AC 2455d L
24V AC 3
Silnik elektryczny \Electric motor\
230 (220)VAC, 24V AC Czas przestawienia
Moment wylaczajacy Max. moment obciazenia 33) Moc \Operating time\ v
\Switching-off torque\ \Max. load torque\ \Power\
80 s/90° A
54 N
63 Nm m 60 5/90° B
55 Nm 47 Nm 138 W 40 s/90° C
30 Nm 26 Nm ’ 20 s/90° D
15 Nm 13 Nm 10 s/90° E
7,5 Nm 6,5 Nm 5s/90° F
Kat roboczy \Operating angle\ ) v
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
5 czniks 90° L
ez ogranicznikow S
\Without stop ends\ 120 M
160° N
360° P
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\ v
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 722 B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny ) 2x100Q 732 K
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10b S
B | 0-20 mA T
?ézzzilvag\za 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257d \
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA Y
\Electroni iti
eggﬁgﬁiﬂgf\l on 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269b Q
. 0-20 mA U
z f'jl_\s(;ltiavcezt\am 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260c W
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy Bez zasilacza \ Passive \ \ ire\ 0-10V 2257d G
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire 0-10V 7260¢ H
Bez zasilacza \ Passive \ 7457 |
Pradowy \DCPT\ - -Wi -
adowy Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7456 J il 1
v

24.6.2021
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

| Kod zaméwienia \Order code\ 335 [ x[ - [ x[x[x[x[x]/[x[x]
Przytacze mechaniczne Wielko$é kotnierz Ksztalt wpustu 62)]  Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-9 9x9 E
L-9 9x9 F
D-11 11x11 Q
F04 E 2 N L-11 11x11 N
&S H-8 8x13 M
Eo H-9 9x14 G
M 3= —§
Kotnierzowe ] g H-11 x4 | U
\Flange\ 38 H-11 11x18 H
k=) P-1496 —
B 3 H-14 14x18 c
IS0 5211 £% D-11 11x11 s
c2 L-11 11x11 T
FO5 2E | Y/0353 D-14 14X14 A
oo L-14 14X14 B
V-12 212 P
V-14 214 D
V-18 218 R
Wyposazenie dodatkowe L
\Additional equipment\
A Ustawienie kata obrotu na zadang warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na zadang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0] 3
Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw typ Db3 - po uzgodnieniu z producentem 41 0
H \Gold coated contacts of microswitches DB3, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B=04; H+A=41; H+B=42; H+A+B=44
Dodatki
\Accessories\
Przepusty kablowe dla przewoddw nieekranowanych - poda¢ w zaméwieni stownie \Cable glands for non-armoured cables - please state it in your order\
Przepusty kablowe dla przewoddw ekranowanych - poda¢ w zaméwieni stownie \Cable glands for armoured cables - please state it in your order\
Zaslepka Ex - poda¢ w zamoéwieni stownie \Blinding plug - please state it in your order\

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1SO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-8m/96godz.

22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustéw lub zaslepek podajemy w
zamowieniu stownie. Sitownik ma 3 otwory na przepusty kablowe w ktérych
musza by¢ albo przepusty albo zaslepki!

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

Do pracy regulacyjnej mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy
S4-25%, 90 - 1 200 cykli/godz, jest to moment réwny 0,7 wartosci
maksymalnego momentu.

41) W wykonaniu bez nadajnika potozenia mozna ustawi¢ kat roboczy od 0° do
maksymalnego podanego w karcie katalogowe;.

62) Otwor pod trzpien wykonany bezposrednio w wale wyjsciowym.

Notes:

10)
11)
22)

33)

41)
62)

Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

IP68-10m/96 hours.

Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
See "Type of cable gland and cable" on page 9in "General conditions".

By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max.
switching-off torque multiplied by 0.7.

The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from 0°
up to specified angle.

Connection bore directly within output shaft .




Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UP 0-Ex

2455d| < + $ = + =R Z10b 722 732
St S2 e e E1 B3 B1
S3  S4 S5 S6 et
VT | | E2
AR | B
b
Pl I
RN
| |
|19|20|22|23|24|26|2'7|28|3'0|3'1|32|3'4|60|61| XQ X29
T r I_f f + I
b N L R
2456 B3 7457 <IBBb
< I—=
I= +UULL-L
+U-URL[-L
XQ [78 [82181]
] 211
+ ‘ llEI]I
e "
15-28V DC

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 24 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 1,5 mm2,
przez 3 przepusty kablowe:
Dla przewoddéw nieekranowanych:
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw od 3,2 do 8,7 mm
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw od6,1 do 11,7 mm
- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw od 6,5 do 14,0 mm
Dla przewodoéw ekranowanych:
- M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw od 3,1 do 8,6 mm
- M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw od 6,1 do 11,6 mm
- M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw od 6,5 do 13,9 mm

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane ilodcig zaciskdw na listwie zaciskowej (24).

2. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm
blokujacy.

3. W wykonaniu z zasilaniem 24V AC nie ma potrzeby podtgczac zacisku uziemienia
PE.

4. Zwory na zaciskach 12-19 i 16-23 listwy zaciskowej na schemacie podtaczenia
Z455d sg zatozone w zakfadzie produkcyjnym.

Legenda:

Z10b......... podtgczenie elektronicznego lub pojemnos$ciowego nadajnika potozenia
2-przewodowo bez zasilacza

Z22...........podIaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z32...........podgczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z257d....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez
zasilacza

Z260c....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269b....... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia
2-przewodowo z zasilaczem

Z455d....... podigczenie silnika 1-fazowego z wytgcznikami momentowymi i
potozeniowymioraz z grzatkg

Z456......... podtgczenie nadajnika potozenia DCPT2 - 2-przewodowo z zasilaczem

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
...podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
nadajnik potozenia elektroniczny lub DCPT2
wylgcznik momentowy ,otwiera“

...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

...wytacznik potozeniowy ,otwiera“

wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*

silnik elektryczny

kondensator

grzatka antykondensacyjna

wylgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

sygnat wyjsciowy pradowy lub napigciowy
...rezystancja obcigzenia

rezystor rozruchowy

K11,K12 ...cewki przekaznikow

32 T

Electric connection:

to terminal board with 24 terminals, wire cross section max. 1.5 mmz,
via 3 cable glands:
for non-armoured cables
- M16x1.5 for cable diameter 3.2 to 8.7 mm
- M16x1.5 for cable diameter 6.1 to 11.7 mm
- M16x1.5 for cable diameter 6.5 to 14.0 mm
for non-armoured cables
- M20x1.5 for cable diameter 3.1 to 8.6 mm
- M20x1.5 for cable diameter 6.1 to 11.6 mm
- M20x1.5 for cable diameter 6.5 to 13.9 mm

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals.

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

3. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of an
earthing cable PE.

4. Jumpers 12-19 and 16-23 terminal board in wiring diagram Z2455d are standardly
delivered from the producer.

Legend:

Z10b.......... connection of electronic position transmitter - 2-wire, passive

z22. ..connection of single potentiometer

Z32... ..connection of double potentiometer

Z257d........connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive

Z260c ..connection of electronic position transmitter - 3-wire, active

Z269b........connection of electronic position transmitter - 2-wire, active

Z455d........ connection of 1-phase electric motor with torque switches, position
switches, space heater

Z456.......... connection of position transmitter DCPT2 - 2-wire, active

Z457 .......... connection of position transmitter DCPT2 - 2-wire, passive

Bl single potentiometer

B2. ..double potentiometer

B3... ..electronic position transmitter or transmitter DCPT2

ST thrust switch ,open*

S2.d thrust switch ,closed”

S3. ..position switch ,open*

S4... ..position switch ,closed”

S5 additional position switch ,open”

S6..ccvienen additional position switch ,closed”

MS. ..electric motor

..capacitor

..space heater

. space heater's thermal switch

.... output current (voltage) signal
. terminal board

..reducing resistor

R, loading resistor

K11,K12 ....relay coil




Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 0-Ex

254

147

hy

288
89 199
220 ?150
]
| |
| |
| |
| |
o™
(No)
. QU]
>\
©) |
v T
|
7
162
p |
IS0 5211 - FOS - ¥ = w -
(IS0 521l - F04 = N - =)
Typ konierza
\Flange\ d, f8 @ d, h,max
F04 42 M5
F05 35 50 M6 3
Ksztalt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) V-30 (D10)
ou
00
|
|
|
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
1so \Dimension\ Iso \Dimension\ 1so \Dimension\ 1so \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx w Y4 X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 18 V-18 18.0 20.6 6.0
D-11 i L-11 1 H-11 11 18 V-14 14.0 16.1 5.0
D-9 9 L9 9 H-11 1" 14 V-12 12.0 13.6 4.0
H-9 9 14
H-8 8 13

[ nzoans — JEE




Sitownik jednoobrotowy w wers

112G Ex db lIC T5 Gb

Wyposazenie standardowe:

11 2G Ex db eb IIC T5 Gb (na zaméwienie\on request\)

112D Ex tb IlIC T100°C Db

.

- napiecie zasilania 230V AC

- przylacze elektryczne na liste zaciskowag

- ochrona termiczna silnika
- 2 wytgczniki momentowe
- 2 wytgczniki potozeniowe
- 2 wylaczniki sygnalizacyjne

- przytacze mechaniczne kotnierzowe wg. 1ISO 5211

- grzatka antykondensacyjna z termostatem
- optyczny wskaznik potozenia
- sterowanie reczne
- stopien ochrony IP 66 / IP 68

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection
- Thermal protection of motor

- 2 torque switches
- 2 position switches

- 2 additional position switches
- Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Space heater with thermal switch

- Local position indicator

- Manual control

Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

- Protection code IP 66/ IP 68
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 1-Ex
[ Kod zaméwienia \Order code\ 336.] x| - [ X[ X[ x[x[x[/[x]x]
|
T . TZTO':;I:;:]; 2 |Klasa korozyjnogzi Klasa Stopien v
\Climazz Ir‘(llsni‘sattaunce\ \Ambient atm(_)sfery \T temporanirowa ochrony
e \Corrosion class\ |\Temperature class \|\Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 " Z
Zimny \Cold\ -50°C + +40°C C3 T5 IP 66/IP 68 | 3]
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ |-25°C + +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C + +40°C C4 T
Arktyczny \Arctic\ -60°C + +40°C C3 T

Podtaczenie elektryczne

Napiecie zasilania

Schemat podiaczenia

\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ M
230V AC 0
220V AC Z404 + Z403b T
50 Hz 24V AC Z507 3
.22 3x400V AC Z78m + Z403b 1
Na svorkovnicu
\To terminal board\ 3x380V AC Z78m + Z403b M
2) 120V AC Z404 + Z403b T
60 Hz 110V AC 2404 + Z403b B
24V AC 2507 J
- 24V DC Z503 A
S e'ekt%%z\;‘}!\é'?';f\tlrfcf‘gf“\’,'\t,zg()/ 220VAC, | Sinik elektryczny \Electric motor\ 3x400 / 380V AC
Moment 31) Max. moment obcizizenia \Max. load torqusea\ Moment Max. moment obciazenia \Max. load torque\ CTS:;':S:?:;’:;"’
e tworz-Zamknij regulacyjna el Otworz-Zamknij |  regulacyjna
\ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ [~ 509 1z 60 Hz
80s/90° | 66s/90° | A
50 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 50 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 40s/90° | 34s/90° | C
20s/90° | 17s/90° | D
45-90 Nm 54 Nm 36 Nm 50 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10s/90° [ 8s/90° | E
80 s/90° | 66 s/90° | J
40 s/90° | 34s/90° | L
25 -50 Nm 30 Nm 20 Nm 25 -50 Nm 30 Nm 20 Nm 205/90° | 17 590° | N
10s/90° | 8s/90° | R
22 - 45 Nm 27 Nm 18 Nm 25 -50 Nm 30 Nm 20 Nm 5 s/90° 4s/90° | F
Ogran{g:;l;)k:e:gtsa\ pracy g&ﬁiﬁl’:\' Kat roboczy \Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami S1/S2 90° B
\With stop ends\ $3/S4, S5/S6 120° C
160° D
60° K
. 90° L
Bez ogranicznikow S1/82 120° M
\Without stop ends\ S3/S4, S5/S6
160° N
360° P

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. normy ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/96 godz.
22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustéw lub zaslepek podajemy w
zamowieniu stownie. Parametry przepustéw i zaslepek podane sg w
Parametrach technicznych na stronie 9.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obrotowe sg nizsze o 0,8x.

34 T

Notes:

v

v v
Ciag dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\

10) Climate resistance accordingto ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

v

22) Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
See "Type of cable gland and cable" on page 9in "General conditions".
24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

30.3.2022



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

UP 1-Ex

[Kod zaméwienia \Order code\ 33. | x| - | x| x| x| x| x| /]x]|x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez vysielaca \Without transmitter\ - - - A
Pojgdynczy _ 1x100 Q 75a | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny ) 2x100 Q Z6a | K |
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA | T
51) \Passive\ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257b \
Elektroniczr)y - prla‘dowy 0-5mA K2
Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 22606 Q
Z zasilaczem 0-20mA | U |
\Active\ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260b W
0-5mA [ Z |
51 Bez zasilacza \Passive\ . Z10a |
Pradowy \CPT\ ) 7 7asilaczom \Activel 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA 72600 ]
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-14 14x14 | A |
L-14 14x14 | B |
H-14 14x22 | C |
V-20 220 | D |
D-17 17x17 | E |
L-17 17x17 | F |
H-11 11x18 | G |
D-11 11x11 | H |
L-11 11x11 Q
H-8 8x13 N |
Kotnierz D-9 9x9 P-1491 '™ |
\Flange\ F05 / FO7 D-12 12x12 1]
1SO 5211 V-17 217 62) P-2082 P |
L9 9x9 | 2]
12 12x12 [ 3]
D-16 16x16 R |
L-16 16x16 IR
H-10 10x16 7|
H-13 13x19 | 4]
V-18 218 62) | U]
V-30 230 &) [ V]
- 28 64) W
H-17 17x25 |z ]

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Schematy podiaczenial 4 |
\Wiring diagrams\

Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0|3
G Sterowanie lokalne rys. P-2082 \Local control Dimen. Drawing P-2082\ Z575c¢, 2575d 115
K Skrzynka listwy zaciskowej z typem ochrony przciwwybuchowej “e" - na zamdwienie - rys. P-2082 1 1
\Terminal box with type of protection "e" - on request, Dimen. Drawing P-2082\
H Poztacane kontakty wytacznikéw typ DB41, po uzgodnieniu z producentem 410
\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\: A+B =04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24;
B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44; A+G+K=30; A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48; A+G+K+H=36

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Przepusty kablowe Ex do kabli ekranowanych i zwyktych, zaslepki Ex podajemy w zaméwieniu stownie
\Cable glands for non-armoured, armoured cables, Blinding plug - please state it in your order\

Uwagi:

31) Momentwytaczajacy podajemy w zamdwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy

ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub

S$4-25%, 6 -90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej
S4-25%, 90 do 1200 cykli’/h. Obowigzuje przy wartosciach podanych w
katalogu, nominalnego napiecia zasilania, temperatury otoczenia +40°C,

$rednim obcigzeniu 35% z maksymalnej sity wytgczajace;j.

41) W wykonaniu bez nadajnika mozna ustawi¢ kat roboczy od 0° do podanego

Notes:

31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum torque.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour.Valid for rated voltage, ambient temperature
+40 °C and at average loading 35% of max.torque.

41) The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from 0°
up to specified angle.

w zamoéwieniu. 51) Notvalid for tempereture -60 °C.
51) Nie dotyczy temperatury -60°C. 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).
62) Otwor wpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ). 63) Bore forreplaceable insert.
63) Otwdrdowymiennych wkiadek. 64) Replaceable insert with bore & 8.
64) Wymienna wktadka z otworem @-8 mm.

(nzoans — JEL



Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UP 1-Ex
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Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm®;
Standardowo sitowniki posiadajg 3 otwory na przepusty kablowe lub zaslepki w
wykonaniu Ex. W otworach muszg by¢ albo zaslepki albo przepusty kablowe.
Typy i wielko$¢ przepustéw podane sg w tabeli w rozdziale “Parametry
techniczne”. Sitowniki ze sterowaniem lokalnym majg tylko 2 otwory na przepusty
lub zaslepki.

Typ i ilos$¢ przepustdw podajemy w zamoéwieniu stownie.

Przepusty lub zaslepki uzyte indywidualnie przez uzytkownika musza by¢
okreslonego typu spetniajacego wymagania certyfikatéw IECEx / ATEX!

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404) jest standardowo zabudowana
wewnatrz silnika na na przewodzie “zerowym”. Silniki 3-fazowe w UP 1-Ex nie
majg wyprowadzonej ochrony termicznej silnika F1 na zaciski 5 i 6 (ochrona
termiczna jest zabudowana wewnatrz silnika ).

2. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczng blokade.

3¢ T

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

Actuators as standard are equipped with blind plugs of approved type.
After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as
shown in the table in "General conditions". The actuators without local control can be
equipped with maximum 3 cable glands. The actuarors with local control can be
equipped with maximum 2 cable glands.

Type and number of cable glands must be stated in your order (by words).

Cable glands used by the user must as well be of approved type with IECEx /
ATEX certificate.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection F1, itis not leaded to the terminals 5 and 6. (Thermal protection
is build-in)

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

UP 1-Ex

Legenda:

Z5a ..podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

..podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

..podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia
2-przewodowo bez zasilacza

..podtgczenie silnika 3-fazowego

podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez

zasilacza

Z260b....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z

zasilaczem
Z403b....... podtgczenie wytaczniké momentowych i potozeniowych

2404 ..podigczenie silnika 1-fazowego

Z503 ..podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V DC

2507 ..podigczenie sitownika z zasilaniem 24V AC

Z575¢ podigczenie silnika 1-fazowego z wylgcznikami momentowymi,
potozeniowymi oraz ze sterowaniem lokalnym

Z575d ...... podigczenie silnika 3-fazowego z wytgcznikami momentowymi,

potozeniowymi oraz ze sterowaniem lokalnym

B1.. ..pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
B2. ..podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
B3. ..nadajnik potozenia elektroniczny lub DCPT2

S1. ..wyfgcznik momentowy ,otwiera“

..wyfgcznik momentowy ,zamyka“
..wytgcznik potozeniowy ,otwiera“
..wylacznik potozeniowy ,zamyka“
..wyfgcznik sygnalizacyjny ,otwiera®
wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*“

..hamulec silnika
grzatka
wylgcznik termiczny grzatki

istwa zaciskowa

..sygnat wyjsciowy pragdowy lub napigciowy
..rezystancja obcigzenia

..rezystor rozruchowy

Legend:

Z5a...

...connection of single potentiometer

connection of double potentiometer

...connection of electronic position transmitter or capacitive position

transmitter - 2-wire, passive

connection of 3-phase electric motor

connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive

connection of electronic position transmitter - 3-wire, active

connection of torque and position switches

connection of 1-phase electric motor

conection of with electric motor24VDC

conection with electric motor 24 VAC

connection of torque and tandem position switches and local control for
1-phase electric motor

connection of torque and tandem position switches and local control
3-phase electric motor

single potentiometer

....double potentiometer
....capacitive transmitter or electronic position transmitter
....torque switch ,open*

....torque switch ,closed”

....position switch ,open®

....position switch ,closed”
....additional position switch ,open®
....additional position switch ,closed”
....electric motor

....capacitor

....motor's brake

....space heater

... motor's thermal protection
....space heater's thermal switch
....terminal board

...reducing resistor

loading resistor

(nzoans — JEY



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 1-Ex

IS0 5211-F05/F07

317 70 100 225
70 85 114

2196

339

0
2160

d_
1@
Ay
D\

© © )
L
|
|
290
199
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx V-30
ou
00
|
|
|
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
Iso \Dimension\ IS0 \Dimension\ IS0 \Dimension\ IS0 \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx w /4 X
D-17 17 L-17 17 H-17 17 25 V-30 30 32.5 8
D-16 16 L-16 16 H-14 14 22 V-20 20 225 6
D-14 14 L-12 12 H-13 13 19 V-18 18 20.5 6
D-12 12 L-11 11 H-11 11 18 V-17 17 19.5 6
D-11 1 L9 9 H-10 10 16 P-1491
D-9 9 H-8 8 13

38 REGADA



Sitlownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\ UP 1-Ex

Rysunki wymiarowe dla stopnia ochrony “de" i sterowania lokalnego UP 1-Ex
\Dimensional drawings for type of protection "de" and local controls UP 1-Ex\

405 404

P-2082

[ nzoaps — JET



Sitownik jednoobrotowy w wers

Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db lIC T5 Gb

112G Ex db eb IIC T5 Gb (na zaméwienie\on request\)

112D Ex tb IIC T100°C Db

@,
Y

- napiecie zasilania 230V AC

- przytgcze elektryczne na liste zaciskowag

- ochrona termiczna silnika

- 2 wyfgczniki momentowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5211
- grzatka antykondensacyjna z termostatem

- optyczny wskaznik potozenia

Wyposazenie standardowe:

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- Thermal protection of motor

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Space heater with thermal switch

- Local position indicator

o - sterowanie reczne
/} - Manual control

- stopien ochrony IP 66 / IP 68

™

\T | - Protection code IP 66/ IP 68
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 2-Ex
[Kod zaméwienia \Order code\ 337. x| - | x| x| x| x| x|/ ]|x]x]
|
Temperatura 10) .
. oto‘::zenia Klasa korozyjnosci Klasa Stopien l
_ Typ kI|n_13tu \Ambient atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ tem:;r:::re\ \Corrosion class\ |\Temperature class \|\Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 " 2
Zimny \Cold\ -50°C + +40°C C3 T5 IP 66/IP 68 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ |-25°C + +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia +
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
Z404 + Z403b —
220V AC L
24V AC 3
2) 50 Hz 3x400V AC Z78a + Z403b 1
Na listwe zaciskowg 3x400V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b 2
\To terminal board\ 3x380V AC Z78a + Z403b M
3x380V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b N
60 H§4) 120V AC Z404 + Z403b T
24V AC J
- 24V DC A
il e'ektqyz‘:oz\'/“,&g'ggg'ﬁcﬁga‘{;\ggo I220VAC | gilnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 / 380V AC Crae
Moment 3" Max. moment obcigienia \Max. load torqu:; Moment Max. moment obciazenia \Max. load torque\ y grzeiz:iar\luiiir:;z X
wytaczajacy Rezim pracy 2| Rezim pracy )|  Wylaczajacy Rezim pracy?| Rezim pracy® B g
\Switching-off | Otwdrz-Zamknij | regulacyjnej \Switching-off | oyarz.zamknij | regulacyjnej v
torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ |57 > 60 Hz
- - - 80 s/90° | 66.s/90° | A
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 405/90° | 34s/90° | C
20s/90° | 17 s/90° | D
B - - 150 - 250 Nm 150 Nm 100 Nm 10s/90° | 8s/90° | E
- - - 80 s/90° | 66s/90° | J
110 - 180 Nm 110 Nm 72 Nm 40s/90° | 345/90° | L
20s/90° | 17's/90° | N
110- 180N 110N 72N
105-170 Nm 100 Nm 70 Nm m m m 10/90° | 85s/90° | Q
B R - 5s/90° | 4s/90° | F
- - - 80 s/90° | 66 s/90° | K
40s/90° | 345/90° | M
75-120 Nm 72 Nm 50 Nm 20 s/90° | 17's/90° | P
75-120N 72N 50N
m m m 105/90° | 85/90° | S
5s/90° | 4s/90° | T
Mechaniczne ograniczniki kata obrotu Wylaczniki .
\Stop ends\ \Switches\ Kat roboczy\Operating angle\ v
60° A
Z ogranicznikami S1/82 90° B
\With stop ends\ S3/S4, S5/S6 120° C
1600 D v v v v
60° K Cigg dalszy na
90° L nastepnej stronie
Bez ogranicznikéw S1/82 120° M \Next page\
\Without stop ends\ S3/S4, S5/S6
160° N
360° P

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

22) Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
See "Type of cable gland and cable" on page 9 in "General conditions".

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. normy ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP68-10m./96 godz.

22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustow lub zaslepek podajemy w
zamoOwieniu stownie. Parametry przepustoéw i zaslepek podane sg w

parametrach technicznich na stronie 9.



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

| Kod zaméwienia \Order code\ BT x[ - I x[x]x[x[x]/[x]x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 753 | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ 5
Podwajny R 2x100 Q 76a | K]
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo\2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA | T
51) \Passive\ 3-przewodowo\3-wire\ 4-20mA Z257b v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA v |
\Electronic position
transmifter\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z260b Q
Z zasilaczem 0-20mA | U |
\Active\ 3-przewodowo\3-wire\ 4-20 mA Z260b | W |
0-5mA z
Pradow \CPT\ o Bez za'snacza \Pas§|ve\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a !
Z zasilaczem \Active\ Z260b J
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-22 22x22 A
L-22 22x22 B
H-22 22x32 C
V-22 @-22 D
D-17 17x17 E
L-17 17x17 F
H-17 17x25 G
V-28 @-28 H
Kotnierzowe V-36 2-36 62) M
\Flange\ FO7 / F10 H-14 14x22 P-1495 Q
I1ISO 5211 H-13 13x19 P-2083 | N |
V-17 @-17 P
D-19 19x19 R
L-19 19x19 S
V-18 @-18 T
V-42 2-425%) U
- 2-10%%) \
H-19 19x28 W
D-14 14x14 Y
L-14 14x14 z
Wyposazenie dodatkowe Schematy podiaczenia| v | v
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zaméwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0| 3
G Sterowanie lokalne rys. P-2083 \Local control Dimen. Drawing P-2083\ Z575¢, Z575d 115
K Skrzynka listwy zaciskowej z typem ochrony przciwwybuchowej “e" - na zamoéwienie - rys. P-2083 1 1
\Terminal box with type of protection "e" - on request - Dimen. Drawing P-2083\
H Poztacane kontakty wytacznikéw typ DB41, po uzgodnieniu z producentem 410
\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\: A+B =04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24;
B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44; A+G+K=30; A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48; A+G+K+H=36
Akcesoria dodatkowe
\Accessories\
Przepusty kablowe Ex do kabli ekranowanych i zwyktych, zaslepki Ex podajemy w zamdéwieniu stownie
\Cable glands for non-armoured, armoured cables, Blinding plug - please state it in your order\

Uwagi: Notes:

24
31

Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizg sie 0 0,8x. 24)
Moment wytgczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tego 31)
momentu jest on ustawiany na maksymalng wartosc.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub 32)
S4-25%, 6 - 90 cykli/lgodz.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy 33)
S4-25%, 90 - 1 200 cykli/godz. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania,
temperatury otoczenia +40 °C i obcigzenia sitownika 35% maksymalnym
momentem obrotowym.

41) W wykonaniu bez nadajnika potozenia mozna ustawi¢ kat roboczy od 0° do 41)

maksymalnego podanego w karcie katalogowe;.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C. 51)
61) Zalecany moment obrotowy max. 250 Nm dla kotnierza FO7 61)
62) Otwor (wpust) przytaczeniowy wykonany bezposrednio w wale wyjsciowym 62)

(bez wymiennej wktadki). 63)
63) Otwor pod wymienng wkiadke. 64)
64) Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @-10mm.

Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum torque.

Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosen range.

By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min,
or S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max.
switching-off torque multiplied by 0.7.

The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from
0° up to specified angle.

Not valid for tempereture -60 °C.

Recommended load torque is max. 250 Nm for flange F07.

Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

Bore forreplaceable insert.

Replaceable insert with bore & 10.

nzoans Y



Sitownik jednoobrotowy w we

rsji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ UP 2-Ex
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowa z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.

Sitowniki sg standardowo wyposazone zaslepkami zatwierdzonego typu. Po
uzgodnieniu z producentem mogg by¢ wyposazone w odpowiedniego rodzaju i
wielkosci przepusty kablowe (typy i wielko$¢ podane w rozdziale “Parametry pracy”) .
Sitowniki bez sterowania lokalnego mogg by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, a ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty kablowe. Typ i ilo$¢
przepustéw podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli uzytkownik korzysta z wtasnych
przepustéw kablowych, musza by¢ one zgodne z certyfikatem IECEx/ATEX!

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404) je standardowo zabudowana w silniku
na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 jest wyprowadyona ochrona termiczna
tylko w silnikach 3-fazowych.

2. W sitowniku UP 2-Ex z podwdéjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia na
listwe zaciskowg nie sg wyprowadzone zaciski 30 i 34 wytgcznikow
sygnalizacyjnych.

3. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm
blokujacy.

Legenda:

Z5a...........podIaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z6a...........podIaczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-
przewodowo bez zasilacza

Z78a......... podtgczenie silnika 3-fazowego

Z257b....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez
zasilacza

Z260b....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z

zasilaczem

podtgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi

podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych

podiaczenie silnika 1-fazowego

podtgczenie wytgcznikéw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego w sitowniku z silnikiem 1-fazowym

podigczenie wytgcznikdw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego sitowniku z silnikiem 3-fazowym

...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
wylgcznik momentowy ,otwiera“

wytgcznik momentowy ,zamyka“

wytgcznik potozeniowy ,otwiera“

wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

...wytacznik sygnalizacyjny ,zamyka“

a2 T

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?®.

Actuators as standard are equipped with blind plugs of approved type.
After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as
shown in the table in "General conditions". The actuators without local control can be
equipped with maximum 3 cable glands. The actuarors with local control can be
equipped with maximum 2 cable glands.

Type and number of cable glands must be stated in your order (by words).

Cable glands used by the user must as well be of approved type with IECEx /
ATEX certificate.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6.

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

....connection of single potentiometer

.connection of double potentiometer
connection of electronic position transmitter or capacitive position
transmitter - 2-wire, passive
connection of 3-phase electric motor
.connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
connection of 3-phase electric motor with reversing contactors
.connection of torque and position switches
.connection of 1-phase electric motor
.connection of torque and tandem position switches and local control
connection of torque and tandem position switches and local control

single potentiometer

..double potentiometer

..capacitive transmitter or electronic position transmitter
..torque switch ,open*”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”

..additional position switch ,open*

additional position switch ,closed”




Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

R..
KM1, KM2

silnik elektryczny

.kondensator
.elektromechaniczny hamulec silnika
.grzatka
.ochrona termiczna silnika

.wylgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

rezystancja obcigzenia

.rezystor rozruchowy

styczniki rewersyjne

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2-Ex

90°

IS0 5211-F07/F10

electric motor

...capacitor
...motor's brake
...space heater
...motor's thermal protection
...space heater's thermal switch

terminal board

reducing resistor

...loading resistor

KM1,KM2..reverse contactors

0029

exl2 H9
64 70 mo 187
70 100 127 227
1
1
! :
1
BE A I
|
1
1
91 #120
224
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) V-30 (D10)
ou
<>\§
|
|
|
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
150 \Dimension\ IS0 \Dimension\ 150 \Dimension\ IS0 \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \ V-xx W Y4 X
D-22 22 L-22 22 H-22 22 36 V-42 42 453 12
D-19 19 L-19 19 H-19 19 28 V-36 36 39.3 10
D-17 17 L-17 17 H-17 17 36 V-28 28 30.9 8
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-22 22 24.9 8
H-13 13 19 V-18 18 20.5 6
V-17 17 19.5 6

P-1495
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe dla stopnia ochrony “de" i sterowania lokalnego UP 2-Ex
\Dimensional drawings for type of protection "de" and local controls UP 2-Ex\

- 452
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UP 2.4-Ex Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db IIC T5 Gb L. i

11 2G Ex db eb IIC T5 Gb (na zaméwienielon requesty ~ WYyposazenie standardowe: Standard equipment:

112D Ex tb 1lIC T100°C Db

- napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC

- przytgcze elektryczne na liste zaciskowag - Terminal board connection

- ochrona termiczna silnika :
oy - Thermal protection of motor
- 2 wyfgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 wytgczniki potozeniowe

- 2 wytgczniki sygnalizacyjne - 2 position switches

- przyle?cze megr?aniczneyjkolnierzowe wg. ISO 5211 - 2 additional position switches

- grzatka antykondensacyjna z termostatem - Mechanical connection - flange ISO 5211
- optyczny wskaznik potozenia - Space heater with thermal switch

- sterowanie reczne - Local position indicator

- stopien ochrony IP 66 / IP 68 - Manual control

- Protection code IP 66 /1P 68

‘ﬂk @

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 2.4-Ex

[ Kod zaméwienia \Order code\ 338. | x| - [ x| x| x| x| x|/ ]|x]x]
|
T t 10) i
. ZTOF:;I:n:ja' 2 [Klasa korozyjnosci Klasa Stopien l
. Typ klm_latu \Ambient atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ temrr)‘:er;:re\ \Corrosion class\ | \Temperature class \|\Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C + +55°C Cc4 " 2
Zimny \Cold\ -50°C = +40°C C3 T5 IP 66/IP 68 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ |-25°C + +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ V
230V AC 0
Z404 + Z403b —
220V AC L
24V AC 2507 3
2) 50 Hz 3x400V AC Z78a + Z403b 1
Na listwe zaciskowg 3x400V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b 2
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a + Z403b M
3x380V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b N
60 HZ2Y 120V AC Z404 + Z403b T
24V AC 2507 J
- 24V DC Z503 A
il e'ektﬂyz";\?{\\c'f'gj{; 'XC'?‘;X,'\DZSO /220VAC | giinik elektryczny \Electric motor\ 3x400 / 380V AC Crae
Moment 31) |Max. moment obciazenia \Max. Load torque Moment Max. moment obciazenia \Max. load torque\ przestawienia
i .. 32 .. 33 i \Operating time\
\Swﬂtqfiz'ajqcx‘f Re'zlm pracy ..) S pracy i \swwy:tqcﬁ:jq?;f Rezim pracy32) Rezim pracyss) - g v
wtlocrqll:l‘g\-o Otwoérz-Zamknij | _regulacyjnej torque?\ Otwérz-Zamknij | regulacyjnej
\ON - OFF duty\ \Modulating duty \ON - OFF duty\ \Modulating duty\™ 551 60 Az
160 s/90° | 135/90° | C
500 - 800 N 480N 320N
m m m 500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80 s/90° | 66s/90° | D
300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 405/90° | 34s/90° | E
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 20s/90° | 17.s/90° | S
160 s/90° | 1355/90° | L
300-500N 300N 200N
" " m 300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 80 5/90° | 66 5/90° | N
40s/90° | 34s/90° | Q
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 160 s/90° | 135 5/90° | M
180 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 80 s/90° | 66s/90° | P
110 - 180 Nm 110 Nm 72 Nm 40 s/90° | 34s/90° | R
Mechaniczne ograniczniki kata obrotu Wytaczniki :
\Stop ends\ \Switches\ Kat roboczy \Operating angle\ v
60° A
Z ogranicznikami S1/82 90° B
\With stop ends\ S3/S4, S5/S6 120° C
160° D
60° K
N 90° L
Bez ogranicznikoéw S1/S2 120° M
\Without stop ends\ S3/S4, S5/S6
160° N
360° P

v v v v
Ciag dalszy na nastepne;j stronie
\Next page\
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UP 2.4-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

| Kod zaméwienia \Order code\ 33. [ x[ - [ x[x[x[x[x]/[x[x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75a | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny R 2x100 Q K
\Double\ 2 x2 000 Q Z6a P
2-przewodowo\2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA | T ]
51) \Passive\ 3-przewodowo\3-wire\ 4-20mA Z257b v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA vy |
\Electronic position -
transmitter\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z260b Q
Z zasilaczem 0-20mA | U]
\Active 3-przewodowo\3-wire\ 4-20mA Z260b | W |
0-5mA z
51) Bez zasilacza \Passive\ . Z10a |
Pradowy \CPT\ 2-przewodowo \2-wire\ -
adowy Z zasilaczem \Active\ P 4-20mA 72600 J
Przytacze mechaniczne Wielos¢ kotnierza Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-27 27x27 LA
L-27 B
H-27 27x48 62) C
D-22 E
22x22 —
Kotnierz L-22 P.2081 F
\Flange\ F10/F12 60) H-22 22x32 > G
V-42 @42 P-20833 H
1ISO 5211 a —
V-45,5 45,5 63) M
H-16 16x22 61 N
H-19 19x28 P
V-50 250 62) \
- @10 4 W
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia ! I
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\ \
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Ustawienie momentu wytgczajacego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0|3
G Sterowanie lokalne rys. P-2083a \Local control Dimen. Drawing P-2083a\ Z575¢, Z575d 115
K Skrzynka listwy zaciskowej z typem ochrony przciwwybuchowej “e" - na zaméwienie - rys. P-2083a 1 1
\Terminal box with type of protection "e" - on request - Dimen. Drawing P.-2083a\
H Poztacane kontakty wytacznikéw typ DB41, po uzgodnieniu z producentem 410
\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\: A+B =04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24;
B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44; A+G+K=30; A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48; A+G+K+H=36

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Przepusty kablowe Ex do kabli ekranowanych i zwyktych, zaslepki Ex podajemy w zamdéwieniu stownie
\Cable glands for non-armoured, armoured cables, Blinding plug - please state it in your order\

Notes:
10) Climate resistance accordingto1SO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/96 hours.

Uwagi:
10) Kategoria odpornosciklimatycznejwg. normy ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) Stopien ochrony IP68-10m./96 godz.

22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustéw lub zaslepek podajemy w 22) Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
zamoOwieniu stownie. Parametry przepustoéw i zaslepek podane sg w See "Type of cable gland and cable" on page 9 in "General conditions".
Parametrach technicznych na stronie 9. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizaja sie 0 0,8x. 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is

31) Moment wytgczajgcy podajemy w zaméwieniu stownie. Jesli nie podamy tego adjusted to the maximum torque.
momentu jest on ustawiany na maksymalng wartos$¢. 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub S4-25%, 6-90 cycles per hour.

S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle

33) Takim momentem mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
S4-25%, 90 - 1 200 cykli/godz. Obowigzuje dla nominalnego napiecia zasilania, +40 °C and at average loading 35% of max.torque.
temperatury otoczenia +40 °C i obcigzenia sitownika 35% maksymalnym 41) The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from
momentem obrotowym. 0° up to specified angle.

41) W wykonaniu bez nadajnika potozenia mozna ustawi¢ kat roboczy od 0° do 51) Not valid for tempereture -60 °C.
maksymalnego podanego w karcie katalogowe;j. 60) Recommended load torque is max. 500 Nm for F10.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C. 61) Recommended load torque is 500 Nm for H-16.

20) Zalecany momentobrotowy dla F10 - max. 500 Nm. 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

61) Zalecany momentobrotowy dla H-16 max.500 Nm. 63) Bore forreplaceable insert.

62) Otwor (wpust) przytaczeniowy wykonany bezposrednio w wale wyjsciowym 64) Replaceable insert with bore @ 10.

(bez wymiennej wktadki). 65) Valid for the actuator with local controls and Profibus or Modbus versions.

63) Otwor pod wymienng wkiadke.

64) Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @-10 mm.

65) Dotyczy sitownika ze sterowaniem lokalnym i modutem komunikacji

Profibus lub Modbus.
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UP 2.4-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ UP 2.4-Ex

2404 778a 23030 Z5a Z6a
J F2 J F2 i
- B1 B2
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O | —
o | i KM1 -2 :_6\ o1 2l 4 ol 2
FA | =y El‘}rs 571@ 1 3] 5] 2 [
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Podtaczenie elekt :
aczenie elektryczne: . ’ , 210a | 22600 2257b
na listwe zaciskowa z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm-.
Sitowniki sg standardowo wyposazone zaslepkami zatwierdzonego typu. Po uzgodnieniu z producentem B3
[

moga by¢ wyposazone w odpowiedniego rodzaju i wielko$ci przepusty kablowe (typy i wielko$¢ podane w i 1
Sitowniki bez sterowania lokalnego mogg by¢ wyposazone w max. 3
przepusty kablowe, a ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty kablowe. Typ i ilo$¢ przepustow
podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli uzytkownik korzysta z wlasnych przepustéw kablowych, muszg

rozdziale “Parametry pracy”) .

by¢ one zgodne z certyfikatem IECEx/ATEX!

Electric connection:
to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?®.

Actuators as standard are equipped with blind plugs of approved
After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as shown in the table in
"General conditions". The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.

The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.
Type and number of cable glands must be stated in your order (by words).

XQ
|
i+
t . !
ype = + chD{DjI
LrgH- 24VDC R

Cable glands used by the user must as well be of approved type with IECEx / ATEX certificate.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404) je standardowo zabudowana w silniku
na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 wyprowadzona jest ochrona termiczna
tylko w silnikach 3-fazowych.

2. W sitowniku UP 2.4-Ex z podwdéjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia na
listwe zaciskowg nie sg wyprowadzone kontakty 30 i 34 wytgcznikéw
sygnalizacyjnych.

3. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm
blokujacy.

Legenda:

...podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia
podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia
2-przewodowo bez zasilacza

Z78a......... podtgczenie silnika 3-fazowego

Z257b....... podigczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez
zasilacza

Z260b....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z

zasilaczem

podtgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi
podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych

podiaczenie silnika 1-fazowego

podtgczenie wytgcznikow momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego

...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
...podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
...pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
wytgcznik momentowy ,otwiera“

wylgcznik momentowy ,zamyka*“

...wytacznik potozeniowy ,otwiera“

...wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*

...silnik elektryczny

...kondensator

elektromechaniczny hamulec silnika

grzatka

...ochrona termiczna silnika

...wytgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

rezystancja obcigzenia

R ...rezystor rozruchowy

KM1, KM2 styczniki rewersyjne

48 REGADA

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6.

2.In case of version UP 2-Ex equipped with the double resistance transmitter,
terminal connectors 30 and 34 of the additional position switches have not been
takenout.

3. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:
Z5a .......... connection of single potentiometer
Z6a .. ..connection of double potentiometer

Z10a........ connection of electronic position transmitter or capacitive position
transmitter - 2-wire, passive

Z78a........ connection of 3-phase electric motor

Z257D ...... connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive

Z260a....... connection of electronic position transmitter - 3-wire, active

Z303a....... connection of 3-phase electric motor with reversing contactors

Z403b ...... connection of torque and position switches

2404 ..connection of 1-phase electric motor

Z575c...... connection of torque and tandem position switches and local control

B1. ..single potentiometer

B2. ..double potentiometer

B3. ..capacitive transmitter or electronic position transmitter

S1. ..torque switch ,open*”

..torque switch ,closed"”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed”

..motor's thermal protection
..space heater's thermal switch

..terminal board
R.. ..reducing resistor
Ry ..loading resistor

KM1,KM2..reverse contactors



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\ UP 2.4-Ex

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2.4-Ex
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| Ksztalt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) V-30 (D10)
| )
| o°

|
I 1
|

150 |\imendon | 'S9|\peanao | 180 \Diendon! 1so \Diendon!
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx w Y4 X
D-27 27 L-27 27 H-27 27 48 V-50 50 53.5 14
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-45.4 45.4 48.8 10
D-17 17 L-17 17 H-19 19 28 V-42 42 45.1 12
D-16 16 L-16 16 H-17 17 25 V-32.2 32.2 35 6.5
D-14 14 L-14 14 H-16 16 22 V-30 30 32.5 8
D-11 11 L-11 11 H-14 14 22 V-28 28 30.9 8
H-13 13 19 V-22 22 245 6
H-11 11 18 V-20 20 225 6
H-10 10 16 V-18 18 20.5 6
H-8 8 13 V-17 17 19.5 6
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UP 2.4-Ex Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Rysunek wymiarowy sitownika UP 2.4-Ex z typem ochrony "de" i sterowaniem lokalnym.
\Dimensional drawings UP 2.4-Ex with type of protection "de" and with local control.
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UP 2.5-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db IIC T5 Gb
112G Ex db eb IIC T5 Gb (na zaméwienie\on request\)
11 2D Ex tb IIC T100°C Db

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
- napiecie zasilania 230V AC

- przytgcze elektryczne na liste zaciskowag

- ochrona termiczna silnika

- 2 wyfgczniki momentowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5211
- grzatka antykondensacyjna z termostatem

- optyczny wskaznik potozenia

- sterowanie reczne

- stopien ochrony IP 66 / IP 68

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- Thermal protection of motor

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange 1ISO 5211
- Space heater with thermal switch
- Local position indicator

- Manual control

- Protection code IP 66 /1P 68

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UP 2.5-Ex

[ Kod zaméwienia \Order code\ 339. x [ - [ x| x| x| x| x|/ ]|x]x]
|
Te t 10) L
. ZTO':;I:n:Ja'a Klasa korozyjnosci Klasa Stopien v
. Typ klm_latu \Ambient atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ tem;:er;:re\ \Corrosion class\ |\Temperature class \|\Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 " 2
Zimny \Cold\ -50°C + +40°C C3 T5 IP 66/IP 68 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ |-25°C + +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podtaczenia | |
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
Z404 + Z403b —
220V AC L
24V AC 3
2) 50 Hz 3x400V AC Z78a + Z403b 1
Na listwe zaciskowa 3x400V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b 2
\To terminal board\ 3x380V AC Z78a + Z403b M
3x380V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b N
60 H§4) 120V AC Z404 + Z403b T
24V AC J
- 24V DC A
sl e'ek"ﬂ"z’(’)’\‘,yp}g“’z‘f\',";g°2tg\',\ S%O /220VAC/ | giinik elektryczny \Electric motor\ 3x400 / 380V AC
’ ’ Czas
Moment 3V Max. moment obciazenia \Max. Load torque)| Moment Max. moment obciazenia\Max. load torque\ przest.awie.nia
. N 32) . 33) Py Rezi 32) . 33| \Operating time\
wy_lqcz_ajqcy Rezim pracy Rezim pracy wyliaczajacy ezim pracy™™| Rezim pracy
\Switching-off | Otwérz-Zamknij | regulacyjnej \Switching-off | Otwérz-Zamknij | regulacyjnej
torque\ \ON - OFF duty\ Modulating duty\ torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating dut\\ 207> T soHz | ¥
o o C
800 - 1200 Nm 720 Nm 480 Nm 800 - 1200 Nm 720 Nm 480 Nm 160 5/90° } 135 5/90
80s/90° | 66/90° | D
400 - 600 Nm 360 Nm 240 Nm 600 - 1000 Nm 600 Nm 400 Nm 405/90° | 34s/90° | E
250 - 400 Nm 240 Nm 160 Nm 400 - 600 Nm 360 Nm 240 Nm 20s/90° | 17 s/90° | F
160 s/90° | 1355/90° | L
500 - 800 N 480N 320N
" " m 500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80 5/90° | 66 5/90° | N
- - - 40s/90° | 34s/90° | P
160 s/90° | 135 5/90° | M
300-500N 300N 200N
" " " 300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm 80 /90° | 66 5/90° | O
- - - 40 s/90° | 34s/90° | R
Mechaniczne ograniczniki kata obrotu Wytaczniki i
\Stop ends\ \Switches\ Kat roboczy \Operating angle\ J
60° A
Z ogranicznikami S1/82 90° B
\With stop ends\ S3/S4, S5/S6 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikow S1/S2 120° Y v v v.v
\Without stop ends\ S3/S4, S5/S6 .
160° N Ciag dalszy
o na nastepnej stronie
360 P \Next page\

Notes:

10) Climate resistance accordingto1SO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

22) Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
See "Type of cable gland and cable" on page 9 in "General conditions".

Ata frequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum torque.

Uwagi:

110) Kategoria odpornosciklimatycznejwg. normy ISO 9223/EN SO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP 68-10 m./96 godz.

22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustéw lub zaslepek podajemy w
zamoéwieniu stownie. Parametry przepustow i zaslepek podane sg w
Parametrach technicznych na stronie 9.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizaja sie 0 0,8x.

31) Moment wytgczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tego
momentu jest on ustawiany na maksymalng warto$c.

s2 T

24)
31)
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

UP 2.5-Ex

| Kod zaméwienia \Order code\ 330. [ x[ - [ x[x]x[x[x]/[x[x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75a | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny R 2x100 Q K
\Double\ 2 x2 000 Q Z6a P
2-przewodowo\2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA | T ]
51) \Passive\ 3-przewodowo\3-wire\ 4-20 mA Z257b v
Elektroniczny - pradowy 0-5mA vy |
\Electroni iti
Canamiton 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z260b Q
Z zasilaczem 0-20 mA | U]
\Active 3-przewodowo\3-wire\ 4-20mA Z260b | W |
0-5mA z
B il \Passive\
Pradow \CPT\ 50 °z za-5| acza as§|ve 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10a !
Z zasilaczem \Active\ Z260b J
Przytacze mechaniczne Wielkosé kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\ | v
D-36 A
36 36x36 B
H-36 36x48 C
V-48 248 62 D
D-27 E
27 27x27 F
H-27 27x48 62 G
Kotnierz V-42 Q42 62 H
\Flange\ F14 D22 P-1495 5]
(F10)€9 - 22x22 —
1SO 5211 L-22 P-1429 | Q)
V-50 @50 62 65) M
V-60 g60 63) P-2083b \VJ
- @10 64) W
H-22 22x32 N
V-30 @30 5
V-40 @40 7
F125" V-60 @60 8
F12 6" H-22 22x32 T
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia| | | |
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdéwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\
A Ustawienie kata roboczego na okres$long warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0] 1
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na okreslong warto$¢. \Adjustment of switch-off torque to required value\ 013
G Sterowanie lokalne rys. P-2083b \Local control Dimen. Drawing P-2083b\ Z575c, Z575d 1 5
K Skrzynka listwy zaciskowej z typem ochrony przciwwybuchowej “e" - na zaméwienie - rys. P-2083b 1 1
\Terminal box with type of protection "e" - on request - Dimen. Drawing P-2083b\
H Poztacane kontakty wytacznikéw typ DB41, po uzgodnieniu z producentem 4|0
\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combination and code of version\: A+B =04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24;
B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44; A+G+K=30; A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48; A+G+K+H=36

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Przepusty kablowe Ex do kabli ekranowanych i zwyktych, zaslepki Ex podajemy w zaméwieniu stownie
\Cable glands for non-armoured, armoured cables, Blinding plug - please state it in your order\

Uwagi:

32)
33)

Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

Takim momentem mozna obcigzy¢é sitownik w rezimie pracy
S4-25%, 90 - 1 200 cykli/lgodz. Obowigzuje dla nominalnego napiecia zasilania,
temperatury otoczenia +40 °C i obcigzenia sitownika 35% maksymalnym
momentem obrotowym.

W wykonaniu bez nadajnika potozenia mozna ustawi¢ kat roboczy od 0° do
maksymalnego podanego w karcie katalogowe;j.

Nie dotyczy temperatury -60°C.

Zalecany moment dla kotnierza F10 max. 500 Nm
Zalecany moment dla kotnierza F12 max. 1000 Nm

Otwér (wpust) przytaczeniowy wykonany bezposrednio w wale wyjéciowym
Otwor pod wymienng wkiadke.

Wymienna wktadka z otworem pilotujgcym @10.

Dotyczy wersji sitownika ze sterowaniem lokalnym.

Notes:

32)
33)

41)
51)
60)
61)
62)
63)

64)
65)

Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosen range.

By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min,
or S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max.
switching-off torque multiplied by 0.4.

The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from
0° up to specified angle.

Not valid for tempereture -60 °C.

Recommended load torque is max. 500 Nm for F10.

Recommended load torque is max. 1000 Nm for F12.

Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

Bore for replaceable insert.

Replaceable insert with bore @ 10.

Valid for the actuator with local controls.

(nzoans — JEE



UP 2.5-Ex

Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ UP 2.5-Ex

2404 Z78a 2303a Z5a Z6a
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na listwe zaciskowa z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm-.
Sitowniki sg standardowo wyposazone zaslepkami zatwierdzonego typu. Po uzgodnieniu z producentem B3

moga by¢ wyposazone w odpowiedniego rodzaju i wielkosci przepusty kablowe (typy i wielko$¢ podane I
w rozdziale “Parametry pracy”) . Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3
przepusty kablowe, a ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty kablowe. Typ i ilo$é przepustow
podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli uzytkownik korzysta z wtasnych przepustéw kablowych, muszg

by¢ one zgodne z certyfikatem IECEx/ATEX!

Electric connection:
to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

Actuators as standard are equipped with blind plugs of approved type.
After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as shown in the table in
"General conditions". The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.

The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.
Type and number of cable glands must be stated in your order (by words).

X

L
= +t tono] 1
Ly 1- =
CRS 24V0C R

Cable glands used by the user must as well be of approved type with IECEx / ATEX certificate.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404) je standardowo zabudowana w silniku
na przewodzie “zerowym”. Na zaciski 5 i 6 wyprowadzona jest ochrona termiczna
tylko w silnikach 3-fazowych.

2. W sitowniku UP 2.5-Ex z podwdéjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia na
listwe zaciskowg nie sg wyprowadzone kontakty 30 i 34 wytgcznikéw
sygnalizacyjnych.

3. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm
blokujacy.

Legenda:

Z5a...........podIaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z6a. podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......... podtgczenie elektronicznego lub pojemnos$ciowego nadajnika potozenia 2-
przewodowo bez zasilacza

Z78a......... podtgczenie silnika 3-fazowego

Z257b....... podigczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez
zasilacza

Z260b....... poditgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z
zasilaczem

podtgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi
podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych
...podtaczenie silnika 1-fazowego

podigczenie wytgcznikéw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego

...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia

pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia

...wytgcznik momentowy ,otwiera“

...wytacznik momentowy ,zamyka*“

wylgcznik potozeniowy ,otwiera“

wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

...wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

...wylacznik sygnalizacyjny ,zamyka“

silnik elektryczny

kondensator

elektromechaniczny hamulec silnika

grzatka

ochrona termiczna silnika

wylgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

rezystancja obcigzenia

R ...rezystor rozruchowy

KM1, KM2 styczniki rewersyjne

54 REGADA’

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6.

2.In case of version UP 2-Ex equipped with the double resistance transmitter,
terminal connectors 30 and 34 of the additional position switches have not been
taken out.

3. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5a .......... connection of single potentiometer

Z6a.......... connection of double potentiometer

Z10a........ connection of electronic position transmitter or capacitive position

transmitter - 2-wire, passive

connection of 3-phase electric motor

connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
connection of 3-phase electric motor with reversing contactors
connection of torque and position switches

..connection of 1-phase electric motor

Z575¢...... connection of torque and tandem position switches and local control

B1.. ..single potentiometer

B2. ..double potentiometer

B3. ..capacitive transmitter or electronic position transmitter
S1. ..torque switch ,open*”

S2. ..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed*

..space heater

..motor's thermal protection
..space heater's thermal switch
..terminal board

..reducing resistor

loading resistor
KM1,KM2..reverse contactors



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2.5-Ex
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Wymiary adaptera UP 2.5-Ex \Adapter dimensions of UP 2.5-Ex\
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Ksztalt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (Dxx)
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Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
IS0 _|Regada \Dimension\ IS0 _|Regada \Dimension\ IS0 _|Regada \Dimension\ IS0 _|Regada \Dimension\
D-xx | Axx U L-xx Bxx U H-xx | Cxx U \ V-xx | Dxx W 4 X
D-22 | AO3 22 L-22 | BO3 22 H-22 | CO06 22 32 V-42 | D06 | 42.0 | 451 12.0
D-27 | A04 27 L-27 | B04 27 H-27 | CO08 27 48 V-50 | D08 50 53.5 | 14.0
D-36 | A07 36 L-36 | BO7 36 H-36 | C11 36 48 V-48 | D11 48 51.5 | 14.0
V-60 | D12 60 64.4 | 18.0
V-40 40 43.1 12.0
m @ 140 M16-35 1200 Nm
\ k]—lj [ F14/F10 @102 M10-20 500 Nm
i F12 @125 M12-25 1000 Nm
! KOsz Max. moment
| alange) R M \MaxA moment\
1SO 5211 .
|
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UP 2.5-Ex Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Rysunek wymiarowy sitownika UP 2.5-Ex z typem ochrony "de" i sterowaniem lokalnym.
\Dimensional drawings UP 2.5-Ex with type of protection "de" and with local control.
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