Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Wyposazenie standardowe:

- Napiecie zasilania 230V AC, 3x400V AC

- Przylgcze elektryczne na listwe zaciskowg
- Ochrona termiczna silnika PTO "

- 2 wytaczniki sitowe

- 2 wytaczniki potozeniowe

Standard equipment:

- Voltage 230 V AC, 3x400 V AC
- Terminal board connection .
- Motor’s termal protection PTO "
- 2 thrust switches

- 2 position switches

- 2 wylaczniki sygnalizacyjne - 2 additional position switches

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem - Space heater with thermal switch
- Przytgcze mechaniczne stupkowe - Mechanical connection - pillars

- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator

- Blokowanie wytgcznikéw sitowych w potozeniach krancowych - Thrust switches blocking in limit position
- Sterowanie reczne - Manual control 2)
- Stopien ochrony IP 552 - Protection code IP 55

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MT 3

[ Kod zaméwienia \Order code\ 52400.] x| - [ x [ x| x| x| x| /[ x]| x|
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci Stopien
\Clin-:the l:'l;?i:::nce\ _otoF::zenia at_m.osfg?y 10) och’r)ony l
\Ambient temperature\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
i IP 55 0
Urniarkowany -25°C ... +60 °C c3 = :
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +60 °C C4 IP 67 2
, IP 55 4
amny 50 °C ... +40 °C c3 s 3
T 2570 ww0°e o3 £s |
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
) . . IP 55 9
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 P67 3
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25 Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Y/A 380/220 V AC Z279c 0
Y/A 400/230 V AC Z279c 1
Na listwe zaciskowg |Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 2
\To terminal board\  |Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 3
230 VAC 2295 9
220 VAC 7295 L
Y/A 380/220 V AC ZK279c 5
Y/A 400/230 V AC ZK279c 6
Na konektor 20 Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 4
\To connector\ Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 7
230 VAC ZK295 8
220 VAC ZK295 P
sila e U e 5 Silnik elektr. \Electric motor\ 3x400 V, 50Hz **| ¥
. : Predkosé .
wqu_czaj_qca - 32) 33) przestawienia N_Iln. skok
\Switching Otsleéﬂ"j ;:ﬁ)léni' o *:T:?na Gt e \Min. stroke\ Moc Obroty Prad
-off thrust\ o dutyJ\ \Modﬁlating duty) \Power\ \Speed\ \Current\
32 mm/min 10 mm 180 W 800 min*‘ 0.84 A A
8.0-12.5 kN 75 KN 5.0 kN 50 mm/m!n 250 W 1365 m!nr1 0.80A B
80 mm/min 16 mm 250 W 1365 min 0.80A C
125 mm/min 250 W 1365 min” 0.80A D
32 mm/min 10 mm 180 W 800 min” 0.84 A E
50 mm/min 250 W 1365 min 0.80A F
16.0 - 25.0 kN 15.0 kN 10.0 kN 80 mm/min 250 W 1 365 min 0.80A G
125 mm/min 16 mm 250 W 1365 min 0.80A H
250 mm/min %) 370 W 1350 min” 1.08 A N
50 mm/min 180 W 800 min” 0.84 A P
35) 80 mm/min 250 W 1 365 min” 0.80 A J
25.0-360kN | 21.5KN 149 125 mm/min 16.mm 370W | 1350 min" 1.08 A K
180 mm/min 370 W 1350 min”' 1.08 A L
Silnik elektr. \Electric motor 230V,50Hz | | | ¥
32 mm/min 10 mm 60 W 2770 min 0.7A A
12.0-200kN 12.0kN B.OKN 50 mm/min 60 W 2770 min 07A | 9[B|Y v ¥ vov
9.6-16.0 kN 9.6 kN 6.4 kN 63 mm/min 16 mm 60 W 2770min | 07A 'é | ™ ng;?gpizljszt&;;;e
7.5-12.5kN 7.5 kN 5.0 kN 80 mm/min 60 W 2770 min 0.7A P L \Next page\
4.8 - 8.0 kN 4.8 KN 3.2 kN 125 mm/min 60 W 2770 min 0.7A D
Uwagi: Notes:

1) Temperatura roztgczenia termokontaktu 150°C.
2) Silniki 1-fazowe tylko o stopniu ochrony IP 67.
10) Kategoria odporonosci klimatycznej wg. 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2.
21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40°C.
25) Inne napiecia zasilania po uzgodnieniu z producentem
(3x500; 3x480; 3x415V AC).
31) Site wytaczajgca nalezy poda¢ w zamdwieniu pisemnie. W innym przypadku

ustawia sie maksymalna sita z wybranego zakresu. Sita rozruchowa jest min.

1,3 x wigkszay od wybranej sity maksymalinej.
1 80 REGADA

1) Cut-offtemperature 150°C.

2) Electric actuator with 1-phase motor has enclosure IP67 as standard.

10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223 /ENISO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415 VAC).

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust of the chosenrange.The starting thrust equals
minimally 1.3 times the maximum switch-off thrust of the chosen range.
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Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 52400.] x [ - I x [ x [ x[x]x[/[x]x]
|
" )
eseRtaT Wetacznik Skok roboczy \Operating stroke\ Schemat_ l
plyty sterowniczej \Szv?tches\ bez nadajnika Z nadajnikiem potozenia r_)qdlac?enla
\Control version\ \ without transmitter \ \ with transmitter \ \Wiring diagram\
10 10 mm 0
$1/S2 (10)16 - 16 16 mm 1
EIektromecharjic;na z jednostka . S3/54 (10) 16 - 20 20 mm 2
krokowa, potozeniowg i sitowg i DUO S5/S6 (10)16 - 25 25 mm 3|
\Electromechanical control \S1/S2 (10) 16- 32 32 mm Z403a+z41a | 4 |
- X ” (10) 16 - 40 40 mm ZK403a+ZK41a | 5
with step counter unit, position S3/S4 =0 —
unit and thrust unit\ and (10) 16 - 50 mm | 6 |
DUO switches (10) 16 - 64 64 mm | 7]
S5/S6\ (10) 16 - 80 80 mm 8
(10) 16 - 100 100 mm 9
. . (10) 16 - 16 16 mm B
lI(EIeI;tromect}arjlc;na z J.ed.lnostka 'S1/'32, S{3k/S4,. (10) 16 - 25 25 mm D
rokowa, potozeniows i sitowg Tkmégﬁgvsyl\l/ll (10)16-32 32 mm E |
\Electromechanical control S13/S14 88; 12 . ‘518 gg mm Ziiglggzﬁa —g
with step counter unit, position \S1/S2, S3/S4 - mm ——
unit and thrust unit\ with TANDEM (10) 16 - 64 64 mm | H |
switches S13/S14\ (10) 16 - 80 80 mm | J |
(10) 16 - 100 100 mm K
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\ v
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100Q K
\Double\ 2%2000Q Z6¢ | ZK6e ]
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA 2957b T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA ZK257b Vv
Elektroniczny pradowy 0-5mA v
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20 mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA V4
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m | ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
s1)52) B . \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
Pradowy \Current\ oz zastacza 1 Fassve 1 |'3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA 2257n/ZK257Tn | 5
CPT 2 asilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r J
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m /| ZK260m 6
Pradowy \Current\ 5152 Bez zasilacza \ Passive \ g L 4-20mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active\ | 2 Przewodowo \2-wire\ 4-20mA 72691 | ZK269r 3
. » ) 62) Rysunki wymiarowe 5%
Przylacze mechaniczne Wysokosc przylacza | Max. Skok / Otwory przylaczeniowe | Gwint sprzegta \Dimensional drawing\ |
\Mechanical connection\ \Connecting height / Max. stroke / Mounting holes\ \Thread of stem\
[mm] 1~ silnik 3~ silnik,<25kN| 3~ silnik,36kN
30/100/ - P-1403a/A P-1400a/A P-1405a/A A
747100/ - P-1403a/B P-1400a/B P-1405a/B B
Stupki \Pillars\ 130/100/ - P-1403a/C P-1400a/C P-1405a/C C
50/40/ - - P-1400a/D - D
60/ 60/ - - P-1400a/E P-1405a/E E
112 /100 / @80; 4x213 M20x1,5 P-1401a/A P-1402a/A - L
110 /100 / 265.15 M16x1,5 P-1401a/B P-1402a/B - M
) 110/100/ @70 - P-1402a/C - N
Kotnierz \Flange\
110/ 100/ @85 M14x2 - P-1402a/D - P
130/100/ 288 -25kN| 130/80/ @88 - 36 kN M10x1 69 P-2042/A P-2044/C P-2044/A 3
150/100/ 288 - 25 kN | 150 /80 /@88 - 36 kN % P-2042/B P-2044/D P-2044/B 4
30/100/ - 7/8-UN-9 P-2020/A P-2019/A P-2019/F K
747100/ - . P-2020/B P-2019/B P-2019/G Q
1307100/ - 1.1/8" UNC P-2020/C P-2019/C P2019H | R
50/40/- 1.1/2" UNC - P-2019/D - S
Kotnierz i 4 stupki 60/60/- - P-2019/E P-2019/I T
\Flange and 4 pillars\ 110 /100 / 65.15 P-2021/A P-2022/A P-2022/E U
110/100/ @70 P-2021/B P-2022/B P-2022/F \%
110 /100 / @80 P-2021/C P-2022/C P-2022/G | W | CiagdalsZy
110 /100 / @85 P-2021/D P-2022/D P-2022/H Y | ha ntaIStgpnej
stronie
70/100/ - M48x3 P-2018 P-2017 z \Next page\
Uwagi: Notes:

32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.
33) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,

90az 1200 cykli/godz.

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200

cycles per hour.
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Sitownik

elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

[Kod zaméwienia \Order code\ 52400.] x | - [ x| x[x|x|x[/[x]|x|
[ |
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia ¢ L
\Additional equipment\ \Wiring diagram\
Bez opisu w zaméwieniu ustawiana jest max. sita wylaczajgca z wybranego zakresu i max. skok _ ol 1
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off thrust of chosen range and stroke to max. value\
B Ustawienie sity wylaczajgcej na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off thrust to required value\ - 0| 3
C Ustawienie skoku na zgdang warto$¢ \Adjustment of stroke to required value\ - 0] 4
Silnik elektryczny z ochrong termiczng 3PTC, 150°C. Z279h | ZK279h ols
\Electric motor with thermal protection 3PTC, 150°C\ 72979 | ZK297g
G Sterowanie lokalne \Electric local controlsm) z wytgcznikami DUO \without DUO switches\ S5, S6 Z575+Z41a | ZK575+Z41a 115
z wyt. TANDEM. \with TANDEM switches\ S13/S14 Z575a+Z41a | ZK575a+Z41a
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem _ 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\: B+C=06; B+F=07; B+G=16; B+H=41; B+C+F=09;
B+C+G=19; B+C+H=44; B+F+G=20; B+C+F+G=22; C+F=08; C+G=17 ; C+H=42; C+F+G=21;

Uwagi:

34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia zwigksza sig 1,2x a
maksymalna sita obniza sig¢ 0 0,8x.

Dla sity 25 - 36 kN maksymalny skok 80 mm.

Obowiagzuje dla rezimu pracy Otwoérz - Zamknij.

Wytaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdwieniu skok
roboczy. Po pdézniejszych zmianach skoku na inng wartos¢ w przypadku
sitownikow wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmieni¢ sig
maksymalne wartosci sygnatéw wyjéciowych nawet ponizej 75% wartosci
maksymalnej nadajnikow.

Modut sterowania lokalnego tylko do temeratury -40°C.

Nie dotyczy temperatury -60°C.

CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.

Tylko dla wersji do 25 kN.

Gwint sprzegta podajemy w zamdwieniu stownie.

Wymiary MT 3 ze sterowaniem lokalnym wg. rysunkéw P.-2xxx.

35
36
44

46
51
52

61
62
63

Schemat podtaczenia \Wiring diagrams\ MT 3

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\

Notes:

34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
decreases 0.8 time.

35) For thrustrange 25-36 kN is valid stroke max. 80 mm.

36) Valid for ON/OFF duty only.

44) Position switches S3, S4 are being set to specific stroke. If it is not stated in the
order, they will be set to max. value. When required settings are out of values
listed in table, ohmic value of potentiometer will be reduced accordingly. If less
then 75% of stroke is required, value of output signals from electronic
transmitter will be accordingly reduced as well.

46) Local controls module only till -40°C.

51) Not valid for tempereture -60 °C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

61) Up to switching-off thrust of 25 kN.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

63) Dimensions of MT 3 with local control are according to P..-2xxx.

7297b 227%h

Prtd

PEL1L2L3

]

2403 z5c | z6c |
B1 B2
L
H
H
XO[Te1 | (X FO7E3) | |X & Fo73747577
+t
N LI
710g 2269 22570 2260h| 2257n 575] 4, L+t v % wwr @ #@o
ar ar ar STOPO
B3 B3 Sl S22 S5 0S4 S5 0SB | mrerm—{6| LOCAL [§ CLOSE O
B3/B3a/B3b | |B3/B3a/B3b = = B3a MO nn (OO T
3
B EsS < < < REERN REMOTE W .
@1 @1 A1 A1 A1 RERRN e« ¢ 3 2
B + - +24{0v] |V Py byl a & I oS ©
NN BN : _L_I EEEER O™ P
X0 B2 X¢ (879281 XO [87982[81 ———
¢ 0)Q) ¢ [ES 0)Q) ¢ S X¢@11121415161819202223242657283:03l13 3|4 @2
S S| X¢ B2[81] ot 1irg XoBABT | | o*L 1 11 = e NG
) | Ty C’(Un" | &l Ty Q(UN\I (=] PE < } |
{u I - '\ L] 1 E AN YOWE !
LR IR STl L R J-La L] £ Ug Lo _2%0vaC J

182




Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

2260m| 2257m| 2260k| 2575a %_ # _¢_ _¢_ # # PN oL L2 REMOTE OPENO
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Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa: Electric connection to terminal boards:
a) czes¢ sterujaca: a) control board:
przez 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 12,5 do 19 via 2 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm, to terminal block
mm, na listwe zaciskowg (X) z max. 32 zaciskami o przekroju wigzki przewodéw (X) with max. 32 terminals with connecting conductor cross-section max. 2.5 mm?
max. 2,5 mm? dla wersji bez stycznikéw rewersyjnych lub max. 24 zaciskami o for versions without reverse contactors or max. 24 terminals with connecting wire
przekroju przewodu 2,5 mm?’ i max. 6 zaciskami o przekroju przewodu max. cross section max. 2.5 mm’ and max. 6 terminals with connecting conductor
1,5 mm’ dla wersji ze stycznikami rewersyjnymi. cross section max. 1.5 mm’ for versions with built-in reverse contactors.
b) Silnik 3-fazowy w wersji bez stycznikéw rewersyjnych: b) 3-phase electric motor:
przez przepust M25x1.5 dla $rednicy wigzki przewodow 12,5 do 19 mm na listwe without reverse contactors: via M25x1.5 cable glands for cable diameter 12.5 to
zaciskowg silnika. 19 mm to motor terminal box.

Podtaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\
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Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

ZK260m ZK257m ZK260k K5 s - <+ L <+ + :
ar ar ar OPEN LOCAL REMOTE OPENO
B3a B3 B3 st 3 S¢ S5 S 4 B STOP O
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Podtaczenie elektryczne na konektor:
ZK575a * _# * v ,_# ,_; 4|OPEN T0CAL L2 (R)Elli_/IOTE 5 OPENO Czes¢ terujgca i silnik sg podigczone przez wspdlny
SS2 0SS OS3 0 SA S| ol 3] ews | | Koneklr o) _ e
CLOSE LOCAL - przez przepust kablowy: M20x1,5 - dla $rednicy
INISIRINIIN I ﬂg wiazki przewodow 8 - 14,5 i M25x1,5 mm - dia $rednicy
17 -Q 17T -0 RENOTE E wigzki przewodow 12,5 - 19 mm.
: : g 2 - o - z max. 32 zaciskami o przekroju przewodéw 0,5 mm>.
4 = o W o
| | = 2 8 & 3
T T |I % _% _HQ % % Electric connection of actuator via connector: The
x 1 k l control part and the electric motor are connected via a
XC @ 2 common connector (XC):
TTT TTTY TTY T - via cable glands: M20x1,5 - for cable diameter
G? [\ 1|2_1 14 1516_17 1_819_212_233__%0 7 8242526 ? @—‘T 8 to14,5 mm and M25x1,5 mm - for cable diameter
-1 } } I 12,5 to 19 mm.
PE U U b4 ‘%U = 230VAC : - with max. 32 pins with connecting conductor
:¢,‘_ = Lo 220 J cross-section 0,5 mm’.
Legenda: Legend:
Z5c/ZK5C ... pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia Z5c/ZK5C ............ single potentiometer
Z6c¢/ZK6e .. .podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia Z6c¢/ZK6e .. ...double potentiometer
Z109/ZK10g.........elektroniczny pradowy, CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez zasilacza Z109/ZK10g........CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive

Z41alZK41a......... grzatka antykondensacyjna z termostatem
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pradowe, 3-przew. bez zasilacza
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257n/ZK257n.....nadajnik pragdowy CPT, 3-przew. bez zasilacza
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik prgdowy, 3-przew. z zasilaczem
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem
Z269r/ZK269r ...... nadajnik pragdowy CPT, DCPT 3M - 2-przew. z zasilaczem
Z279¢/ZK279c .....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO
Z279h/ZK279h.....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng 3PTC
Z295/ZK295......... silnik 1-fazowy z ochrong termiczng
Z297b/ZK297b.....silnik 3-fazowy ze stycznikami rewersyjnymi i ochrong
termiczng PTO
Z2979/ZK297g.....silnik 3-fazowy ze stycznikami rewersyjnymi i ochrong
termiczng PTC
Z403a/ZK403a.....podtaczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych
Z461f/ZK461f....... podtgczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych
tandemowych
Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym
Z575a/ZK575a.....podIaczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych
tandemowych ze sterowaniem lokalnym

B1 .. potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia
B2. ...potencjometryczny podwdjny nadajnik potozenia
B3... ...elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia

B3a. ...pojemnosciowy nadajnik potozenia (CPT)

B3b. ...DCPT nadajnik pradowy

E1. ...grzatka

F1. ...ochrona termiczna silnika

...termostat grzatki
...sygnat wyjsciowy pradowy / napigciowy
....styczniki rewersyjne
M. elektryczny
PTC/PTO.....ochrona termiczna silnika
L e rezystancja obcigzenia
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ...przyciski wyboru trybu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... przyciski na sterowaniu lokalnym
wylgcznik sitowy ,otwarte”
.. wytgcznik sitowy ,zamkniete®
...wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...wytgcznik potozeniowy ,zamknigte®
...wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
...wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...tandemowy wytacznik potozeniowy ,zamkniete”
...listwa zaciskowa
...listwa zaciskowa silnika
konektor

Z41alZK41a........ space heater and space heater's thermal switch
Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z260h/ZK260h ....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260k/ZK260K ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z279c¢/ZK279c ....3-phase electric motor with thermal protection PTO
Z279h/ZK279h ....3-phase electric motor with thermal protection 3PTC
Z295/ZK295......... 1-phase electric motor with thermal protection

Z297b/ZK297b ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
protection PTO

Z2979/ZK297g ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
protection PTC

Z403a/ZK403a.....connection of thrust and position switches

Z461f/ZK461f......connection of thrust and tandem position switches

Z575/ZK575........ connection of thrust and position switches with electric local
controls

Z575a/ZK575a.....connection of thrust and tandem position switches with electric

local controls

BT . single potentiometer
..double potentiometer
..electronic position transmitter

..CPT - current position transmitter (capacitive)
B3b. ..DCPT - current position transmitter (magnetic)
E1. ..space heater
F1 ..motor's thermal protection

..space heater's thermal switch
..current / voltage output signal
......reverse contactor
Mo electric motor

..motor’s termal protection

Rl loading resistor

OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons
thrust switch ,open®

..thrust switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed”
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed*
..terminal board

..electric motor’s terminal board
connector
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l = ‘ Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg
- 2 wylgczniki sitowe

- 2 wytaczniki potozeniowe

- Grzatka antykondensacyjna

- Przytacze mechaniczne stupkowe

- Optyczny wskaznik potozenia - Local position indicator
- Sterowanie reczne - Manual control

- Stopien ochrony IP 55 - Protection code IP 55

- Terminal board connection

- 2 thrust switch

- 2 position switch

- Space heater

- Pillar mechanical connection

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MTR

Kod zaméwienia \Order code\

| 52420 x| - | X [ x [ x [ x [ x| /] x] x|
|
. Typ inm_atu Temperatura otoczenia Klasgtlr(:égig:;\osmw) Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany o . o IP 55 0
\Standard\ “25°C + +55°C c3 P67 1
Tropikalny suchy i suchy om . o
\Tropical dry and Dry\ -25°C = +55°C c3 IP 67 6
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg \To terminal board\ 230 VAC Z296a 9
Na konektor \To connector\ ZK296a 8
_  32) 33) T s v — -
Wersja Sruby Sita wyla_czajqca Norr‘;lrzzlsnt::l v;\:;irs:il;osc Ro‘t;;:zsa:ap;;?:nki:sc Silnik elektryczny \Electric motor\ !
\Screw version\ \Switching-off \ . h Moc Obroty Prad
thrust\ Rated operating speed\ \Operating speed\ \Power\ \Speed\ | \Current\
© % 6 300/32 4.0+ 6.3 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min A
2 E 16 W 1150 0.31A [—
(= 4 000/50 2.5+4.0kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min B
0 B
IR 10 000/32 6.3+ 10.0 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min C
=g 25W 1250 041A [—
£ 6 300/50 4.0+ 6.3 kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min D
16 000/32-G 10.0 + 16.0 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min E
16 W 1150 0.31A —
© =| 10000/50-G 6.3 + 10.0 kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min F
H % 25 000/32-G 10.0 + 25.0 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min G
- —
> =| 16000/50-G 10.0 + 16.0 kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min H
X '© 25W 1250 0.41A —
21 10000/63-G 6.3 + 10.0 kN 63 mm/min 75 + 63 mm/min J
6 300/100-G 4.0+ 6.3kN 100 mm/min 120 + 100 mm/min K
Wyposazenie plyty sterowniczej Skok roboczy Schemat podtaczenia| 4
\Control board version\ \Operating stroke\ \Wiring diagram\
12.5 mm A
16 mm B
25 mm C
Elektromechaniczne - bez sterowania lokalnego 32 mm D
\Electromechanical control board - without local controls\ 40 mm Z298/ZK298 E
63 mm F
80 mm G
100 mm H
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia | |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c/ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100Q K
\Doublet 2 %x20000 Z6¢c/ZK6e 1
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA 2109/ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257b/ZK257b v
Elektroniczny pragdowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269u/ZK269u Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260r/ZK260r W
0-5mA z
Elektroniczny napigciowy Bez zasilacza \ Passive \ 3 dowo \3-wire\ 0-10V Z257m/ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ -przewodowo 13-wire 0-10V Z260u/ZK260u R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z109/ZK10g |
52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n/ZK257n 5
CPT . . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269u/ZK269u J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260s/ZK260s 6
52) Bez zasilacza \ Passive \ 4 -20 mA Z10g/ZK10 2
Pradowy \Current\ - - 2-przewodowo \2-wire\ il g g v v v
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ 4-20 mA Z269u/ZK269u 3 | Ciag dalszy na

nastgpnej stronie
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| Kod zaméwienia \Order code\ 52420.] x [ - [ x [ x[x[x[x]/[x]x]
|
Przvt hani x Rozstaw stupkow Gwint sprzegta®? R K .
rzylacze mechaniczne | Wysokos¢ przylacza / skok | owiercenie kotnierza przeg PMELS R UTELOL
\Mechanical connection\| \Connecting height / stroke\ | \pijjars spacing / bore of flangel \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
30/100 P-1045b/A; P-1045b/D A
Stupki \Pillars\ 74/100 150/ - M20x1.5 P-1045b/B; P-1045b/E | B
130/100 M16x1,5 P-1045b/C; P-1045b/H C
Kolni 112/100 150/80 H8 M10x1 P-1046b/A; P-1046b/C | L
otnierz \Flange\ -
110/100 150/65.15 H7 P-1046b/B; P-1046b/D M
Wyposazenie dodatkowe Schemat podiaczenia
y v

\ Additional equipment\

\Wiring diagram\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest max. sita wytgczajgca z wybranego zakresu

\Without additional equipment; adjusted max. switching-off thrust from range\ 01
A 2 wytgczniki sygnalizacyjne S5, S6 \2 additional position switches S5, S6\ Z7298/ZK298 0
B Ustawienie sity wytgczajacej na podang wartos¢ \Adjustment of switching-off thrust for required value\ 0

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\: A+B=07

Uwagi:

10) Kategoria odporonosci klimatycznej wg. ISO 9223 / EN ISO 12944-2.
32) Site wylgczajgca nalezy poda¢ w zamdwieniu pisemnie. W innym przypadku
ustawia sig¢ maksymalna sita z wybranego zakresu.

Notes:

Sity wytgczajgcej nie mozna przestawi¢ we wiasnym zakresie! customer.

33) Max. sita obcigzenia jest réwna:
- 0,8-wartosci max. sity wylgczajgcej dla rezimu pracy 2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.
- 0,6-warto$ci max. sity wytaczajacej dla rezimu pracy S4-25%,
90-1200 cykli/godz.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.
62) Gwintsprzegta podajemy w zaméwieniu stownie.

10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN SO 12944-2.
32) State the switching-off thrust in your order. If not stated it is adjusted to the
maximum value of chosen range. The switching-off thrust is not adjustable by

33) The maximum load thrust equals the max. switching-off thrust multiplied by:
- 0.8 for duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour
- 0.6 for duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.
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Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ MTR

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa \Terminal connection\
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Podlaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\
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Podtaczenie elektryczne: Electric connection:
na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodu max. 2,5 mm2 przez to terminal board with 32 clamps, wire cross section max. 2.5 mm2 via 3 cable
3 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 12,5do 19 mm. glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm.
Uwagi: Notes:
1. Podtgczenie jest limitowane ilocig zaciskéw na listwie zaciskowe sitownika (32). 1. Wiring connection is limited by max. number of 32 terminals.
2. Zwory X3:6-X:7 i X3:2-X:8 w schemacie podtgczenia Z296 na listwe zaciskowg 2. For the EA version with connection to the terminal board, the actuator is not
sitownika nalezy wykona¢ we witasnym zakresie. equipped with the jumper X3:6-X:7 and X3:2-X:8 (Z296) in manufacturing plant (it
3. Przy sterowaniu silnikiem elektrycznym konieczne jest zwolnienie hamulca is necessary to connectit by customer).
poprzez podanie napiecia zasilania 230V AC na zaciski 7 i 8 na listwie zaciskowej 3. When starting the electric motor, it is necessary to release its brake by applying the
X3. 230V AC supply voltage to terminals 7 and 8 on terminal block X3.
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Legenda:

Z5c/ZK5c .. .pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

Z6c¢c/ZK6e .. .podwdjny potencjometryczny nadajnik potozenia
Z109/ZK10g.........elektroniczny pradowy, CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez zasilacza

Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pradowe, 3-przew. bez zasilacza
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257n/ZK257n.....nadajnik pradowy CPT, 3-przew. bez zasilacza

Z260r/ZK260r ...... elektroniczny nadajnik prgdowy, 3-przew. z zasilaczem
Z260u/ZK260u.....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem
Z260s/ZK260s .....nadajnik pradowy CPT - 3-przew. z zasilaczem
Z269u/ZK269u.....elektroniczny pradowy, CPT, DCPT 3M - 2-przew. z zasilaczem
Z296a/ZK296a.....podtgczenie silnika 1-fazowego

Z298/ZK298......... podtgczenie wytacznikéw sitowych, potozeniowych i grzatki

potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia
...potencjometryczny podwadjny nadajnik potozenia
...elektroniczny pradowy nadajnik potozenia
...pojemnosciowy nadajnik potozenia (CPT)
...DCPT nadajnik pradowy

...grzatka

sygnat wyjsciowy pradowy / napieciowy

rezystor rozruchowy
kondensator rozruchowy
...rezystancja obcigzenia
.. wylgcznik sitowy ,,otwarte”
wytgcznik sitowy ,zamkniete”
wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...wytgcznik potozeniowy ,zamkniete®
...wylgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete®
listwa zaciskowa
istwa zaciskowa silnika
konektor

Legend:

Z5c/ZK5¢ single potentiometer

Z6c/ZK6e ... ...double potentiometer

Z109/ZK10g.........CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive

Z257b/ZK257b.....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m...electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive

Z260r/ZK260r ...... current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260u/ZK260u.....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260s/ZK260s .....position transmitter CPT, 3-wire, active
Z269u/ZK269u.....CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z296a/ZK296a......connection of 1-phase electric motor

Z298/ZK298.......... connection of thrust and position switches and space heater

single potentiometer

...double potentiometer

.electronic position transmitter

.CPT - current position transmitter (capacitive)
....DCPT - current position transmitter (magnetic)
...torque switch ,open*

torque switch ,closed”

.position switch ,open*

....position switch ,closed”

...additional position switch ,open*

.additional position switch ,closed”

.electric motor

....capacitor

...motor's brake

.space heater

.terminal board

....electric motor’s terminal board

...current / voltage output signal

.reducing resistor

...loading resistor
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MTR
312

A

A

' 2x M25
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12010,
157
190
80

©
ELEMENT SPRZEGLA
oxM25* ’ \COUPLING DETAIL\
5 11
D
1 ’ n
26 M20x1,5
* Dotyczy wersji z konektorem M20 —MIS—
\Valid for connector version only\ M10x1
150
Sruba trapezowa Sruba kulowa

\With trapezoidal thread\ \With ball screw\

P-1045b/C 130 | 680 P-1045b/H 130 | 702

P-1045b/B 74 622 P-1045b/E 74 646

P-1045b/A 30 578 P-1045b/D 30 602

Wers;j Wers;j -
Wersiont W L Wersiont S P-1045b
312
B 297 .
218 385 174
|
—_———
\ 2xM25
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uuy
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T
2xM25+* © ,
— |
ELEMENT SPRZEGLA = |
\COUPLING DETAIL\ : o
' S
. =
! 1
X =| T
\ T
M20x1,5
M16x1,5 150
M10x1
* Dotyczy wersji z konektorem
\Valid for connector version only\
Sruba trapezowa Sruba kulowa
\With trapezoidal thread\ \With ball screw\
P-1046b/B 656 65.15 H7 - 110 P-1046b/D 678 65.15 H7 - 110
P-1046b/A 80 H8 |4x @13 112 P-1046b/C 80 H8 |4x @13 112
Wersja Wersja
\Version\ L d ¢ H \Version\ L d G H P'1 046b
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! Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

j ‘ - Napigcie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC
(] proand ‘1 - Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
ol L. - 2 wylgczniki sitowe - 2 thrust switches
1‘\‘..///, [ - 1 wyltgcznik potozeniowy_ - 1 position switch )
N - Przylgcze mechaniczne stupkowe - Mechanical connection - pillars
i = - Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator
- Sterowanie reczne - Space heater with thermal switch
- Grzatka z termostatem - Manual control with permanent stanby
- Stopien ochrony IP 65 - Protection code IP 65

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ST 0.1

[ Kod zaméwienia \Order code\ 498. [ x [ - I x[x[x[x]x[/[x]x]
|
Typ klimatu 10) B Gl Temperatura otoczenia |Stopief ochrony l
\Climate resistance\ ey \Ambient temperature\ \Encl \
\Corrosivity category\ ACOSUIC
C3 -25°C + +55°C IP 65 0
Umiarkowany \standard \ c3 -25°C + +55°C IP 67 1
c3 -25°C + +55°C Pes™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C = +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ c4 -25°C + +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ %
230 VAC 0
Z33 —
220 VAC L
Na listw - 3x400 VAC Z78a + 7245 22 9
a listwe zaciskowg )
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a + 7245 M
3x380 VAC Z78b + Z245a 22)24) K
24V AC 7534 3
24V DC 2535 A
230 VAC 5
220 VAC 233 P
Na konektor 2 3x400 V AC 778a + 7245 2 7
\To connector\ 3x380 V AC Z78a + 7245 22 R
24V AC 7534 22)24) 8
24V DC 7535 C
- - Predkos¢ przestawienia
Sita wylaczajaca Max. sita obcigzenia 2 Max. sita obcigzenia *¥ \Operating speed\ il
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\
50 Hz 60 Hz
10 mm/min 12 mm/min 4
16 mm/min 19 mm/min 5
1900 N 1600 N 1600 N 25 mm/min 30 mm/min 6
32 mm/min 38 mm/min 8
40 mm/min 48 mm/min 7
10 mm/min 12 mm/min A
16 mm/min 19 mm/min B
3600 N _ 3200 N © 2500 N 25 mm/min 30 mm/min C
E f;) 32 mm/min 38 mm/min D
% _ % _ 40 mm/min 48 mm/min E
N z Sz - 63 mm/min 75 mm/min F
.g E - 'g) 10 mm/min 12 mm/min G
g 5 5% 16 mm/min 19 mm/min H
4600 N > 4000 N eSS 3200 N 25 mm/min 30 mm/min |
4 EE - -
50 g2 32 mm/min 38 mm/min J
£ €— 40 mm/min 48 mm/min K
E § 10 mm/min 12 mm/min M
a 16 mm/min 19 mm/min N
5800 N 5000 N 4000 N 25 mm/min 30 mm/min P
32 mm/min 38 mm/min Q
40 mm/min 48 mm/min R
10 mm/min 12 mm/min T
16 mm/mln 19 mm/mln U v v v v v
7200 N 6 300N 5000 N 25 mm/min 30 mm/min v Ciag dalszy na
32 mm/min 38 mm/min W nastepnej stronie
40 mm/min 48 mm/min Y \Next page\
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[ Kod zaméwienia \Order code\ 498. | x| - I x| x| x|x[x|/[x[x]
!
Skok roboczy \Operating stroke\ l
Max. bez nadajnika 41 Z nadajnikiem Z nadajnikiem - skoki zespolone 41 48)
\Max. without transmitter\ \With transmitter\ \with transmitter - combined strokes\
0-10 mm 10 mm - B
0-12.5mm 12.5mm - C
0-16 mm 16 mm - D
0-20 mm 20 mm - E
0-25mm 25 mm - F
0-28 mm 28 mm - J
0-32mm 32 mm - G
0-40 mm 40 mm - H
0-50 mm 50 mm - 1
12 -13 mm K
14 - 15 mm L
17 - 18 mm M
19 -21 mm N
22 - 24 mm P
25 -28 mm Q
29-32mm R
40 - 44 mm S
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\ v
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q w22 F
\Potentiometer\ Podwojny 51) ) 2x100 Q 732 | K|
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z23 S
Bez zas_ilacza 0-20mA 24) | T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z257 | 2257d \
Elektroniczr]y - pra_dowy 0-5mA Y |
\Ele::rt;ggﬁiggf\ltlon 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269 Q
Z zasilaczem 0-20 mA | U]
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20mA 7260 W |
0-5mA Z
Pradow Bez zasilacza \ Passive \ ) 746 |
\ SPT \y Z zasilaczem \ Active \ Z-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 745 J
Przylacze mechaniczne Wysokos$é przytacza Gwint sprzegta 62 Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Bezposrednie - Eo&n;eg;\?_l;ect - flange FO5\ 45 mm M12x1.25-20 P-1201 A
103 mm P-1202/A B
110 mm P-1202/B Cc
112 mm P-1202/C D
92 mm P-1202/D E
. 102 mm P-1202/E F
Kotnierz \Flange\ 94 mm P-1202/F 3
124 mm M10x1-26 P-1202/G 4
59 mm M10x1.5-26 P-1418/A G
86 mm M12-26 P-1418/B H
66 mm 61 M12x1.5-26 P-1472 V;
59 mm M%lﬁgezs P-2075 5
127 mm UN 1/2-13 P-1203/A J
42 mm UN 3/8-16 P-1203/B K
80 mm UN 5/16-18 P-1203/C L
7 mm Bez otworu \Without hole\ P-1203/D M
Stupki \Pillars\ 57 mm P-1203/E N
110 mm P-1203/F P
70 mm P-1203/G 7
103 mm P-1468/A R
Kotnierz i 4 shupki 110 mm P-1468/B T
\Flange and 4 pillars\ 66 mm P1470 U
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ Schemat podiaczenia \Wiring diagram\ vl
A 2 wylgczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches z21 0|0
B Bez grzatki \Without space heater\ 733 0| 1
(¢} Grzatka bez termostatu \Space heater without thermal switch\ Z33 0|3
D Sterowanie reczne bez roztgczania przektadni 77) _ ols
\Manual control without permanent stanby\
H Poztacane styki mirowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem - 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kody zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B=02, A+C=04, A+D=06, B+D=07, A+B+D=08, C+D=09, A+C+D=10
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Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1SO 9223 /EN ISO 12944-2

11) IP68-10m/48 godz. Rysunkiwymiarowe na zyczenie.

21) Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. Schematy
podigczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.

22) Wykonanie z zasilaniem 3x400V (380V) z wytacznikami sygnalizacyjnymi i
podwojnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z
producentem.

24) Schemat Z257d obowigzuje tylko dla wykonania wedtug schematéw
Z78b+7245a

32) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub S4-25%, 6 - 90
cykli/godz.

33) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie regulacyjnej S4-25%,

90 - 1200 cykli/godz.

34) Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi-50% do +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napie¢ zasilania wynosi + 10%.

41) W wersji sitownika bez nadajnika potozenia mozna nastawi¢ skok w
zakresie od 0 mm do maksymalnego (10 mm + 50 mm). Przy zaméwieniu ze
skokiem nie podanym w tabeli wybiera si¢ kod zamdwienia z wartos$cig skoku
WYyZszg niz zamawiany.

48) Przy skokach zespolonych z potencjometrycznym nadajnikiem potozenia w
potozeniu sitownika “OTWARTE” warto$¢ rezystancji na wyjsciu wynosi
85-100% wartos$ci maksymalnej nadajnika.

61) Tylko dla sity max. 3600 N.

62) Gwint sprzegta w wale wyjsciowym specyfikuje sie w zamoéwieniu stownie.

77) Sitownik mozna sterowa¢ recznie za pomocg klucza serwisowego po zdjeciu
obudowy sitownika. Klucz znajduje sie na uchwycie w dolnej obudowie.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ ST 0.1

Notes:.

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68- 10 m/48 hours. Dimensional drawings on request.

21) The version with connector in -40°C only. Wiring diagrams are not showing
connector pin numbers. Complete diagram on request.

22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
in agreement with produceer.

24) Wiring diagram Z257d valid only for version with diagrams Z78b + Z245a.

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200

cycles per hour.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.

41) The version without any transmitter can have its stroke adjusted from 0 up to
maximum stroke. For version with the transmitter and operation stroke which is
notshown in the table, select the next higher stroke with the appropriate code.

48)For the combined strokes, for version with the potentiometer, the resistance
value at the limit position open “O” is between 85-100% of max. value.

61) For max. thrust up to 3600 N only.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

77) The actuator is manually operated by the handle after removing the plug on the
top cover. The handle is located on the bottom cover of the actuator.

733 Lo L 778a Z78b 2534
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; i | R
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Przytacze elektryczne:
na listwe zaciskowg z 23 zaciskami o przekroju przewodu max.

1,5 mmz, przez 3 przepusty kablowe:
1x M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodoéw 8 do 14,5 mm
2x M16x1,5 dla srednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm.

Electric connection:
to terminal board with 23 terminals, wire cross section max.

1.5 mm2, via 3 cable glands:
1x M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm
2x M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm.




Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Uwaga:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig (23) zaciskéw na listwie zaciskowej.

2. W wersji sitownika z zasilaniem 24V AC nie ma potrzeby podtgczaé przewodu

uziemienia PE.

3. Inne podigczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po

uzgodnieniu z producentem.
Legenda:

z21 podiagczenie dodatkowych wytacznikéw potozeniowych

bez zasilacza

3-przewodowo bez zasilacza

..podiagczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia 2-przewodowo

podigczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia
..podigczenie silnika z wytgcznikami sitowymi i potozeniowymi

..podt. pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem
..podt. pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
..podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym

..podiagczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym

podigczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych z silnikiem 3-fazowym
...podtaczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych z silnikiem 3-fazowym
podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

...podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

3-przewodowo bez zasilacza - obowigzuje ze schematami Z78b + Z245a
Z260...... podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

3-przewodowo z zasilaczem

Z269...... podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

2-przewodowo z zasilaczem

Z534...... podtgczenie sitownika z silnikiem 24V AC
Z535...... podigczenie sitownika z silnikiem 24V DC

..wytgcznik sitowy ,otwiera“
..wytgcznik sitowy ,zamyka*“
wytgcznik potozeniowy ,otwiera“
wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“
..wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“
..silnik 1-fazowy

kondensator rozruchowy

hamulec silnika

..grzatka

..ochrona termiczna silnika
termostat grzatki

X, X1, X2..listwa zaciskowa

rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

sygnat wyjsciowy

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny pradowy nadajnik potozenia

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 23 terminals.
2. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of an

earthing cable PE.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after

agreement with producer.

Legenda:
Z21........
222...

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ST 0.1
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Uwagi:

2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni.
3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.

4) Dotyczy sterowania recznego.

MAX.25

DES}

66

P-1470

connection of additional position switches

..connection of single potentiometer

connection of electronic position transmitter - 2-wire, passive

connection of double potentiometer

connection of CPT transmitter - 2-wire, passive
connection of 3- phase electric motor
connection of 3- phase electric motor

..connection of electric motor with thrust switches and position switches
..connection of CPT transmitter - 2-wire, active

connection thrust and position switches for 3- phase electric motor

...connection thrust and position switches for 3- phase electric motor

connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive

for version with diagrams Z78b + Z245a)

...connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive (valid only

connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
connection of electronic position transmitter - 2-wire, active

connection of EA with electric motor 24 V AC
connection of EA with electric motor 24 V DC

...single potentiometer
double potentiometer

.thrust switch ,open”

thrust switch ,closed”

position switch ,open*

.additional position switch ,open*
.additional position switch ,closed*
electric motor

capacitor

.motor's thermal protection
.space heater's thermal switch
.terminal board

.reducing resistor

.loading resistor

output current signals

.CPT transmitter, or electronic position transmitter
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Notes:

2) Valid for manual control with permanent standby.

3) Valid foi
4) Valid fol

r manual control without permanent standby.
r manual control.
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H 100 | 63 18 |M16| 35 | 420 | 423 | 507 10040 1
G 100 | 70 | 18 |M16| 16 | 408 | 411 | 495 120’
F 100 | 110 | 18 |M16| 16 | 448 | 451 | 535
E 100 | 57 18 [M16| 16 | 395 | 398 | 482
D 100 | 27 | 18 |[M16| 16 | 365 | 368 | 452
C 110 | 80 18 |M12| 32 | 434 | 437 | 521
B 110 | 42 18 |M12| 20 | 384 | 387 | 471 P-1418/B 86 | 60 | 400 | 409 | 487
A 110 | 127 | 18 | M12| 20 | 469 | 472 | 556 P-1418/A 59 | 38 | 373 | 376 | 460
Wersja Wersja
Wersiom | T [ H| P2V L] \Version\ H @b | L |L|L2
Notes:
Uwagi: 2) Valid for manual control with permanent standby.
2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni. P - 1203 3) Valid for manual control without permanent standby. P - 1418
3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni. 4) Valid for manual control.
4) Dotyczy sterowania recznego.
V)
f=
<
=z
=| 183
Wymiary sprzegta
\Coupling dimensions\
A
——
19
§~C\l
= -
4 M14
M16x1.5-6H w1/2"
o M12x1.25 Wa3/8"
w
3<<‘ M12x1.5-6H W5/16"
M12-6H 1/2" - 13 UN
M10x1.5-6H 3/8" - 16 UN
P-1468/B 110 | 434 | 437 | 521 TS
i P-1468/A 103 | 425 | 428 | 512 M10x1-6H 5/16" - 18 UN
Wersja Z
\Version\ u b B &2
gt P - 1468/A,B

2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni.
3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.

4) Dotyczy sterowania recznego.
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Przytagcze mechaniczne pod zawér RV 113M
\Mechanical connection to control valve RV 113M\

D=12; dla\ for DN = 15-80; skok \ stroke = 20 mm
D=18; dla\ for DN = 100-150; skok \ stroke = 40 mm

%

MIN.160

183

Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

140

Mr=—-—-

461
374

145

p44

10040,1

120

9,2

P -2075



Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC

- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection

- Warianty wyposazenia sterowania: - Controls variants:
- 1 wylacznik sitowy + 1 wytgcznik potozeniowy - 1 thrust switch + 1 position switch
- 2 wylgczniki sijowe - 2 thrust switches

- Optyczny wskaznik potozenia - l\/ﬁechanica‘fvposi?ion indicator

- Przytgcze mechaniczne stupkowe - Pillar mechanical connection

- Sterowanie reczne - Manual control

- Stopien ochrony IP 54 - Protection code IP 54

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ST 0

[ Kod zaméwienia \Order code\ 490. [ x [ - Ix[x[x[x]x[/[x]x]
|
Typ klimatu 10) Klasgt'r:’;:fzglf;'osc' Temperatura otoczenia |Stopien ochrony
\Climate resistance\ \Corrosivity category\ \Ambient temperature\ \Enclosure\
Cc3 -25°C + +55°C IP 54 0
Umiarkowany \standard \ c3 -25°C + +55°C IP 67 1
c3 -25°C + +55°C Pes™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C = +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ c4 -25°C + +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania silnika 23) Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage of electric motor\ \Wiring diagram\ v
230 VAC 0
Na listw sk 50 Hz 220 VAC L
a listwe zaciskowg 1
\To terminal board\ 12240\<//:\6\% 220 %
60 Hz 110 VAC B
o - Predkos¢ przestawienia
Sita wytaczajaca Max. sita obcigzenia ) Max. sita obcigzenia ) \Operating speed\
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\ o o v
z z
5 mm/min 6 mm/min A
4 000N
4 500N 3200N 10 mm/min 12 mm/min N
5 mm/min 6 mm/min B
3800N 3200N 2500N 10 mm/min 12 mm/min E
5 mm/min 6 mm/min 0
2500 N 2000 N
2900N 16 mm/min 19 mm/min P
© 5 mm/min 6 mm/min C
C
= = 10 mm/min 12 mm/min F
1900 N c 3
€ 1600N é/ 1280N 16 mm/min 19 mm/min Q
NP 2= 20 mm/min 24 mm/min H
W E T3 5 mm/min 6 mm/min 1
= )
1440N “§ e 1250N g 2 1 000N 10 mm/min 12 mm/min 4
£ >
8 8 § 5 mm/min 6 mm/min D
§z' -§ § 10 mm/min 12 mm/min G
950 N 5—9 800 N £ - 640 N 16 mm/min 19 mm/min R
£ 3 20 mm/min 24 mm/min J
& & 40 mm/min 48 mm/min K
5 mm/min 6 mm/min 2
10 mm/min 12 mm/min 5
500 N
725N 630N 16 mm/min 19 mm/min 7
40 mm/min 48 mm/min L
5 mm/min 6 mm/min 3
360 N 320 N 250 N 10 mm/min 12 mm/min 6
16 mm/min 19 mm/min 8
40 mm/min 48 mm/min M
Skok roboczy \Operating stroke\
Wytaczanie \Switching\ Max. bez nadajnika *" Z nadajnikiem v
\Max. without transmitter\ \With transmitter\
8 mm A
Jednositowe 10 mm B
1 wytgcznik sitowy na zamyka + 1 wylgcznik potozeniowy (S2, S3) 16 mm C
Schemat podtgczenia Z20 12.5mm
16 mm D
\Single-thrust\ 20 mm E
1 switch on closes + 1 position switch (S2, S3) 25 mm 25 mm F
Wiring diagram 220
28 mm 28 mm G
40 mm 47) - H

® v v A, v
1 34 M 1.6.2021 Cigg dalszy na nastepnej stronie

\Next page\



Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 490. | x| -[x|x|x[x]|x]|/[x]x]
|
Skok roboczy \Operating stroke\ l
Wytaczanie \Switching\ Max. bez nadajnika " Z nadajnikiem
\Max. without transmitter\ \With transmitter\
8 mm N
Dwusitowe 16 mm 10 mm P
21 wylaczniki sitowe (S1, S2) 12.5 mm Q
Schemat podtgczenia Z20 16 mm R
\Double-thrust 25 mm 20 mm S
Wiring diagram Z20 25 mm T
(Switches S1, S2)\ 28 mm 28 mm J
40 mm #7 - v
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia| v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 792 B
Potencjometryczny \Single\ 1x 2000 Q F
\Potentiometer\ Podwajny - 2x100Q Z32 K
\Double\ 2 x2000Q P
2-przewodowe \2-wire\ 4-20 mA 723 S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowe \3-wire\ 4-20 mA Z257d \%
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA Y
\Electroni iti
kel nevd 2-przewodowe \2-wire\ 4-20mA 2269 Q
Z zasilaczem 0-20 mA u
\ Active \ 3-przewodowe \3-wire\ 4 -20 mA 7260 w
0-5mA 4
Przqucz_e mechanic;ne Wysokos$¢ przytacza Gwint sprzegta 62) Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierz \Direct - flange FO5\
EN 15714-2 45 mm M12x1.25-20 P-1180 A
66 mm P-1181/A B
92.5 mm P-1181/B G
85 mm P-1185/A U
Stupki \Pillars\ 110 mm P-1185/B v
57 mm P-1309 V4
70 mm P-1309/A 7
110 mm P-1182/A L
103 mm M8x1-22 P-1182/B K
110 mm M10x1-22 P-1182/D47) P
M10x1.5-22
112 mm M12x1.25-22 P-1183 M
102 mm M12-22 P-1184 S
50 mm M14-22 P-1307 W
62 mm M5-22 P-1375/A Y
Kotnierz \Flange\ 66 mm 1/2-13 UN P-1375/B c
3/8-16 UN
53 mm 5/16-18 UN P-1385/A 0
86 mm Bez otworu \Without bore\ P-1385/C 1
59 mm P-1385/B 2
94 mm P-1182/E 3
124 mm P-1182/F 47) 4
59 mm P-2075 5
103 mm P-1467/A R
Kotnierz i 4 stupki 110 mm P-1467/B T
\Flange and 4 pillars\ 66 mm 1469 D
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ Schemat podiaczenia vivY
\Wiring diagram\
A 2 wylaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches z21 0|0
Poztacane styki mirowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem - 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\

Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1SO 9223/EN ISO 12944-2 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) IP68-8m/96 godz. 11) IP68-10m/48 hours. Dimensional drawings on request.
23) Parametry silnikow elektrycznych podane sg w instrukcji montazowe;j 23) Detailed information on electric motors can be found in the Installation, Service
32) Rezim pracy S2-10 min, lub S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. and Maintenance Instuctions.
33) Rezim pracy S4-25%, 90 - 1200 cykli/godz. 32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
41) W wersji sitownika bez nadajnika potozenia mozna nastawi¢ skok w 33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

zakresie od 0 mm do maksymalnego (16mm, 25mm, 40mm). 41) The version without any transmitter can have its stroke adjusted from 0 up to
47) Dla przytacza mechanicznego P-1182/D, F, bez nadajnika i bez regulatora maximum stroke (16mm, 25mm, 40mm).

potozenia. 47) Valid only for version without transmitter and mechanical connection
62) Gwint sprzegta w wale wyjsciowym specyfikuje sie¢ w zamoéwieniu stownie. P-1182/D, F.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.
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Sitownik

elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ ST 0

2 722

B1

X20 [70[71[73

723 B3 732

S

<

X190 [ 8187
I

15+=30
R | 5758

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 12 zaciskami o przekroju przewodu max. 1,5 mmz, przez
3 przepusty kablowe: 1 x M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 6 do 10,5 mm.

Uwaga:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig (12) zaciskéw na listwie zaciskowej.

2. W wersji sitownika z wytgcznikami sygnalizacyjnymi (S5,S6) i jednoczes$nie z
potencjometrycznym nadajnikiem potozenia (B1) styki wytgcznikéw rysowane
linig przerywana (schemat podtgczenia Z20) nie sg wyprowadzone na zaciski
14i181ub22i18.

3. W wersji sitownika z zasilaniem 24 V AC nie ma potrzeby podtacza¢ przewodu
uziemienia PE.

4. Inne podigczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:

Z20........ podtgczenie silnika: "A" - z 2 wytgcznikami sitowymi S1, S2;

“B" - z 1 wytacznikiem sitowym S2 i 1 wytgcznikiem potozeniowym S3

podigczenie wytgcznikéw sygnalizacyjnych

podiagczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

2-przewodowo bez zasilacza

Z32........ podigczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z257d....podtaczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z260...... podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

2269...... podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
2-przewodowo z zasilaczem

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwdjny potencjometryczny nadajnik potozenia
...elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia

silnik 1-fazowy

kondensator rozruchowy

.listwa zaciskowa

...rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

wytgcznik sitowy ,otwiera“

wytgcznik sitowy ,zamyka*“

wytgcznik potozeniowy ,otwiera®

wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“
sygnatwyjsciowy

136 T

Electric connection:

to terminal board with 12 terminals, wire cross section max. 1.5 mmz, via 3 cable
glands M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals.

2. The version of EA with additional position switches (S5, S6) and with a led-out
potentiometer (B1) does not have the switch's contacts drawn in a dotted line (the
wiring diagram Z20) led-out to the terminals 14 and 18, or22 and 18.

3. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of
an earthing cable PE.

4. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Z20........ connection of electric motor: "A" - with 2 thrust switches S1, S2;
"B" - with 1 thrust switch S2 and 1 position switch S3
connection of additional position switches

...connection of single potentiometer

...connection of electronic position transmitter - 2-wire, passive
...connection of double potentiometer

...connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
connection of electronic position transmitter - 2-wire, active

single potentiometer

..double potentiometer
..electronic position transmitter
..1-phase electric motor
..capacitor

...terminal board

..reducing resistor

..loading resistor

..thrust switch ,open”

..thrust switch ,closed*

..position switch ,open”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed”
output current signals
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ST 0
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1) Dotyczy wykonania sitownika z elektronicznym nadajnikiem #90
\Valid for EA with eletronic transmitter \ 110

P-1182/F 124 | 40 (3155 55 - 25 58

P-1182/E 94 | 28 [258,5| 55 |84,5| 18 58

P-1182/D 110 | 40 |301,5| 55 -

P-1182/B 103 | 25 |264,5| 55 |84,5| 25 |65,15H7

P-1182/A 110 | 25 |271,5| 55 | 84,5

Wersja
\Version\ - W b R 3 . oY

P-1182

1) Dotyczy wykonania sitownika z elektronicznym nadajnikiem

\Valid for EA with eletronic transmitter \
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P-1185/B | 110 | 18 |287,5 \Valid for EA with eletronic transmitter \
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1) Dotyczy wykonania sitownika z 140

elektronicznym nadajnikiem
\Valid for EA with eletronic transmitter \

P-1309/B 63 | 28 | 35 |264,5
P-1309/A 70 | 28 | 16 |252,5

1) Dotyczy wykonania sitownika z elektronicznym nadajnikiem P-1309 57 | 25 | 16 |2395

\Valid for EA with eletronic transmitter \ P - 1307 \Wersja Hlw|v| L P'1 309, P'1309/A

\Version\
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1) Dotyczy wykonania sitownika z elektronicznym nadajnikiem

\Valid for EA with eletronic transmitter \ Wymiary sprzegta
\Coupling dimensions\
P-1467/B 110 | 25 (271,5 7 M8x1-22 W5/16"-22
P-1467/A 103 | 25 |264,5 e — M10x1-22 W5/8"-22
Ve
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z
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Przytgcze mechaniczne do zaworéw RV 113M
\Mechanical connection to control valve RV 113M\

D=12; dla\ for DN = 15-80; skok \ stroke =20 mm
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1) Dotyczy wykonania sitownika z elektronicznym nadajnikiem
\Valid for EA with eletronic transmitter \
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Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ST 1

Wyposazenie standardowe:

- Napigcie zasilania 230 V AC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg
- 2 wylaczniki sifowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

- 2 wytgczniki sygnalizacyjne

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe
- Optyczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 65

Standard equipment:

- Voltage 230 V AC

- Terminal board connection

- 2 thrust switches

- 2 position switches

- 2 sygnalling switches

- Mechanical connection - flange

- Mechanical position indicator
- Manual control

- Protection code IP 65

| Kod zaméwienia \Order code\ 491, | x| - I x| x| x| x| x|/ | x]|x]
L
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:‘:gfzg'j:;\os'ci Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C = +55°C C3 IP 65 0
Umiarkowany \ Standard \ -25°C = +55°C C3 IP 67 1
-25°C + +55°C c3 Pes™ |5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C = +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podiaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
+ L~ |
220V AC Zla+Z1a L
22
Na listwe zaciskowa 3x400 VAC Z78a + Z12a 2 9
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a + Z12a M
24V AC 2507 3
24V DC 7503 A
230 VAC 5
+ L9 |
220 VAC Zla+ziia P
Na konektor - 3x400 VAC Z78a+ Z12a 2 7
\To connector\ 3x380 VAC Z78a+212a » R
24V AC 2507 8
24V DC 7503 C
. oo 31) . o 1) . SEES3) 34) Silnik
Sita wylaczajaca Max. sita obcigzenia Max. sita obcigzenia ~ |Predko$¢ przestawienia lekt s
\Switching-off thrust\ | \Max. load thrust\ \Max. load thrust\ elextryczny

\Operating speed\

\Electric motor\

8 mm/min | 0|
8 000 - 10 000 N =7 8700 N gg, 7 000 N 10 mm/min | 5|
§.§ ] §.g 16 mm/min 15W, 230V AC 1
6900 - 8600 N 5% w 7500 N 3 g 6 000 N 20 mm/min 3x400 (3x380)V AC | 6 |
6 600 -7 500 N __% éo. 6 300 N 9% 5000 N 32 mm/min 20W - 24V DC | 2 |
4600 -5800N 2 ‘g = 5000 N § B 4 000 N 40 mm/min | 7|
3000-3700N o 9 3200 N o E 2560 N 63 mm/min | 3|
2300-2900N 2500 N 2 000 N 80 mm/min 8
Skok roboczy \Operating stroke\
Max. bez nadajnika " Z nadajnikiem M
\Max. without transmitter\ \With transmitter\

8 mm A

10 mm B

20 mm 12.5 mm C

16 mm D

20 mm E

25 mm F

40 mm 32 mm G

40 mm H

50 mm |

80 mm 64 mm J

80 mm K
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Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

|_Kod zaméwienia \Order code\ 491, | x| - x[x|[ x| x[x[/]x]x]|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjéciowy | Schemat podiaczenia | v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 754 B
Potencjometryczny \Single\ 1x 2000 Q F
\Potentiometer\ Podwdjny 51) ) 2x100Q K
\Doublet 2x20000Q Z6a P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257a \%
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA %
\Electronic position
transmiﬁer\ - 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a | W |
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ o g \owirel ] Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 59) preewodowo ie-wire 4-20mA 7269 J
Przylacze mechaniczne | Ksztatt kotnierza Skok roboczy Wysokos$é przylacza | Gwint sprzeghez) Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ | \Flange shape\ \Operating stroke\ \Connecting height\ | \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierz 20 mm A
\Flange \ FO5 45 mm M12x1.25-20 P-1169, P-2148/B
(EN 15714-2) 50 mm B
A 50 mm 112 mm | C |
80 mm 52 mm | E |
B 50 mm 127 mm G
Kotnierz - zamiennie c 50 mm 27 mm M10x1-28 I
wersja ze stupkami 57 mm M12-28 P-1170 J
\Flange - substitution D 50 mm 10 mm M12x1.5-20 P-2148/B K
for pillar version\ M16x1.5-28 ——
£ 50 mm 92 mm UN 7/8"-9 | M|
102 mm N
F 80 mm 125 mm 3
H 50 mm 70 mm 7
Schemat podtaczenia \Wiring diagram\
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ Y v
230VAC 3x400VAC 24VAC 24VDC
A 2 wytaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches 51) Z11a Z12a Z507 Z503 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater without thermal switch\ - - - - 01| 2
C Sterowanie lokalne \Electric local controls\ 7% Z270i Z90c Z509b Z505b 017
D Grzatka \Space heater\ - - - - 115
H Poztacane styki mirowytgcznikdéw po uzgodnieniu z producentem 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kody zaméwienia \ Allowed combination and codes \:
A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18
Uwagi: Notes:.
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1SO 9223/EN ISO 12944-2 10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/48 godz. Rysunki wymiarowe na zyczenie. 11) IP68 - 10 m/48 hours. Dimensional drawings on request.
21) Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. Schematy 21) The version with connector in -40°C only. Wiring diagrams are not showing
podiagczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu connector pin numbers. Complete diagram on request.
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. 22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
22)Wykonanie z zasilaniem 3x400V (380V) z wylgcznikami sygnalizacyjnymi i inagreement with produceer.
podwdéjnym  potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z  28) Version with reverse contactors.
producentem. 31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi. adjusted to the maximum thrust of the chosen range.
31) Site wylgczajaca z wybranego zakresu poda¢ w zaméwieniu stownie. 32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
W innym przypadku ustawiana jest maksymalna z wybranego zakresu. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub S4-25%, 6 -90  33) By thisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
cyklilgodz. cycles perhour.
33) Taka sitg mozna obcigzyé sitownik w rezimie regulacyjnej S4-25%, 34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
90 - 1200 cykli/lgodz. depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.
34) Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi-50% do +30% 41) The version without any transmitter can have its stroke adjusted from 0 up to
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi+ 10%. maximum stroke (20 mm, 40 mm, 80 mm).
41) W wersji sitownika bez nadajnika potozenia mozna nastawi¢ skok w 59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
zakresie od 0 mm do maksymalnego (10 mm + 50 mm). Przy zaméwieniu ze produce_r. . o
skokiem nie podanym w tabeli wybiera sie kod zaméwienia z wartoscig skoku 62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

WyZsza niz Zamawiany.

59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla zasilania 24V AC/DC tylko po
uzgodnieniu z producentem.

62) Gwint sprzegta w wale wyjsciowym specyfikuje sie w zamoéwieniu stownie.
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Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ ST 1
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Przytacze elektryczne:
- na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodu max. 1,5 mm2, przez
3 przepusty kablowe: - M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm,
-M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
-M12x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 3,5 do 5 mm.

152 T

Electric connection:

- to terminal board with 24 clamps, wire cross section 1.5 mmz,

-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm,
- M16x1.5for cable diameter 6 to 10.5 mm,
- M12x1.5for cable diameter 3,5to 15 mm.
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Uwaga:
1. Podtgczenie jest limitowane iloscig (24) zaciskéw na listwie zaciskowe;j.

2. W wersji sitownika z zasilaniem 24V AC nie ma potrzeby podiacza¢ przewodu

uziemienia PE.

3. Inne podiaczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po

uzgodnieniu z producentem.

Legenda:
Zla........ podtagczenie silnika 1-fazowego
Z5a........podIaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

ZBa........podIgczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......podIaczenie elektronicznego lub pojemnos$ciowego pradowego nadajnika

potozenia 2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie wytacznikdéw potozeniowych z silnikiem 1-fazowym

..podtgczenie wytgcznikdw potozeniowych z silnikiem 3-fazowym

podtagczenie silnika 3-fazowego

podtgczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem lokalnym

...podigczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

...podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

...podigczenie elektronicznego lub pojemnosciowego pradowego nadajnika
potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

Z270i .....podiaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym

Z503......podIaczenie sitownika z silnikiem 24V DC.

....podtgczenie silnika 24V DC ze sterowaniem lokalnym

Z507......podIaczenie sitownika z silnikiem 24V AC.

Z509b..podtaczenie silnika 24V AC ze sterowaniem lokalnym

potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia
..potencjometryczny podwadjny nadajnik potozenia
..pojemnosciowy lub elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia
..wytgcznik sitowy ,otwiera“

wytgcznik sitowy ,zamyka*“

wytgcznik potozeniowy ,otwiera®

..wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

..wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera®

..wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

..silnik elektryczny

..kondensator rozruchowy

..hamulec elektromechaniczny silnika

grzatka

ochrona termiczna silnika

..wytgcznik termiczny grzatki

.listwa zaciskowa

sygnat wyjsciowe

sygnalizacja krancowego potozenia ,otwarte”
..sygnalizacja krancowego potozenia ,zamknigte”
..sygnalizacja rezimu pracy ,sterowanie lokalne*
obrotowy przetgcznik z kluczem sterowanie ,zdalne - 0 - lokalne*
obrotowy przetgcznik ,otwiera - stop - zamyka*“
..rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

Notes:
1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals.

2. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of an

earthing cable PE.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after

agreement with producer.

Legend:

Zla........ connection of 1-phase electric motor
Z5a........ connection of single potentiometer
Z6a .connection of double potentiometer

.....connection of CPT or electronic transmitter - 2-wire, passive
Z1Ma...... connection of position switches for 1-phase electric motor
Z12a......connection of position and thrust switches for 3-phase electric motor
.....connection of 3-phase electric motor

Z90c...... connection of 3-phase electric motor with electric local controls

Z257a....connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
Z260a....connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
Z269a....connection of CPT or electronic transmitter - 2-wire, active
Z270i ....connection of 1-phase electric motor with electric local controls

Z503......connection of EA with electric motor 24 V DC
....connection of 24 V DC electric motor with local controls
Z507......connection of EA with electric motor 24 V AC
...connection of 24 VV AC electric motor with local controls

...single potentiometer

.double potentiometer

.CPT transmitter or electronic position transmitter

.thrust switch ,open”

.thrust switch ,closed”

.position switch ,open*

.position switch ,closed"

....additional position switch ,open*

....additional position switch ,closed”
.electric motor

.capacitor

....motor's brake

...space heater

.motor's thermal protection

.space heater's thermal switch

....terminal board

....indication of ,open“ limit position
.indication of ,closed"” limit position

.indication of ,electric local control”

rotary switch with key ,remote - O - electric local* control

rotary switch ,opening - stop - closing”

.reducing resistor

.loading resistor

...output current signals

T 153
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ST 1

* Dotyczy wykonania z konektorem

& & \Valid for version with connector\
270* 290*
2 248 274
e
E 28 183 140
t
[ /Jl M)
7 K =
o~
| @] [ i " °
\ 1 1
M20x1.5 7/8" -9 UN
(111 REE H_= M16x1.5-28
i M14 - 28
' ' ' 5 ' ! ' M12x1.5-6H
’ ‘ = ’ ‘ M12x1.25
- M12-28
1 T 1 1 . | M10x1.5-28
| | o M10x1-28

| | IH :
| , , .| o 19

X1
| | | —

&:{“\r:i = 916 | 70 | 50 [ 527 | 534 | 30 H
' X ' . , , 125 | 80 | 669 | 676 | 32 F
A A 102 | 50 561 | 568 | 30 E
92 50 551 | 558 | 30 E
’ ‘ - ’ ‘ 110 50 | 569 | 576 | 30 D
| , \ ; , ! . 57 50 | 514 | 521 30 C
27 50 | 484 | 491 30 C
I | | | ] = | | | 127 | 50 | 584 | 591 | 30 B
52 80 | 569 | 576 | 30 A
9140 12 | 50 | 569 | 576 | 30 A
Ksztatt kotnierza
Wykonanie ze sterowaniem lokalnym i ptytg sterowniczg DMS3 wedtug P-2148/B H w L L1 M przytaczeniowego
\Dimensions of version with local control with control board DMS3 according to P-2148/B\ \Flange shape\

L1 - Dla stopnia krycia IP 67

. . . \L1 - Valid for version with IP 67\
Ksztatt kotnierzy przytaczeniowych w przekroju A-A

\Flange shapes in section A-A

Ksztatt \Shape\ A Ksztalt \Shape\ B Ksztatt \Shape\ C

Ksztatt \Shape\ D Ksztatt \Shape\ E Ksztait \Shape\ F

#57,15H7 #68
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\

270*
248

28

183

a6

i

45

M12x1,25

——

$28

* Dotyczy wersji sitownika z przytgczem konektorowym
\Valid for version with electric connection to connector\

Wykonanie ze sterowaniem lokalnym wg. P-2148/B
\Dimensions of version with local control according to P-2148/B\

20

290*
274

140

M20x1.5

|
T
g

N
o~
-
50 335 342
20 305 312
w L L1

90

NS

L1 - Obowigzuje dla stopnia ochrony IP 67
\L1 - Valid for version with IP 67\

P-1169

Wykonanie sitownika ST 1 ze sterowaniem lokalnym
\Version of ST 1 actuators with electric local control\

ST1 -25°/-50 C° 173
Temperatura
Typ \Typel \Temperature\ E1

Inne wymiary zgodnie z podstawowymi rysunkami wymiarowymi.
\Other dimensions according to basic dimensional drawings\

P-2148/B
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Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 thrust switches

- 2 position switches

- 2 sygnalling switches

- Mechanical connection - pillars

- Mechanical position indicator
- Manual control

- Protection code IP 65

- Napigcie zasilania 230V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg
- 2 wylaczniki sifowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

- 2 wytgczniki sygnalizacyjne

- Przytgcze mechaniczne stupkowe

- Optyczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 65

| -

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ST 2

| Kod zaméwienia \Order code\ 492. [ x [ - Tx]x[x[x]x]/]x]x]
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(r:)‘;g:gjnos'ci Stopien ochrony|
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity cgegory\ \Enclosure\
-25°C + +55°C C3 IP 65 0
Umiarkowany \ Standard \ -25°C + +55°C Cc3 P67 1
-25°C + +55°C C3 1P 68" 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podiaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
220 VAC Z1a+Z1a ]
3x400 V AC Z78a + 212a 2 9
Na |istwe zaciskowa 3x400 VAC 28 Z303 +Z12a 22) 2
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a+2Z12a @ M
3x380 VAC 28 7303 + 212a 2 N
24 VAC Z507a 3
24V DC Z503a A
230 VAC 5
220V AC Z1a +Z1a ]
3x400 VAC Z78a + Z12a 2 7
Na konektor 21) 3x400 V AC 28) Z303 + Z12a 22) 6
\To connector\ 3x380 VAC Z78a +Z12a ) R
3x380 VAC 28) Z303 + Z12a ) S
24 VAC Z507a 8
24V DC Z503a C
. Max. sita obciazenia Silnik elektryczny \Electric motor\
' Sital 0 \Max. load thrust\ Predkosc¢ ) 50 Hz 60Hz*|] DC | *
\gxita;,ziijgf:ff Rezim pracy 32) Praca 33) p';f)e:;?;::zg'a 230V 3x400 V %gg ¥
thrust\ Otworz - Zamknij regulacyjna speed\ 220V 3x380 V| 110V 24V
\ ON - OFF duty \ \Modulating duty\ 24V 24V
10 mm/min [ ] - (] [ ] A
20 mm/min [ ] [ ] [ [ ] B
19 000 - 25 000 N 21 500N 17 200N 32 mm/m!n o o o o M
40 mm/min [ ] [ ] (] [ ] C
50 mm/min - [ ] - - S
60 mm/min = [J - = D
10 mm/min [ ] - [J [ H
20 mm/min [ ] [ ] [ [ K
32 mm/min [J [J [J [ ] N
40 mm/min [ ] [ ] [J [ Q
i [} - [ [ S
15000 - 20 000 N 17 000 N 13600 N 50 mm/min — ° — — T
i [ ] - [ J [ D
60 mm/min — ° — — v
80 mm/min = [J = = E
100 mm/min - [ ] - - F
10 mm/min [ ] - [ ] [ ] J
20 mm/min [J [J [J [ ] L
32 mm/min [ ] [ ] [J [ P
40 mm/min [J [J ° [ ) R
i [ ] - [ [ ] T
12000 - 16 000 N 14000 N 11200 N 50 mmymin - ° - - |u
i [ ] - [ ] [ ] \%
60 mm/min — ° — — W
i [ ] - [ J [ E
80 mm/min — ° — — v
100 mm/min - [ - - zZ|y v v v v
9000 - 12 500 N 10 500 N 8400 N 120 mm/min - ° - - |G Ciag dalszy na

1 56 REGADA * Po uzgodnieniu z producentem \After agreement with producer\ 23.8.2021

nastepnej stronie
\Next page\
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| Kod zaméwienia \Order code\ 492, | x| -|x|x|x|x|x|[/]x]x]
|
Skok roboczy \Operating stroke\ L
Bez nadajnika 4) Z nadajnikiem Skoki zespolone - tylko z potencjometr. nad. potozenia
\Max. without transmitter\ \With transmitter\ \combined strokes - with potentiometer only\
8 mm - A
10 mm 10 mm - B
12.5 mm - ¢}
16 mm 16 mm - D
20 mm - E
32 mm 25 mm - F
32 mm - G
40 mm - H
64 mm 50 mm - |
64 mm - J
80 mm 80 mm - K
100 mm 100 mm - L
- - 80 - 85 mm W
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia |
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Poje:dynczy _ 1x100 Q 75a | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny ) 2x100Q 76a | K|
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA | T ]
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257a V
EIektroniczr)y - pr.alldowy 0-5mA v |
\Eleggﬁg:rc]iggf\ltlon s9) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA | U]
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a W |
0-5mA Z
Pradow Bez zasilacza \ Passive \ ) Z10a |
\oPT1 Z zasilaczem \ Active \ 59) Z-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269a J
Przytacze mechaniczne Skok roboczy Wyskos¢ przylacza | Otwory przylaczeniowe | gying sprzegta®® | Rysunek wymiarowy | ¥
\Mechanical connection\ \Operating stroke\ \Connecting hel[gnr:tn: ;Vlountmg holes\ \Thread of stem\ |\Dimensional drawing\
Bezposrednie-kotnierz FO7 40 mm 50/- M16x1.5-25 P-1245/A A
\Direct-Flange\ 1SO 5210 | F1g 60 mm 55/ - M20x1.5-30 P-1245/B B
Kotnierz 110 / & 65 H12 P-1246a/A D
\Flange\ 80/100 mm 112 / @ 80 H12 P-1246a/B E
125/ 0 68 P-1246a/C 3
Kotnierz + 4 stupki 80/ 100 110 / @ 65 H12 P-2000a/A F
\Flange + 4 pillars\ mm 112 / 280; 4x 213 M20x1.5-34 P-2000a/B IS
92/ - M16x1 5.34 P-1247a/A J
. 80 /100 mm 30/- X1 P-1247a/B K
\pki 74]- M14x2-34 P-1247a/C L
126/ - P-1247a/D M
max. 80 mm 70/ - 7/8"-UN-9 P-1247a/E 7
92 /2x M16 P-2001a/A N
Kotnierz + 4 stupki 30 /2x M20 P-2001a/B P
\Fiange + 4 pilars 807100 mm 74/ 2x M20 P-2001a/C Q
126 / 2x M20 P-2001a/D R
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\
\Additional equipment\ 230VAC 3x400 V AC 24V AC 24V DC
A | 2 wylgczniki sygnalizacyjne \2 additional position switches\ 22 Z11a Z12a Z507a Z503a 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ - - - - 0| 2
C Sterowanie lokalne (tylko do -40°C) \Electric local controls (only till -40 °C)\ P-2148/H Z270i Z90c, Z304a Z509a Z505a 01]7
D Grzatka bez termostatu \Space heater\ - - - - 115
G Nastawenie sity wylaczajacej na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off thrust to required value\ 215
H Poztacane styki mirowylgcznikdéw po uzgodnieniu z producentem \Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\ 4 (0
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kody zaméwienia\ Allowed combination and codes \: A+E=04 , A+C=08, C+E=10, A+C+E=12, A+D=16, C+D=17
A+C+D=18, A+G=26, E+G=27, C+G=28, D+G=29, A+E+G=30, A+C+G=31, A+D+G=32, C+E+G=33,C+D+G=34, A+D+E+G=35, A+C+D+G=36

Uwagi: Notes:10) Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
10) Kategoria odpornoséci klimatycznej wedtug 1SO 9223 / EN ISO 12944-2 11) IP68-10m/48 hours. Dimensional drawings on request.
11) IP 68 - 10 m /48 godz. 21) The version with connector in -40°C only. Wiring diagrams are not showing
21) Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. Schematy connector pin numbers. Complete diagram on request.
podiaczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu 22) Version 3x400 V (380 V) with additional position switches and double transmitter
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. in agreement with produceer.

22)Wykonanie z zasilaniem 3x400V (380V) z wylgcznikami sygnalizacyjnymi i 28) Version with reverse contactors.
podwojnym  potencjometrycznym nadajnikiem potozenia po uzgodnieniu z 31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is

producentem. adjusted to the maximum thrust of the chosen range.
28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi. 32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
31) Site wylgczajaca z wybranego zakresu poda¢ w zaméwieniu stownie. S4-25%, 6-90 cycles per hour. .

W innym przypadku ustawiana jest maksymalna z wybranego zakresu. 33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200

32) Tasita mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub S4-25%, cycles perhour.

6-90 cykli/h. Do rezimu pracy regulacyjnej S4-25%, 90 do 1200 cykli/h sita ta
jestrowna 0.8 warto$ci maksymalnej sity obcigzenia.
33) Ta sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/godz.
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34) Odchytka w czasie przesterowania przy zasilaniu DC wynosi-50% do +30%. Dla 34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.41) W wersji sitownika bez nadajnika depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.
potozenia mozna nastawi¢ skok w zakresie od 0 mm do maksymalnego 41) The version without any transmitter can have its stroke adjusted from O up
(10 mm, 32 mm, 80 mm, 100 mm). to maximum stroke (10 mm, 32 mm, 80 mm).

51) Dla wykonania z wytgcznikami sygnalizacyjnymi mozna specyfikowac 59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
podwojny potencjometryczny nadajnik potozenia tylko bez grzatki i stycznikéw producer.

59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla zasilania 24V AC/DC tylko po 62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

uzgodnieniu z producentem.
62) Gwint sprzegta w wale wyjsciowym specyfikuje sie w zamdwieniu stownie.

Schematy podfgczenia \Wiring diagrams\ ST 2
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Uwaga: Notes:
1. Podtgczenie jest limitowane iloscig (24) zaciskéw na listwie zaciskowe;j. 1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals.
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Legenda:
Z1a podlaczen!e sﬂr)lka 1-fazowego . - - ...connection of 1-phase electric motor
Z5a........podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia connection of single potentiometer
ZBa........podtaczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia ’ gle p

...connection of double potentiometer

connection of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive
.connection of position switches for 1-phase electric motor
.connection of position switches for 3-phase electric motor

connection of 3-phase electric motor

connection of 3-phase electric motor with local controls

.connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active
connection of 1-phase electric motor with local controls

.connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors
connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors and with
local controls

....... connection of EA with electric motor 24 V DC

Z10a...... podiaczenie elektronicznego lub pojemnosciowego pradowego nadajnika

potozenia 2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie wytgcznikéw potozeniowych z silnikiem 1-fazowym

..podigczenie wytacznikéw potozeniowych z silnikiem 3-fazowym

..podtgczenie silnika 3-fazowego

podiaczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem lokalnym

...podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

3-przewodowo bez zasilacza

Z260a....podtgczenie elektronicznego prgdowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z269a....podtaczenie elektronicznego lub pojemnos$ciowego pradowego nadajnika
potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

Z270i.....podtaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym 7503a

Z303......podtaczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi. 7505a connection of 24 V DC electric motor with local controls
Z304a....podaczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i sterowaniem Z507a...... connection of EA with electric motor 24 V AC

lokalnym . : .
7503a....podtaczenie sitownika z silnikiem 24V DC. Z509a....... connection of 24 V AC electric motor with local controls
Z505a....podtaczenie sitownika z silnikiem 24V DC i sterowaniem lokalnym
Z507a....podtaczenie sitownika z silnikiem 24V AC.

Z509a....podtgczenie sitownika z silnikiem 24V AC i sterowaniem lokalnym

single potentiometer

B1. ..potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia ..double potentiometer

B2. ..potencjometryczny podwojny nadajnik potozenia ..CPT transmitter or electronic position transmitter
B3. ..pojemnosciowy lub elektroniczny pradowy nadajnik potozenia ..thrust switch ,open*”

S1. ..wylgcznik sitowy ,otwiera“ ..thrust switch ,closed”

S2. ..wylacznik sitowy ,zamyka“ ..position switch ,open*

S3. ..wyfacznik potozeniowy ,otwiera“ ..position switch ,closed”

..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed"”
..electric motor

..wyfgcznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*

..silnik elektryczny

..kondensator rozruchowy

hamulec elektromechaniczny silnika

grzatka

..ochrona termiczna silnika

..wylacznik termiczny grzatki

...listwa zaciskowa

sygnat wyjsciowe

..sygnalizacja krancowego potozenia ,otwarte”
..sygnalizacja krancowego potozenia ,zamknigte*

..motors thermal protection

..space heater's thermal switch

..terminal board

..indication of ,open* limit position

..indication of ,closed" limit position

..indication of ,electric local control”

..rotary switch with key ,remote - 0 - electric local” control
rotary switch ,opening - stop - closing”

H3 sygnalizacja rezimu pracy ,sterowanie lokalne” reducing resistor
SAT ... obrotowy przetgcznik z kluczem sterowanie ,zdalne - 0 - lokalne* ..loading resistor

SA2 ..obrotowy przetgcznik ,otwiera - stop - zamyka*“ . output current signals
R.. ..rezystor rozruchowy KM1, KM2 .reverse contactors
R, rezystancja obcigzenia

KM1. KM2..styczniki rewersyjne REGADA’ 1 59



Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ST 2
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MIN. 210 =§
©

199

L/Lx

W/w

27

Hi1

P-2000a

Wymiary sprzegta

\Coupling dimensions\

34

-

N

M20x1,5

M16x1,5
M14x2

027

le—— 20

MIN. 210 =§

P-2001a/D 126 | 666 /686 [@20.5] 25 |max. 80/ 100
P-2001a/C 74 | 614/634 [@20.5] 25 |max.80/100| M20x1.5
P-2001a/B 30 | 570/590 [@20.5] 25 |max.80/100| M16x1.5
P-2001a/A 92 | 632/652 [@16.5] 40 |max.80/100

Wersja H L/L* | D3 | V W/ W z
\Version\

199

L/

Ag44

W/

26
HE1
- 4H4 -

Wersja sitownika ST 2 ze sterowaniem lokalnym
\Version of ST 2 actuators with electric local control\

E1
ST2 -25°/-50 C° | 198
Temperatura
Typ \Typel \Temperature\ E1

Inne wymiary zgodnie z podstawowymi rysunkami wymiarowymi.
\Other dimensions according to basic dimensional drawings\

P -2148/H
T 16




ST MINI Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230 V AC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- Warianty wyposazenia sterowania: - Controls variants:
- 1 wylgcznik sitowy + 1 wytacznik potozeniowy - 1 thrust switch + 1 position switch
- 2 wytgczniki sitowe - 2 thrust switches
- 1 wytgcznik potozeniowy + 2 wytgczniki sitowe - 1 position switch + 2 thrust switches
- 2 wytgczniki potozeniowe + 2 wytgczniki sitowe - 2 position switches + 2 thrust switches
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator
- Przytagcze mechaniczne stupkowe - Pillar mechanical connection
- Sterowanie reczne - Manual control
- Stopien ochrony IP 67 - Protection code IP 65

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ST MINI

[Kod zaméwienia \Order code\ 472. | x [ - I x| x[x|x[x[/[x]x]|
) . Klasa korozyjnosci L. I
Typ klimatu Tempferatura otoczenia atmosfert 10)| Stopieni ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard \ -25°C + +55°C C3 IP 67 0
Tropikalny schuchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C + +55°C Cc3 ipes ' 5
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg 230 VAC 7202 | 0|
\To terminal board\ 24 V AC 3
Sita wylaczajaca Max. sita obcigzenia 3% Predkos¢ przestawienia Silnik elektryczny v
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Operating speed\ \Electric motor\
250 N 220 N | 4 ]
480 N 440 N | 0|
700 N 630 N 5 mm/min 275 W |1
920 N 830 N | 2 |
1 100N 1000 N 3
250 N 220 N 1 9 |
480 N 440 N 1 5 |
700 N 630 N 7.5 mm/min 275 W | 6 |
920 N 830 N | 7 |
1 100N 1000 N 8
250 N 220 N | E |
480 N 440 N | Al
700 N 630 N 10 mm/min 275 W | B |
920 N 830 N | C |
1100 N 1000 N D
250 N 220N | J ]
480 N 440 N | F |
700N 630 N 15 mm/min 275 W | G|
920 N 830 N | H |
1100 N 1000 N N
250 N 220N | P |
480 N 440 N | Q|
700 N 630 N 30 mm/min 275 W | R
920 N 830N | S|
1 100N 1000 N T
250 N 220N | W |
480 N 440 N 40 mm/min 275 W | U |
700 N 630 N Vv
Wytaczanie Skok roboczy \Operating stroke\ 4 I
\Switching\ max. bez nadajnika Z nadajnikiem
\max. without transmitter\ \with transmitter\
6 mm 0
7 mm 1
Jednositowe \Single-thrust\ 2) 16 mm 8 mm A
Schemat podtgczenia \Wiring diagram\ Z20 10 mm B
Wyltgczniki S2, S3 12.5mm C
\Switches S1, S2\ 16 mm D
20 mm E
25 mm 25 mm F
6 mm 2
7 mm 3
Dwusitowy \Double-thrust\ 26) 16 mm 8 mm N
Schemat podtgczenia \Wiring diagram\ Z20 10 mm P
Wytaczniki S2, S3 12.5 mm Q
\Switches S1, S2\ 16 mm R
20 mm S
2o mm 25 mm Ty o vy

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

ST MINI

| Kod zaméwienia \Order code\ 472, | x| - x| x| x| x| x[/]x]x]|
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyj$ciowy| Schemat podtaczenia| +
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
26) . . 1x100 Q B
j i Pojedynczy \Single\ - 722 —]
Potencjometryczny \Potentiometer\ jedynczy 9 1x2 000 O C
2-przewodowo \2-wire\| 4-20 mA 223 S
Elektroniczny pradowy Bez zasilacza 0-20mA T
\Electronic position transmitter\ \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA 7957 V]
0-5mA Y
Elektroniczny napieciowy \Electronic position transmitter\ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V G
Przytacze mechaniczne Wysokos¢ przytacza Gwint sprzegta 62 Rysunek wymiarowy i
\Mechanical connection\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Stuoki \Pillars\ 66 M8x1-22 P-1476/A B
tupki \Pillars 925 MI\JI?§12§2 P-1476/B G
50 M12X1.25-22 P-1478 W
62 M2 P-1477/A Y
Kotnierz \Flange\ 66 M10x1.5-22 P-1477/B C
W5/16"- 22
65 W3/ 22 P-1479/A 8
69 Bez otworu P-1479/B 9
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia v v
\ Additional equipment\ \Wiring diagram\
A 2 wylgczniki potozeniowe + 2 wytgczniki sitowe \2 position switches + 2 thrust switches 26)42) 7287 0|0
B 1 wylgcznik potozeniowy (S4) \ 1 position switch (S4)\2®) Z306, 2307 72 0|1
C 2 wylgczniki sygnalizacyjne \ 2 additional position switches\ 72178) 0|2
D 1 wyt. polozeniowy + 2 wyt. Sitowe — funkcja inwersyjna \ 1 position switch + 2 thrust switches - inverse function\ 2°) Z287c 0| 3
E 2 wyt. potozeniowe + 2 wyt. sitowe — funkcja inwersyjna \ 2 position switches + 2 thrust switches - inverse function\ 26)42) Z287c + Z307b 0| 4
H Poztacane kontakty mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem _ 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48 hod.

26) W wykonaniu z wytgcznikami potozeniowymi (S3, S4) lub nadajnikiem potozenia,
kontakty wytgcznikéw narysowane na schemacie linig przerywang nie sg
wyprowadzone na listwe zaciskowg. Podtgczenie jest limitowane max. iloScig
zaciskow na listwie zaciskowej (10).

33) Takg sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub S4-25%,
6-90 cykli/godz.

Dla pracy regulacyjnej z rezimem pracy S4-25%, 90 - 1200 cykli/godz. sita ta
jest rowna 0,8 wartosci maksymalne sity obcigzenia.

41) W wykonaniu sitownika bez nadajnika potozenia mozna ustawi¢ skok w zakresie
od 0 mm az Do max. skoku.

42) To podtgczenie mozna zastosowac jako jednositowe lub dwusitowe (réwniez
dla funkcji inwersyjnej zaworu) lub jako wytgczanie od potozenia.

Przy podtaczeniu silnika przez wytgczniki sitowe, wytgczniki potozeniowe nie
funkcjonuja. Przy podtaczeniu silnika przez wytaczniki potozeniowe,
wylgczniki sitowe stuzg jako ochrona przeciwprzecigzeniowe w
miedzypotozeniu ale nie w gniezdzie.

62) Gwint sprzegta w wale wyjsciowym specyfikuje sie¢ w zamoéwieniu stownie.

72) Numer schematu poda¢ w zamdwieniu.

78) Obowigzuje dla wykanania bez nadajnika potozenia w kombinacji ze
schematem Z20

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ ST MINI

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48 hours.

26)For the version of the actuator with positional switches (S3, S4) or with
a transmitter, contacts drawn in dashed line are not led to terminal board. Wiring
connection is limited by max. number of 10 terminals.

33) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this thrust equals max. load
thrust multiplied by 0.8.

41) The version without any transmitter can have its stroke adjusted from 0 up to
maximum stroke.

42) This wiring can be used as single-thrust or as double-thrust (also for inverse
function of a valve) or as switching-off from a position.
For the electric motor connection through the thrust switches, the position
switches are non-functional.
For the electric motor connection through the position switches, the thrust
switches serve as overload protection at the mid-position, not on the valve seat.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

72) Wiring must be specified in the order in the order.

78) Valid only for version without position transmitter in combination with diagram 220
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ST MINI Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator

Podtaczenie elektryczne: Electric connection:
na listwe zaciskowg z 10 zaciskami o przekroju przewodu max. 1,5 mm2, to terminal board with 10 terminals, wire cross section max. 1.5 mmz,
przez 2 przepusty kablowe: 1 x M16x1,5 dla srednicy wigzki przewodow via 2 cable glands: 1 x M16x1.5 for cable diameter 6 to 10,5 mm

6 do 10,5 mm 1 x M12x1.5 for cable diameter 4 to 7 mm

1 x M12x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddw 4 do 7 mm

Uwagi: Notes:
1. Podtaczenie jest limitowane 10 zaciskami na listwie zaciskowej sitownika. 1. Wiring connection is limited by max. number of 10 terminals.
Legenda: Legend:
Z20........... podtgczenie silnika: "A" - z 2 wylgcznikami sitowymi S1, S2; Z20........... connection of an electric motor: "A" - with 2 thrust switches S1, S2;
“B" - z 1 wytgcznikiem sitowym S2 i 1 wytgcznikem potozeniowym S3 "B" - with 1 thrust switch S2 and 1 position switch S3
...podiaczenie wytacznikéw sygnalizacyjnych Z21..uu connection of additional position switches
...podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia Z22........... connection of single potentiometer
podtgczenie elektronicznego pragdowego nadajnika - 2-przewodowo bez Z23........... connection of electronic position transmitter - 2-wire, passive
zasilacza Z257.........connection of electronic position transmitter - 3-wire,passive
Z257......... podtgczenie elektronicznego pradowego nadajnika - 3-przewodowo bez ...connection of electric motor with a thrust and position switches

zasilacza

podtaczenie silnika z wytgcznikami sitowymi i potozeniowymi
podtgczenie silnika z wytacznikami sitowymi i potozeniowymi
podtgczenie wytacznika potozeniowego z kontaktem roztgcznym
podtgczenie wytgcznika potozeniowego z kontaktem ztgcznym
podtgczenie wytacznika potozeniowego

connection of electric motor with a thrust and position switches
connection of position switch - normally closed contact
...connection of position switch - clamping contact

connection of position switch

single potentiometer
...electronic position transmitter
...capacitor

...reducing resistor

...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny prgdowy nadajnik potozenia
kondensator rozruchowy ...loading resistor

rezystor rozruchowy . ...1-phase electric motor
...rezystancja obcigzenia [T thrust switch "open"

...silnik 1-fazowy S2.in thrust switch "closed”

wylgcznik sitowy "otwiera" ...position switch "open"

wylgcznik sitowy "zamyka" ...position switch "closed"
...wytacznik potozeniowy "otwarte" additional position switch "open"
...wytgcznik potozeniowy "zamykniete" additional position switch "closed"
wylgcznik sygnalizacyjny "otwarte" X,X1,X2....terminal board

...wytgcznik sygnalizacyjny "zamknigte" RN output current signals

X, X1, X2.. listwa zaciskowa

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ST MINI

7 7
% g
% 87 114 3 ] 87 114 T 32
1 A4 [Tl th IT.li.
I
| | ‘
I ! ‘
| | |
o o :
[ 9 L&
|
7
: : |
| | o
== e | *
| , ‘
T 1] | |
1 \ L | § 0 ‘ !
| [ [:‘Fﬂ% )8 5 E: :
i i =
o | f i \ p12 L
‘ 912 ‘ ‘ ) ‘
| | T | = l
| | i
| ‘
| | | %0
Y]
M8 = m-
70%0.1
P-1476/B 92.5 177.5 310.5 P-1477/B 66 139 272 | 40 H9
P-1476/A 66 151 284 P-1477/A 62 135 268 | 32H9
Wersja \Version\ H L1 L2 P-1 476 Wersja \Version\ H L1 L2 oD P-1 477

132 T



Sitownik elektryczny liniowy \ Electric linear actuator ST MINI
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 thrust switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - pillars
- Manual control

- Mechanical position indicator

- Space heater with thermal switch
- Protection code IP 66 / IP 68

- Napigcie zasilania 230V AC

- Podigczenie elektryczne na listwe zaciskowg
- 2 wytgczniki sitowe

- 2 wylgczniki pofozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- Przytgcze mechaniczne - stupki

- Sterowanie reczne

- Optyczny wskaznik potozenia

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UL 0

[Kod zaméwienia \Order code\ 540. | x| - [ x| x[x[x[x[/[x]x]
I
. Temperatura Klasa korozyjnosci L.
_Typ klimatu otoF::zenia atmosfgl!y 10) Stopieri ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperat.\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 11) 2
IP 66/68 —
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -25°C ... +55°C C4 7
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia ¢
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
2) 230 VAC 0
Na listwe zaciskowg
\To terminal board\ 220 VAC Z455d L
24 VAC 3

Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 (220) VAC, 24 VAC - 13.8 W

Predkos¢ przestawienia

162 I
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- - \Operating speed\
Sita wytaczajaca Max. sita obcigzenia ) Max. sita obcigzenia ) v
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\ 50 Hz 60 Hz
e © = 10 mm/min 12 mm/min A
6900 N 5,5 = 6 000 N é% 4 830N 15 mm/min 18 mm/min B
8 = 3 é e 20 mm/min 24 mm/min C
3400 N I N B 2900 N g‘% 2380N 40 mm/min 48 mm/min D
85 2 5 3 20 mm/min 24 mm/min F
1400 N © g o 1200 N E § 980 N 40 mm/min 48 mm/min G
~ - 80 mm/min 96 mm/min E
Skok roboczy \Operating stroke\ [mm]
Bez nadajnika 4" Z nadajnikiem v
\without transmitter\ \with transmitter\
495 4,7.5,14;25 A
5+30 5; 8.5; 16; 30 B
6+35 6; 10.5; 20; 35 C
7+40 7;12.5; 22.5; 40 D
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\ v
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 792 B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ S
Podwajny _ 2x100 Q 230 | K|
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10b S
B | 0-20 mA T
?Tp;::;fec\za 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257d \
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA %
\Electronic position
transmi?ter\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269b Q
. 0-20mA u
z Te;\s(;lﬁav%zsm 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260c w
0-5mA z
Elektroniczny napigciowy Bez zasilacza \ Passive \ . 0-10V Z257d G
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \Active\ | > Przewodowo \3-wirel 0-10V 7260c H
Bez zasilacza \ Passive \ 7457 |
Pradowy \DCPT\ - Wi -
adowy Z zasilaczem \Active\ | 2 Przewodowo \2-wirel 4-20mA 7456 J|4 1]

Cigg dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\



Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

[Kod zaméwienia \Order code\ 540. [ x| - [x[x|x[x[x]/[x[x]
Przytacze mechaniczne Skok roboczy Wysokos¢ przytacza Gwint sprzegta 62) Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Operating stroke\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotierzowe\Direct-Flange\ 25 mm Otwarte P-1488/A A
IS0 5210 - FO5 (Y/35)  61) 40 mm 45 mm \opent M12x1.25-20 P1488/B Q
103 mm P-1489/A B
110 mm P-1489/B C
Kotnierz 112 mm P-1489/C D
\Flanae\ 92 mm M10x1-26 P-1489/D E
ange 102 mm M10x1,5-26 P-1489/E F
M12-26
59 mm Zamknigte M12x1,5-26 P-1489/F G
max. 40 mm 86 mm M14-26 P-1489/G H
127 mm \close M16x1,5-26 P-1490/A J
42 mm W5/16°-26 P-1490/B K
Stupki 80 mm W3/8“-26 P-1490/C L
\Pillars\ 27 mm W1/2"-26 P-1490/D M
57 mm P-1490/E N
110 mm P-1490/F P
Wyposazenie dodatkowe v+
\Additional equipment\
A Ustawienie skoku roboczego na podang warto$é¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0ol 1
B Ustawienie sity wytaczajgcej na podang wartos$¢ \Adjustment of switch-off thrust to required value\ 0| 3
Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw typ DB3 po uzgodnieniu z producentem 4| 0
H \Gold coated contacts of microswitches type DB3, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B=04; A+H=41; B+H=42; A+B+H=44

Uwagi:

10) Kategoria odpornosciklimatycznejwg. ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 godz.

31) Site wylaczajaca z wybranego zakresu podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli
tego nie zrobimy ustawiana jest sita maksymalna z wybranego zakresu.

32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

33) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,

90 do 1200 cykli/godz.

41) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zaméwieniu skok
roboczy. Po pézniejszych zmianach skoku na inng warto$¢ w przypadku
sitownikow wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmieni¢ sie
maksymalne warto$ci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% wartosci
maksymalnejnadajnikow.

61) Y/35- otwdr centrujgcy armature.

62) Gwintsprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.

Notes:

10) Climate resistance according to1SO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust of the chosen range.

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this thrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
cycles perhour.

41) Position switches S3, S4 are being set to specified operating stroke. If it is not
stated in the order, they will be set to maximum value. When required settings
are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer will be reduced
accordingly.

61) Y/35-centring shoulder to the valve.

62) Thread inthe coupling must be specified in the order by words.




Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UL 0
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodéw max. 1,5 mmz,
przez 3 przepusty kablowe:

- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodoéw 3,2 do 8,7 mm

- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 6,1 do 11,7 mm

- M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 6,5 do 14,0 mm

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig 24 zaciskéw na listwie zaciskowej sitownika.

2. Wytgczanie sitowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujacy.

3. W wykonaniu sitownika z zasilaniem 24V AC nie ma potrzeby podtgcza¢ przewodu
uziemienia PE.

4. Zwory 12-19 i 16-23 na listwie zaciskowej na schemacie podtgczenia Z455d sa
standardowo zamontowane przez producenta.

Legenda:

podtgczenie pragdowego nadajnika potozenia - 2-przew. bez zasilacza
..podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
..podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia
..podtgczenie pragdowego nadajnika potozenia - 3-przew. bez zasilacza
..podtgczenie pragdowego nadajnika potozenia - 3-przew. z zasilaczem
..podtgczenie pragdowego nadajnika potozenia - 2-przew. z zasilaczem
podiaczenie silnika 1-fazowego z wylgcznikami momentowymi i
potozeniowymi oraz z grzatkg

Z456......... podtgczenie nadajnika DCPT2 - 2-przew. z zasilaczem

2457 ......... podtgczenie nadajnika DCPT2 - 2-przew. bez zasilacza

Bl potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia
B2. ..potencjometryczny podwadjny nadajnik potozenia
B3. ..elektroniczny prgdowy nadajnik potozenia lub nadajnik DCPT2
S1. ..wyfgcznik sitowy ,otwiera®

S2.id wylgcznik sitowy ,zamyka“

S3 wylgcznik potozeniowy ,otwarte”

S4. ..wylgcznik potozeniowy ,zamknigte*

S5. ..wylacznik sygnalizacyjny ,otwarte”

S6.... ..wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”

MS............ silnik elektryczny

C e kondensator rozruchowy

E1. ..grzatka antykondensacyjna

..termostat grzatki

.listwa zaciskowa

..sygnat wyjsciowy z nadajnika pradowy (napieciowy)
..rezystor rozruchowy

..rezystancja obcigzenia

...cewki przekaznikow

164 I

Electric connection:

to terminal board with 24 terminals, wire cross section max. 1.5 mmz,
via 3 cable glands:

- M16x1.5 for cable diameter 3.2 to 8.7 mm

- M16x1.5 for cable diameter 6.1 to 11.7 mm

- M16x1.5 for cable diameter 6.5 to 14.0 mm

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals.

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

3. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of an
earthing cable PE.

4. Jumpers 12-19 and 16-23 terminal board in wiring diagram Z455d are standardly
delivered from the producer.

Legend:

Z10b.......... connection of electronic position transmitter - 2-wire, passive

..connection of single potentiometer

..connection of double potentiometer

..connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive

..connection of electronic position transmitter - 3-wire, active

..connection of electronic position transmitter - 2-wire, active

Z455d........ connection of 1-phase electric motor with torque switches, position
switches, space heater

Z456.......... connection of position transmitter DCPT2 - 2-wire, active

Z457.......... connection of position transmitter DCPT2 - 2-wire, passive

single potentiometer

..double potentiometer

..electronic position transmitter or transmitter DCPT2
..thrust switch ,open*

thrust switch ,closed”

position switch ,open*”

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed*
electric motor

capacitor

..space heater

. space heater's thermal switch

..... . output current (voltage) signal

X, X2 . terminal board
R.... ..reducing resistor
R, .. ..loading resistor
K11,K12 ....relay coil
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UL 0
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
- Napigcie zasilania 230V AC

- Podigczenie elektryczne na listwe zaciskowg
- 2 wytgczniki sitowe

- 2 wylgczniki pofozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- Przytgcze mechaniczne - stupki

- Sterowanie reczne

- Optyczny wskaznik potozenia

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 thrust switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - pillars

- Manual control

- Mechanical position indicator

- Space heater with thermal switch
- Protection code IP 66 / IP 68

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UL 1

[ Kod zaméwienia \Order code\ 54. | x| - [ x| x| x| x|x]|/[x]|x]
Typ Klimatu Temperatyra Klasa korozyjnosci o| Stopien ochrony l
\Climate resistance\ otoczenia atmosfery \Enclosure\
\Ambient temperature\ | \Corrosivity category\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wigotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 P65/ IP 6811) 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania Schemat podiaczenia | ¥
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 7404t 0
220 VAC Z404t L
50 H
' z 3x400 V AC 778s 1
Na,"itwe 3x380 VAC Z78s M
zaciskowg
\To terminal board\ ) 110 VAC Z404t B
60 Hz 120 VAC Z404t T
240 VAC Z404t \Y
- 24V DC 72169 A
230 VAC ZK404t 5
220 VAC ZK404t P
Na konektor 2" 50 Hz 3x400 VAC ZK78s 7
a konektor
\To connector\ 3x380 VAC ZK78s R
» 110 VAC ZK404t D
60 Hz 120V AC ZK404t z
240V AC Z404t W
- 24V DC ZK216g C
a2 - Predkos¢ przestawienia v
Sita wylaczajaca 3" Max. sita obcigzenia ) Max. sita obcigzenia ) \Operating speed\
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\
50 Hz 60 Hz
10 mm/min 12 mm/min A
7500 - 12500 N 10 000 N 5000 N
20 mm/min 24 mm/min B
6300 - 10 000 N 8 000 N 4000 N 40 mm/min 48 mm/min C
10 mm/min 12 mm/min M
— 20 mm/min 24 mm/min R
- = ©
4800 - 8000 N a% z 6 300N %g 3200N 20 mmimin 28 mm/min P
gﬁ E So 80 mm/min 96 mm/min D
EL5 25 10 mm/min 12 mm/min__| K
N = =] H H
2800 -4 800 N £8z 4000 N 83 2000 N 20 mm/min 24 mm/min F
§° g s 40 mm/min 48 mm/min G
- 80 mm/min 96 mm/min Q
10 mm/min 12 mm/min L
20 mm/min 24 mm/min N
1400-2100 N 1700 N 800 N
40 mm/min 48 mm/min S
80 mm/min 96 mm/min E
Skok roboczy \Operating stroke\ 41 Schemat 1
Wyposazenie plyty sterowniczej Wylaczniki B dalnik Z potencjometrycznym podtaczenia
\Control board version\ \Switches\ -6z nadajnika nadajnikiem pofozenia \Wiring diagram\
\Without transmitter\ \With potentiometer\ g diag
10 = 80 10; 20; 40; 80 A
12 +48 12; 24; 48 B
Mechaniczna S1/82, S3/S4, N 20 ¢ |
\Mechanical control board\ S5/S6 15+60 15; 30; 60 2403b _C
12,5 + 50 12,5; 25; 50 E
16 + 64 16; 32; 64 F
v v v v

Cigg dalszy na
nastepnej stronie
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

[Kod zaméwienia \Order code\ 541, | x| - [ x| x| x[x][x]|/[x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schéma zapojenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q 200/ 2K5e | F |
\Potentiometer\ 5i 2x100Q K
Izgg\ijvgljg\y ) 2x 2000 Q 26c/ ZK6e P |
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA LT
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257}/ZK257j \%
Elektroniczny pradowy 0-5mA vy |
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA | U |
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA [ Z]
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ i 0-10V 7257k | ZK257k D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V 7260k / ZK260k R
Pradowy \Current\ ~ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ | 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g I
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z7269r | ZK269r J
51) 52) Bez zasilacza \ Passive \ X 4 -20 mA Z10g/ ZK10 2
Pradggg%%ul\;rem\ Z zasilaczem \Active\ | 2 Przewodowo \2-wire\ 4-20mA 22693/ ZKzsgr 3
Przytacze mechaniczne Ksztatt kotnierza Skok roboczy Wysokos¢ przytacza Gwint sprzegta 62)| Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ \Flange shape\ |\Operating stroke\| \Connecting height\ \Thread of stem\ |\Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierzowe FO7 (Y/55) %" 40 mm 50 mm M16x1.5-25 P-2055/A A
\Direct-Flange\ 1SO 5210 F10 (Y/70) %) 60 mm 55 mm M20x1.5-30 P-2055/B B
103/65H12 P-2054/J H
110/65H12 P-2054/F 4
112/80H8 P-2054/K Q
92/57,15H8 P-2054/G G
. . 102/57,15H P-2054/H z
*flz"lg‘rlzz: 2 ;I'Ill‘;’r‘;'\ 94/58,1H8 P-2054/L Y
50/45H12 P-2054/D F
75/45H12 P-2054/C E
90/45H12 P-2054/A C
100/45H12 P-2054/B D
85/65H12 P-2054/E 3
A 127/110 P-2053/A K
B 42/110 P-2053/B L
Stupki C 80/110 M10x1-28 P-2053/C M
\Pillars\ D 27/100 P-2053/D N
E 57/100 M12x1,25-20 P-2053/E P
F 110/100 P-2053/F R
103/65H12 M12-28 P-2057/J J
110/65H12 M16X1,5-28 P-2057/F 1
112/80H8 P-2057/K 2
92/57,15H8 UN7/8" -9 P-2057/G 6
102/57,15H P-2057/H 7
94/58,1H8 P-2057/L 8
50/45H12 P-2057/D 9
Kormior + 4 sluoki 75/45H12 P-2057/C X
\l—PI:r:ZZ+ ) ;‘"‘l’;’rs'\ 90/45H12 P-2057/A 5
100/45H12 P-2057/B \%
85/65H12 P-2057/E X
127/110 P-2056/A T
42/110 P-2056/B U
80/110 P-2056/C S
27/100 P-2056/D W
57/100 P-2056/E X
110/100 P-2056/F X

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Schémy zapojenia
\Wiring diagrams\

Bez opisu w zamdéwieniu ustawiana jest max. sita wytgczajgca i skok roboczy z wybranego zakresu
\No additional equipment; Set on maximum switching-off thrust. Operating stroke adjusted to max within the range\

A Ustawienie skoku roboczego na podang warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 1
B Ustawienie sity wylgczajgcej na podang warto$¢ \Adjustment of switch-off thrust to required value\ 3
G Sterowanie lokalne tylko do temperatury -40°C \Electric local controls (only till -40°C)\ Z575f | ZK575fF 5
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem typ Db41 0

\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48;
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

Uwagi: Notes:

10) Kategoria odpornosciklimatycznejwg. ISO 9223 /EN ISO 12944-2. 10) Category of Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 godz. 11) IP68-10m/96 hours.

21) Wersjaz przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40° C. 21) The version with connectorin -40°C only.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizajg sie 0 0,8x. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Site wytaczajgca z wybranego zakresu podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli 31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
tego nie zrobimy ustawiana jest sita maksymalna z wybranego zakresu. adjusted to the maximum thrust of the chosen range.

32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub 32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%, 33) By this thrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
90do 1200 cykli/godz. cycles perhour.

41) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdwieniu skok 41) Position switches S3, S4 are being set to specified operating stroke. If it is not
roboczy. Po pdzniejszych zmianach skoku na inng warto$¢ w przypadku stated in the order, they will be set to maximum value. When required settings are
sifownikow wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmieni¢ sig out of values listed in table, ohmic value of potentiometer will be reduced
maksymalne wartosci sygnatéw wyjéciowych nawet ponizej 75% wartosci accordingly.
maksymalnej nadajnikéw. 51) Not valid for tempereture -60 °C.

51) Nie dotyczy temperatury otoczenia -60°C. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.61)Y/55, Y/70

52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT 3M - elektroniczny - centring shoulder to the valve.
bezkontaktowy nadajnik potozenia. 61) Y/55,Y/70 - centring shoulder to the valve.

61) Y/55,Y/70 - otwdr centrujgcy armature. 62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

62) Gwint sprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UL 1

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\

Z78s 7404t 72169 72403 <L - <L - <L -
o P2 J o 2 J F2 J ¥ & ¥ & ¥ %
F1 S1 S2 S3 S4 S5 S6
| |
| |
| |
| |
| |
L L AR
| |
s
XQ € xo B2 XO [1NZR4Tis[i6[18[1920 22 3R 42612 728303 13234)
i i L___‘:::l—r_——'_’
PELIL2L3 PE N ] PE + OPEN - }
—CLOSE+ 24 V DC u
Z5¢ Z6¢ 710g | 22691 | 2257 2260h| 2260m 2257K| 7260k
B B2 B3 B3 B3a B3 B3
B3/B3a/B3b | |B3/B3a/B3b h == S = =
< I < <
@1 sV [V @y @y
+A + -
@ 281 o~ L u S
Xo B8 7 ]
28 o]0 XQ OO
XO G713 | (X O34T | | +r——" | X [82[81] gt X¢ [B281]
® | e || Swpe |l e
_I‘EEEJ IR J-La L] R
2257j
] 2260h| 2266r | —OPENTOCA 18] RENOTE OPENO
B3 B3 OFF STOPO
= == | |B3/B3a/B3b o TocAl 18] LOCAL [R]] CLOSE O
7
> @1 p: @1 p @1 RENOTE L3 "R -
4 = % § ? §
o o '} o (&)
X¢ 78 [82[81] o0 01G 715§ By B BF By
| 11
Q jL“( ! lrjl X¢ [B281] X0 [B281] XQ [8] (022 j426272830213234 2
Sy e 1 T : ; A -~ i
d-La L] LR R S U 7 tLl’} ____________ ' Opil
Podtaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\
F2 F2 F2
es| 1 P2 ZK404t noP 2K303m| 1 F 2Ksc | 2K |
@ | e = At
KM1 g2 l_"\_zz 2l 4|_e| 22|
Elr-i\ 3 5_ 21@ 1] 3| 5| 21
xc xc 4 xc ¥ { xc X
o2 o1 ® 10 ©1234 56 10 272829 271282930 3132
tEer 4 t } tHiey }
PELIL2L3 N L PE L PEN 11213 U
230 V AC
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

B3/B3a/B3b
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Podtaczenie elektryczne:
na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm?’.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika F1 standardowo wbudowana jest w silnik na
przewodzie zerowym. Patrz schemat podigczenia Z404ta Z78s.

2. W wersji sitownika UL 1 z podwéjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia
zaciski 27 i 31 wylgcznikéw sygnalizacyjnych nie sg wyprowadzone na listwe
zaciskowa (patrz schemat Z403r).

3. Wytagczenie sitowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujgcy.

Legenda:

Z5¢/ZK5C ... podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z6¢/ZK6e ............. podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z10g/ZK10g......... elektroniczny nadajnik prgdowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.
bez zasilacza

Z78s/ZK78s ......... podigczenie silnika 3-fazowego, grzatki i wyprowadzonej ochrony
termicznej

Z216Q ..eeieeenne podigczenie silnika 24V DC i grzatki

Z257j/ZK257j .......elektroniczny nadajnik pradowy 3-przew. bez zasilacza

Z257k/ZK257k .....elektroniczny nadajnik napieciowy3-przew. bez zasilacza
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik prgdowy 3-przew. z zasilaczem
Z260m/ZK260m...elektroniczny nadajnik pragdowy 3-przew. z zasilaczem
Z260k/ZK260Kk .....elektroniczny nadajnik napigciowy3-przew. z zasilaczem
Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik pradowy CPT, DCPT 3M -
2-przew. z zasilaczem
Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikéw sitowych i potozeniowych
Z404t/ZK404t....... podtgczenie silnika 1-fazowego
Z575f[ZK575f....... podiaczenie wytgcznikdw sitowych, potzeniowych i sterowania
lokalnego

.....potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia
..potencjometryczny podwdjny nadajnik potozenia

..elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia lub nadajnik DCPT2

pojemnosciowy pragdowy nadajnik potozenia (CPT)

DCPT nadajnik pradowy

E1. ...grzatka antykondensacyjna

F1. ...ochrona termiczna silnika

F2 . termostat grzatki

/U sygnatly wyjsciowe z nadajnika potozenia prgdowe / napigeciowe
KM1, KM2....styczniki rewersyjne

...silnik elektryczny

L eeerreeeeen rezystancja obcigzenia

REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru trybu
pracy na sterowaniu lokalnym

OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym

ST, wytgcznik sitowy ,otwiera”

...wytgcznik sitowy ,zamyka“

...wytgcznik potozeniowy ,otwarte”

...wytgcznik potozeniowy ,zamknigte®

...wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte"

wylgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”

. istwa zaciskowa

XC e konektor

Electric connection:
to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?®.

Notes:

1. The thermal protection of the electric motors (F1) is built-in inside the electric
motors as standard. See wiring diagrams Z404tand Z78s.

2. In case of version UL 1 equipped with the double resistance transmitter, terminal
connectors 27 and 31 of the additional position switches have not been taken out.

3. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:
Z5c/ZK5c... single potentiometer
Z6c¢c/ZK6e ... double potentiometer

Z109/210g............ CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z78s/ZK78s ...connection of 3-phase electric motorand space heater
Z216g ......... ...connection of 24 V DC electric motor and space heater
Z257j/ZK257j ....... current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/ZK257k .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260k .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK269r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z403r/ZK403r ...... connection of thrust and position switches
Z404t/ZK404t.......connection of 1-phase electric motor
Z575f/ZK575f....... connection of tthrust and position switches and local control

...single potentiometer

double potentiometer

electronic position transmitter

....CPT - current position transmitter (capacitive)
...DCPT - current position transmitter (magnetic)
space heater

motor's thermal protection

...space heater's thermal switch

current / voltage output signal

motor’s termal protection

loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons
...thrust switch ,,open*

thrust switch ,closed”

position switch ,open*”

position switch ,closed”
additional position switch ,open”
additional position switch ,closed”
terminal board

...connector
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UL 1
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

MeO0x1.5

Sterowanie lokalne
\Local control\

A
78

20,

P_2057/A 45H12 | 90 | 736 | 23
P-2057/B 45H12 | 100 | 746 | 23
P2057/C 5012 | 75 | 721 | 17
P-2057/D 45H12 | 50 | 696 | 17
P-2057/E 6515H7 | 85 | 731 | 23
P-2057/F 65.15H7 | 110 | 756 | 30
P-2057/G 5715H7 | 92 | 738 | 30
P-2057/H 5715H7 | 102 | 748 | 30
Werion Dy O

Wymiary sprzegta
\Coupling dimensions\
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Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napigcie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC

- Podigczenie elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection

- 2 wytgczniki sitowe - 2 thrust switches

- 2 wylgczniki pofozeniowe - 2 position switches

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne - 2 additional position switches

- Przytgcze mechaniczne - stupki - Mechanical connection - pillars
- Sterowanie reczne - Manual control

- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem - Space heater with thermal switch
- Stopien ochrony IP 66 / IP 68 - Protection code IP 66 / IP 68

Tebela specyfikacyjna \Specification table\ UL 2

[Kod zaméwienia \Order code\ 542. | x| -|x|x[x|x|x[/[x]|x]

Typ klimatu TeTperatyra Klasatkoro¢yjnos'ci 0)| Stopien ochrony l
\Climate resistance\ (S LN \Enclosure\
\Ambient temperature\ | \Corrosivity category\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wigotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50° +40° 1
- ;|mny \Cold\- 50°C ... +40°C C3 P66/ 1P 68 )| 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ Y
230 VAC 0
220 VAC 2404t L
50 Hz 3x400 VAC 278t 1
Na listwe 3x400 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m 2
zaci_skowq 3x380 VAC Z78t M
\To terminal board\ 3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303m N
24) 110 VAC B
60 H. 7404t —1
i 120 VAC T
230 VAC 5
220 VAC Zka0at P
21) 50 Hz 3x400 VAC ZK78t 7
Na konektor 3x400 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m 6
\To connecton\ 3x380 VAC ZK78t R
3x380 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ ZK303m S
24) 110V AC D
60 H. Zk404t —
i 120 VAC z
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220 VAC; 120 VAC 3x400/380 V AC a5
Predkos¢
. 31) | Max. sita obcigzenia \Max. load thrust\ ) 31) | Max. sita obcigzenia \Max. load thrust\ przestawienia
ik 32) 33 Sita \Operating speed\
i . 32) 33)
\;"xi’?:é?q_c:ﬁ Rezim pracy Praca wytaczajaca Rezim pracy ) Praca ) 3
thrusts\’ Otwérz-Zamknij regulacyjna | \SWitching-off | oty6r7-zamknij regulacyjna
\ON - OFF duty\ |\Modulating duty\| ~ thrust \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ | 50 Hz 60 Hz
14 mm/min | 17 mm/min | A
25 mm/min | 30 mm/min | B
15-25kN 15 kN 10kN 40 mm/min | 48 mm/min | C
15-25kN 15 kN 10 kN 60 mm/min | 72 mm/min | D
12 -20 kN 12 kN 8 kN 80 mm/min | 96 mm/min | E
9-15kN 9 kN 6 kN 100 mm/min | 120 mm/min | F
7-12kN 7 kN 5 kN 120 mm/min | 144 mm/min | G
14 mm/min | 17 mm/min | H
25 mm/min | 30 mm/min | J
10-16kN 10kN 6.5 kN 40 mm/min | 48 mm/min | K
10-16 kN 10 kN 6,5kN 60 mm/min | 72 mm/min | L
80 mm/min | 96 mm/min | M
- - - 100 mm/min | 120 mm/min | N
120 mm/min | 144 mm/min | P
Skok roboczy \Operating stroke\ [mm] 41
Wyposazenie plyty sterowniczej Wiaczniki . Z nadajnikiem Schemat podfaczenia| v
\Control board version\ \Switches\ _Bez nadajmk_a potencjometrycznym \Wiring diagram\
\Without transmitter\ \With potentiometer\ v v v v
10 + 80 10; 20; 40; 80 Z403r A Ciag dalszy na
Mechaniczne S1/S2, S3/S4 Z575f - dlg sitownika ze — nastepnej stronie
: DUO S5/S6 12 + 48 12; 24; 48; 96 sterowaniem lokalnym | B \Next page\
\Mechanical control board\ \Z575f - for EA with
15+ 60 15; 30; 60; 120 local control\ (e}

174 REGADA 23.8.2021



Sitownik elektryczny liniowy \Electric linear actuator\

[Kod zaméwienia \Order code\ 542. | x| - [ x[x[x|x[x]|/]|x]|[x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schéma zapojenia v
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Qutput\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x 100 Q K
\Doublet 5320000 Z6¢ | ZK6c 5
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA | T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257j/ZK257] Vv
Elektroniczny pradowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA V4
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3 dowo \3-wire\ 0-10V 7257k | ZK257k D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ "przewodowo i-wire 0-10V 7260k / ZK260k | R
Pradowy \Current\ %152 Bez zasilacza \ Passive \ | 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g I
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z7269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ g " 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \Active\ | 2 Przewodowo \2-wire\ 4-20mA 72691 | ZK269r 3
Podtaczenie mechaniczne Skok roboczy Wys':g';zsn‘;gtﬁgq;;;nggmgn"?ﬁgr:s'\mwe Gwint sprzegia®™| Rysunki wymiarowe | ¢
\Mechanical connection\ \Operating stroke\ [mm] \Thread of stem\ | \Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierzowe | FO7 40 mm 50/- M16x1.5-25 P-2146/A A
\Direct-Flange\ 1SO 5210 [ F1g 60 mm 55/ - M20x1.5-25 P-2146/B B
110/ @ 65 H12 P-2059/A D
Kotnierzowe 80 mm 112/ 80 H12 P-2059/B E
\Flange\ 110 / @ 85 H12 P-2059/C 3
110/ @ 65 H12 P-2059/D C
Kotnierz + 4 stupki 110/ 65 H12 M20x1,5-34 P-2145/A F
\Flange + 4 pillars\ 112/ 4x @13 P-2145/B G
92/- M16x1,5-34 P-2147/A J
Stupki 30/- M14x2-34 P-2147/B K
\Pillars\ 100 mm 74 /- P-2147/C L
126/ - UN7/8"-9 P-2147/D M
92/ 2x B20.5 P-2144/A N
Kotnierz + 4 s_lupki 30/2x @20.5 P-2144/B P
\Flange + 4 pillars\ 741 2x 9205 P-2144/C Q
126 / 2x @20.5 P-2144/D R
Wersja niestandardow (na zyczenie zamawiajgcego) \Customer version\ X
Wyposazenie dodatkowe Schémy zapojenia | v | v

\Additional equipment\

\Wiring diagrams\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiana jest max. sita wylgczajgca i skok roboczy z wybranego zakresu
\No additional equipment; Set on maximum switching-off thrust. Operating stroke adjusted to max within the range\

\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

A Ustawienie skoku roboczego na podang warto$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Ustawienie sity wylaczajgcej na podang warto$¢ \Adjustment of switch-off thrust to required value\ 0| 3
G Sterowanie lokalne tylko do temperatury -40°C \Electric local controls (only till -40°C)\ Z575f | ZK575f 115
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem typ Db41 4|0

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48;

Uwagi:

10) Kategoria odpornosciklimatycznejwg. ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 godz.
21) Wersjaz przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40° C.
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizajg sie o 0,8x.

Notes:

10) Climate resistance accordingto ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

21) The version with connectorin -40°C only.
24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Site wylaczajgca z wybranego zakresu podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli
tego nie zrobimy ustawiana jest sita maksymalna z wybranego zakresu.

32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

33) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%,

90 do 1200 cykli/godz.

41) Wytaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zaméwieniu skok
roboczy. Po pdézniejszych zmianach skoku na inng warto$¢ w przypadku
sitownikow wyposazonych w nadajniki potozenia moga zmieni¢ sie
maksymalne warto$ci sygnatéw wyjéciowych nawet ponizej 75% wartosci
maksymalnejnadajnikow.

51) Nie dotyczy temperatury otoczenia -60°C.

52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT 3M - elektroniczny
bezkontaktowy nadajnik potozenia.

62) Gwintsprzegta podajemyw zamdwieniu stownie.

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust of the chosen range.

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
cycles per hour.41)Position switches S3, S4 are being set to specified operating
stroke. Ifitis not stated in the order, they will be set to maximum value.

41) Position switches S3, S4 are being set to specified operating stroke. If it is not
stated in the order, they will be set to maximum value.

51) Not valid for tempereture -60 °C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.
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Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UL 2

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\
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Podtaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodu max. 2,5 mm®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego sg wyposazone w max. 3 przepusty kablowe,
a sitowniki ze strowaniem lokalnym w max. 2 przepusty kablowe.

Uwaga:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404t) F1 standardowo wbudowana jestw
silnik na przewodzie zerowym. Na zaciski 5 i 6 wyprowadzona jest ochrona
termiczna w silnikach 3-fazowych (Z78t),

2. Wytgczenie sitowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujgcy.

Legenda:

Z5c/ZK5c ............. podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z6c/ZK6e ............. podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika
potozenia

Z109/ZK10g......... elektroniczny nadajnik pradowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.
bez zasilacza

Z78s/ZK78s ......... podtgczenie silnika 3-fazowego, grzatki i wyprowadzonej ochrony
termicznej

22169 v podtgczenie silnika 24V DC i grzatki

Z257j/ZK257] ....... elektroniczny nadajnik pragdowy 3-przew. bez zasilacza

Z257k/ZK257k .....elektroniczny nadajnik napieciowy3-przew. bez zasilacza

Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy 3-przew. z zasilaczem

Z260m/ZK260m...elektroniczny nadajnik pradowy 3-przew. z zasilaczem

Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy3-przew. z zasilaczem

Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik pragdowy CPT, DCPT 3M -
2-przew. z zasilaczem

Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikow sitowych i potozeniowych

Z404t/ZK404t........ podiaczenie silnika 1-fazowego
Z575f/ZK575f....... podtgczenie wytgcznikéw sitowych, potzeniowych i sterowania
lokalnego

...potencjometryczny pojedynczy nadajnik potozenia
..potencjometryczny podwdjny nadajnik potozenia
..elektroniczny pragdowy nadajnik potozenia lub nadajnik DCPT2
...pojemnosciowy pradowy nadajnik potozenia (CPT)
...DCPT nadajnik pradowy
...grzatka antykondensacyjna
...ochrona termiczna silnika
...termostat grzatki
...sygnaly wyjsciowe z nadajnika potozenia prgdowe / napigeciowe
....styczniki rewersyjne
...silnik elektryczny
............... rezystancja obcigzenia

REMOTE OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru trybu

pracy na sterowaniu lokalnym
. Przyciski na sterowaniu lokalnym

OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ..
ST, wytgcznik sitowy ,otwiera”

S2.... ...wytgcznik sitowy ,zamyka“

S3. ...wytgcznik potozeniowy ,otwarte”

S4. ...wytgcznik potozeniowy ,zamknigte®

S5.... ...wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

wylgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”

istwa zaciskowa

............... konektor

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404t) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6 (Z78t).

2. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5c/ZK5c... single potentiometer

Z6¢c/ZK6e ...double potentiometer

Z10g/Z10g...........CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z78t/ZK78t.. ...connection of 3-phase electric motorand space heater
Z257j/ZK257] ....... current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/ZK257K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK2609r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z403r/ZK403r ...... connection of thrust and position switches
Z404t/ZK404t.......connection of 1-phase electric motor

Z575f/ZK575f....... connection of tthrust and position switches and local control

...single potentiometer

double potentiometer

electronic position transmitter

CPT - current position transmitter (capacitive)
DCPT - current position transmitter (magnetic)
space heater

motor's thermal protection

space heater's thermal switch

current / voltage output signal

reverse contactor

electric motor

motor’s termal protection

loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE local control buttons
....thrust switch ,open”

thrust switch ,closed”

....position switch ,open*”

...position switch ,closed”

additional position switch ,open”
additional position switch ,closed”
terminal board

...connector
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UL 2
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