Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

REMATIC

MTR 3PA

OPIS DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP V0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, prgdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sig je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 3x400VAC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Ochrona termiczna silnika

- Wytgczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od pofozenia

- Sita wytgczajgca regulowana od 60% do 100%

- Blokowanie sity w potozeniach kraricowych

- Blokowanie sity przy rozruchu (starcie)

- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RE1... RE 5 (18 funkcji
Ustawienia) K

- 2 przekazniki READY "

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2-10v"

- Sterowanie binarne napigciem (+24V DC) - OPEN, CLOSE

- Sterowanie impulsowe (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P) "

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wejs¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej
- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne - stupkowe

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 1)

- Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY "

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus - patrz
schematy podtgczenia

9.2.2022

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 3x400 VAC
- Terminal board connection

- Motor's thermal protection

- Switching off in limit positions from the position or thrust
- Adjustable switching-off thrust from 60 % to 100 %

- Torque (thrust) blocking in limit positions

- Torque (thrust) blocking during the start

- 7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RE5 (18 functions) K

- 2 relay READY "
- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA or

0/2-10v"
- Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
- Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
- Safety function ESD (failure reaction)
- Timing mode / regime of operation

- Electronic position transmitter 4-20mA passive (not for DMS3 in 2P) Y

- Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the
control inputs and input transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC

- Mechanical connection - pillars

- Manual control
- Protection code IP 66

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5"

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.
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MTR 3PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna /Specification table/ MTR 3PA

| Kod zaméwienia /Order codel 407. [ x [ - [ x [ x[x[x[x[7/ [ x]x]
|
Temportura | Wasslorominogal T Stopief T |
. . 10)
\Climate resistancel \Ambient temperature\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C...+60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania ) | Schemat podtaczenia|
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Za posrednictwem stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Z501; Z556; Z557 2
\Via reverse contactors\ 50 H Y/D 380/220 V AC Z571 N
z
Na listwe zaciskowg | Bezkontaktowe Y/D 400/230 VAC | z501a; Z556a; Z557a | E
\To terminal board\ \Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za posrednictwem optoelementow 50 H 230 VAC 7514; 7523;2515+2500 9
\Via opto-isolator\ z 220 VAC Z574+27500f L
a) Max;jsilalobciazenia Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 V, 50Hz
Max. sita wylaczajaca \Ma;;.) load thrust\ = Predkosé v
\Max. switching Rezim pracy Praca przestawienia
- " ) : Moc Obroty Prad
-off thrust\ Otwérz - Zamknij regula_cyjna \Operating speed\ \Power\ \Speedl\ \Current\
\ ON - OFF duty \ \Modulating duty\
32 mm/min 180 W 800 min’’ 0.84 A A
N P
12.5 kN 75KkN 5.0 kN 50 mm/m!n 250 W 1365 m!nr1 0.80A B
80 mm/min 250 W 1365 min 0.80 A C
125 mm/min 250 W 1365 min” 0.80A D
32 mm/min 180 W 800 min" 0.84 A E
50 mm/min 250 W 1 365 min 0.80 A F
25 kN 15.0 kN 10.0 kN 80 mm/min 250 W 1365 min 0.80 A G
125 mm/min 250 W 1365 min 0.80 A H
250 mm/min %9 370 W 1350 min” 1.08 A N
50 mm/min 180 W 800 min” 0.84 A P
) 80 mm/min 250 W 1 365 min” 0.80 A J
14,5 :
36 kN 215k 125 mm/min 370 W 1350 min”' 1.08 A K
180 mm/min 370 W 1350 min” 1.08 A L
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230V, 50Hz| § | ¢
32 mm/min 60 W 2770 min 0.7A A
20 kN 12.0 kN 8.0 kN =1
50 mm/min 60 W 2770 min 0.7A 918
16 kN 9.6 kN 6.4 kN 63 mm/min 60 W 2 770 min 0.7A Ié M
12.5 kN 7.5 kN 5.0 kN 80 mm/min 60 W 2 770 min 0.7A p|C
8 kN 4.8 kN 3.2 kN 125 mm/min 60 W 2 770 min 0.7A D
Skok roboczy Schemat podiaczenia| v
\Operating stroke\ \Wiring diagram\
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie 10 - 100 mm b?z.it]erotv;/ani? Iokatilnleg\]o - D
w zamoéwieniu bedzie ustawiny na minimalny skok 10 mm Wwithout local controls
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted e sterowaniem lokaln
- ym
on 10 mm value\ 10 - 100 mm \with local controls\_ 41 Z473a G
. . . Sygnat Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaly sterujace wyjéciowy podiaczenia v
\Control - Command input\ L :
\Control board\ g \Output signal\ \Wiring diagram\
ON - OFF R Z557; Z557a
2P a impulzné \and inching\ 24vVDC Z515+2500 F
Z501; Z501a
DMS3 0/4 - 20 mA - . G
Modulacyjne _ON - OFF 4-20mA 7514+7500
3P/2P \Modulating\ i impulsowe 24vVDC pasywny \passive\
0/2-10V \and inching\ Z556; Z556a H
Z2523+2500
DMS3 M1 oc jednokanatowy M
g .% 3 MODBUS RTU \1 Channel\
S0.0 = -
DMS3 M2 3923 redundant ON - OFF . 7571: Z571a N
S=28 limpulsowe | 24V DC Z574+2500f
DMS3 P1 =5 ES jednokanatowy | \and inching\ p
EEQ PROFIBUS \1 Channel\
oo 2 DP V0 /V1 —
DMS3 P2 = redundant R
v v v

Ciag dalszy na
nastgpnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

MTR 3PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MTR 3PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 407. [ x| - [ x[x[ x| x[x]/]|x]x]
L. A i 62) Rysunek wymiarowy  63) l
Przytacze mechaniczne |Wysokos¢ przytacza / max. skok / otwor w kolnierzu| - Gwint sprzegta \Dimensional drawing\
\Mechanical connection\| \Connecting height / max. stroke / bore of flange\ | \Thread of stem\
1~fazowy |3~fazowy,<25kN| 3~fazowy,36kN

30/100/- P-1403a/A P-1400a/A P-1405a/A A

74/100/- P-1403a/B P-1400a/B P-1405a/B B

Stupki \Pillars\ 130/100/- P-1403a/C P-1400a/C P-1405a/C C
50/40/- - P-1400a/D - D

60/60/- - P-1400a/E P-1405a/E E

112/100/ @80 M20x1,5 P-1401a/A P-1402a/A - L

110/100/ @65.15 M16x1,5 P-1401a/B P-1402a/B - M

. 110/100/ @70 - P-1402a/C - N

Kotnierz \Flange\

110/100/ @85 M14x2 - P-1402a/D - P

130/100/ @88 - 25 kN 130/80/ @88 - 36 kN M10x1 61) P-2042/A P-2044/C P-2044/A 3

150/100/ @88 - 25 kN 150/80/ @88 - 36 kN P-2042/B P-2044/D P-2044/B 4

30/100/- 7/8-UN-9 P-2020/A P-2019/A P-2019/F K

74/100/- P-2020/B P-2019/B P-2019/G Q

130/100/- 1.1/8" UNC P-2020/C P-2019/C P2019/H | R

50/40/- 1.1/2" UNC - P-2019/D - S

Kotnierz i 4 stupki 60/60/- - P-2019/E P-2019/1 T
\Flange and 4 pillars\ 110/100/ @65.15 P-2021/A P-2022/A P-2022/E U
110/100/ @70 P-2021/B P-2022/B P-2022/F \%
110/100/ @80 P-2021/C P-2022/C P-2022/G W

110/100/ @85 P-2021/D P-2022/D P-2022/H Y

70/100/- M48x3 P-2018 P-2017 - Z

Wyposazenie dodatkowe vl

\Additional equipment\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm.

\Adjustment of switch-off thrust to required value\

\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off thrust and a stroke of 10 mm\ 0o
A Ustawienie skoku roboczego na okreslong warto$é ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\
B Ustawienie sity wylgczajgcej na okreslong wartos¢ z wybranego zakresu. ol 3

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zamdwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\: A+B=20

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Accessories\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

10) Typ klimatu wedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkosciami przestawienia
podane sg w dziale Parametry techniczne “Parametry elektryczne".

31) Site wytaczajgca podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tej wartosci
sita ustawiana jest na maksymalng zwybranego zakresu.

32) Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz.

33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

35) Dlasity 25-36 kN maksymalny skok wynosi 80 mm.

36) Obowiagzuje dlarezimu pracy ON-OFF.

41) Wyswietlacz LCD tylko do temperatury otoczenia-40°C.

61) Tylko dlawersjido 25kN

62) Gwint sprzegta podajemy w zamdwieniu stownie.

63) Rysunkiwymiarowe dla wersji z Profibus/Modbus - P-2xxx.

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust of the chosen range.

32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.34)For 60 Hz, the operating speed
increases 1.2 times and the max. torque decreases 0.8 time.

35) For thrustrange 25-36 kN is valid stroke max. 80 mm.

36) Valid for ON/OFF duty only.

41) LCdisplay - data displaying only up to-40 °C.

61) Uptothrustof25kN.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

63) Dimensionaldrawings for version with Profibus and Modbus- P2xxx.
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Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Schematy podigczenia \Wiring diagrams\ MTR 3PA
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Podtaczenie elektryczne:

Na listwe samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodéw od
0,08 do 2,5 mm”.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewoddéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla
Srednicy wigzki przewodow 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddw ekranowanych
2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,V,W .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napiecie zasilania 3x400 VAC, 50 Hz
0V, +24V............ 2 zaciski (0,05 -1 mm2) napiecia 24V DC (100 mA)
COM,NO,NC .....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do REA4....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4
COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika RE5

X1 - listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejéé sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05- 1 mm2) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub
0/2-10 V
L, Lo zaciski (0,05-1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego

4-20 mA (pasywny)
COM,NO,NC .....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY

R1,R2...cciiiiee zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikéw R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczej jest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na ptytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1i RE2 na ptytce zasilacza.

Legenda:

Z473......podIgczenie sterowania lokalnego

podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw z silnikiem 1-fazowym
podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw z silnikiem 1-fazowym
w wersji z Modbus/Profibus

Z501...... podtgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi - (3P)
sterowanie analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P)
sterowanie ON-OFF lub 2P impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat

wyjsciowy 4 -20 mApasywny.

Z501a....podtgczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P)
sterowanie analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P)
sterowanie ON-OFF lub 2P impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat

wyjsciowy 4 -20 mApasywny.

Z556......podIgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi - (3P)
sterowanie analogowym sygnatem 0/2-10V z przetagczaniem na (2P)
sterowanie ON-OFF lub 2P impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat

wyjsciowy 4 - 20 mApasywny.
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o< o<
RX/TX CHANNEL 2

£SD,/DBL/STOP
ESD/DBL/E2P
P
N
Q
N

3

IN 24 V DC r TERMINATION FOR 1
MODBUS/PROFIBUS: |

Electric connection

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm’

Cable glands:

- 2 cable glands M25x1.5, diameter of cable 12,5 to 19 mm

- 2resp. 4 EMC cable glands M16x1.5 - cable diameter 6.5 to 9.5 mm, diameter
of shielding 2.5 to 6 mm

X -screw terminal board of the voltage supply source

PE,U,V,W......... terminals (0,05-2,5 mmz)ofsupplsy 3x400VAC,50Hz
0V,+24V ......... 2terminals (0,05- 1 mmz) of output voltage 24 VDC (100 mA)
COM,NO, NC ....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

COM1, RE1 till RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelays RE1 till RE4

COM5,NO5, NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RE5
X1 - screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 -1 mm2) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN,SH ....... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or

0/2-10V

Lk terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO, NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

R1,R2................ terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelays R1,R2

Notes.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply
board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays RE1 and RE2
(on power supply board).

Legend:

ZAT73......wiring diagram of electric local control

Z500......wiring diagram module 6 additional relays for 1-fase electric actuator.

Z500f.....wiring diagram module 6 additional relays for 1-fase electric actuator with
Profibus and Modbus.

Z501 ...... wiring diagram of MTR 3PA for the ON/OFF control or for analogue input
0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of electric motor via
reverse contactors.

Z501a....wiring diagram of MTR 3PA for the ON/OFF control or for analogue input
0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless switching of electric
motor.

Z556......wiring diagram of MTR 3PA for the ON/OFF control or for analogue input
0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of electric motor via
reverse contactors.

Z556a....wiring diagram of MTR 3PA for the ON/OFF control or for analogue input
0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Contactless switching of electric
motor.

Z557 ......wiring diagram of MTR 3PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P). Switching of electric motor via reverse contactors.
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MTR 3PA

Legenda:

Z556a....podtaczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P)
sterowanie analogowym sygnatem 0/2-10V z przetgczaniem na (2P)
sterowanie ON-OFF lub 2P impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat
wyjsciowy 4 -20 mApasywny..

Z557......podtgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi - dla

sterowania ON/OFF (2P)

...podigczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania

ON/OFF (2P)

Z571...... podiaczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i modutem

komunikacji MODBUS / PROFIBUS.

...poditgczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem bezkontaktowym i

modutem komunikacjiMODBUS / PROFIBUS.

Z514......podtgczenie silnika 1-fazowego - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
0/4 -20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON/OFF lub 2P impulsowe
Czescig sktadowa jest sygnat wyjéciowy 4-20 mApasywny..

Z523......podtaczenie silnika 1-fazowego - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
0/2-10V z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON/OFF lub 2P impulsowe
Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mApasywny.

Z515......podtgczenie silnika 1-fazowego dla sterowania ON/OFF (2P).

Z574......podtaczenie silnika 1-fazowego z modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC
DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive ....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

grzatka

...ochrona termiczna silnika
...bezpieczniki zasilacza
...stycznikirewersyjne

...silnik tréjfazowy

...regulator potozenia

...czujniki potozenia

...rezystancja wejsciowa

POSITION.
Rin...

Re. ...rezystancja obcigzenia

Un.... ...napigcie zasilania dla EPV

R1,R2. ...dowolnie programowane przekazniki

READY ............przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RES5.......dodatkowe przekazniki

SSR........... ...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
TORQUE.........czujnik momentu

IN/OUT........... wejscia/ wyjscia

listwa zaciskowa napiecia zasilania
listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatéw wejsciowych
wyjsciowychi sterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytaczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napieciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 11
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarie), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowiazuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.

...wiring diagram of MTR 3PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P). Contactless switching of electric motor.
Z571.....wiring diagram of MTR 3PA with communication protocol MODBUS /
PROFIBUS - for 3-fase electric motor
...wiring diagram of MTR 3PA with communication protocol MODBUS /
PROFIBUS - for 3-fase electric motor. Contactless switching of electric
motor.
Z514......wiring diagram of MTR 3PA with 1-fase electric motor for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA.
Z523......wiring diagram of MTR 3PA with 1-fase electric motor for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Z515......wiring diagram of MTR 3PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P).
Z574.....wiring diagram of MTR 3PA with 1-fase electric motor
- communication protocol MODBUS / PROFIBUS

COM(RS232)....connecting the control unit to a PC
DMS3 ...electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1. space heater

F1 ... motor’s thermal protection

F3to F6.. fuse of voltage supply source

three-phase electric motor
controller

position scanning

input resistance

...load resistance

...voltage for EPV

free programmable relay

free programmable relay
...READY relay (free-programmable)
RE1 to RES....... free programmable relay

TORQUE .......... torque scanning
), TN voltage supply source terminal board with screw terminals
X1 e terminal board with screw terminals on the control unit

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1 to RES5 relays: DISABLED, open position,
close position, torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open
or position open, torque close or position close, open, close, movement, movement
flasher, to position, from position, warning, remote control, local control, control shut
off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 to 20 mA, 20 to 4
mA.

Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N): 4 to 20 mA (2 to 10 V), 20 to 4
mA(10to2V),0t0 20 mA (0to 10V),20to 0 mA(10to 0 V), 4to 12 mA, 12to 4 mA,
12to20mA,20to 12 mA

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD, DBL (local releasing, remote
releasing), STOP.

Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD, DBL (local releasing, remote
releasing), STOP

2P (when controller is switch on)(for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with |12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: OPEN, CLOSE, STOP, SAFE
POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time
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OPIS DESCRIPTION

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomoca przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

ON-OFF.

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by voltage
24V DC (2P operation) or by analogue input
signal: current or voltage (3P operation).
Parameters setting is done through pushbuttons
and blinking LED diodes placed on a control
board, by means of a local control unit or via PC
programme (interface RS 232). The actuators are
aimed for modulating operation or operation

WYPOSAZENIE STANDARDOWE, FUNKCJE
- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowa
- Zabezpieczenie termiczne silnika wewnatrzuzwojeniowe
- Wytgczanie w potfozeniu kraricowym od sity lub od potozenia
- Blokowanie sity w pofoZzeniach kraricowych
- Blokowanie sity przy rozruchu (starcie)
- 2 programowane przekazniki R1, R2 (potozenie, sita,.....)
- Przekaznik READY
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
lub 0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)
- Sterowanie napieciem 24V DC
- Sterowanie impulsowe (praca impulsowa)
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)
- Funkcja bezpieczeristwa ESD (reakcja na awarie)
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny
(nie dla DMS3 w wersji 2P)
- wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wejs$¢
sterujgcych
- Wyjscie zgtaszania awarii
- Grzatka sterowana z pfyty sterowniczej
- Modut komunikacji RS 232
- Program do programowania na PC
- Przytacze mechaniczne stupkowe
- Mechaniczny wskaznik potoZenia
- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikow z DMS3

- Wskaznik potozenia z wyswietlaczem LED

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 "

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
- Wersja zmodutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1

- Wersja zmodutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie obowigzuje w wykonaniu z Profibus i Modbus

22.7.2021

STANDARD EQUIPMENT AND FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection
- Protection of the motor against overheating
- Switching off in limit positions from the position or thrust
- Torque (thrust) blocking in limit positions
- Torque (thrust) blocking during the start
- 2 freely programmable relays R1, R2 (position, torque...)
- Relay READY
- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA,
12 - 20 mA or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)
- Control voltage for remote control 24V DC
(Open-Stop-Close)
- Impulse control (inching duty)
- Timing mode / regime of operation
- Safety function ESD (failure reaction)
- Electronic position transmitter 4-20 mA passive
(not for DMS3 in 2P version)
- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply
of the control inputs
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- Communication interface RS 232
- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical connection - pillars
- Mechanical position indicator
- Manual control
- Protection code IP 67

ADDITIONAL EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- LED display (position indicator)

- Additional relays RE3, RE4, RE5 "

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY”
- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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STR 0.1PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR 0.1PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 438. | x [ - [ x| x| x[ x| x|/ [x]x]
|
. 10) Klasa korozyjnosci i . l
Typ klimatu Temperatura otoczenia |Stopien ochrony
\Climate resistance\ ALY \Ambient temperature\ \Enclosure\
\Corrosivity category\
C3 -25°C + +55°C IP 67 1
Umiarkowany \standard \ ™
C3 -25°C + +55°C IP 68 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C + +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ c4 -25°C = +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania | Schemat podtaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ 23 \Wiring diagram\ v
230V AC Z514a 0
50 Hz | 220V AC Z523a L
. ocloments 24V AC Z515a 3
Na list a pomocg optoelementéw
a 1stwe \Via opto-isolators\ 240V AC V]
zaciskowg 120V AC Z514a T
\To terminal board\ 60 Hz 7523a —
110VAC Z515a | B |
24V AC J
Za pomocg stycznikow rewersyjnych 50 Hz 3x400V AC 7532a, Z536a, Z537a 2
\Via reverse relays\ 3x380V AC N
Predkos¢ przestawienia
Sita wylaczajaca Max. sita obcigzenia 32 Max. sita obcigzenia 33 \Operating speed\ \/
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\
50 Hz 60 Hz
10 mm/min 12 mm/min 4
16 mm/min 19 mm/min 5
1900 N 1600 N 1600 N
25 mm/min 30 mm/min 6
40 mm/min 48 mm/min 7
10 mm/min 12 mm/min A
16 mm/min 19 mm/min B
2 500N 25 mm/min 30 mm/min C
3 600N 3200N
) © 32 mm/min 38 mm/min D
g = 40 mm/min 48 mm/min E
E_ &= - 63 mm/min 75 mm/min F
N,gl = E)’%‘ 10 mm/min 12 mm/min G
g > = 16 mm/min 19 mm/min H
4 600N o 8 4 000N %% 3200N 25 mm/min 30 mm/min |
g &5 32 mm/min 38 mm/min J
¥e} 52 40 mm/min 48 mm/min K
E£” E- 10 mm/min 12mmmin__ [ M
& 8 16 mm/min 19 mm/min N
5800 N 5000 N o 4 000N 25 mm/min 30 mm/min P
32 mm/min 38 mm/min Q
40 mm/min 48 mm/min R
10 mm/min 12 mm/min T
16 mm/min 19 mm/min ]
7 200N 6 300N 5000 N 25 mm/min 30 mm/min Vv
32 mm/min 38 mm/min W
40 mm/min 48 mm/min Y
Skok roboczy 3
\Operating stroke\
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zaméwieniu bedzie
ustawiny na minimalny skok 10 mm. 10 - 50 mm |
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on
10 mm value\
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaly wejsciowe Sygnat wyjsciowy|Schemat podtaczenia !
\Control board\ \Control / Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
ON - OFF
2p i impulsowe \ and inching\ 24vDC Z515a, Z537a F
DMS3 Modulacyjne 0/4 - 20 mA ON - OFF 4-20 mA 25143, 7532a G
3p/2P \Modulating\ i imp_ulso_we 24vDC pasywny \passive\
0/2 - 10V \and inching\ Z523a,Z536a | H
l v v v
Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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STR 0.1PA

Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR 0.1PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 438. | x| - [ x| x| x| x| x| /] x]x]
Plyta sterownicza Sterowanie/ Sygnaly sterujace Sygnat wyjsciowy| Schemat podtaczenia l
\Control board\ \Control / Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
DMS3 M1 o c _ Jednokanatowy M
g % & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 582> redundant ON - OFF N
3 = S8 i impulsowe 24V DC -
DMS3 P1 =cES Jednokanatowy | \and inching\ p
E g§ PROFIBUS \1 Channel\
oo = DP V0 /V1
DMS3 P2 x = redundant R
Przytacze mechaniczne Wysokos¢ przytacza Gwint sprzegta Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Kotnierzowe \Flange F05\
1SO 5210 45 mm M12x1.25-20 P-1201 A
103 mm P-1202/A B
110 mm P-1202/B C
112 mm P-1202/C D
92 mm P-1202/D E
102 mm P-1202/E F
Kotnierz \Flange\ 94 mm P-1202/F 3
124 mm M10x1-26 P-1202/G 4
59 mm M10x1.5-26 P-1418/A G
86 mm M12-26 P-1418/B H
66 mm 61 M12x1.5-26 P-1472 V2
M14-26
59 mm M16x1.5-26 P-2075 5
127 mm 1/2-13 UN P-1203/A J
42 mm 3/8-16 UN P-1203/B K
80 mm 5/16-18 UN P-1203/C L
Stupki \Pillars\ 27 mm Bez otworu \Without hole\ P-1203/D M
57 mm P-1203/E N
110 mm P-1203/F P
70 mm P-1203/G 7
Kofnlerz | 4-shuoki 103 mm P-1468/A R
ofnierz i 4-stupki
\Flange and 4-pillars\ 110 mm P-1468/B T
66 mm P-1470 U
Wyposazenie dodatkowe Schemat podiaczenia| | | |
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zaméwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm. _
\Without any additional equipment; Set on maximum switching-off thrust of the specified range; Set on minimum stroke 10mm\
A Ustawienie skoku roboczego na okreslong warto$¢ _ ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\
c Wyswietlacz LED (wskaznik potozenia) ol a
\LED display (position indicator)\ )
D Modut dodatkowych przkaznikow RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500a ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\
E Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut. DMS3 RE6) 7" 7500 ol s
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
F Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temperatury pracy -40°C) 72) Z473a ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LCD display (data displaying only up to -40°C)\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kody zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+C=21, A+D=22, A+E=23, A+F=24, A+C+D=58, A+C+E=59, C+D=35, C+E=36, D+F=40, E+F=44, A+D+F=63, A+E+F=67

Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100
Klucz serwisowy \Service handle\ 224763601

Uwagi:

10) Typ klimatu wedtug ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkosciami przestawienia
podane sg w dziale parametrow elektrycznych "Parametry elektryczne - silniki
elektryczne".

32) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub S4-25%,

6-90 cykli/h.

33) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej S4-25%,
90 do 1200 cykli/h.

61) Tylko dla sity maksymalnej 3600 N

62) Gwintsprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.

71) Dotyczy zasilania 230V AC i 3x400V AC. Nie dotyczy wersji z Profibus i Modbus.

72) Wymiary wedtug P-2045.

Notes:

10) Climate resistance accordingto1SO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP 68 - 10 m /48 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
cycles perhour.

61) Formax.thrustup to 3600 N only.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

71) Valid for voltages 230 V AC and 3x400 V AC. It is not possible to specify for
version with PROFIBUS or MODBUS.

72) Dimensions according P-2045.
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STR 0.1PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Schematy podfgczenia \Wiring diagrams\ STR 0.1PA
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\ STR 0.1PA

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa:

Przez 2 przepusty kablowe M16x1,5 dla srednicy przewodéw 6 do 10,5 mm i
1 przepust M20x1,5 dla $rednicy przewodéw 8 do 14,5 mm:

X - listwa zaciskowa zasilacza

PE,N, L. zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (wedtug zamdwienia)

0V,+24V........ zaciski (max. 1,5 mmz) napiecie zasilania 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mm2) wyj$cia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH .....zaciski (0,05 - 1 mmz) sygnat wejsciowy 0/4 20 mA lub 0/2-10V

+L,-L, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjéciowego
(pasywnego) 4-20 mA

COM, NO, NC ..zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY

COM, NO.......... zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik R1, R2

X2 - listwa zaciskowa na plytce dodatkowych przekaznikéw

COM1, RE3, RE4...zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikéw RE3, RE4

COM5,NO5,NC5.. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listwa zaciskowa silnika 3-fazowego

L1,L2,L3.. zaciski (0,05-1,5 mm2) napiecia zasilania 3x400V AC, 50 Hz
Legenda:
ZAT3......... podtgczenie modutu sterowania lokalnego

Z500/Z500a...podtgczenie modutu 3 lub 6 dodatkowych przekaznikéw

Z514a....... podtgczenie sitownika STR 0.1PA z silnikiem 1-fazowym - (3P)

sterowanych analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z

przetgczaniem na (2P) sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P.

Czescig sktadowa jest wyjsciowy pradowy sygnat4 - 20 mA pasywny.

podigczenie STR 0.1PAz silnikiem 1-faz.przy sterowaniu ON/OFF (2P)

podtgczenie STR 0.1PA z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie

analogowym sygnatem wejéciowym 0/2 - 10V z przelgczaniem na
sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe 2P. Czes$cig skladowg jest
wyjsciowy prgdowy sygnat 4 -20 mApasywny.

Z532a....... podigczenie STR 0.1PA z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wej$ciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Cze$cig skladowa jest
wyjsciowy prgdowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

Z536a....... podigczenie STR 0.1PA z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem wejéciowym 0/2 - 10V z przelgczaniem na
sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe 2P. Czes$cig skladowg jest
wyjéciowy prgdowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

Z537a....... podtgczenie STR 0.1PAz silnikiem 3-faz. przy sterowaniu ON/OFF (2P)

C o kondensator

COM(RS232) ....podtaczenie jednostki sterujgcej do PC
EPV passive......elektroniczny nadajnik potozenia pasywny
..grzatka

..bezpiecznik zasilacza

..silnik 1-/ 3-fazowy

..styczniki rewersyjne

..regulator potozenia

..czujnik potozenia

..rezystancja wejsciowa

..rezystancja obcigzenia

..wolny programowany przekaznik
..dodatkowe przekaznik

..przekaznik gotowosci (indywidualnie programowany)
..modut elektroniki

..napiecie zasilania

..wyfacznik sitowy ,otwiera®

..wyfgcznik sitowy ,zamyka“

TORQUE ..czujnik sity

IN/OUT .............. wejscia/wyjécia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnalow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte, potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne,
sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu sterujgcego,
btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujacego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu I1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig¢), DBL (odblokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarie) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach I1, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.

Electric connection:

to terminal boards: via 2 cable glands M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm
and one cable gland M20x1,5 for cable diameter 8 to 14.5 mm.

X -screw terminal board of the voltage supply source

PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24 V AC resp. 110/120 V AC,
resp. 230/240 VAC, 50/60 Hz (according to the specification)
0V,+24V........... terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 V DC (40 mA)

X1 -screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05-1 mmz)ofcontrol inputs 24V /DC

+IN,-IN,SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ... terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY

COM,NO............. terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelayterminals R1,R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE3,REA4....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RE3, RE4

COM5,NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RE5
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3 s terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz
Legend:
ZAT3......... wiring diagram of electric local control

Z500/Z500a .. wiring diagram of module with 3 or 6 additional relays

Z514a....... wiring diagram of STR 0.1PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515a....... wiring diagram of STR 0.1PAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P)

Z523a....... wiring diagram of STR 0.1PAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z532a....... wiring diagram of STR 0.1PAwith 3-phase electric motor- for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z536a....... wiring diagram of STR 0.1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z537a....... wiring diagram of STR 0.1PA with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control (2P)

Coeeeeeeee capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unit to a PC

DMS3 ...electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

motor’s thermal protection

...fuse of voltage supply source

...reverse relays

single-phase / three-phase electric motor

positioner

POSITION . position scanning
Rin ....... input resistance
RL.. load resistance
UN ... voltage for EPV

R1,R2.
READY ...
RE3 till RE5

free programmable relay

READY relay (free-programmable)
additional relays

thrust switch ,open*

thrust switch ,closed”

...torque (thrust) scanning

Program possibilities of setting the inputs, outputs

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled, open position,
close position, torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open
or position open, torque close or position close, open, close, movement, movement
flasher, to position, from position, warning, remote control, local control, control
shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input I1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \ Dimensional drawings\ STR 0.1PA
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Wersja ze sterowaniem lokalnym i ptyta sterowniczg DMS3 wedtug P-2045 \Dimensions of version with local control with control board DMS3 according to P.-2045\
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Wersja ze sterowaniem lokalnym i ptytg sterowniczg DMS3 wedtug P-2045
\Dimensions of version with local control with control board DMS3 according to P-2045\
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Ll J bedad  nom
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Wersja ze sterowaniem lokalnym i ptytg sterowniczg DMS3 wedtug P-2045
\Dimensions of version with local control with control board DMS3 according to P-2045\
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%
% Wymiary gwintu sprzegta
o \Coupling dimensions\
O
z z
= 183 r——
19
M14
M12x1.25
o w1/2"
W3/8"
W5/16"
: : M16x1.5-6H
3 : i : M12x1.5-6H
= : i M12-6H 1/2" - 13 UN
= }
i i i M10x1.5-6H 3/8"- 16 UN
B [ ! i P-1468/B__| 110 | 434 | 521 M10x1-6H 5/16" - 18 UN
g : | : P-1468/A 103 | 425 | 512 z
! | Wersja
- T \Version\ BT
P65H
110
$140
Wersja ze sterowaniem lokalnym i ptytg sterowniczg DMS3 wedtug P-2045 P - 1 468/A, B
\Dimensions of version with local control with control board DMS3 according to P-2045\

Przytgcze mechaniczne do zaworu LDM RV 113M
\Mechanical connection to control valve LDM RV 113M\

/ V) D=12; dla\for DN = 15-80; skok \ stroke = 20 mm
Y D=18; dla\ for DN = 100-150; skok \ stroke = 40 mm
3 8
=4 =
= z
= 183 15 140 42
I H
! | rl
) :
I
i | s
|
] &
100£0,1 B
120
P - 2045 P-2075
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REMATIC

STR OPA

OPIS DESCRIPTION

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym
0/4-20 mA, napigciowym 0/2-10 V. Programuje sie

(interfejs RS 232). Sg przeznaczone do pracy
regulacyjnej lub pracy ON - OFF.
ON-OFF.

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by voltage
24V DC (2P operation) or by analogue input
signal: current or voltage (3P operation).
Parameters setting is done through pushbuttons
je za pomocg przyciskéw i migajgcych diod LED na  and blinking LED diodes placed on a control
ptycie sterowniczej lub za pomocg programu na PC  board, by means of a local control unit or via PC
programme (interface RS 232). The actuators are
aimed for modulating operation or operation

WYPOSAZENIE STANDARDOWE, FUNKCJE

- Napiecie zasilania230VAC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa

Wytgczanie w potozeniu krancowym od sity lub od potozenia
- Blokowanie sity w potozeniu krancowym
- Blokowanie sity przy rozruchu (starcie)
- 2 programowane przekazniki R1, R2 (potozenie, sita,.....)
- Przekaznik READY
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
lub 0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)
- Sterowanie napieciem 24V DC
- Sterowanie impulsowe (praca impulsowa)
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)
- Funkcja bezpieczeristwa ESD (reakcja na awarie)
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny
(nie dla DMS3 w wersji 2P)
- Wyjscie zgtaszania awarii
- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej
- Modut komunikacji RS 232
- Program do programowania na PC
- Przytacze mechaniczne stupkowe
- Mechaniczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

23.7.2021

STANDARD EQUIPMENT AND FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Switching off in limit positions from the position or thrust
- Torque (thrust) blocking in limit positions
- Torque (thrust) blocking during the start
- 2 freely programmable relays R1, R2 (position, torque...)
- Relay READY
- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA,
12 - 20 mA, or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)
- Control voltage for remote control 24V DC
- Impulse control (inching duty)
- Timing mode / regime of operation
- Safety function ESD (failure reaction)
- Electronic position transmitter 4-20 mA passive
(not for DMS3 in 2P version)
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- Communication interface RS 232
- Program for parameters setting through PC
- Mechanical connection - pillars
- Mechanical position indicator

- Manual control
- Protection code IP 67
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Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR OPA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 430. [ x [ - [ x[xIxTx]xT/Tx]x]
Typ klimatu 10) Klasgt'r:’;:fzg:;“c' Temperatura otoczenia |Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Corrosivity category\ \Ambient temperature\ \Enclosure\
C3 -25°C = +55°C IP 67 1
Umiarkowany \standard \ )
C3 -25°C = +55°C IP 68 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C + +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ C4 -25°C = +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania 23)
\Electric connection\ \Voltage\
230 VAC 0
50 Hz 220 VAC L
24 VAC 7516 | 3|
Na listwe zaciskowg 240 V AC 7517 V]
\To terminal board\ 50 iz 120 VAC 7518 T
110 VAC B
24 VAC J
- - Predkos¢ przestawienia
Sita wytaczajaca Max. sita obciazenia *? Max. sita obciazenia > \Operating speed\
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\
50 Hz 60 Hz M
4500 N 4 000 N 3200 N 5 mm/min 6 mm/min A
4 000 N 3400 N 2700 N 10 mm/min 12 mm/min N
5 mm/min 6 mm/min B
380N = 3200N _E 2500N 10 mm/min 12 mm/min E
>
2400 N E 2 000N & 1600 N 16 mm/min 19 mm/min P
S - 3z 5 mm/min 6 mm/min [
Dy gz mm . /
N3 55 10 mm/min 12 mm/min F
[ o1 i
1900N § w 1600N _g = 1280N 16 mm/min 19 mm/min Q
C>),O. §% 20 mm/min 24 mm/min H
§ S = B 5 mm/min 6 mm/min D
o= g2 10 mm/min 12 mm/min G
950 N B 800 N S 640 N 16 mm/min 19 mm/min R
4 = 20 mm/min 24 mm/min J
40 mm/min 48 mm/min K
725N 630 N 500 N 40 mm/min 48 mm/min L
360 N 320N 250 N 40 mm/min 48 mm/min M
Skok roboczy il
\Operating stroke\
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zaméwieniu bedzie 10 - 28 mm J
ustawiny na minimalny skok 10 mm.
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on
10 mm value\ 10 - 40 mm H
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaty wejsciowe Sygnat wyjsciowy|Schemat podiaczenia
\Control board\ \Control / Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\ i
ON - OFF _
2pP i impulsowe \ and inching\ 24V DC 2517 F
DMS3 .
Modulacyjne 0/4 - 20 mA _ ON - OFF 4-20 mA 7516 G
3P/2P \Modulating\ ! |mp!ulso_we 24V DC pasywny \passive\
0/2 - 10V \and inching\ 7518 H
v A4 v
Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatu wedtug ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) IP68-10 m/48 godz. 11) IP68-10m/48 hours. Dimensional drawings on request.
23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkos$ciami przestawienia 23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
podane sg w dziale parametrow elektrycznych "Parametry elektryczne - silniki see "Operation and Maintenance Manual".
elektryczne". 32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub S4-25%, S4-25%, 6-90 cycles per hour.
6-90 cykli/h. 33) By this thrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
33) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, cycles per hour.
90do 1200 cykli/h. 62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

62) Gwintsprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.
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STR OPA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR 0PA

| Kod zaméwienia \Order code\

430. [ x| - [ x [ x[ x| x

[ x|/ ]x]x]

Przytacze mechaniczne Wysokos¢ przytacza Gwint sprzegta 2 Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Bezposrednie - I(Eo'jln;e&_:%\zl;ect - flange FO5\ 45 mm M12x1.25-20 P-2003 A
66 mm P-2004/A, C B
92.5 mm P-2004/B, D G
- 85 mm P-2008/A, C U
Stupki \Pillars\ 10 mm P-2008/B, D v
57 mm P-2010/A, B z
70 mm M8x1-22 P-2010/C 7
110 mm M10x1-22 P-ZOOS/A, D L
103 mm M10x1.5-22 P-2005/B, E K
112 mm M12x1.25-22 P-2006/A, B M
102 mm migg P-2007/A, B s
50 mm M5-22 P-2009/A, B W
62 mm 1/2 - 13 UN P-2011/A, C Y
Kotnierz \Flange\ 66 mm 3/8 - 16 UN P-2011/B, D C
53 mm 5/16- 18 UN P-2012/A, D 0
86 mm Bez otworu \Without bore\ P2012/C.F 1
59 mm P-2012/B.E 2
94 mm P-2005/E 3
124 mm P-2005/F 4
59 mm P-2076 5
Kotnierz + 4 stupki 103 mm P-2013/A.C R
\Flange and 4 piI‘I)ars\ 110 mm P-2013/8, D T
66 mm P-2014/A, B D

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Bez opisu w zamdéwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm.
\Without any additional equipment; Set on maximum switching-off thrust of the specified range; Set on minimum stroke 10mm\

Ustawienie skoku roboczego na okreslong warto$¢

A \Adjustment of stroke to required value\ 0|1
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100
Klucz serwisowy \Service handle\ 224763601
Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ STR 0PA
2516 | r S] TRQUE S 2518 | S] TORQUE
o] | NN ; W W
I?l | posimon| CoM (RS 232) fposimon| CoM (RS 232)
S\
2N {}
DMS3 EPY DMS3
Rin 120 Ohm passive Rin 3 kOhm passnve
F3 READY R1 R2 F3 READY R1 R2
- z = z
L a2 a2
Lol Lud|
xdp‘ | | | xo B8 H b B 1 [ (sl L
T T
_ Q 4
PE N L —I § a I_?___l@ 4 I max. 250V AC/1A //cos phi=1 PE N L § a I_g?_._l@ N max. 250V AC/1A //cos phi=1
v 9 _ max. 30V DC/2 v SN _ max. 30V DC/2
2 |3 L@ GyEn g Jg “@ GwEn
o Sy £ I3 ___! £ By b= VNS > B
-0 (=] L [=] (=) -
gT_ ﬁ @ =9 OUT 4-20 mA [24VAC- T 1,6 A/250V dT_ S |82 |2 zc-l—’ OUT 4-20 mA  [24VAC- T 1,6 A/250V
4 RL max.500 Ohm [110-120VAC— T 0,315 A/250V _Q RL max.500 Ohm [110-120VAC- T 0,315 A/250V
IN 24 V DC > Un=18-30 V DC |230-240VAC- T 0,160 A/250V| IN 24 V DC S Un=18-30 V DC |230-240VAC- T 0,160 A/250V|
517 | ra S1  TORQUE
=N J
gE | K P\f
ij—_l I posimon| COM (RS 232)
sl |l ¢
S| NN U L2
DMS3 Uwagi:
F3 READY Ri1 R2 1.Nazaciski N, L listwy zaciskowej (X)modutu elektroniki podajemy napigcie
—— { E zasilania 230V AC lub 24V AC wedtug zamdwienia. Dla napiecia
a3 zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE.
=3 2‘
9 & I
212 Notes:
PE N L o max. 250V AC/1A /cos phizt 1. On clamp N, L terminal power supply (X) feed supply voltage 120/220/230/240 V
Q max. 30V DC/2A AC, or 24 V AC by you - specified type of construction EA. For supply voltage 24 V
@ (@ 3 AC no need connect ground wire PE
& SR
o (] [an)
dT_ 2 |8 24VAC— T 1,6 A/250V
110-120VAC— T 0,315 A/250V
IN 24 V DC 230-240VAC— T 0,160 A/250V
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Podtaczenie elektryczne:

Przez 3 przepusty kablowe M16x1,5 dla $rednicy przewoddéw 6 do 10,5 mm na

listwe zaciskowa:

X - listwa zaciskowa zasilacza

PE,N,L............ zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (wedtug zaméwienia)

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wyjscia sterujgce 24V DC

X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterujacej

+IN, -IN, SH .....zaciski (0,05 - 1 mmz) sygnat wejsciowy 0/4 20 mA lub 0/2-10V

+L,-L, SH ....... zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
(pasywnego) 4-20 mA

COM, NO, NC ..zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik READY

COM, NO.......... zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik R1, R2

Legenda:

Z516 .. podiaczenie STR OPA z silnikem 1-fazowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetaczaniem
na (2P) sterowanie ON/OFF lub 2P sterowanie impulsowe. Czescig
sktadowg jest sygnatwyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.

ZBNT e podiaczenie STR OPA z silnikiem 1-fazowym dla sterowania

ON/OFF (2P)
...podtaczenie STR OPA z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2 - 10V  z przetagczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub 2P sterowanie impulsowe. Czescig
sktadowa jest sygnatwyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
.kondensator
COM(RS232) ....podiaczenie jednostki sterujgcej do PC
EPV passive......elektroniczny nadajnik potozenia pasywny
.grzatka
.bezpiecznik zasilacza
.silnik jednofazowy
.regulator potozenia
.czujnik potozenia
.rezystancja wejsciowa
.rezystancja obcigzenia
.wolny programowany przekaznik
.przekaznik gotowosci (indywidualnie programowany)

Rin.

DMS3 .modut elektroniki

UN. .napiecie zasilania

S1. .wytgcznik sitowy ,otwiera“
S2....... .wylgcznik sitowy ,zamyka“

.czujnik sity

listwa zaciskowa zasilania

listwa zaciskowa na jednostce sterujgcej
.wejscia

...wyjscia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatéw wejsciowych
wyjsciowychi sterujgcych

Przekazniki R1, R2: nieaktywne, potoZenie otwarte, potozenie zamkniete, praca w
kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca sygnalizowana miganiem,
do potozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne,
sterowanie wytaczone.

Przekaznik READY: biedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu
11 ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarie), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu
12, ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarie) DBL
(blokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania
lokalnego), sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej
mozliwosci sterowania 3P/2P 12) obowiazuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany
binarnymiwej$ciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu |1, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.
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Electric connection:

via 3 cable glands M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm to terminal boards

X -screw terminal board of the voltage supply source

PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24 V AC resp. 110/120 V AC,
resp. 230/240 VAC, 50/60 Hz (according to the specification)

X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05-1 mmz) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ........... terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM,NO............ terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay terminals R1, R2

wiring diagram of STR 0 for the ON/OFF control or for
analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA
wiring diagram of STR OPA for the ON/OFF control (2P)
wiring diagram of STR OPA for the ON/OFF control or for
analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Corerreeeeeeeie capacitor

COM(RS232) ....possibility for connecting the control unit to a PC

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current
signal

=31 R space heater

F3.. fuse of voltage supply source

M1~ ..single phase electric motor

N ..positioner

position scanning
input resistance

RL. .load resistance

UN... ..voltage for EPV

R1, R2. free programmable relays
READY.......ccc.... READY relay (free-programmable)
DMS3 ..electronic module

UN. ..voltage

S1. thrust switch ,open*
S22, thrust switch ,closed”
TORQUE........... torque (thrust) scanning

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2 relays: disabled, open position, close position,
torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open or position
open, torque close or position close, open, close, movement, movement flasher, to
position, from position, warning, remote control, local control, control shut off.
Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |12 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ STR 0PA
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Przytgcze mechaniczne zaworu LDM RV 113M
\Mechanical connection to control valve LDM RV 113M\

D=12; dla\ for DN = 15-80; skok \ stroke = 20 mm
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REMATIC

STR 1PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by
binnary inputs OPEN, STOP, CLOSE,
EMERGENCY (+24V DC), by analogue input
signal: current 0/4-20 mA, voltage 0/2-10V or by
communication networks PROFIBUS DP VO/V1
and MODBUS RTU. Parameters setting is done
through pushbuttons and blinking LED diodes
placed on a control board, by means of a local
control unit or via PC programme (interface RS
232). The actuators are aimed for

modulating operation or operation ON-OFF.

ON - OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)

- Sterowanie binarne napieciem 24V DC

- Sterowanie impulsowe

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kgta obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedfug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikdéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 ")

1)
- Modut dodatkowych przekaznikéow RE1, RE2, RE3, RE4, RES5, READY

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

23.7.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from z0 % to 100 %

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)

- Control voltage for remote control 24V DC

- Impulse control (inching duty)

- Timing mode / regime of operation

- Safety function ESD (failure reaction)

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in
2P)

- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs and transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5 V)

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP V0/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus

T 17
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Tabela specyfikacyjna /Specification table/ STR 1PA

| Kod zaméwienia /Order code/ 431, | x| - | x| x| x| x[ x|/ [ x| x]
. Temperatura Klasa koroyzjnosci Stopien i
. Typ kI|m_atu otoczenia atmosfery 10) ochrony
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
) -25°C ... +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \Standard\ 25°C 455 °C C3 Pes ™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +565°C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +40 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania 23 | Schemat podtaczenia il
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 2514, 7523, 7515 0
50 Hz 220 VAC 25‘74’ 7574¢ L
; Za posrednictwem optoelementow 24 VAC 3
Na listwe . ;
Zaciskow, \Via opto-isolators\ 240 VAC V]
a LY |
\To terminal board\ 60 Hz 120 VAC 2514, 2523, 2515 T
Z574, Z574c .
24 VAC J
Za posrednictwem stycznikow rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC 2532, 2536, Z537 2
\Via reverse relays\ 3x380 AC Z574e, Z574b N
an) a2 - Predkos¢ przestawienia
Sita wytaczajaca Max. sita obcigzenia ) Max. sita obcigzenia ) \Operating speed\
\Switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\ v
50 Hz 60 Hz
8 mm/min 10 mm/min 0
8000 - 10 000 N =2 8 700 N é E. 7 000N 10 mm/min 12 mm/min 5
EZ ges3 16 mm/min 19 mm/min 1
6900 - 8 600 N ang w 7 500 N 38 g 6 000 N 20 mm/min 24 mm/min 6
1 [ ==
6 000 - 7 500 N E N0 6 300N E &3 5000 N 32 mm/min 38 mm/min 2
4600-5800N e % 5000 N § =3 4 000N 40 mm/min 52 mm/min 7
3000-3700N o= 3 200N a % - 63 mm/min 74 mm/min 3
2300-2900N 2 500 N - 80 mm/min 96 mm/min 8
Skok roboczy
\Operating stroke\ v
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zaméwieniu bedzie ustawiny na min. skok 10 mm. 10-50 mm| |
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on 10 mm value\ 10-80 mm| K
. . P . Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaly wejsciowe Sygnat wyjsciowy .
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ podiaczenia v
p \Wiring diagram\
ON - OFF Z515
2P i impulsowe \and inching\ 24vDC ) 7537 F
Z514
DuMS3 appp | Modulacyjne 0/4-20mA | &'L;gsfve 24V DG 4-20mA 2532 ¢
\Modulating\ 0/2 - 10V \and inching\ pasywny \passive\ 7523
27536
DMS3 M1 & c Jednokanalowy Z574c, Z574e | M
_>S& | MODBUSRTU
DMS3 M2 2 ég - redundant ON - OFF Z574,Z574b N
‘g' E 5 é Jednokanatowy \i irrgip_ulst?‘we\ 24vDC )
X EQ and inching
DMS3 P1 CEEE | PROFIBUS | \1Channel £574c, 25748 | P
ES s DP Vo0 /V1
DMS3 P2 o= redundant Z574,7574b | R
Przytacze mechaniczne | Ksztalt kotnierza Skok roboczy Wysokos¢ przytacza Gwint sprzeglaez) Rysunek wymiarowy Il
\Mechanical connection\ | \Flange shape\ \Operating stroke\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierz _
\Flange\ FO5 20 mm 45 mm M12x1.25-20 e A
(EN 15714-2) 50 mm B
A 50 mm 112 mm C
80 mm 52 mm E
B 50 mm 127 mm G
Kotnierz - zamiennie c 50 mm 27 mm M,\JI?;12'§8 L1
wersja ze stupkami 57 mm M12 1'5 20 P-1170 J
\Flange - substitution D 50 mm 110 mm X1.9- P-2046 K
for pillar version\ M16x1.5-28 YE
E 50 mm 92 mm UN 7/8"-9 M
102 mm N
F 80 mm 125 mm 3
H 50 mm 70 mm 7
v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR 1PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 431, [ x| - [ x| x| x| x| x| /] x]x]
| |
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia l l
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm.
\Without any additional equipment; Set on maximum switching-off thrust of the specified range; Set on minimum stroke 10mm\ :
A Ustawienie skoku roboczego na okreslong wartosé ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\ :
B Ustawienie sity wylaczajgcej na okreslong warto$¢ z wybranego zakresu. ol 3
\Adjustment of switch-off thrust to required value\ :
D Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 (modul DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 Re3)\ 2
Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modul DMS3 RES6) - dotyczy wykonania z zasilaniem
E 1-fazowym i sterowaniem lokalnym 71) 7500 ole
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RES6) - valid for actuator with 1-phase electric
motor and local control \
£ Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temperatury otoczenia -40°C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40 °C)\ a
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,
B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Accessories\
Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatu wedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m./48 godz. 11) IP68 - 10 m/48 hours. Dimensional drawings on request.
23) Parametry techniczne silnikdw elektrycznych z predkosciami przestawienia 23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
podane sg w dziale parametréw elektrycznych "Parametry elektryczne”. see "Qperatio_n and Maintenance Manual". ) n
31) S|l$ Wylaczajch podajemy w zamowieniu stownie. Jesli nie podamy tej wartosci 31) Re_qwred SWItCh-Of'f thrust must be stated in the order. If not speC|ﬁed it is
sita ustawiana jest na maksymalng zwybranego zakresu. adjusted to the maximum thrust of the chosen range. )
32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub S4-25%, 32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
6-90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Taka sitamozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, 33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200

" cycles perhour.
62) (QS?N(ljr?t l;z)?zoe;}llgl;)/gdajemyw Zaméwieniu stownie. 62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

71) Nie dotyczy wykonania z modutem komunikacji MODBUS, PROFIBUS 71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ STR 1PA

F1 EZ’ZLL:J] 2500
POSITION COM (RS 232)
L2
EP
Rin 120 Ohm pass\{ve READY R R2 DMSx xx
L L N = A 1 RES  RE4 RE3 RE2 RE1 READY
Aa >
1 [ |
=
eBEE] | || o] o xeo |EEE 3lsle
| l T [
S E L 2} | max. 250V AC/1A /cos phi=1 ]
g & it S T max. 30V DC/2A max. 250V AC/1A /cos phi=1
Z |lZ - ) l—,_&_,—: = max. 30V DC/2A
ouT Ay vz Y € [
uvoe | S[1E 88 _o
40 mA o S W u =R OUT 4-20 mA
<+ RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Us=18-30 VDC
ot K—JE 7] 24730 25000
POSITION COM (RS 232) ﬁ ﬁ
DMSx xx I(Q)EII;/IOTE 5 DMSx xx
- —, READY R1 R2 LOCAL RE3 RE4 RES
A2 K
OPENO
> u STOP O - %)
xolEl=| [5F x1¢‘§§§‘ = doF O xo BE B |BEE
Tt o - o
PEN L S max. 250V AC/1A /cos phi=1 212 max. 250V AC/1A /cos phi=1
@O max. 30V DC/2A X max. 30V DC/2A
z /2 F3
ouT 7] = YW
24 vV DC =1 & (3 |8
40 mA < SR U
IN 24 vV DC
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[EHEJ]

bosimoN Com ERS 232)
EPV

Rin 3 kOhi assive
: n s @m P READY RI R2
i Iz 7 N <I g
1 [ ]
>3 2 el ] )
xo[F=| o x1¢8§§| = = [FFE A
tit I
PEN L § a ﬁ- S -|CP max. 250V AC/1A /cos phi=1
Q|9 T2 A max 30V DC/2A
=z | - (UM/‘ H R =
ouT Hyv= YSVS > o]
v 1351818 22 ors2om
NS Rt max.500 Ohm
IN 24 vV DC < Un=18-30 V DC
7532
E1 InE EE 14 7TL8T9T
|
SN N 7 t
DMS3
Rin 120 Ohm passive
F3 READY R1 R2
= A =
i£ [
[ ]
> =
xo=l-] |<f w08 |5 B =Rl R
Tt N R
PEN L1 X3¢| [374] § a R‘ © max. 250V AC/1A /cos phi=1
¥ S S —— max. 30V DC/2A
L2Ls g |3 "@7 ik 5
out 4 SYS O Lo S —
GRS = & |8 =g OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V
4 RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Uw=18-30 VDC

12

READY

Rl R2

CLOSE

IN 24 vV DC

—_
OUT 4-20 mA
Rt max.500 Ohm
Un=18-30 V DC

ESD;/DBL/STOP
ESD/DBL/2P

| S
max. 250V AC/1A /cos phi=1

max. 30V DC/2A

F3

F 2,5 A/250V

G
poson
V.

COM (RS 232

READY

Rl R2

IN 24 v DC

bl
P 5 5
X3 3 S max. 250V AC/1A /cos phi=1
I I'I I 2 |& mox. 30V DC/2A ©
LL2Ls @ |=a
2408TDC § S g =
40 mA = 2 |a F 2,5 A/250V
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574

) <—IGHA, 4—555
B Fosimon]
8 1 2 ¥ !
DMS3 M1/P1 DMS3 M2/P2
£ ’ ELF NE A " o[=| [=[g =] [S]y
¥ =l=| [2[8] ProFeus i1 == [28] PROTRYS |3 28
> = = > =(5[=! = =
xolEl=~ 25 x1¢|§|§|§| = | E‘a || mopeus xolE=] Z% x1¢|8|§|§| =| | S| [E|&| wopsus S R
X30PEINTU] i3[4[15) [ie] X30PEINTU] 1314[15 [T
PEN L S |y PEN L é g
SO L
2l8 iz 2z 2z
wr | # e YR e ST 53 ar | By 1 e
ANNEL 1 uvoe | g 23 13
m204x.4\3 lv)n(ii 3 % 2 |2 RX/TX CHANNEL F3 max.40 mA < W F3
IN 24 vV DC TERMINATION FOR_\ IN 24 V DC

X3QPEIN]  [UTV ;|

Toraue (K== [ovase K —{Fr75}
.
al Posmon]
= ‘ 7 !
DMS3 M2/P2
£3 =] [5[2 =] S]]
= PROFIBUS =|=| [2/5] ProFBUS [SIS] 218
[
%ol MODBUS £[<| mopBus g i
H l

PEN L1213 & 11213 =
> > S
P 2|8 az o= =z az
ot S o g 3% 55 3 5%
24V DC 2 24V DC @ [B RX/TX CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2
moax.40 mA F3 mox40mA | T Le—o— 1" F3
IN 24 V DC r TERMINATION FOR_| F 2.5 A/250V IN 24 V DC r TERMINATION FOR_| =
| mopBus/PROFIBUS: ||F %5 4/ | MODBUSIPROFIBUS: | |F 25 A/250V
|- SEE DOCUMENTATON | |- SEE DOCUMENTATON |
Uwagi: Notes:

1.Nazaciski N, L listwy zaciskowej (X)modutu elektroniki podajemy napigcie
Zasilania 120/220/230/240V AC lub 24V AC wedtug zamoéwienia. Dla napigcia
zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE.

Podtaczenie elektryczne:

Dla wykonania bez sterowania lokalnego:

- 3 przepusty kablowe - 1xM12 - dla $rednicy przewodéw od 3,5 do 5 mm,
1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 9 do 13 mm i 1xM20 - dla $rednicy
przewodow od 8 do 14,5 mm

Dla wykonania ze sterowaniem lokalnym:

- 2 przepusty kablowe - 1xM12 - dla $rednicy przewoddéw od 3,5 do 5 mm,
1xM16 - dla $rednicy przewoddw od 9 do 13 mm

Dla wykonania z modutem komunikacji MODBUS:

- 2 przepusty kablowe M20x1,5 - dla $rednicy przewoddéw od 8 do 14,5 mm

- 2 lub 4 przepusty EMC M16x1,5 - dla $rednicy przewoddéw od 6,5 do 9,5 mm, dla
przewodoéw ekranowanych od 2,5 do 6 mm.

X - listwa zaciskowa zasilacza

PE,N, L............zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (wedtug zamdwienia)

0V,+24 V........ zaciski (max. 1,5 mmz) napiecie zasilania 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wyj$cia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH ..... zaciski (0,05 - 1 mmz) sygnat wejsciowy 0/4 20 mA lub 0/2-10V

+L,-L, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjéciowego
(pasywnego) 4-20 mA

COM, NO, NC ..zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY

COM, NO.......... zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na ptytce dodatkowych przekaznikow

COM1,RE1,RE2, RE3, RE4...zaciski (0,05-1,5 mm2) przekaznikow RE1, RE2,
RE3, RE4

COMS5,NO5,NC5.. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa silnika 3-fazowego

L1,L2,L3.............. zaciski (0,05-1,5 mmz) napigcia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

1. On clamp N, L terminal power supply (X) feed supply voltage
120/220/230/240V AC, or 24V AC by you - specified type of construction EA. For
supply voltage 24V AC no need connect ground wire PE

Electric connection:

Cable glands for the model without Local Control Unit:

- via 3 cable glands - 1 x M12 for cable diameter 3,5 to 5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm

Cable glands for the model with Local Control Unit:

- via 2 cable glands - 1 x M12 for cable diameter 3,5 to 5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9 to 13 mm

Cable glands for the model with MODBUS:

- via 2 cable glands M20x1,5 for cable diameter 8 to 14,5 mm

- via 2 or 4 cable glands EMC M16x1,5 for cable diameter 6,5 to 9,5 mm and
cable shield diameter 2,5 to 6 mm

X -screw terminal board of the voltage supply source

PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24V AC resp. 110/120V AC,
resp. 230/240V AC, 50/60 Hz (according to the specification)
0V,+24V........... terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24V DC (40 mA)

X1 -screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05-1 mmz)ofcontrol inputs 24V /DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10vV

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY

COM,NO............. terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelayterminals R1,R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5, NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mm2)0frelay RE5

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400V AC, 50 Hz
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Legenda:

Z473.........podIaczenie modutu sterowania lokalnego

Z500.. podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

Z500a podtgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......... podtaczenie sitownika STR 1PA z silnikiem 1-fazowym - (3P)
sterowanych analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z
przetaczaniem na (2P) sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe
2P. Czescig sktadowa jest wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

Z515......... podtgczenie STR 1PAz silnikiem 1-faz.przy sterowaniu ON/OFF (2P)

Z523......... podtgczenie STR 1PA z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczaniem na
sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig skladowg jest
wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mApasywny.

Z532......... podigczenie STR 1PA z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetagczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest
wyjsciowy pradowy sygnat4 - 20 mA pasywny.

Z536......... podtgczenie STR 1PA z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczaniem na
sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest
wyj$ciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

Z537......... podtgczenie STR 1PAz silnikiem 3-faz. przy sterowaniu ON/OFF (2P)

Z574......... podtgczenie z silnikiem 1-fazowym z protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand.

Z574b....... podtgczenie STR 1PAz silnikiem 3-fazowyms z protokotem komunikacji
MODBUS / PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez
stycznikirewersyjne.

Z574c....... podiaczenie STR 1PAzssilnikiem 1-fazowym z protokotem komunikacji
MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowym.

Z574e....... podtaczenie STR 1PAz silnikiem 3-fazowym z protokotem komunikaciji
MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowym. Sterowanie silnikiem przez
stycznikirewersyjne.

kondensator

podtaczenie jednostki sterujacej do PC
elektroniczny nadajnik potozenia pasywny
grzatka

...ochrona termiczna silnika elektrycznego
bezpiecznik zasilacza

silnik 1-/ 3-fazowy

...styczniki rewersyjne

...regulator potozenia

...czujnik potozenia

...rezystancja wejsciowa

...rezystancja obcigzenia

...wolny programowany przekaznik
...dodatkowe przekaznik

...przekaznik gotowosci (indywidualnie programowany)
...modut elektroniki

...napiecie zasilania dla EPV

...czujnik sity

...wejécia/wyjscia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatéow wejsciowych
wyjsciowychisterujagcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, sita otwarte, sita zamkniete, sita zamknigte lub otwarte, sita
otwarte lub potozenie otwarte, sita zamknigte lub potozenie zamkniete, praca w
kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca sygnalizowana miganiem, do
potozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne,
sterowanie wytaczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu sterujacego,
btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napieciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 11
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL (odblokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig¢) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24 V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach I1, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.
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Legend.

Z473a.......wiring diagram of electric local control
Z500.........wiring diagram of module with 6 additional relays
Z500a.......wiring diagram of module with 3 additional relays

Z514......... wiring diagram of STR 1PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA

Z515......... wiring diagram of STR 1PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P)

Z523......... wiring diagram of STR 1PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z532......... wiring diagram of STR 1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA

Z536......... wiring diagram of STR 1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z537......... wiring diagram of STR 1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P)

Z574......... wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z574b....... wiring diagram  of SPR 1PA with 3-phase electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand. Switching
of electric motor viarelays.

Z574c....... wiring diagram of EA with1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.

Z574e....... wiring diagram of SPR 1PA with 3-phase electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel. Switching of
electric motor viarelays.

C o capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unit to a PC

DMS3........ .electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1.. ...space heater

.motor’s thermal protection
.fuse of voltage supply source
.reverse relays
.single-phase / three-phase electric motor
.positioner
.position scanning

F1
F3..
K1/K2...
M1~/ M3~

:free programmable relay
.READY relay (free-programmable)
additional relays

RE1till RE5 ......
TORQUE .......... torque (thrust) scanning

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input |1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ STR 1PA
NN

* Dotyczy wersji z konektorem

270* 290* \Valid for version with connector\
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Ksztatt kotnierza
Wersja ze sterowaniem lokalnym z ptytg sterowniczag DMS3 wedtug P-2148 H w L L1 M \Flange shape\
\Dimensions of version with local control with control board DMS3 according to P-2148\

. . . ** Dotyczy wersji sitownika o stopniu ochrony IP 67
Ksztatty kotnierzy przytaczeniowych w przekroju A-A \Valid for actuator with enclosure IP 67 \

\Flange shapes in section A-A\

Ksztatt \Shape\ A Ksztalt \Shape\ B Ksztatt \Shape\ C

Ksztatt \Shape\ D Ksztatt \Shape\ E Ksztalt \Shape\ F

#57,15H7
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@ 248 274
= 28 183 140
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AN M20x1.5 =T
. \
| |
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Or
| [ - W
L
M12x1,25 o e = 3 *
N L \ i
928 $80 /\&
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$50
50 342
Wersja ze sterowaniem lokalnym wedtug P.-2148/C/D 20 | 312 P - 1 1 69
\Dimensions of version with local control according to P-2148/C/D\ w L1
Wersja sitownika STR 1PA ze sterowaniem lokalnym
\Version of STR 1PA actuators with electric local control\
P-2148/D -50 °C 173
STR 1PA
P-2148/C -25°C 141
Wers;j Temperatura
Dailvee, \Ve?;isé?\\ \Temperature\ E1

Inne wymiary wg. podstawowych rysunkéw wymiarowych.
\Other dimensions according to basic dimensional drawings\

P -2148/C/D
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REMATIC

STR 2PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by
binnary inputs OPEN, STOP, CLOSE,
EMERGENCY (+24V DC), by analogue input
signal: current 0/4-20 mA, voltage 0/2-10V or by
communication networks PROFIBUS DP VO/V1
and MODBUS RTU. Parameters setting is done
through pushbuttons and blinking LED diodes
placed on a control board, by means of a local
control unit or via PC programme (interface RS
232). The actuators are aimed for

modulating operation or operation ON-OFF.

ON - OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 50% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)

- Sterowanie binarne napieciem 24V DC

- Sterowanie impulsowe

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kgta obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedfug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikdéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 ")

1)
- Modut dodatkowych przekaznikéow RE1, RE2, RE3, RE4, RES5, READY

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

23.7.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from 50 % to 100 %

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)

- Control voltage for remote control 24V DC

- Impulse control (inching duty)

- Timing mode / regime of operation

- Safety function ESD (failure reaction)

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in
2P)

- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs and transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5 V)

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP V0/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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Tabela specyfikacyjna /Specification table/ STR 2PA

[ Kod zaméwienia /Order code/ 432. [ x [ - [ x[xIxTx]xT/Tx]x]
|
\CI_Tyr: inmf-:t:J X Izmr;gra:l:ra otocztenia\1 Klasgtlr(‘:aor:fzg:;\ osel Stopien ochrony l
imate resistance mbient temperature \Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C + +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \ Standard \ )
-25°C = +55°C C3 IP 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C c4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C Cc3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiegcie zasilania | Schemat podtaczenia |
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\  23)| \Wiring diagram\ 4
50 Hz 230V AC 0
Za pomocg optoelementéw 220V AC 7515, 7514, 7523 L
\Via opto-isolator\ Z574,Z 574c
) . 60 Hz | 120V AC T
Na listwe zaciskowg
\To terminal board\ | 75 pomocg stycznikéw rewersyjnych 3x400V AC | z532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse contactors\ 50 H 3x380V AC Z574a, Z574d N
z
Bezkontaktowe =~ SOV AC | 75301, 75361, 2537F |-
\Contactless switching\ 3x380V AC F
32) 33) . . i i
Max. sifa obciazenia | Max. sita obciazenia| ~ Predkosé przestawienia  |Silnik elektryczny \Electric motory
Sia ¥ | \Max. load thrust\ | \Max. Load thrust\ \Operating speed\ 50 Hz 60Hz | DC
wylaczajaca
\Switching-off Rezim P dul ina/
pracy raca modulacyjna
thrust\ Otworz - Zamknij regulacyjna 50 Hz 60 Hz gggg g;‘;ggg 120V !
\ ON - OFF duty \ \Modulating duty\
10 mm/min 12 mm/min [J - [ ] [ ] A
20 mm/min 24 mm/min [J [ ] [ ] [ ] B
i i [ J [ [ [ ]
19 000 - 25 000 N 21500 N 17 200N 32 mm/m!n 39 mm/m!n M
40 mm/min 48 mm/min [ ] [ ] [ ] [ ] C
50 mm/min 60 mm/min%")| = ° - - S
- 60 mm/min 72 mm/min - [ - - D
10 mm/min 12 mm/min ® - [ ] [ ] H
20 mm/min 24 mm/min [ ] [ ] [ ] [ ] K
32 mm/min 39 mm/min ® [J [J [J N
13600 N
40 mm/min 48 mm/min [ ] ° [ Q
. . 37) [ - [ [ ] S
15000 - 20 000 N 17 000 N 50 mm/min 60 mm/min — ° — — T
[ ] - [ ] [ ]
60 mm/min 72 mm/min D
} - [ - - \
80 mm/min 100 mm/min = [J - = E
100 mm/min 120 mm/min - [ ] - - F
10 mm/min 12 mm/min ® = [J [J J
20 mm/min 24 mm/min ® [J [J [J L
11200 N 32 mm/m?n 39 mm/mlin [ ] [ ] [ ] [ ] P
40 mm/min 48mm/min ® [J ° [J R
50 /mi 60 mi 37 @ - [ ] [ ] T
12 000 - 16 000 N 14000 N mm/min mm/min- ° - - |u
. . [ ] - [ ] [ ] \
60 mm/min 72 mm/min
- ° - - W
- . . [ ] - [ ] [ E
80 mm/min 100 mm/min
- [ - - Y
100 mm/min 120 mm/min - [J - - Y4
9000 - 12 500 N 10 500 N - 120 mm/min 145 mm/min - [J - - G
Skok roboczy v
\Operating stroke\
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zamdwieniu bedzie 10 - 20 mm
ustawiny na minimalny skok 10 mm. 20 - 80 mm K
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on
10 mm value\ 20 - 100 mm
v v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR 2PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 432, | x| - [ x| x| x| x| x|/ ]x]x]
|
. . e 2 Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaly wejsciowe Sygnat wyjsciowy podiaczenia
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
ON - OFF _ 7515
2pP i impulsowe \and inching\ 24vDC Z537b F
DMS3 ) Z514
3pI2p Modulacyjne 0/4 -20 mA . ON - OFF 24V DC 4-20 mA Z2532b G
\Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\ 7523
0/2 - 10V \and inching\ H
Z536b
& Jednokanat
DMS3 M1 NS eanokanatowy Z574c, Z574d | M
= E“E & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 228z redundant ON - OFF Z574,Z574a | N
%E é S i impulsowe 24V DC -
DMS3 P1 =< EQ Jednokanatowy | \and inching\ Z574c, Z574d p
&SEB | PROFIBUS | \1Chamnel
EQ 2 DP V0 /V1
DMS3 P2 o~ redundant Z574,Z574a R
Przylacze mechaniczne Skok roboczy Wysokos$¢ przytacza | Gwint sprzegta®| Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Operating stroke\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\ v
Bezposrednie - kotnierzowe \Flange \ 40 mm 90 mm M16x1.5-25 P-1245/A A
(EN 15714-2) 60 mm 115 mm M20x1.5-30 P-1245/B B
110 mm P-1246a/A D
Kotnierzowe \Flange\ 112 mm P-1246a/B E
80 /100 mm 125 mm P-1246a/C 3
Kotnierz + 4 stupki 110 mm P-2000a/A F
\Flange and 4 pillars\ 112 mm P-2000a/B G
~
92 mm M16x1.5-34 § P-1247a/A J
30 mm M20x1.5-34 ' P-1247a/B K
. 80 /100 mm o
Stupki \Pillars\ 74 mm M14x2-34 P-1247a/C L
126 mm 7/8"-UN-9 P-1247a/D M
max. 80 mm 70 mm P-1247a/E 7
92 mm P-2001a/A N
30 mm P-2001a/B P
4 stupki \4 pillars\ 80/ 100
Stupit 2 priars mm 74 mm P-2001a/C Q
126 mm P-2001a/D R
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\ | | | |
Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm. }
\Without any additional equipment; Set on maximum switching-off thrust of the specified range; Set on minimum stroke 10mm\
A Ustawienie skoku roboczego na okreslong wartosé R ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\
B Ustawienie sity wylgczajgcej na okreslong wartos¢ z wybranego zakresu. R ol 3
\Adjustment of switch-off thrust to required value\
D Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 (modul DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
£ Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modul DMS3 RE6) 71) 7500 ol s
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temperatury otoczenia -40°C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40°C)\ a

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Accessories\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

10) Typ klimatuwedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m./48 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkosciami przestawienia
podane sg w dziale parametréow elektrycznych "Parametry elektryczne - silniki
elektryczne".

31) Site wylaczajaca podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli nie podamy tej wartosci
sita ustawiana jest na maksymalng zwybranego zakresu.

32) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub S4-25%,

6-90 cykli/h.

33) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej S4-25%,
90 do 1200 cykli/h.

37) Nie zaleca sie dlarezimu pracy regulacyjnej (S4-25%, 90-1200 cykli/godz.)

62) Gwintsprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.

63) Dotyczy wersjizmodutem komunikacji MODBUS/PROFIBUS

71) Dotyczy wersji z zasilaniem 230V i 3x400V AC. Nie mozna zaméwi¢ z modutem
komunikacji MODBUS/PROFIBUS

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48 hours. Dimensional drawings on request.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust of the chosen range.

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
cycles per hour.

37) Notrecommended for modulating duty (S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour).

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

63) Valid for Profibus or Modbus version.

71) Valid for voltages 230 V AC and 3x400 V AC. It is not possible to specify for
version with PROFIBUS or MODBUS.

[ mzoans  JREY
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Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ STR 2PA

Posimion \Mi%l OSITION COM (RS 232)
DMS3 EPV
Rin 120 Ohm passive
F3 . READY R1 R2 F3 . READY R1 R2
— AR’ = N — A L
iz = iz
Ll . Lol
=>[= = = >|=> =
ol BRl no 2B |5 | =kl = xolel= 2R wo BEE || =
Tt — L_Q' > Tt
PEN L § a E L. ® 3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 PEN L § max. 250V AC/1A /cos phi=1
o |gr RIS L,___| max. 30V DC/2A < max. 30V DC/2A
2 /3 Uy B ® 2 /8 ®
out g SYSO§ L4 out gy vz Y vS
ZHve 13 2 |2 zg  ouT 4-20 ma e 13 s |4 @
4 RL max.500 Ohm
IN 24 vV DC = Un=18-30 V DC IN 24 vV DC
¢ EHE] ZSOOal Z473a
osiTon COM (RS 232,
L2
EPV DMSx xx DMSx xx gléhFAOTE 5
: . Rin 3 kOhm <p;:ss:ve READY RI R RE3 RE4 RES AL
(4 v P o0
[ ] STOPO
Slm| |« 2|wv|n
%?‘ = o [FEE |7 xo B8 B 528 GOS0
o
& i—IC;D 250V AC/1A hi=1 LCD
- I__I@ +I | max. 250V ’;CO/“EC//CZ” phi=1 mex max. ALSO{/ DC//‘:ZOAs = 212
N L _ max. 30V A )
2 @ R =
ouT § g > -L____1
ave |3 2 22 ouT4-20 ma
< Rumax.500 Ohm
IN 24 V DC < Un=18-30 V DC
2532b| -& F1 R-C 2500 |
CErcmmrIR o K=
KMIE N2 KM2 o 1
E1 REEE MEEE m
o ;
= N u| w2 1 DMSx xx
DMS3 Rin 120 Ohm_pGssive RES  RE4 RE3 RE2 RE1 READY
F3 ) = READY Ri_ R2
i£ p2=
B W= ] £18|8
xoltl=l- R x1¢|§‘§|§‘ = o [ |2 x20|3I22
s
§ o 9-#@_ | max. 250V AC/1A /cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1
o & r0 j Lrgn max. 30V DC/2A max. 30V DC/2A
YSOPEN]  [21304] o g |3 "@ WiEh F
t 2V e Yyl E L
PEN L1213 40 mA S| |5 |8 |8 =z  0UT4-20mA F 2.5 A/250V
4 RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Us=18-30 V DC
7536b| - ﬁ%}f = 75370 |- “QN?T =
— 1t —
- 1y 7l - Iy 71
w2l 2[ 4[6 22 I 4| o 2l [roreve K==JFHH a2 2[ 46 22 A2 2| " o 2 [rorave K==JFHH}
KM1 7 K2 - U KM1 27 KM2e U
E1 AT 1) 3] 5] 21 T 1 3] 5] 21 m E1 Al'ITHSﬂ m'HZ‘I m
a : ! o ] !
S| N N ul <5 t S| N N ul [ 3% t
DMS3 EPV DMS3
Rin 3 kOhm passive
F3 READY R1 R2 F3 READY R1 R2
- i = -
iz (2
[ 1
s >3 =g ) s >F
xolE= B xol2E 1 Xl 2 xolf
o
s '<|CP max. 250V AC/1A /cos phi=1 & max. 250V AC/1A /cos phi=1
< * L I gn ™ 30V DC/2A < max. 30V DC/2A
WORIN 23T ft " g W 3 XIOPEN]  [213T4] " z 3
& S > L___u = 20The & = =
PEN  LIL2L3 2;‘0‘{“2‘3 ] 4] C—,’ OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V PEN L1213 40 mA o o F 2,5 A/250V
9 RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Uw=18-30 V DC IN 24 V DC
Uwagi: Notes:

1.Nazaciski N, L listwy zaciskowej (X)modutu elektroniki podajemy napigcie

Zasilania 120/220/230/240V AC lub 24V AC wedtug zamoéwienia. Dla napigcia
zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE.

152 T

1.0On clamp N, L terminal power supply (X) feed supply voltage

120/220/230/240V AC, or 24V AC by you - specified type of construction EA.
For supply voltage 24V AC no need connect ground wire PE




Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

STR 2PA

| |
| |
| |
B =[az =| | SE =[]z
x¢l¥=1) = nolB [ Eas ﬁ F:} xofE=l- B bnol8E] | 1| A
[ —
§ max. 250V AC/1A /cos phi=1 § o 9- [ @ max. 250V AC/1A /cos phi=1
g w max. 30V DC/2A @ |& To T R o e 30D/
X3OPEN]  [LI2L3 u ] L i = X30) 2L ” g |g @ wthh 3
s 8 S T T____J |Berasamv o 4 SN > T____i |Pegrasamw
PEN  LIL2L3 Z5o'm 3 4 =8 OUT 4-20 mA |F4=3-#F 315 A/500v-90W MOTOR) PEN  LiL2Ls 24%0¢ 3 g8 =2 UT4-20 mA |F4E=FF 315 A/500v-50W MOTOR]
-+ Rt max.500 Ohm FF 6,3 A/500V—180W MOTOR| 9 RLmax.500 Ohm FF 6,3 A/500V—180W MOTOR|
IN 24 V DC S Un=18-30 V DC IN 24 V DC S U=18-30 V DC
Z537f
El b e
1 ]
2N
EP
" pikshe READY R1_R2
——
i
[ 1
xal2= & |;| =2 Blee [H R
L
L %/—/
S . & |q max. 250V AC/1A /cos phi=1
8 < jL\ L'_El._' max. 30V DC/2A
= Un) 8k
7 @ |@ \
X3QBEN  LIAS G 4 23S T |Perasams
PEN  LiLows 2V 0C a3 2 |8 OUT 4-20 mA |F4=3-F 315 A/500V-90W MOTOR)
RUmax.500 Ohm FF 6,3 A/500V-180W MOTOR
IN 24 V DC Un=18-30 V DC
2574 2574c
E1 E1
= g
DMS3 M2/P2 DMS3 M1/P1
= : < BB <K 8 = '
SE NE ==
= i£ Bl=| [2la] PROFEYS 9] [2l8
>3 z(zl= = +| 1 Q| +[1 >z [ _
x| o X1¢|8|§|§| = |o EE‘ £l wmoosus [l (Xl x| o 3 = |o
X3QPENTU] [3[14115] [ie] X3QPEINTU]
PEN L S |y PEN L S |y
2 (8 @ 8
ouT 9y vz S L o< o< o< o< ouT gy ¥z S S o o<
uvoe | S| [& [ [B rx/nx CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2 uvoe | S| [& [ [Z Rx/mx CHANNEL 1
max.40 mA F3 max.40 mA F3
—————— = —————
ot oo Navie | Camnous |
MODBUS/PROFIBUS: :
|__ -SEE DOCUMENTATON _ | |- SEE DOCUMENTATON |
25740 - Fl R-C_ 2574d| -1 Fl R-C_
1= | rpzen I | PR
KM:2-2 il KMzAz Al ‘| RER ﬂﬁﬁj KM:Z'*Z el Kmn Jl ‘| RER Eﬁf_ﬂ
E1 A‘1:|"| 3 9) z-ﬁq 35 2 m E1 A‘1:|"| 3 9) z-ﬁq EEE m
g n N ul |2 8y Iy = N ul 2 Iy
DMS3 M2/P2 R EE DMS3 M1/P1
F3 <=L 58] HE F3
P I EE 5|2 PROFIBUS SIS (512 £ PROFIBUS
= | =
xoltl=l- ;g E‘g =|<| mopsus SIS R xoltlzl- ;g MODBUS
x3¢ il o x3¢%§|'1rlﬂ s ek
PEN L1213 g |a PEN L1213
SIS
z az z az
ot B8 55 5% =3 5% oo
24V DC B @ RX/TX CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2 24V DC
max.40 mA e ———— 1 3 max.40 mA 73
IN 24 v DC TERMINATION FOR = Navoc | TERMNATONFOR 1| B
| MoDBUSIPROFIBUS: | |F 25 A/250v | MoDBUSIPROFIBUS: | |F 25 A/250V




STR 2PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Podtaczenie elektryczne:

Dla wykonania bez sterowania lokalnego:

- 3 przepusty kablowe - 1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 6 do 10,5 mm,
1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 9 do 13 mm i 1xM20 - dla $rednicy
przewodoéw od 8 do 14,5 mm

Dla wykonania ze sterowaniem lokalnym:

- 2 przepusty kablowe - 1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 6 do 10,5 mm,
1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 9 do 13 mm

Dla wykonania z modutem komunikacji MODBUS:

- 2 przepusty kablowe M20x1,5 - dla $rednicy przewoddéw od 8 do 14,5 mm

- 2 lub 4 przepusty EMC M16x1,5 - dla $rednicy przewoddéw od 6,5 do 9,5 mm, dla
przewodoéw ekranowanych od 2,5 do 6 mm.

X - listwa zaciskowa zasilacza

PE,N,L............ zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (wedtug zamdwienia)

0V, +24 V.........zaciski (max. 1,5 mmz) napigcie zasilania 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wyj$cia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH .....zaciski (0,05 - 1 mmz) sygnat wejsciowy 0/4 20 mA lub 0/2-10V

+L,-L, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
(pasywnego) 4-20 mA

COM, NO, NC ..zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik READY

COM, NO.......... zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na plytce dodatkowych przekaznikéw

COM1,RE1, RE2, RE3, RE4...zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow RE1, RE2,
RE3, RE4

COMS5,NO5,NC5.. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5

COM,NO,NC .....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa silnika 3-fazowego

L1,L2,L3.............. zaciski (0,05-1,5 mmz) napigcia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

ZAT73......podtgczenie modutu sterowania lokalnego

podtaczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw

podtgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikéw

podtaczenie z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanych analogowym

sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie

ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest wyjéciowy

pradowy sygnat 4 - 20 mA - pasywny.

Z515......podtgczenie z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF (2P)

Z523......podtgczenie STR 2PA z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetaczaniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Cze$cig sktadowa jest wyjsciowy pradowy sygnat
4-20 mA-pasywny.

Z532b....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie
ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest wyjéciowy
pradowy sygnat 4 - 20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.

Z532f.....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie
ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest wyjéciowy
pradowy sygnat 4 - 20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem bezkontaktowe

Z536b....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
wejéciowym 0/2 - 10V z przetaczaniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub
impulsowe 2P. Czg$cig sktadowa jest wyjsciowy prgdowy sygnat
4-20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z536f.....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
wejéciowym 0/2 - 10V z przetaczaniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub
impulsowe 2P. Czgscig sktadowa jest wyjsciowy prgdowy sygnat
4-20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem bezkontaktowe.

Z537b....podtgczenie STR 2PA z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).
Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z574......podtgczenie z silnikiem 1-fazowym z protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand.

Z574a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym z protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym.

Z574d....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.
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Electric connection:

Cable glands for the model without Local Control Unit:

- via 3 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm

Cable glands for the model with Local Control Unit:

- via 2 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9to 13 mm

Cable glands for the model with MODBUS:

- via 2 cable glands M20x1,5 for cable diameter 8 to 14,5 mm

- via 2 or 4 cable glands EMC M16x1,5 for cable diameter 6,5 to 9,5 mm and
cable shield diameter 2,5 to 6 mm

X -screw terminal board of the voltage supply source

PE,N,L.cccconennnn. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24V AC resp. 110/120V AC,
resp. 230/240V AC, 50/60 Hz (according to the specification)
0V,+24V............ terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24V DC (40 mA)

X1 -screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mmz)ofcontrol inputs 24V /DC

+IN,-IN, SH ......... terminals(0,05—1mmz)ofunifiedinputsignaIO/4—20onr 0/2-
10V

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) of relay READY

COM,NO..............terminals (0,05- 1,5 mmz) of relay terminals R1, R2
X2 -screw terminal board on the additional relay board

COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mm2)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5, NOS5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) ofrelay READY
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz

Legend:

Z473......wiring diagram of electric local control

Z500......wiring diagram of module with 6 additional relays

Z500a....wiring diagram of module with 3 additional relays

Z514......wiring diagram of STR 2PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of STR 2PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P)

Z523......wiring diagram of STR 2PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10V and output signal 4 - 20 mA

Z532b....wiring diagram of STR 2PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z532f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor for the
ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA
Contactless switching of electric motor.

Z536b....wiring diagram of STR 2PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10V and output signal 4 - 20 mA

Z537b....wiring diagram of STR 2PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P).

Z536f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Contactless switching of electric motor.

Z574......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS /PROFIBUS - redundand.

Z574a....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand. Switching of electric motor via
reverse contactors.

Z574c....wiring diagram of EAwith1-phase electric motor with communication protocol
MODBUS /PROFIBUS - 1 channel.

Z574d....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.Switching of electric motor via
reverse contactors.



Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

STR 2PA

[T kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive ....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

E1... grzatka

F1. ...ochrona termiczna silnika

F3.... ...bezpiecznik zasilacza
K1/K2. styczniki rewersyjne
M1~/M3~......... silnik jednofazowy lub tréjfazowy

N e ...regulator potozenia

POSITION.......czujniki potozenia

Rin... ...rezystancja wejsciowa

Re. ...rezystancja obcigzenia

Un.... ...napigcie zasilania dla EPV

R1,R2. ...dowolnie programowane przekazniki

READY ...przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RE ...dodatkowe przekazniki

TORQUE ...czujnik momentu

SSR........ ...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
IN/OUT...........wejécia/ wyjScia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnalow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, sita otwarte, sita zamkniete, sita zamkniete lub otwarte, sita
otwarte lub potozenie otwarte, sita zamkniete lub potozenie zamknigte, praca w
kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca sygnalizowana miganiem, do
potozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne,
sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu sterujgcego,
btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujacego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na |12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL (odblokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarie) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

Coeeeeeieeies capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC

DMS3 ...electronic module

electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

motor’s thermal protection

fuse of voltage supply source

...reverserelays

...single-phase/ three-phase electric motor

positioner

position scanning

input resistance

load resistance

voltage for EPV

free programmable relay

READY relay (free-programmable)

additional relays

contactless switching module of electric motor (solid state)
...torque scanning

TORQUE ...

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V, 10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator wil be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with |12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time
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STR 2PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ STR 2PA

v
72/
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N = 278 302
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P ©
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

MIN. 210 =§
©

278
232 9 190
9 |
/ / \

L/Lx

STR 2PA

Wymiary sprzegta
\Coupling dimensions\

34

AL

‘ ES
' ' =~
= '
\ | l ETII
| | ® A 1 M
H
i . ' - i |
\ 17/
150 Dt
6180 150
M20x1.5
P-2000a/B__|609/629] 112 | 807100 | 080 | 2105 213 | M16x1.5
P-2000a/A__|609/629] 110 | 80/100 | 265H12| - M14x2
) L/L* | H | w/w* | D1 D2 z
\Version\
(=)
b
= 278
=
9 232
w0
©
E U / \
] ‘ ‘
=~
- | |
| | i
' ' ~
| | -
‘ 3
o~
‘ ‘ -
P-2001a/D 126 | 622/642 | M20 | 25 |max. 80/ 100
P-2001a/C 74 | 570/590 | M20 | 25 |max.80/100| M20x1.5
P-2001a/B 30 | 526/546 | M20 | 25 |max.80/100| M16x1.5
P-2001a/A 92 | 588/608 | M16 | 40 |max. 80/ 100
Wersja * *
o H L/L D3 | Vv W /W z

|
027

M20x1,5

leg— VALY
M16x1,5
M14x2

P-2001a
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STR 2PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Wykonanie ze sterowaniem lokalnym i ptytg sterowniczag DMS3
\Dimensions of version with local control with control board DMS3\

P-2148/J -50 °C 198
STR 2PA
P-2148/1 -25°C 168
Wersja Temperatura
Typ \Type\ \Version\ \Temperature\ E

P-2148
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

REMATIC
ULR 1PA

OPIS DESCRIPTION

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

ON-OFF.

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by voltage
24 V DC (2P operation) or by analogue input
signal: current or voltage (3P operation).
Parameters setting is done through pushbuttons
and blinking LED diodes placed on a control i
board, by means of a local control unit or via PC
programme (interface RS 232). The actuators are
aimed for modulating operation or operation

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od potozenia
- Sita wytaczajgca regulowana od 60% do 100%

- Blokowanie sity w potozeniach kraricowych

- Blokowanie sity przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia) K

- Przekaznik READY "

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
02-10v"

- Sterowanie binarne napigeciem (+24V DC) - OPEN, CLOSE

- Sterowanie impulsowe (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P) "

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne - stupkowe

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 1)

- Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY "

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

23.8.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230 VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or thrust
- Adjustable switching-off thrust from 60 % to 100 %

- Torque (thrust) blocking in limit positions

- Torque (thrust) blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) v

- Relay READY "
- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA or

02-10v"
- Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
- Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
- Safety function ESD (failure reaction)
- Timing mode / regime of operation

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P) K
- Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- LED position indicator
- Communication interface RS 232
- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical connection - pillars

- Manual control
- Protection code IP 66 / IP 68

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5 "

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus

[ nzoaps  JRED



ULR 1PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ULR 1PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 581. [ x| - [ x| x| x| x| x| /][x]|x]|
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci Stopien
i Typ klimatu ] otoF::zenia atmosfg:y 10) 00?5;?\?/ l
limate resistance' \Ambient temperature\ | \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny i wigotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
- F0° o 1
. Zlmny \Cold\ . 50°C ... +40°C C3 P66 /1P 68 ) 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania 23 Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
50 Hz 230 VAC 2514, 7523, 7515 0
Za posrednictwem optoelementow 220 VAC Z574c, 7563 L
Na listwe zaciskowa \Via opto-isolators\ 60 H 24) 120V AC Z514, 7523, 72515 T
\To terminal board\ z 110 VAC Z574c, Z563 B
Za posrednictwem stycznikow rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC 2532, 2536, Z537 2
\Via reverse relays\ 3x380 VAC Z574e,2563b N
31) Predkos¢ przestawienia v
Max. sita wytaczajaca Max. sita obcigzenia 52) Max. sita obcigzenia ) \Operating speed\
\Max. switching-off thrust\ \Max. load thrust\ \Max. load thrust\
50 Hz 60 Hz
10 mm/min 12 mm/min A
12 500 N 10 000 N 5000 N
20 mm/min 24 mm/min B
10 000 N o 8 000 N ©— 4 000 N 40 mm/min 48 mm/min C
JE2 sg 10 mm/min 12 mm/min M
3 % 3 ] 20 mm/min 24 mm/min R
8 000 N EN& 6300 N 52 3200 N - -
E.OC %E 40 mm/min 48 mm/min P
TS © 3 80 mm/min 96 mm/min D
¥ 3sZ 89 - -
5 9 &= 10 mm/min 12 mm/min K
4800 N 4000 N 2000 N 20 mm/min 24 mm/min_} F
40 mm/min 48 mm/min G
80 mm/min 96 mm/min Q
10 mm/min 12 mm/min L
20 mm/min 24 mm/min N
2100 N 1700 N 800 N
40 mm/min 48 mm/min S
80 mm/min 96 mm/min E
Skok roboczy &
(Operating stroke)
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zaméwieniu bedzie ustawiny na minimalny skok 10 mm. 10 - 80 A
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on 10 mm value\ -
. . - . Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaly wejsciowe Sygnat wyjsciowy .
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ podiaczenia
P \Wiring diagram\
ON - OFF _ Z515
2pP i impulsowe \and inching\ 24vDC 7537 F
DMS3 } 7514
3p2p Modulacyjne 0/4 -20 mA . ON - OFF 24V DG 4-20 mA 7532 G
\Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\ 7523
0/2 - 10V \and inching\ H
7536
& Jednokanat
DMS3 M1 NS eanokanatowy Z574c, Z574e | M
>% & MODBUS RTU \1 Channel\
[=
DMS3 M2 $58= redundant ON - OFF Z574,2574b | N
%E g S i impulsowe 24V DC -
== EQ Jednokanatowy | \and inching\ 7Z574c. Z574e v v v
DMS3 P1 GSES | PROFIBUS \1 Channel\ ’ Pl ciag dal
ES = DP V0 / V1 iag dalszy na
DMS3 P2 o= redundant Z574,27574b | R | nastepnej stronie
= \Next page\
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatu wedlug 1ISO 9223 /ENISO 12944-2. 10) Climate resistance according to1S0 9223 /EN ISO 12944-2.
11) Stopier ochrony IP 68 - 10 m./96 godz. 11) IP68-10m/96 hours. , i )
23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkosciami przestawienia 23) For detalled_ |nformat|qn on electric motors according to the operating speed -
podane sgw dziale Parametry techniczne “Parametry elektryczne". see "_Qperatlon and Malntenar)ce Manual".24)At a frequency of 60 Hz must be
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane sity obnizg sie 0 0,8x. specified thrusts reduced 0.8 times. ) L
31) Site wytaczajaca podajemy w zaméwieniu stownie. Jesli nie podamy tej wartosci 31) Reguwed swnch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
sita ustawiana jest na maksymalng z wybranego zakresu. adjusted to the maximum thrust. )
32) Taka sita mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy $2-10 min, lub S4-25%, 32) By this thrust is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
6-90 cyklih. S4-25%,6-90 cycles per hour.
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\ ULR 1PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ULR 1PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 581.] x| - [ x| x[x[x[x]| /[x]|x]
Przytacze mechaniczne Ksztatt kotnierza Skok roboczy Wysokos¢ przytacza Gwint sprzeglasz) Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Flange shape\ |\Operating stroke\| \Connecting height\ \Thread of stem\ |\Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierzowe FO7 (Y/55) 8" 40 mm 50 mm M16x1.5-25 P-2055/A A
\Direct-Flange\ 1SO 5210 F10 (Y/70) &V 60 mm 55 mm M20x1.5-30 P-2055/B B
103/65H12 P-2054/J H
110/65H12 P-2054/F 4
112/80H8 P-2054/K Q
92/57,15H8 P-2054/G G
Kofnierz + 2 stuoki 102/57,15H P-2054/H Y4
\Flange + 2 pillars\ 94/58,1H8 P-2054/L Y
50/45H12 P-2054/D F
75/45H12 P-2054/C E
90/45H12 P-2054/A C
100/45H12 P-2054/B D
85/65H12 P-2054/E 3
A 127/110 P-2053/A K
B 42/110 P-2053/B L
Stupki C 80/110 M10x1-28 P-2053/C M
\Pillars\ D 27/100 P-2053/D N
E 57/100 M12x1,25-20 P-2053/E P
F 110/100 P-2053/F R
103/65H12 M12-28 P-2057/J J
110/65H12 M16X1,5-28 P-2057/F 1
112/80H8 P-2057/K 2
92/57,15H8 UN7/8"-9 P-2057/G 6
102/57,15H P-2057/H 7
94/58,1H8 P-2057/L 8
50/45H12 P-2057/D 9
Ko'nierz + 4 stupki 75/45H12 P-2057/C X
\Flange + 4 pillars\ 90/45H12 P-2057/A 5
100/45H12 P-2057/B Vv
85/65H12 P-2057/E X
127/110 P-2056/A T
42/110 P-2056/B U
80/110 P-2056/C S
27/100 P-2056/D w
57/100 P-2056/E X
110/100 P-2056/F X
Wyposazenie dodatkowe Schémy zapojenia| y | +
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm.
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off thrust and a stroke of 10 mm\ )
A Ustgwienie skoku robpczego na okreélgnq warto$é } ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\
B Ustgwienie sity wy}aczajacej na okreélqna warto$¢ z wybranego zakresu. } ol 3
\Adjustment of switch-off thrust to required value\
D Modl..ll. dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modul DMS3 RE3) 71) 7500a ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\
E Modl..ll. dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modul DMS3 RE6) 71 7500 ol s
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne dla sitownikow z systemem DMS?) z wySwietlaczem LCD (tylko do temperatury otoczenia —40°C)_Rys. P-2082. 74733 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40 °C). Dimensional drawing P-2082\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,
B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Accessories\
Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100

Uwagi:

33) Obcigzenie sitownika w rezimie pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/godz.
Obowiagzuje dla napiecia znamionowego, temperatury otoczenia +40 °C przy
$rednim obcigzeniu 35% max. Sitg wytgczajaca.

61) Y/55,Y/70 - otwdr centrujgcy armature.

62) Gwintsprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.

71) Nie dotyczy wersji zmodutem Profibus/Modbus.

Notes:

33) By this thrust is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
+40 °C and at average loading 35% of max. switch-off thrust.

61) Y/55,Y/70 - centring shoulder to the valve.

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

T 1o
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Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ ULR 1PA
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ULR 1PA
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mm?®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym z max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zyasilacza
PE,N,L............... zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napigcie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)

0V, +24 Vv ....zaciski (max. 1,5 mmz) napiecia wyjéciowego 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejscia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejéciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V
+L,-L, SH ........... zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego

4-20 mA pasywnego
COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY

COM, NO............. zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM1, RE1, RE2, RE3, RE4,... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1, RE2,
RES3, Re4.

COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listawa zaciskowa na silniku 3-fazowym

L1, L2, L3 ............ zaciski (0,05- 1,5 mmz) napigcia zasilajgcego 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podIgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

Z500a....podtgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA
pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA
pasywny.

Z532......podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czesciag sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536......podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny. Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Electric connection:

After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 230 VAC, 50 Hz

0V,+24V. terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05-1 mmz)ofcontrol inputs 24 V/DC

+IN,-IN,SH ......... terminals (0,05 - 1 mm2) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ............ terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY

COM,NO.............. terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelayterminals R1,R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board

COM1, RE3, RE4, COM5, NO5,NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) of relay
relé RE3, RE4, RE5
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3 .o terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz

Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500......wiring diagram module with 6 additional relays

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514.......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P)

Z523......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z532......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor viareverse relays.

Z536......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor viareverse relays.
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Legenda:

Z537......podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).
Sterowanie silnika przez stycznikirewersyjne.

Z563......podtgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Z537zapojenie ES s 3-faz. el. motorom pre
ovladanie ON/OFF (2P). Spinanie elektromotora cez reverzacné relé.

Z563b....podtaczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574e....odtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowy. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.

Coiiies kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -

pasywny

...grzatka

ochrona termiczna silnika
bezpiecznik zasilacza
K1/K2.............styczniki rewersyjne

M1~/M3~......... silnik jednofazowy lub tréjfazowy
regulator potozenia

czujniki potozenia

rezystancja wejsciowa

...rezystancja obcigzenia

napiecie zasilania dla EPV

dowolnie programowane przekazniki
....przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RES....... dodatkowe przekazniki

TORQUE.. czujnik momentu

IN/OUT........... wejscia/wyjscia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléw wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: biedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20 mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu I12.
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Legend:

Z537 ......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P). Switching of electric motor viareverse relays.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with  communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.
Switching of electric motor via reverse relays.

...wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel. Switching
of electricmotor viareverse relays.

[ O capacitor
COM(RS232)....possibility for connecting the control unittoa PC
DMS3 ..ot electronic module

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

.motor’s thermal protection

E1...
F1

F3 ... .fuse of voltage supply source
K1/K2...............reverse relays
M1~/M3~ ......... single-phase / three-phase electric motor

.positioner
.position scanning
inputresistance
....load resistance
.voltage for EPV
.free programmable relay
.....READY relay (free-programmable)
RE1tillRES .......additional relays
TORQUE .......... torque scanning

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input |1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ULR 1PA
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Rysunek wymiarowy sitownika ULR 1PA ze sterowaniem lokalnym i listwag zaciskowg dla modutu komunikacji Profibus / Modbus
\Dimensional drawings ULR 1PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus.
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ULR 2PA

OPIS DESCRIPTION
Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w  Electric actuators REMATIC are equipped with
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane electronics DMS3. They are controlled by
binarnie napigciem +24V DC (sterowanie 2P) lub voltage 24 V DC (2P operation) or by analogue
analogowym sygnatem wejsciowym, pragdowym input signal: current or voltage (3P operation).
0/4-20 mA, napigciowym 0/2-10 V, przez modut Parameters setting is done through pushbuttons
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS and blinking LED diodes placed on a control
RTU. Programuje sig je za pomocq przyciskow i board, by means of a local control unit or via PC
migajgcych diod LED na plycie sterowniczej lub za  programme (interface RS 232). The actuators
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg are aimed for modulating operation or
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy operation ON-OFF.
ON - OFF.
WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3 STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS
- Napiecie zasilania 230VAC - Supply voltage 230 VAC

Terminal board connection

Protection of the motor against overheating

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %
Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) "

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od potozenia

- Sita wytaczajgca regulowana od 60% do 100%

- Blokowanie sity w potozeniach kraricowych

- Blokowanie sity przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia) Y - Relay READY"
- Przekaznik READY " - Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA
1)
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub or0/2-10Vv
02-10v" - Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE

Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
Safety function ESD (failure reaction)

Timing mode / regime of operation

Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P) ”
Auxiliary available voltage 24 V DC, max. 40 mA for supply of the

- Sterowanie binarne napigeciem (+24V DC) - OPEN, CLOSE
- Sterowanie impulsowe (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu control inputs
DMS3 w wersji 2P) 1) Output for failure messages

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wejs¢ Space heater operated by control unit

. - i LED position indicator
sterujgcych lub nadajnika potozenia T
- Communication interface RS 232

Programme for parameters setting by PC
Mechanical stop ends
Mechanical connection - flange ISO 5211

Manual control
Protection code IP 66/ IP 68

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED
- Modut komunikacji RS 232
- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne - stupkowe

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT
- Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 - Local control for actuators with DMS3 system
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 1) - Additional relays RE3, RE4, RE5 "
- Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY | - Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO0/V1 - Version with control board PROFIBUS DP VO/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU - Version with control board MODBUS RTU
1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus 1) Not valid for Profibus and Modbus
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ULR 2PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ULR 2PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 582. [ x| - [ x| x| x| x|x]|/][]x]|x]|
|
. T t Klasa korozyjnosci ien
e =l
\Climate resistance\ \Ambient tem \C iy
perature\ orrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny i wigotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50°C ... +40° 1) 3
. Zlmny \Cold\ . 50°C 40°C C3 P66 /1P 68
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 23) | Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\ v
50 Hz 230 VAC 2514, 7523, 7515 0
Za posrednictwem optoelementow 220 VAC Z574c, 7563 L
\Via opto-isolators\ 60 H! 120V AC 7514, 7523, 7515 T
z L
Na listwe zaciskowg 110 VAC Z574c, Z563 B
\To terminal board\ | 75 pogrednictwem stycznikéw rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC 2532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse relays\ 3x380 VAC Z574d, Z563a N
Bezkontaktowe 3x400 VAC E
\Contactless switching\ 50 Hz 3x380 VAC Z532f, Z536f, Z537¢ F
Silnik elektryczny \Electric motor \ 230 (220) V AC| Silnik elektryczny \Electric motor \ 3x400 (380) V AC
Sita 3"| Max. sita obcigzenia \Max. load thrust\ Sita 3" | Max. sita obciazenia \Max. load thrust\ przgfalwisei i 1
wylaczajaca | Resim pracy = Praca Wwylaczajaca Rezim pracysz) Praca \Operating speed\
\Sw;:::::::g-off Otworz-Zamknij " "Zgllllii_cwf(‘jat . \sw;frr:::g'Oﬁ Otworz-Zamknij |  regulacyjna
\ON - OFF duty\ |\Modulating duty \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ 50 Hz 60 Hz
14 mm/min | 17 mm/min | A
25 mm/min | 30 mm/min | B
25KkN 19 kN 10kN 40 mm/min | 48 mm/min | C
25 kN 15 kN 10 kN 60 mm/min | 72 mm/min | D
20 kN 12 kN 8 kN 80 mm/min | 96 mm/min | E
15 kN 9 kN 6 kN 100 mm/min | 120 mm/min | F
12 kN 7 kN 5 kN 120 mm/min | 144 mm/min | G
14 mm/min | 17 mm/min | H
25 mm/min | 30 mm/min | J
16 kN 10 kN 6,5 kN
’ 40 mm/min | 48 mm/min | K
16 kN 10 kN 6,5 kN 60 mm/min | 72 mm/min | L
80 mm/min | 96 mm/min | M
- - - 100 mm/min | 120 mm/min | N
120 mm/min | 144 mm/min | P
Skok roboczy
(Operating stroke) v
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zamdwieniu bedzie ustawiny na minimalny skok 10 mm. 10 - 100 A
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on 10 mm value\ )
n . V3 Va1 Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaty wejsciowe Sygnat wyjsciowy .
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ podiaczenia i
p \Wiring diagram\
ON - OFF _ 7515, Z537b
2p i impulsowe \and inching\ 24V DC Z537f F
DMS3 R 7514, Z532b
3pI2p Modulacyjne | */4-20mA : Sn':);ggae 24V DC 4-20 mA 7532f ¢
\Modulating\ \ ive\
odaulating 02 - 10V \and inching\ pasywny \passive 7523, Z536b H
Z536f
& Jednokanat
DMS3 M1 S B= ecnoxanatowy Z574c,2574d | M
- E‘ﬁ & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 2o redundant ON - OFF Z563,2563a | N
g;‘g é S i impulsowe 24V DC -
DMS3 P1 =X EQ Jednokanatowy | \and inching\ Z574c, Z574d | P
&5 Eo PROFIBUS \1 Channel\ ©
EO S DP V0 /V1
DMS3 P2 e- redundant Z7563,7563a | R

v v v

Ciag dalszy na
nastgpnej stronie
\Next page\
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ULR 2PA

Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ ULR 2PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 582.| x| - [ x| x[x[x[x]| /[x]|x]
. Wysokos¢ przytacza / Otwor w kotnierzu . 62) A l
Przytacze mechaniczne Skok roboczy ; A ; Gwint sprzegta Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Operating stroke\ \Connecting hel[gr::é ;Vlountlng g \Thread of stem\ | \Dimensional drawing\
Bezposrednie - kotnierzowe| FO7 40 mm 50/- M16x1.5-25 P-2146/A A
\Direct-Flange\ 1SO 5210 | F10 60 mm 55/ - M20x1.5-25 P-2146/B B
110/ @ 65 H12 P-2059/A D
Kotnierz 80 mm 112/ @ 80 H12 P-2059/B E
\Flange\ 110/ 85 H12 P-2059/C 3
110/ @ 65 H12 P-2059/D C
Kotnierz + 4 stupki 110/ @ 65 H12 M20x1,5-34 P-2145/A F
\Flange + 4 pillars\ 112/ 4x @13 P-2145/B G
92/- M16x1,5-34 P-2147/A J
Stupki 30/- M14x2-34 P-2147/B K
\Pillars\ 100 mm 74/ - P-2147/C L
126/ - UN 7/8" -9 P-2147/D M
92 / 2x ©20.5 P-2144/A N
Kotnierz + 4 s_lupki 30/2x @20.5 P-2144/B P
\Flange + 4 pillars\ 74/ 2x 2205 P-2144/C Q
126 / 2x 820.5 P-2144/D R
Wyposazenie dodatkowe Schémy zapojenia
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\ | ¥ | ¥
Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm.
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off thrust and a stroke of 10 mm\ :
A Ustawienie skoku roboczego na okreslong warto$é ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\ h
B Ustawienie sity wylaczajgcej na okreslong wartos¢ z wybranego zakresu. ol 3
\Adjustment of switch-off thrust to required value\ -
D Modut dodatkowych przekaznikéow RE3, RE4, RE5 (modul DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
£ Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modul DMS3 RE6) 71 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne dla sitownikdéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temperatury otoczenia -40°C) Rys. P-2083. 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40 °C). Dimensional drawing P-2083\ a

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zamoéwienia
\Accessories\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:
10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m./96 godz.
23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkosciami przestawienia
podane sg w dziale Parametry techniczne “Parametry elektryczne".
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane sity obniza si¢ 0 0,8x.
31) Site wytaczajgca podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tej wartosci
sita ustawiana jest na maksymalng z wybranego zakresu.
32) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub S4-25%,
6-90 cykli/h.
33) Obcigzenie sitownika w rezimie pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/godz.
Obowigzuje dla napiecia znamionowego, temperatury otoczenia +40 °C przy
$rednim obcigzeniu 35% max. Sitg wytaczajaca.
62) Gwint sprzegta podajemy w zaméwieniu stownie.
71) Nie dotyczy wersji zmodutem Profibus/Modbus.
72) Nie dotyczy napiecia zasilania 3x400 (3x380)V AC.

Notes:

10) Climate resistance accordingto ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

24) Atafrequency of 60 Hz must be specified thrusts reduced 0.8 times.

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust.

32) By this thrust is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this thrust is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature

71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

72) Does notapply to a supply voltage of 3x400 V (3x380 V).
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Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ ULR 2PA
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Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuato
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Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym z max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zyasilacza

PE,N,L..cccnrnnne zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)
0V, +24 V.......... zaciski (max. 1,5 mmz) napigcia wyjsciowego 24V DC (40 mA)

X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej
COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejécia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejsciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V
+L,-L, SH ........... zaciski (0,05 - 1 mm2) pradowego sygnatu wyjéciowego

4-20 mA pasywnego
COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY

COM, NO............. zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej

COM1, RE1, RE2, RE3, RE4,... zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznikow RE1, RE2,
RE3, RE4.

COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listawa zaciskowa na silniku 3-fazowym

L1,L2, L3 ............ zaciski (0,05 - 1,5 mm2) napiecia zasilajgcego 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

...podigczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym

sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mA
pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mA
pasywny.

.podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

.podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnikiem bezkontaktowe.

.podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny. Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536f.....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym

sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4 -20 mA pasywny. Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z532b...

Z532f....

Z536b...

Z537b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.
Z537b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).

Sterowanie silnika bezkontaktowe.
Z563......podIgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Z563a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574d....odtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /

PROFIBUS - jednokanatowy. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.
kondensator

232) ..mozliwo$¢ podigczenia sitownika do PC
.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny
grzatka
...ochronatermiczna silnika
...bezpiecznik zasilacza

E1..
F1.
F3....

K1/K2.............styczniki rewersyjne

M1~/M3~ ...silnik jednofazowy lub tréjfazowy
N ...regulator potozenia
POSITION.......czujniki potozenia

Rin ...rezystancja wejsciowa

Re. ...rezystancja obcigzenia

Un....
R1,R2.

...napiecie zasilania dla EPV
...dowolnie programowane przekazniki

READY. ............przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RES5.......dodatkowe przekazniki

TORQUE..........czujnik momentu

SSR........ ...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
IN/OUT........... wejscia/ wyjscia

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz)ofsupply 230VAC,50Hz

0V, +24V.......... terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mm2) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ........... terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

COM,NO............ terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMb5, NOS5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor
L1,L2,L3 ... terminals (0,05-1,5 mmz)ofsupply 3x400VAC, 50 Hz
Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514.......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or

for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P)

Z523......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
foranalogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z532f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z536f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors -
for the ON/OFF control (2P)

Z537f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P). Contactless switching of electric motor.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.

...wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.

[ O capacitor
COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC

DMS3................ electronic module
EPV passive .....

electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

...motor’s thermal protection

...fuse of voltage supply source

...reverserelays

single-phase / three-phase electric motor

...positioner

position scanning

inputresistance

...load resistance

...voltage for EPV

...free programmable relay

...READY relay (free-programmable)

...additional relays

...contactless switching module of electric motor (solid state)
...torque scanning

TORQUE ...
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Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do potozenia, od pofozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awari¢) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA, 20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20mA,
20-12maA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator wil be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ ULR 2PA L
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Rysunek wymiarowy sitownika ULR 2PA ze sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg dla modutu komunikacji Profibus / Modbus
\Dimensional drawings ULR 2PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus.
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