Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ REMATIC

MOR 3.4PA
OPIS DESCRIPTION
Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w Electric actuators REMATIC are equipped with
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane electronics DMS3. They are controlled by binnary
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut voltage 0/2-10 V or by communication networks
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS PROFIBUS DP VO0/V1 or MODBUS RTU.
RTU. Programuje sie je za pomoca przyciskow i Parameters setting is done through pushbuttons and
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za blinking LED diodes placed on a control board, by
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg means of a local control unit or via PC programme
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy (interface RS 232). The actuators are aimed for
ON - OFF. modulating operation, inching duty or operation
ON-OFF.
WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3 STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS DMS3
- Napigcie zasilania 3x400VAC - Supply voltage 3x400VAC
- Podtgczenie elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- Ochrona termiczna silnika PTO (150°C) - Motor's thermal protection PTO (150 °C)
- Wytaczanie w potozeniach kranicowych od potozenia lub od momentu - Switching off in limit positions from the position or torque
- Moment obrotowy ustawiany od 60% do 100% - Adjustable switching off-torque from 60% to 100%
- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych - Torque blocking in limit positions
- Blokowanie momentu przy starcie - Torque blocking during the start
- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RE1...RE 5 (18 funkcji) " - 7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RE5 (18 functions) K
- 2 przekazniki READY " - 2 relay READY "
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA lub - Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA or
0/2-10v" 02-10v"
- Sterowanie binarne sygnatem (+24V DC) - OTWORZ, ZAMKNIJ - Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
- Sterowanie impulsowe (+24V DC) - OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ - Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOR,
- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig) CLOSE
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana) - Safety function ESD (failure reaction)
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla DMS3 w 2P)7) - Timing mode / regime of operation
- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wejs¢ sterujacych - Electronic position transmitter 4 - 20mA passive "
lub nadajnika potozenia (not for DMS3 in 2P)
- Wyjscie zglaszania awarii - Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the

control inputs and input transmitter
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- LED position indicator

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej
- Wskaznik potozenia na diodach LED
- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC - Communication interface RS 232
- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5210/F10 - ksztatt B2, - Programme for parameters setting by PC
B3, CiD (podfaczenie bez adaptera) - Mechanical connection - flange ISO 5210/F10 - shapes B2, B3, C,
- Stergwan/e reczne D (connection without adapter)
- Stopien ochrony IP 67

- Manual control
- Protection code IP 67

WYPOSAZENIE DODTKOWE ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Sterowanie lokalne dla systemu z DMS3 - Local control for actuators with DMS3 system

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 - Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU - Version with control board MODBUS RTU

- Przytgcze mechaniczne 1ISO 5210/F14 - ksztatt A, B1; - Mechanical connection - flange ISO 5210/F14 - shapes A, B1;
IOCT P 55510 - b (podtgczenie przez adapter) rOCT P 55510 - b (connection by adapter)

1) Nie dotyczy wersiji z Profibus i Modbus. Patrz schematy podtaczenia. 7) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3.4PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 106. | x | - [ x| x| x| x| x|/ [x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtl::or::gr]; OSCIw) (?(t:?]f(i)?:; l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C...+60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\ \V/
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Z501; Z556; Z557 2
Na'liitwe \Via reverse contactors\ 50 Ha Y/D 380/220 V AC Z571 N
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Na zyczenie 5
Na konektor > | \Via reverse contactors\ 50 1, |_Y/D 3801220 VAC \On request\ 6
\To connector\ Bezkontaktowe Y/D 400/230 V AC Na Zyczenie 4
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC \On request\ 7
Max. moment W Max\ﬂ‘:xmz)r:doz)izjzria Predkos¢ o Siinik el_ektryczny el d
wylaczajacy — pracy. ik —— przegtawienia \Electric motor 3x400 V, 50Hz\ v
\Max. switching Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
-off torque\ \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
180 Nm 108 Nm 72 Nm 16 min” 370 W 1350 min” 1.08 A D
150 Nm 90 Nm 60 Nm 25 min’ 370 W 1350 min” 1.08 A J
170 Nm 102 Nm 68 Nm 40 min 750 W 1385 min” 1.85A \Y
150 Nm 90 Nm 60 Nm 63 min 1100 W 2 840 min’ 2.45A R
16 min” 550 W 900 min” 1.68 A E
25 min’ 550 W 900 min” 1.68 A K
200 Nm 120 Nm 80 Nm
40 min 750 W 1385 min” 1.85A P
80 min’ 1100 W 2 840 min 2.45A T
16 min” 550 W 900 min” 1.68 A F
250 Nm 150 Nm 100 Nm 25 min’ 550 W 900 min’ 1.68 A L
80 min’ 1500 W 2 830 min” 3.15A U
10 min” 370 W 1350 min” 1.08 A B
300 Nm 180 Nm 120 Nm 40 min 1500 W 2 830 min” 3.15A Q
63 min 1500 W 2 830 min’ 3.15A S
10 min” 370 W 1350 min” 1.08 A C
350 Nm 210 Nm 140 Nm 16 min” 550 W 900 min’ 1.68 A G
25 min’ 750 W 1385 min” 1.85A M
Obroty robocze Schemat podiaczenia| |
\Revolutions\ \Wiring diagram\
llo$¢ obrotéw mozna dowolnie zaprogramowac. Jesli nie jest to podane 1-500 b?;if;iﬁvr::;?gzﬁ?rlgggo - H
w zamodwieniu sitownik ustawia sig¢ na 20 obrotow.
\Programme adjustable operating stroke. 1-500 ze sterowaniem lokalnym Z473a E
If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\ \with local controls\ 4
i ie - i Sygnat Schemat
\Control board R i R e wyjsciowy | podiaczenia | ¥
ontrol boar p \Output signal\ | \Wiring diagram\
ON - OFF .
24 i impulsowe \and inching\ 24V DC B £557; 2557a F
oMss Modulacyje 0/4 - 20 mA ON - OFF 4-20mA 7501;2501a | G
3pP/2P \Modulating\ i impulsowe 24V DC asywny \passive\
9 0/2-10V \and inching\ pasywny ip 7556; 2556a | H
Jednokanatowy
DMS3 M1 &5 M
E'ﬁ & MODBUS RTU \1 Channel\ L
DMS3 M2 EXE redundant ON - OFF N
B 3 S Jednokanalowy i impulsowe 24V DC - 7571;Z571a  +——
=cEQS \and inching\
DMS3 P1 2ET | PROFIBUS \1 Channel\ 9 P
DMS3 P2 gg= | DPvO/w redundant R
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

MOR 3.4PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3.4PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 106.| x [ - [ x| x| x[x[x] / [x][x]
Przylacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
C 20/245/260 P-1435 C
Bez adaptera @ -
\Without connect ISO 5210 F14 D 230 2 P-1437 D
adapter\ B3 @30 = 3 P-1438/L B
B2 245 g5 P-1438/N 2
Max. TR42 o 3
Z adapterem 1ISO 5210 F14 A e P-14711V A
\With connect adapter\ B1 60/245/65 P-1463 1
FOCT P 55510 ©135/4xB13 B (B) |5 zab \tooth\ @45/058 P-1436 G
Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\ N IY
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych. olo
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off torque and 20 operating revolutions\
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartosc. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
A+B=20

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:

Akcesoria dodatkowe

\Accessories\

Kod zaméwienia
\Order code\

Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\

224 A80 100

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. ISO 9223 /ENISO 12944-2.

21)
31)

Wersja z konektorem tylko do temperatury -40°C.
Moment wytgczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli moment nie jest

podany fabrycznie ustawia sie na maksymalny momentz wybranego zakresu.

32)
33)
34)

Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/h.
Rezim pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.
Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia zwiaksza sie 1,2x a max.

momentobniza sie 0 0,8x.

41)

Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury do-40°C.

63) Dotyczy wersji z modutem komunikacji Profibus lub Modbus.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MOR 3.4PA

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not specified, it will be
setto the maximum value.

32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
decreases 0.8 times.

41) LCdisplay - data displaying only up to-40 °C.

63) Valid for Profibus or Modbus version.

Z473a
7501 | @
A
£
— TFFER
=10/ [] e 2idd Jg | |® Torave [ —{FFFE]
= ? 1035 21 J 3 5] 2 % g J
2l |2 t : = & Posimon COM (RS 252 DMSx xx REMOTE
ElE o] ol EEHSIE OFF
2 ¥ S| o I = LOCAL
F3  [Pretazenie Z3[RJ EPV
Overload _——= Rin 120 Ohi assive
us3 27 i bﬁ READY RE| RE2 RE3RE4 RES I _ fomon P READY R R2 OPENO
el T 1 STOP O
el CLOSEO
= m
vo [P [EEEE B Ee gl ol H | gl 5 —
LCD
FrTt
PELIL2L3 mox. 250V AG/1A /cos phi=1 5 | max. 250V AC/1A /cos phi=t 212
3¥400VAC max. 30V 0C/24 2 |& max. 30V DC/2A
FA= 11 anizsv 2 /2 <
ot F5 g SV E
ot 100 o= H00 mA/z30Y 3 22 25 oure-20m
—3-F 1 A/250V 4 Rt max.500 Ohm
IN 24 V DC S Uw=18-30 V DC
7501 @H
£ A
2 SSR o £l
f6 B3 U C g S
=
Lo (=1 [[Fr-2 0
NEE . &8 o a
ElE 32 Ju o g3 = |8
F% PretazZenie Z3|RJ
Overload _ = Rin 120 Ohi CSSIVe
Dus3 % o) bﬁ REs I L LN READY _Ri
P ase drgpiou! i : ]ﬁ]i
| | I
x¢\||||HHH5 Bl x| H | [sle 2 B
L
-L %/—/
PE u L2 L3 mox. 250V AC/1A /cos phi=1 S |_ ® CP. mox. 250V AG/A /505 phi-t
3x400VAC max. 30V DC/2A 17y r RIS L,_ . max. 30V DC/2A
F 3 (TR
g=RRBVIILY " 2 z - i
P ———=
m%t 1XODmA F6 F 400 mA/250V g =8 OUT 4-20 mA
—3-F 1 A/250V <4 RL max.500 Ohm
FL=#r 10 a/500v IN 24 V DC S Uw=18-30 VDC

T 125



MOR 3.4PA

Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\
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MOR 3.4PA
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Podtaczenie elektryczne:

Na listwg samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodoéw od

0,08 do 2,5 mm’.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla
$rednicy wiazki przewodoéw 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddéw ekranowanych
2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,VVW .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napigcie zasilania 3x400 VAC, 50 Hz
0V,+24V ............. 2 zaciski (0,05-1 mmz) napiecia 24V DC (100 mA)
COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do RE4....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4

COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
X1 -listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub
0/2-10 V

FL,-L o zaciski (0,05- 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
4-20 mA (pasywny)

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

R1,R2..ccceeee. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczej jest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na plytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 na ptytce zasilacza.

Electric connection

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm*

Cable glands:

- 2 cable glands M25x1.5, diameter of cable 12,5 to 19 mm

- 2resp. 4 EMC cable glands M16x1.5 - cable diameter 6.5 to 9.5 mm, diameter
of shielding 2.5 to 6 mm

X-screw terminal board of the voltage supply source

PE,U,V,W......... terminals (0,05-2,5 mm2) of supplsy 3x400 VAC, 50 Hz

0V, +24V 2terminals (0,05- 1 mm2) of output voltage 24 VDC (100 mA)
COM, NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM1, RE1 till RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelays RE1 till RE4

COMS5, NO5, NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RES

X1 - screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 -1 mm2) of control inputs 24 V/DC
....... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

................ terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelays R1,R2

Notes.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply
board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays RE1 and RE2
(on power supply board).

+IN,-IN, SH
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Legenda:
ZAT73......podIgczenie sterowania lokalnego
Z501...... podiagczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegscig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4 -20 mApasywny.
.podtaczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegécig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny.
Z556......podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny.
.podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny..
Z557......podIaczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - dla sterowania
ON/OFF (2P)

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania
ON/OFF (2P)

Z571...... podigczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi i modutem komunikacji
MODBUS/PROFIBUS.

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym i modutem

komunikacjiMODBUS /PROFIBUS.

Z501a...

Z556a...

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

.ochrona termicznasilnika

.bezpieczniki zasilacza

.stycznikirewersyjne

.silnik tréjfazowy

.regulator potozenia

.czujniki potozenia

.rezystancja wejsciowa

.rezystancja obcigzenia

.napiecie zasilania dla EPV

.dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
.dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
.czujnik momentu

...wejscia/wyjscia

IN/OUT....

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.
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Legend:

Z473......wiring diagram of electric local control

Z501...... wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20

mA

Z556.......wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 -20 mA

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z557 ......wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
- for the ON/OFF control (2P)

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control (2P)

Z571...... wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

Z501a....

COM(RS232)connecting the control unit to a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1... ...space heater

F1.. .motor’s thermal protection

F3till F6.
KM1, KM2.
M3~........

.fuse of voltage supply source
.reverse contactors

.three-phase electric motor
.positioner

.position scanning

.input resistance

.load resistance

.voltage for EPV

.free programmable relay

.READY relay (free-programmable)
.free programmable relay
.contactless switching module of electric motor (solid state)
TORQUE .......... torque scanning

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time



Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

MOR 3.4PA

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MOR 3.4PA

425 max. 668
297 68
218 174 —
—
120 58
S Sterowanie lokalne L
/ \Local control\ - D
|
+ M25x1,5 Rurka ochronna do wznoszonego trzpienia
= o | \Protection tube for rising stem\
B g . & L]
D
= oo g:t)
8
M
g - % Detal D
§ E 3 £ Wykonanie dla wznoszonego trzpienia
o - \Version for non-rising stem\
2xM25

1xM20,1xM25 *

*

Dotyczy wykonania z przytagczem konektorowym. \Valid for connector version only\
Li - wysokos¢ rurki ochronnej wedtug zaméwienia \Li - lenght of tube on request\

°f

Trzpien kota recznego
\Handwheel shaft\

=
[m]

012

Rozmiary przytgczeniowe kotnierzy sg podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych.

\Mounting dimensions of flange are given in independent dimensional drawings.

P-1431b

Rysunek wymiarowy MOR 3.4PA - w wersji z PROFIBUS/MODBUS
\Dimensional drawings MOR 3.4PA - PROFIBUS and MODBUS versions\
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B2 B3
Typ \Type\ | A1 | AA1min.| A2 | A3 | A4 | A5 | B1 |BB1min.| B2 | B3| C1max. |CC1min.| C2| H
MOR 3.4PA | 484 600 146|234 (132 - [243 600 190|234 701 600 243|160
MOR 3.5PA | 476 600 146 225(129| 25 | 243 600 190 | 284 701 600 243|160
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Ksztalt A \Shape A\

Ksztait B1 \Shape B1\

(8140
945
g |
1 ~|
B
Uwaga \Note\ ' 3 V M
Wymiary gwintu podajemy I 0
w zamoéwieniu stownie. 5\ i o
\Thread diameter to be specified
in an order.\ #60H9 -
- 01008 | 4xM1
A $140£0.1
P-1471V Max. TR 42 2100F8 175 |
Wersja 8175
Wersiont A P-1471/V P-1463
Ksztalt B2/B3 \Shape B2/B3\ Ksztait C \Shape C\
A
)
“Z Q@
f z
i &
!
|
i
i
i
| - N 5
i o
i ! ©
. N Q|
! N 7lEhe 4xM16
— ) S— -
- ~ o #10018
< #1008
4xM16
o001 | o40400 |
P-1438/N B2 45 40 14 48.6
P-1438/L B3 30 - 8 33.3
Wersja Ksztalt
\Version\ Shape | 9YHO d5 b4Js9 t3 P-1 438 P_ 1 435
Ksztatt D \Shape D\ _’I—l‘ﬂ Ksztatt B (B) \Shape B (B)\
[OCT P 55510
é% ::J’ H/JJ
Z0g
—\/
[ +
i |
. . 0
| Ly P
I L ||
4xM16
<+
L <
IS4
3096
910018
§140£0.1 P-1437 P-1436
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocag przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 or MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation, inching duty or operation

REMATIC

MOR 3.5PA

ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 3x400VAC
- Podtgczenie elektryczne na listwe zaciskowg

- Ochrona termiczna silnika PTO (150°C)

- Wytgczanie w potozeniach kraricowych od potozenia lub od momentu
- Moment obrotowy ustawiany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w poftozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy starcie

- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RE1...RE 5 (18 funkcji) "

- 2 przekazniki READY "

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12- 20 mA Iub
0/2-10v"

- Sterowanie binarne sygnatem (+24V DC) - OTWORZ, ZAMKNIJ

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) - OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Pragdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla DMS3 w 2P)1

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych
lub nadajnika pofozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5210/F14, F16
- ksztatt B, C, D (podfgczenie bez adaptera)

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODTKOWE

- Sterowanie lokalne dla systemu z DMS3

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

- Przytgcze mechaniczne ISO 5210/F14, F16 - ksztalt A;
FOCT P 55510 - b i B (podtgczenie przez adapter)

1) Nie dotyczy wers;ji z Profibus i Modbus. Patrz schematy podigczenia.

9.2.2022

)

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 3x400 VAC
- Terminal board connection

- Motor's thermal protection PTO (150 °C)

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from 60% to 100%

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RE5 (18 functions)

- 2 relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, "
12-20mAor0/2-10V

- Control by permanent voltage (+24 VV DC) - OPEN, CLOSE

- Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP,
CLOSE

- Safety function ESD (failure reaction)

- Timing mode / regime of operation

- Electronic position transmitter 4 - 20mA passive K

(not for DMS3 in 2P)

- Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the
control inputs and input transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC

- Mechanical connection - flange ISO 5210/F14, F16
- shapes B, C, D

- Manual control

- Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

Local control for actuators with DMS3 system

Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

Version with control board MODBUS RTU

Mechanical connection - flange ISO 5210/ F14, F6 - shape A,
[OCT P 55510 - shapes b and B

1) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.

[ nzoaps  JREY



MOR 3.5PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3.5PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 096. [ x| - [ x[ x| x[x[x[/|x]|x]
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtl,(,:’;::grl; OSCI1°) :ct:?l:‘)(i)?ll; l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia|
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Z501; Z556; Z557 2
Na listwe \Via reverse contactors\ Y/D 380/220 V AC Z571 N
zaciskowg 50 Hz
) Bezkontaktowe Y/D 400/230 VAC | z501a; Z556a; Z557a | E
\To terminal board\ . —
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Na zyczenie 5
Na konektor - | \Via reverse contactors\ 50 Hy |_Y/D 3801220 VAC \On request\ 6
\To connector\ Bezkontaktowe Y/D 400/230 V AC Na zyczenie 4
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC \On request\ 7
Max. moment " Max. moment obciazenia Silnik elektryczny 3x400 V, 50Hz>*)
L \Max. load torque\ Predkosé \Electric motor 3x400 V, 50Hz\
W a¥( aswitjghi):l 7 Rezim pracy 32) Praca %) przestawienia v
~off torque\ Otwarz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
q \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
25 min” 1100 W 2 840 min”’ 2.45A J
140 Nm 84 Nm 56 Nm 32 min”' 1100 W 2 840 min”' 245A S
40 min” 1100 W 2 840 min”’ 245A v
260 Nm 156 Nm 104 Nm 40 min” 1100 W 2 840 min”' 245A P
25 min” 1100 W 2 840 min”’ 2.45A K
320 Nm 192 Nm 128 Nm 32 min” 1100 W 2 840 min” 245A T
40 min”' 1500 W 2830 min”' 3.15A Q
380 Nm 228 Nm 152 Nm 40 min”' 1500 W 2830 min” 3.15A R
25 min”’ 1100 W 2 840 min” 245A L
450 N 270N 180N = E
m m m 32 min” 1500W | 2830min’ 315A | U
530 Nm 318 Nm 212 Nm 32 min”' 1500 W 2 830 min”' 3.15A N
550 Nm 330 Nm 220 Nm 25 min” 1500 W 2830 min” 3.15A M
Obroty robocze Schemat podiaczenia
\Revolutions\ \Wiring diagram\ | ¥
. . . . . T bez sterowania lokalnego _
llos¢ ot?rqtovy mozna 'dowolnlt'a zaprogramowac. Jesli nie jest to podane 1-1000 \without local controls\ H
w zamodwieniu sitownik ustawia sig¢ na 20 obrotéw.
\Programme adjustable operating stroke. 1-1000 ze sterowaniem lokalnym 74733 E
If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\ \with local controls\ 4"
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaly sterujace Sygnat Schemat
\Control board\ \Control - Command input\ wyjsciowy podtaczenia
\Output signal\ |\Wiring diagram\ | [
2P . ON-OFF 24V DC ; 7557;2557a | F
i impulsowe \and inching\
DMS3 .
spiap Modulacyje 0/4 - 20 mA : i?n':)l-] gs‘l;ve 4-20 mA 7501;Z501a | G
\Modulating\ 0/2-10V | \andinching\ | 24V DC |pasywnylpassive\l ;55 7556, | 1
Jednokanatowy
DMS3 M1 &5 M
=%& | mopBusRTy |\ Channel ]
DMS3 M2 EXE redundant ON - OFF N
Bx E S Jednokanaiowy i impulsowe 24V DC - Z571;Z571a  |—
cEEQ inchi
DMS3 P1 = g §§ PROFIBUS 1 Channel \and inching\ P
DMS3 P2 go= DPVO/V1 redundant RIY vov
Ciag dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/ EN ISO 12944-2.
21) Wersja z konektorem tylko do temperatury -40°C. 21) Connector version only till -40°C.
31) Moment wytgczajacy podajemy w zamowieniu stownie. Jesli moment nie jest 31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not specified, it will be
podany fabrycznie ustawia si¢ na maksymalny momentz wybranego zakresu. setto the maximum value.
32) Rezim pracy S2-10 minlub S4-25%, 6 - 90 cykli/h. 32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
33) Rezim pracy S4-25%, 90 do 1200 cyKkli/h. 33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.
34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos¢ przestawienia zwiaksza sig 1,2x a max. 34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
moment obniza si¢ 0 0,8x. decreases 0.8 times.
41) Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury do -40°C. 41) LCdisplay - data displaying only upto-40 °C.

132 T



Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

MOR 3.5PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3.5PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 096.] x| - [ x| x| x| x|x| /[x][x]
Przylaczem mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | +
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
C 24/855/280 P-1422/C C
D @40 P-1426/D D
ISO 5210 F16
B3 240 P-1427/B B
Bez adaptera B2 260 P-1427/2 2
\Without connect C 20/245/260 2 P-1422/Q Q
adapten\ D 230 oy P-1426/R R
ISO 5210 F14 B3 @30 g Y] P-1427/L L
B1 @60 ot P-1427/M M
B2 @45 P-1427/N N
F16 Max. TR 52 P-1424/A A
ISO 5210 A
Z adapterem F14 61 Max. TR 52 P-1430/V \Y,
\With connect adapter\ FOCT P 55510 @220/4xM20 B (V) |5xzab \tooth\ @70/285 P-1423/V G
OCT P 55510 @135/4x213 51 B (B) |5x zab \tooth\ @45/@58 P-1423/B U
Wyposazenie dodatkowe v v
\Additional equipment\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych. olo
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off torque and 20 operating revolutions\
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartosé. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\: A+B=20

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Order code\

Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\

224 A80 100

Uwagi:
61) Do momentu obrotowego 400 Nm.
63) Dotyczy wersji z modutem komunikacji Profibus/Modbus.

Notes:
61) Up to switch-off torque of 400 Nm.
63) Valid for Profibus or Modbus version.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ MOR 3PA

7501 | T
£ 2
= KM1 2] ¢ — ] J » E1
F6 URUR\IF/A ——— 214 o § [LEL==h
:E‘ 1sszujssz1§§
o o L o Tou RS 232
N & 8 | a
ElE ov L1[L2[L3 s 3 = 2
% Pretazenie Z3[RJ El
verload —_——= Rin 120 Oh assive
DuS3 | resov merREzREZRES RES T n 120 om B READY R1__R2
- |Vgpadok a sled faz N
Phase drov—ou!
[ ]
x¢|||>||||||||°|°|°| A e H R
o
PE L1 L2 L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 T max. 250V AC/1A /cos phi=1
3x400VAC max. 30V DC/2A 4 mox. 30V DC/2A
2 \Uu‘ "ER_L]'\
ot i T
24V 0C 3 F 400 mA/250V oUT 4-20
100 mA mA
maxin m o 1 a/250v RLmax.500 Ohm
Un=18-30 V DC
Z501a
F5
= 2
L8
=] <
SHE
F. Pre{uienie
ouss £ ekl [y
= **m.,:e
xo [EPPE |ele % g
pE |_1 |_2 |_3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1
3x400VAC max. 30V DC/2A max. 30V DC/2A
Fhes 11 an12sv
24V oc FS. 5 F 400 ma/250v
100 mA OUT 4-20 mA
i m Foemr 1 a/250 RUmax.500 Ohm
FT.=-#F 10 a/500v Un=18-30 V DC
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MOR 3.5PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

2556 @)FI 72473a |
£ 2
— KM1; ] e T E1 S
F6 7 2 4 6 22| o ‘é
= %??z1g135m§§
<o |2 : 1 —| o DMSx xx REMOTE
3 §’7 o] ol EEN = o
F3  [Pretazenie 23 |RJ
% Overload %—
DmS3 é_ ook o s 16 READY RE1 RE2 RE3 RE4 ’ OPENO
Pl age d‘gpigut i STOPO
1 OLOSE O
xo |[EPEE ~12 § < |
FIes LCD
PELIL2L3 max. 250V g%{;gc/cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1 2x12
3X400VAC mox. 30V 0C/24 g, o 30VDC7A
FA— 11 a5 U" bR
ouT > o
24 Vo o 7 400 ma250v S T 4-20 ,,,-;\
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MOR 3.5PA

=11l

=2

FS.=1 £ 400 ma/250v

A2V

A/250V

TERMINATION FOR
| mopsusiProFIBUS: |

READY  RE1 RE2 R3E RE4

RES

~
>
I
+

PROFIBUS N}N{
o<

R [ A [ B EER

max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

83 &%
RX/TX CHANNEL 2

25710 [RI=20

Fery

o F 400 ma/250v

=1
FF 20 A/SOV  2-5kW

FF 10 A/500V  0,25-1,5W
FF 6,3 A/500V 180W

FF 315 A/500V 90W

ANV

Af250V

[rorave K—{FEH}
V.

TERMINATION FOR
MODBUS/PROFIBUS: |

<
=
=|

B8

=[g] e l=] [
’éﬁ 25 PROFIBUS % -25

!
p=

max. 250V AG/1A /cos phi=t
max. 30V nc//u o

RX/TX CHANNEL 2

Podtaczenie elektryczne:

Na listwg samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodoéw od

0,08 do 2,5 mm’.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla
$rednicy wiazki przewodoéw 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddéw ekranowanych
2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,VVW .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napigcie zasilania 3x400 VAC, 50 Hz
0V,+24V ............. 2 zaciski (0,05-1 mmz) napiecia 24V DC (100 mA)
COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do RE4....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4

COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
X1 -listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub
0/2-10 V

FL,-L o zaciski (0,05- 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
4-20 mA (pasywny)

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

R1,R2..ccceeee. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczej jest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na plytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 na ptytce zasilacza.

Electric connection

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm*

Cable glands:

- 2 cable glands M25x1.5, diameter of cable 12,5 to 19 mm

- 2resp. 4 EMC cable glands M16x1.5 - cable diameter 6.5 to 9.5 mm, diameter
of shielding 2.5 to 6 mm

X-screw terminal board of the voltage supply source

PE,U,V,W......... terminals (0,05-2,5 mm2) of supplsy 3x400 VAC, 50 Hz

0V, +24V 2terminals (0,05- 1 mm2) of output voltage 24 VDC (100 mA)
COM, NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM1, RE1 till RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelays RE1 till RE4

COMS5, NO5, NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RES

X1 - screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 -1 mm2) of control inputs 24 V/DC
....... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

................ terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelays R1,R2

Notes.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply
board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays RE1 and RE2
(on power supply board).

+IN,-IN, SH
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Legenda:
ZAT73......podIgczenie sterowania lokalnego
Z501...... podiagczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegscig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4 -20 mApasywny.
.podtaczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegécig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny.
Z556......podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny.
.podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny..
Z557......podIaczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - dla sterowania
ON/OFF (2P)

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania
ON/OFF (2P)

Z571...... podigczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi i modutem komunikacji
MODBUS/PROFIBUS.

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym i modutem

komunikacjiMODBUS /PROFIBUS.

Z501a...

Z556a...

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

.ochrona termicznasilnika

.bezpieczniki zasilacza

.stycznikirewersyjne

.silnik tréjfazowy

.regulator potozenia

.czujniki potozenia

.rezystancja wejsciowa

.rezystancja obcigzenia

.napiecie zasilania dla EPV

.dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
.dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
.czujnik momentu

...wejscia/wyjscia

IN/OUT....

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.
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Legend:

Z473......wiring diagram of electric local control

Z501...... wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20

mA

Z556.......wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 -20 mA

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z557 ......wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
- for the ON/OFF control (2P)

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control (2P)

Z571...... wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

Z501a....

COM(RS232)connecting the control unit to a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1... ...space heater

F1.. .motor’s thermal protection

F3till F6.
KM1, KM2.
M3~........

.fuse of voltage supply source
.reverse contactors

.three-phase electric motor
.positioner

.position scanning

.input resistance

.load resistance

.voltage for EPV

.free programmable relay

.READY relay (free-programmable)
.free programmable relay
.contactless switching module of electric motor (solid state)
TORQUE .......... torque scanning

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings \ MOR 3.5PA
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Dotyczy wykonania z przytaczem konektorowym. \Valid for connector version only\
Li - wysokos¢ rurki ochronnej wedtug zaméwienia \Li - lenght of tube on request\

Rozmiary przytagczeniowe kotnierzy sg podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych. P-1 42 1 b
\Mounting dimensions of flange are given in independent dimensional drawings.

Rysunek wymiarowy MOR 3.5PA - w wersji z PROFIBUS/MODBUS
\Dimensional drawings MOR 3.5PA - PROFIBUS and MODBUS versions\
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Ksztait A \Shape A\
855
955
N
—
o P-1424/A F16 Max. TR 52
. P-1430/V F14 Max. TR 52 .
|§ i Wersja . 7 .
L 5\ nnl \Version\ fonic R [
(G | | LA
of A
8202 #1308 q
Uwaga \Note\ 202
Wymiary gwintu podajemy w zamdwieniu stownie. P_1 430 P_1 424/A
\Thread diameter to be specified in an order.\
Ksztatt B1, B2, B3 \Shape B1, B2, B3\ Ksztatt B (B) i B (V) \Shape B (B) and B (V)\
[OCT P 55510
203
oD4
N
| {1
|
i
| &0
| = N
' B
« 9d2 %, oL SR
= td ~
$3£0.1 P-1427 N
210
P-1427/M B1 60 40 18 |64.4
P-1427/N B2 | 100 |140|M16| 45 14 |486]| 65| 4 P-1423
P-1427/L B3 30 - 8 33.3
P-1427/2 B2 60 | 50| 18 |644 P-1423N_ | B | 200x200 | 155 | 12 [220[M20[ 85] 70 [ 10 20| 6
130 | 165|M20 80 | 5
P-1427/B B3 40 - 12 |43.3 P-1423B | B | 122x122 | 108 | 8 [135[@13] 68 45| 8 | - [ -
Wersja Ksztatt Wersja
Wersion\ \Shape\ d2 | d3 | d4| dy [d5| b4 | t3 | L | hd ) HxH D | h|D1|D2|D3|D4|h1| a|ob
Ksztait C \Shape C\ 8 Ksztatt D \Shape D\
A
,—/ ! & %\T
/7 Ay
@ O g
RY Ty %
;\Q\ | jg/_' 2
\: . P
~O T *
: = 908
* o N4 942
$d310.1
9d2 9210
9d30,1
9210
P-1422/C 130 [165] M20[ 55 [80 [ 24 [ 15[ 5 P-1426/D 130 [165] M20[ 40 [ 90 [ 97 [ 12432 5
P-1422/Q 100 [140] M16[ 45 [60 [ 20 12| 4 P-1426/R 100 [140]M16[ 3070 [76 | 8 [ 33 | 4
Wersja Wersja
Vo) d2 |d3 | d4 | d6|d7 |b2|h2|h4 P-1422 Woreio) d2 | d3| d4 | d8 | L4 |L5|b3| t2 | h4 P-1426
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ REMATIC

MOR 3PA
OPIS DESCRIPTION
Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w Electric actuators REMATIC are equipped with
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane electronics DMS3. They are controlled by binnary
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V e,
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut voltage 0/2-10 V or by communication networks
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS PROFIBUS DP V0/V1 or MODBUS RTU.
RTU. Programuje sie je za pomoca przyciskow i Parameters setting is done through pushbuttons and
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za blinking LED diodes placed on a control board, by
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg means of a local control unit or via PC programme
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy (interface RS 232). The actuators are aimed for
ON - OFF. modulating operation, inching duty or operation
ON-OFF.
WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3 STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS DMS3
- Napiecie zasilania 3x400VAC - Supply voltage 3x400VAC
- Podtgczenie elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- Ochrona termiczna silnika PTO (150°C) - Motor's thermal protection PTO (150 °C)
- Wytaczanie w potozeniach kranicowych od potozenia lub od momentu - Switching off in limit positions from the position or torque
- Moment obrotowy ustawiany od 60% do 100% - Adjustable switching off-torque from 60% to 100%
- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych - Torque blocking in limit positions
- Blokowanie momentu przy starcie - Torque blocking during the start
- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RE1...RE 5 (18 funkcji) " - 7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RE5 (18 functions) K
- 2 przekazniki READY " - 2 relay READY "
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12- 20 mA lub - Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA or
0/2-10v" 02-10v"
- Sterowanie binarne sygnatem (+24V DC) - OTWORZ, ZAMKNIJ - Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
- Sterowanie impulsowe (+24V DC) - OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ - Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOR,
- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig) CLOSE
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana) - Safety function ESD (failure reaction)
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla DMS3 w 2P)7) - Timing mode / regime of operation
- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wej$¢ sterujgcych - Electronic position transmitter 4 - 20mA passive "
lub nadajnika potozenia (not for DMS3 in 2P)
- Wyjscie zglaszania awarii - Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the

control inputs and input transmitter
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- LED position indicator
- Communication interface RS 232

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej
- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5210/F10 - ksztatt B3 - Programme for parameters setting by PC

i D; niestandardowe: 4-zab i F10-C (podigczenie bez adaptera) - Mechanical connection - flange ISO 5210 / F10 - shapes B3 and
- Sterowanie rgczne D; Non-standard: 4-toth and F10-C (connection without adapter)
- Stopien ochrony IP 67

- Manual control
- Protection code IP 67

WYPOSAZENIE DODTKOWE ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Sterowanie lokalne dla systemu z DMS3 - Local control for actuators with DMS3 system

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO/V1 - Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU - Version with control board MODBUS RTU

- Przytgcze mechaniczne ISO 5210/F10 - ksztalt A, B1; ISO 5210/F14 - Mechanical connection - flange ISO 5210/F10 - shapes A, B1;

- ksztatt A, B1, B2, B3, D; Niestandardowe F14-C; FOCT P 55510 - - ISO 5210/F14 - shapes A, B1, B2, B3, D ; Non-standard F14-C;

AK, AY, B (podigczenie przez adapter) FOCT P 55510 - AK, AY (connection by adapter)

1) Nie dotyczy wersiji z Profibus i Modbus. Patrz schematy podtaczenia. 1) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.
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MOR 3PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 094. [ x [ - [x[x[x[x[x]/[x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtl::or::gr]; OSCIw) fézf;z'; l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C...+60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia|
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Z501; Z556; Z557 2
Na'Iistwe, \Via reverse contactors\ Y/D 380/220 V AC Z571 N
zaciskowg 50 Hz
) Bezkontaktowe Y/D 400/230 VAC | z501a; Z556a; Z557a | E
\To terminal board\ L —
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Na zyczenie 5
Na konektor 2 | \Via reverse contactors\ 50 Hyp |_Y/D 3801220 VAC \On request\ 6
\To connector\ Bezkontaktowe Y/D 400/230 V AC Na Zyczenie 4
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC \On request\ 7
Max. moment obcigzenia Silnik elekt 3x400 V, 50Hz 34
Max. ¢ 31 31) ilnik elektryczny 3x ]
wytaczajacy \Max. load torque\ Predkosé \Electric motor 3x400 V, 50Hz\ |
\Max. switching Rezim pracy 2 Praca 3 przestawienia
off torquel Otw6rz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
\ON - OFF duty\ \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
10 min” 180 W 800 min” 0.84 A A
16 min” 250 W 1365 min” 0.80A D
45 Nm 27 Nm 18 Nm 25 min’ 250 W 1365 min” 0.80A J
40 min 370 W 1350 min” 1.80A Q
63 min" %9 370 W 1 350 min' 1.08 A R
90 min” 39 1100 W 2 840 min” 2.45A T
10 min” 180 W 800 min” 0.84 A B
16 min” 250 W 1365 min” 0.80 A E
90 Nm 54 Nm 36 Nm 25 min’ 370 W 1350 min” 1.08 A L
40 min 370 W 1 350 min” 1.08 A P
60 min” 39 750 W 1385 min” 1.85A U
95 min” 39 750 W 1385 min” 1.85 A K
10 min” 180 W 800 min” 0.84 A H
16 min” 370 W 1 350 min” 1.08 A G
25 min’ 370 W 1350 min” 1.08 A N
150 N 90 N 60 N
m m m 40 min 550 W 900 min” 1.68A M
60 min" 39 750 W 1385 min” 1.85A 2
95 min” 39 1500 W 2 830 min’ 3.15A Y
10 min” 370 W 915 min” 1.23A 3
35 in” in'
250 Nm ) 150 Nm 100 Nm 16 m!nr1 750 W 1385 m!n.1 1.85A 4
25 min 750 W 1 385 min 1.85A 5
50 min’ 1100 W 1440 min” 2.50 A 6
Obroty robocze Schemat podiaczenia| v
\Revolutions\ \Wiring diagram\
s . . . . S bez sterowania lokalnego _
llos¢ opro_tovy mozna dowolnie zaprogramowac. Jesli nie jest to podane 1-1000 \without local controls\ H
w zamodwieniu sitownik ustawia sig¢ na 20 obrotéw.
\Programme adjustable operating stroke. ze sterowaniem lokalnym
If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\ 1-1000 \with local controls\ 4 Z473a E
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaly sterujace w;igc?:\:vy pt?c;:lgzrzr:ea:ia ik
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ | \Wiring diagram\
2P . ON-OFF 24V DC ; 7557,2557a | F
i impulsowe \and inching\
DMS3 Modulacyje 0/4 - 20 mA _ON- IOFF 4-20 mA Z501;2501a | G
3P/2P ; i impulsowe .
\Modulating 0/2-10V | \and inching\ | 24V DC |pasywnyl\passive\l 7556 75565 | H
Jednokanatowy
DMS3 M1 &5 M
=% 2 | MODBUS RTU \1 Channel\ L
DMS3 M2 592z redundant ON - OFF N
8x58 Jednokanalowy i impulsowe 24V DC - Z571;Z571a — + v v
S EQ inchi .
DMS3 P1 = 2EB PROFIBUS \1 Channel\ and inching\ P ng;?gp‘,‘fe'f;{o”ﬁ}e
s I
DMS3 P2 go= DPVO/V1 redundant R| \Nextpage\
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznej wg. ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.
21) Wersja z konektorem tylko do temperatury -40°C. 21) Connector version only till -40°C.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ MOR 3PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 094. | x| - [ x| x| x|x|x| /[x][x]
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
@80 o 4-zgb \d-tooth\ | Z30°+M60° - @28/@40 P-1102/01 | A
Niestandardowe \non-standard\ @102 ©" 4-7ab \4-tooth\ | Z30°+M60° - @28/340 P-1102/02 | B
2102 4-zgb \4-tooth\ | Z45°+M45° - @28/@40 P-1102/03 0
@102 4-zgb \4-tooth\ | Z45°+M45° - @35/052 P-1102/04 J
B dant ISO 5210 F10 B3 @20 P-1103/03 | C
oz adaptera [ 14/028/@40 P-1103/01 | D
\Without connect i - F10
Adapion Niestandardowe \non-standard\ C 14/235/052 P-110304 1 1
ISO 5210 F10 oD D 220 P-1103/02 | E
Niestandardowe \non-standard\ 4-zab \4-tooth\ | Z45°+M45° - @35/052 P-2029 N
ISO 5210 F14 B3 @30 P-2067 P
Niestandardowe \non-standard\ C 20/835/252 P-2023 R
IS0 5210 D 230 P-2069 "B 024 | s
F1o o A Max. TR26 p2133s)|_P-1848 | F
A Max. TR32 P-2027/B M
F10 B1 D42/028/50 P-1849/A G
ISO 5210 B1 242/835/50 P-1849/B Q
Z adapterem A Max. TR32 P-2027/A T
\With connect adapter\ F14 B1 260/035 P-2028/B \
B2 B45/035 P-2028/A U
Niestandardowe \non-standard\ F14 C 20/228/260 P-1853 K
62) A4 (AC) 019x19 P-1376b1 4
&104/4xD15/870 228/046 P-1376b2 5
FOCT P 55510-2013 AK (AK
(AK) 032/046 P-1376b2 7
©135/4x13/108 B (B) @35/059 P-2066/A 6
Wyposazenie dodatkowe vl v
\Additional equipment\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych. ol o
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off torque and 20 operating revolutions\
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartosé. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\: A+B=20
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\ 224 A80 100
Uwagi: Notes:
31) Momentwytaczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli moment nie jest 31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not specified, it will be
podany fabrycznie ustawia si¢ na maksymalny moment z wybranego zakresu. set to the maximum value.
32) Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/h. 32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
33) Rezim pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. 33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.
34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia zwiaksza sie 1,2x a max. 34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
momentobniza sie 0 0,8x. decreases 0.8 times.
35) Nie stosowac dla przytacza Az kotnierzem F10. 35) Do notuse foroutput A-F10flange.
36) Nie stosowa¢ dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/lgodz. Mozna 36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
zastosowac do sterowania przektadnig motorowa. used with an additional gearbox.
41) Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury do -40°C. 41) LCdisplay - datadisplaying only up to-40 °C.
61) Do momentu obrotowego 80 Nm. 61) Up to switch-offtorque of 80 Nm.
62) Do momentu obrotowego 100 Nm. 62) Up to switch-off torque of 100 Nm.
63) Dotyczy wersji z modutem komunikacji Profibus lub Modbus. 63) Valid for Profibus or Modbus version.
Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ MOR 3PA
2501 M 7473a I
£ 15
— KM1o] 56— | | E1
F6 7 4l 22, o §
= e P 13521f§§
g gr === =4 | DMSx xx| [ REMOTE
EHE ov|  |uf2ls EES OFF
S Ry o
M3 | READY RE1 RE2 RE3 RE4  RES La PENG
= a‘;‘i“ﬁré’pf'fiﬂ«‘“ = STOPO
[ ] CLOSE O
k=== c;%% HEE z Bleg = 2= |7 gele [F — —
PELIL2L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 S (L %—{‘4@ T max. 250V AC/1A /cos phi=1 2x12
3x400VAC max. 30V DC/2A 2 & E®J AR max. 30V DC/2A
ut Fdem 11 ap2sv g Iz = ‘U{/\ il
24 V. DC FS. = F 400 ma/250v ARG E (;UT_4:2_O_m_/‘\
mox100 mA Fo.=r 1 a/250v = =T Rmox500 Ohm
S Un=18-30 V DC
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi

2501a| @H
r& Z LIRVAK] R+
— SSR F+ o E1 TorRQUE K——=FFFIH)
F6 9 ’ it
N 312 u c g %
— _ o~
gl |2 __I_[‘]n 1 [[JFr-2 i . vm— CoM (RS 232
EllE L3 L2 K] ov S| o 5 2
F3_  [PretaZenie Z3|RJ EPV
=243 |overload I%— ———= Rin 120 Ohm passive
ous3 = | T Reaoy Rer Rea RoERES  RES T . n 120 O B READY Ri_ R2
oy st P N B
| [ ]
= =)
xo == EEER| Belel B B 8 B e welE o E= | B H R
Fres g g N ——
PELIL2L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 o L © ] max. 250V AC/1A /cos phi=1
3x400VAC max. 30V DC/2A & o7 Al Cgo max. 30V DC/2A
o Fhea 11 asizsv " ] ZZ ‘U"\ R
F5 8 = E i
o100 1A pp = 100 mA/250V 3 & =z ouT4-20mA
—3}F 1 A/250V < RL max.500 Ohm
F7 = Fr 10 a/s00v IN 24 V DC S Us=18-30 V DC
2556 @)H
£
=12 KMt Fo——— £1
F6 2 Z 4 6 22| o é
= 1??21&13521%&
=E: === g 8
3 |3 o] ol EEN =
F3  [Pretazenie 23 RJ EPV
-E4+ (overload %— ____ Rin 3 kOhm passive
DMS3 5 READY RE| RE2 RE3RE4 RES I n 3 onm P READY R1_ R2
[ V adok a sled faz <
Phase drop—ouf
[
=>|=>
vo = [ElERE H ] BEA B B | R
Fies o1
PELIL2L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 S . L& max. 250V AC/1A /cos phi=1
3K400VAC max 30 0C/2A B Lol fhirgs mox. 30V 0C/2A
FAe= 11 an25v g8z {Up =B
ouT F5 g <. S > L4
AN = mA/250V 8 g |3 22 0T 4-20 mA
“F—}F 1 A/250V g RL max.500 Ohm
IN 24 V DC < Un=18-30 V DC
7556a @H
= AE RY
2 SSR F+ o 3
f6 [T 1 C- g s
= - [[Fr-2 g
KHE 1 28 o s
ElE 13 L2 U oV &g & 2
é Rin 3 KkOh assive
M " READY RE! RE2 R3E RE4  RES n 3 ihm P READY R1_ R2
= |v udok a sled foz
P ase op out & | .
2wnlv || Zlole — o~
X ¢ EEE +[T 3Z= & 4
L
%—/
PE L1 L2 LJ max. 250V AC/1A /cos phi=1 q| max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A ol max. 30V DC/2A
3400VAC GyaT
FA = 11 ap2sv _{‘ |
Fs -——=
24 V. DC 1 F 400 mA/250V 0T 4-20
100 mA mA
o m Fo.= 1 a/2500 RUmax.500 Ohm
F7 = F 10 a/500v Un=18-30 V DC
7557 @)F,
5
% ¢ Kt e —— o 24 dzl o g B <—{HHE,
= EEE o 8 2
E 3%
2 |2 ] : =| 4
ElE o] Julels EE-IE
F% Preﬁﬂecr‘\ie Z3|RJ
Overloa —_—_—— =
DMS3 | oy mermeResRee Res T : READY Rl R2
-E— V dok Q sled féz | Iz Iz A
Phase op out & | lﬁlﬁ
= ! ~| | <] 2 ula 1| ! =8|z = -
n HHHlHHS\%\%l 2 el el B BRI [l FH B
%/—/
PE Ll L2 L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 153 . 250V AC/1A hit
3A00VAC l l l l max. 30V DC/2A % & o e l)c//cszs "
F4 z /=
o F5-E-T1 A/ﬂﬁ; 3 g8
L=} F 400 mA/250V S 2 18
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

5 1273
— E1 FIE7]
F6 B oL U g 8 L
= S
2l |2 (- {2 b
| Z
ElE st o o 3 B &
F3  [Prefozenie Z3|RJ
ous3 2 beroa - (O S
F4 READY RE1 RE2 R3E RE4  RES y READY R1 R2
-3 |V§padok a sled faz
Phase drop—out
>[>]
Fry
PELIL2L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 S . max. 250V AC/1A /cos phi=t
3x400VAC max. 30V 0C/2A < |& max. 30V DC/2A
> (5
0T Fle= 11 an125v 5 g2
24V DC FS. = F 400 ma/250v S 2 (2
max.100 mA F6 (=3 [ ]
=} F 1 A/250V
L= F 10 a/500v IN 24 V DC
Fes 11 aav
FS.— F 400 ma/250v
i Fo=rr 1 wasov

r TERMINATION FOR 1
MODBUS/PROFIBUS: |

I&F =[5 NEE
ISl [2|8| PROFIBUS % I
+[ 1 Z|

|| MobBUS Sﬂ“ﬂ |

PTC

READY  RE1 RE2 R3E RE4

RE!
woblFF L B FRR [ P FF R

5

<
=|
|

1=

max. 250V AC/1A /cos phi=1

HA0OVAC max. 30V C/2A
ou
24 0¢
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S71a =R aNV - L=
FS FF 20 A/S00V
E=3-F 400 mA/250V
A D=ty i A
FF 315 A/500V 90W
S 2 F4-2 -
2 SR El [ovcue K —{FE] e ———— =
2 T |, g| 7 TERMINATION FOR
< 3’7 L CnEE B | MODBUS/PROFIBUS:
ENE Uil MEEE 2

READY  RE1 RE2 R3E RE4

15
i
"E?

5]
S

RES
vo [2ol [ B B |§Hﬂé|]$| Bl

3 R [ A [ B EER

PELIL2L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1
3400VAC max. 30V DC/2A
2¥oc 52 &3 L2 &%
max.100 mA RX/TX CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2

Podtaczenie elektryczne: Electric connection

Na listwg samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodow od
0,08 do 2,5 mm?.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla

$rednicy wigzki przewodoéw 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddéw ekranowanych

2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,VVW .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napigcie zasilania 3x400 VAC, 50 Hz

0V,+24V ............. 2 zaciski (0,05-1 mmz) napiecia 24V DC (100 mA)

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do RE4....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4

COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5

X1 -listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub

0/2-10V

...zaciski (0,05 -1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego

4-20 mA (pasywny)

zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczejjest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na ptytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 na ptytce zasilacza.

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm*

Cable glands:

- 2 cable glands M25x1.5, diameter of cable 12,5 to 19 mm

- 2resp. 4 EMC cable glands M16x1.5 - cable diameter 6.5 to 9.5 mm, diameter
of shielding 2.5 to 6 mm

X -screw terminal board of the voltage supply source

terminals (0,05-2,5 mm2) of supplsy 3x400 VAC, 50 Hz

0V, +24V 2terminals (0,05- 1 mm2) of output voltage 24 V DC (100 mA)
COM, NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM1, RE1 tillRE4....terminals (0,05 - 1,5 mmz)ofrelays RE1 tillRE4

COMS5, NO5, NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RES
X1 - screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 -1 mm2) of control inputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ....... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or

0/2-10V

L,k terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

R1,R2............... terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelays R1,R2

No{es.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply
board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays RE1 and RE2
(on power supply board).
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Legenda:

ZAT73......podIgczenie sterowania lokalnego

Z501...... podiagczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie

ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegscig sktadowa jest sygnat wyjsciowy

4 -20 mApasywny.

.podtaczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegécig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny.

Z556......podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny.

.podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny..

Z557......podIaczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - dla sterowania

ON/OFF (2P)
....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania
ON/OFF (2P)
Z571...... podigczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi i modutem komunikacji
MODBUS/PROFIBUS.

Z571a....podigczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym i modutem

komunikacjiMODBUS /PROFIBUS.

Z501a...

Z556a...

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

.ochrona termicznasilnika

.bezpieczniki zasilacza

.stycznikirewersyjne

.silnik tréjfazowy

.regulator potozenia

.czujniki potozenia

.rezystancja wejsciowa

.rezystancja obcigzenia

.napiecie zasilania dla EPV

.dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
.dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
.czujnik momentu

...wejscia/wyjscia

IN/OUT....

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.
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Legend:

Z473......wiring diagram of electric local control

Z501...... wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20

mA

Z556.......wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 -20 mA

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z557 ......wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
- for the ON/OFF control (2P)

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control (2P)

Z571...... wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

Z501a....

COM(RS232)connecting the control unit to a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1.. ...space heater

F1... .motor’s thermal protection

F3 till F6............fuse of voltage supply source
KM1, KM2......... reverse contactors

.three-phase electric motor
.positioner

position scanning

...input resistance

.load resistance

.voltage for EPV

.....free programmable relay

READY ............. READY relay (free-programmable)
.free programmable relay
.contactless switching module of electric motor (solid state)
TORQUE .......... torque scanning

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MOR 3PA

312
297 max. 668
Rurka ochronna do wznoszonego trzpienia
188 68 \Protection tube for rising stem\
e =y
218 174
| Sterowanie lokalne 28
| D / \Local control\ 5
i o
M25x1,5 /( | ©
S S ; I
: (A
I -
— — | | N Detal D
h T Wykonanie dla wznoszonego trzpienia
LQ | \Version for non-rising stem\
: [ #60
2xM25 120 - 9160
P S_ 4xd4

3xM10 |

|
. | b
b /l\ 5/ 3 3 Trzpien kota recznego
GE_' K7 = © \Handwheel shaft\
T ) B — —|- —
S | ! = o~
o | O O
Bt ¢ -f
|
e 49 61 18
* Dotyczy wykonania z przytagczem konektorowym. \Valid for connector version only\
Li - wysokos¢ rurki ochronnej wedtug zaméwienia \Li - lenght of tube on request\ P'2069
Rozmiary przytaczeniowe kotnierzy (d3, d4, d5, d6, ...) sg podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych.
\Mounting dimensions of flange (d3, d4, d5, d6, ...) are given in independent dimensional drawings.
Ksztatt A| Shape A | Max. TR26 | Ksztatt A| Shape A | Max. TR32 ‘ Ksztatt B1| Shape B1
F10 | 1o0%m T F10 | qorn F10
o 8
/ | \ F14
e
\ | / R
- S '
B ! N T
2d6 |
T T N2
T L]
!
| 4
o 1 !
\!| ey 2 | y
I I
1 ] ! \N | EI e / 2d5 T < = \
| = @ds Zxd4 @d2 2d2 Zxd4
ad2 \ @d3
@43 Zxa4 2d3 @d1
——®d1 ad1
P-1848 P-2027/A/B P-1849/A/B
P-1849/B B1 F10 12 [ 125 | 70 | 102 |4xM10 42 35 3 4 17 | 80 | 50 |45.3 Uwaga: Gwint wznoszonego wrzeciona d5 podajemy w zaméwieniu stownie.
P-1849/A | Bf F10 | 12 [125] 70 [ 102 [4xM10] 42 | 28 | 3 | 4 | 17 | 80 | 50 |453| ‘Note:Thethread ofrising stem d5 specify in order.\
P-1849 B1 GO 12 | 125 | 60 | 102 [4xM10 42 28 3 3 26 | 80 | 50 |45.3
P-2027/A A F14 - | 1751 100 | 140 |4xM16/max. TR 32| 35 4 4 26 | 127 | - -
P-2027/B A F10 - 125 | 70 | 102 |[4xM10|max. TR 32| 35 4 4 26 | 127 - -
P-1848 A F10 - | 125 ] 70 | 102 |4xM10/max. TR 26| 28 3 8 17 | 80 - -
P-1848 A GO - 125 | 60 | 102 |[4xM10|max. TR 26| 28 3 8 17 | 80 - -
Wersja Ksztalt | Kotnierz
\ersion\ | \Shape\ | \Flange\ b d1 d2 | d3 | Zxd4 d5 dé h h1 h3 L L1 t
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P-2023

P-1853

Kszta B1/82[Shape B1/B2| Ksztatt B3|Shape B3| Ksztat B3|Shape B3|
F14 F10 F14
@ds
= 2ds5
" -
O
P ) T
|
! H
hr \ i
, ~ ! 2 i | i 5
I\ f | ! ! |
NN - ‘ d2 2 i i
‘ b = gdS N 2xae = : ;
[s2}
< /. @d1 < / 2d2
= — @d3
- / = e Zxd4 =
Zxd4 —/| @d3
P-2028/A/B 2at P-1103/03 P-2067
Ksztatt C| Shape C ‘ Ksztalt C| Shape C ‘ Ksztatt C| Shape C |
F10 ’\ a F14 F14
LB
@d7
@d6 *
A, i T ] N
- i ‘ A
o 1N
2 % - 175
14! \_ 2
=i T \\ < Zxd4 | £ [
=} X -1 bl
< J Zxd4 ,1 N ! k 4]
F< ~
2d3 < ga7 N—zxd4
2d1 @d2
@d3
@d1
P-1103/01, 04

Ksztatt \Shape\ A4, FOCT P 55510 |

100

Nt

Ksztatt \Shape\ AK, TOCT P 55510‘

Ksztatt \Shape\ B (B), FOCT P 55510‘

o o
o o
-~ -~ %
A-AQ.
I
T | A-pA @28 - kod 5 \code 5\
4xD15 @32 - kod 7 \code 7\
~ ol ~ |
%) a ) ]
o
o R D%,t |
(2] o
2 @46 i ®
2104 270
P-1376b1 P-1376b2 il P-2066/A 2108
P-1853 C F14 - 20 | 175 | 100 | 140 [4xM16]| - 28 60 4 2 12 20 - - -
P-2023 C F14 - 20 | 175 | 100 | 140 |4xM16| - 35 52 4 4 8 27 - - -
P-1103/04 C F10 - 14 | 125 | 70 | 102 |4xM10| - 35 52 3 4 10 27 - - -
P-1103/01 C F10 - 14 | 125 | 70 | 102 |4xM10| - 28 40 3 2 10 20 - - -
P-2067 B3 F14 8 - 175 | 100 | 140 |4xM16[ 30 - - 4 - - 27 - 69 |[33.3
P-1103/03 B3 F10 6 - 125 | 70 | 102 [4xM10| 20 - - 3 - - 20 - 55 |22.8
P-2028/A B2 F14 14 - 175 | 100 | 140 |4xM16| 45 35 - 4 4 - 30 | 154 | 60 |64.4
P-2028/B B1 F14 18 - 175 | 100 | 140 [4xM16| 60 35 - 4 4 - 30 [ 154 | 60 |64.4
Wersja Ksztatt | Kotnierz
\Wersion\ | \Shape\ | \Flange\ b b1 d1 d2 d3 | Zxd4 | d5 d6 d7 h h1 h2 h3 L L1 t
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Ksztatt D Ksztatt D| Shape D |
F10 F14
/\/ Il
|
T ‘ T V I :
| : 1
=\ : |
) ! i
‘ < ‘ | i
I\ T H . «
< # 1 | | <
‘ \Zxd4 ‘ | i
9 5 o < r | Zxd4
| !
0 I
‘ - 32 i
: !
@d2 !
T
@d3 @42
@d1 2da
ad1
P-1103102| P-2024
4-zab | 4-tooth ‘ 4-zab | 4-tooth ‘
F10 F14
Zab Zab
\tooth\ \tooth\
@d7 @d6
d6
@ A I
A T i
T ‘ i
@ i i
> e [ ! o ! I
H | | H 5}
t 4 | <
= < T
2] =z !
= S g7 —Zxd4
dd2 Zd2
@d3 2d3
@d1
@d1
P-1102/01-04 P-2029
P-2029 4-zgb \4-toth\ F14 - 45° | 45° | 175 | 75 | 140 |4xM16| 35 52 13 2 10 | 27 - - - -
P-1102/04 | 4-zgb \4-toth\ F10 - 45° | 45° | 125 | 62 | 102 |4xM10| 35 52 11 2 10 | 20 - - - -
P-1102/03 | 4-zgb \4-toth\ F10 - | 45° | 45° | 125 | 62 | 102 |4xM10] 28 | 40 | 11 2 10 | 20 - - - -
P-1102/02 | 4-zgb \4-toth\ F10 30° | 60° | 125 | 62 | 102 [4xM10| 28 | 40 11 2 10 | 20 - - - -
P-1102/01 | 4-zgb \4-toth\ 280 - 30° | 60° | 125 | 62 | 80 [4xM10| 28 | 40 | 11 2 10 | 20 - - - -
P-2024 D F14 8 - - 175 100 | 140 |4xM16| - 30 4 - - 27 | 63 | 70 76 33
P-1103/02 D F10 6 - - 125 | 70 | 102 [4xM10| - 20 3 - 20 | 45 | 50 | 55 | 225
P-1103/02 D GO 6 - - 125 | 60 | 102 [4xM10] - 20 3 - - 20 | 45 | 50 | 55 | 225
Wersja Ksztatt Kotnierz
Wersion\ \Shape\ \Flange\ b z M d1 d2 | d3 | Zxd4 | d6 | d7 h h1 h2 h3 L3 | L4 L5 t
Cl
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MOR 3PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi

Rozmerovy naért MOR 3PA - PROFIBUS a MODBUS vyhotovenie
\Dimensional drawings MOR 3PA - PROFIBUS and MODBUS versions\

A

n
m
E —T iy
______ %z‘ g - — —_— — e —
5 & & 2 .
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N K3 <
ke

W
Bl

—
e <
\s]
<T
T T
T T T R
MDD
RPAREN] ~ [ee)
— 7 g <
_____ :l N

max. 2xM25 J

Detail A
Rozmery Rozmery
pomensionsy SHImEREEr) Vyhotovenie pre nestupajuce vreteno
A1 371 J1 14 \Version for non-rising stem\
AA1 min. ¥ 600 J2 16 451
A2 204 K1 120
A3 43 K2 110
A4 70 K3 61 T2 N\ ,
A5 max. 7 Ka 16 I’ 4
A6 max. 196 L 18 353
A7 75 N1 M16x1.5
A8 max. 81 N2 2x M25x1.5
el — 2k 03 MECKED Ochranna trubka pre stipajlce vreteno
BB1 min. 600 Ng ¥ 4x M16x1.5 \Protection tube for rising stem\
B2 135 S1 50
B3 max. 122 s2 353 952
B4 104 S3 28 <
—
B5 57 T 3x M10-14 T
C1 max. . 411 T2 _ 3x M4-8 <
CC1 min. 600 42° _
c2 290 d3® -
JE max. 146 d4 4x M10
oF 18 z 9 _ Hriadel ruéného kolesa \Handwheel shaft \
oH 160 h1? 4
[a¥] |
el )|
[m] [m]
i
] i
L
Access to local control

) Pristup k miestnemu ovladaniu
) Pristup ku svorkovniciam

) Plati pre Profibus/Modbus
)
)
)

1
2) Acces to terminal board
3
L1 - dizka trubky podra poziadavky 4
5
6

)
) Valid for Profibus/Modbus
) L1 - lenght of tube on request
Pristup k ovladacim prvkom ) Access to control board

Pripojovacie rozmery prirub (d3, d5, d6, ...) st uvedené ) Mounting dimensions of flange (d3, d5, d6, ...) are given in independent

v samostatnych rozmerovych nacrtoch. dimensional drawings. P_2 1 33a
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocag przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 or MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation, inching duty or operation

REMATIC

MOR 4PA

ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 3x400VAC
- Podtgczenie elektryczne na listwe zaciskowg

- Ochrona termiczna silnika PTO (150°C)

- Wytgczanie w potozeniach kraricowych od potozenia lub od momentu
- Moment obrotowy ustawiany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w poftozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy starcie

- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RE1...RE 5 (18 funkcji) "

- 2 przekazniki READY "

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12- 20 mA Iub
0/2-10v"

- Sterowanie binarne sygnatem (+24V DC) - OTWORZ, ZAMKNIJ

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) - OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla DMS3 w 2P)"

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych
lub nadajnika pofozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5210/F14,
- ksztaft B2, B3, B4, C, D i niestandardowe 4x zgb

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODTKOWE

- Sterowanie lokalne dla systemu z DMS3

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

- Przytgcze mechaniczne ISO 5210/F14 - ksztatt A; B1,
FOCT P 55510 - b.

1) Nie dotyczy wersiji z Profibus i Modbus. Patrz schematy podigczenia.

27.8.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

Supply voltage 3x400 VAC
Terminal board connection

Motor's thermal protection PTO (150 °C)

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60% to 100%

Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RE5 (18 functions)
2 relay READY

Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4- 12 mA, "
12-20mAor0/2-10V

Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
Impulse control (inching duty) (+24 VV DC) - OPEN, STOP, CLOSE
Safety function ESD (failure reaction)

Timing mode / regime of operation

Electronic position transmitter 4 - 20mA passive K

(not for DMS3 in 2P)

Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the
control inputs and input transmitter

Output for failure messages

Space heater operated by control unit
LED position indicator

Communication interface RS 232
Programme for parameters setting by PC

Mechanical connection - flange ISO 5210/ F14 - shapes B2, B3,
B4, C, D and non-standard 4- tooths

Manual control
Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

Local control for actuators with DMS3 system

Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

Version with control board MODBUS RTU

Mechanical connection - flange ISO 5210/ F14 - shape A, B1;
[OCT P 55510 - shap b

1) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.
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MOR 4PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 4PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 161. | x| - [ x| x| x| x| x]/]x]|x]
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtl,(,:’;::grl; OSCI10) :ct:?l:‘)(i)?:; l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia|
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Z501; Z556; Z557 2
Na listwe \Via reverse contactors\ Y/D 380/220 V AC Z571 N
zaciskowg 50 Hz
) Bezkontaktowe Y/D 400/230 VAC | z501a; Z556a; Z557a | E
\To terminal board\ . —
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Na zyczenie 5
Na konektor - | \Via reverse contactors\ 50 Hy |_Y/D 3801220 VAC \On request\ 6
\To connector\ Bezkontaktowe Y/D 400/230 V AC Na zyczenie 4
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC \On request\ 7
31) Max. moment obciazenia Silnik elektryczny \Electric motor\
Ma):. moment \Max. load torque\ Predkosé 3x400 V, 50Hz
wylgczajacy Rezim pracy 32) Praca 33 przestawienia M
\Max. switching Otwdrz-Zamknij regulacyjna \Operating speed| Moc Obroty Prad
-off torque\ \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
16 min” 0.75 kW 940 min” 2.30A C
25 min” 1.1 kW 1 405 min 2.5A D
32 min” 1.1 kW 1 405 min” 25A E
40 min”’ 1.5 kW 1410 min” 3.35A F
250 Nm 150 Nm 100 Nm 50 min” 1.5 kW 2835 min” 3.30A G
63 min”3® 1.5 kW 1410 min” 3.35A H
80 min" %% 2.2 kW 2 845 min” 470A J
125 min" 36 3.0 kW 2 895 min’’ 6.0A K
200 Nm 120 Nm 80 Nm 180 min” 3.0 kW 2895 min” 6.0A L
16 min” 1.1 kW 925 min”' 3.15A P
25 min” 1.5 kW 1410 min” 3.35A Q
500 Nm 300 Nm 200 Nm 32 min” 2.2 kW 1 425 min™ 4.65A R
40 min”’ 2.2 kW 1 425 min” 4.65A S
50 min” 2.2 kW 2 845 min” 4.7A T
63 min” 3¢ 2.2 kW 1 425 min” 4.65A U
400 N 240N 160 N =
" " " 80 min" *® 3.0 kW 2 895 min’ 6.0A v
300 Nm 180 Nm 120 Nm 125 min" 3® 3.0 kW 2 895 min” 6.0A w
Obroty robocze Schemat podtaczenia
\Revolutions\ \Wiring diagram\
llos¢ opro_tévy mozna dowolnie za}programowaé: Jesli nie jest to podane 1-400 b?;iféiﬁvr::;?gzﬁ?rlgggo - H
w zamdwieniu sitownik ustawia sie na 20 obrotow.
\Programme adjustable operating stroke. 1 - 400 ze sterowaniem lokalnym Z473a E
If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\ \with local controls\ 4
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaty st_e rujace w?j)é%?:vlvy p:(;gz::]tia
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ | \Wiring diagram\
ON - OFF .
24 i impulsowe \and inching\ 24V DC ) 2557b; Z557¢ F
DMS3 Modulacyje 0/4 - 20 mA _ON- IOFF 4-20mA Z501b; Z501c | G
3P/2P ; i impulsowe .
\Modulating\ 0/2-10V \and inching\ | 24VDC |pasywnylpassivel| - oo one |
Jednokanatowy
DMS3 M1 N B= M
= = [ MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 S92z redundant ON - OFF N
Bx58 Jednokanalowy i impulsowe 24V DC - Z571;Z571a  [—
cEO R .
DMS3 P1 = E g g PROFIBUS \1 Channel\ \and inching\ p
DMS3 P2 gg= | DPvO/W redundant R
v v v

Ciag dalszy na
nastgpnej stronie
\Next page\

140 T



Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

MOR 4PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 4PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 161. x [ - [ x| x| x[x[x] /[ x]x]
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B2 @60/045 P-2123 2
B g B3 260/330 P-2124 B
ez adaptera ¥
\Without connect ISO 5210 F14 B4 260/045 P-2123 4
adapter\ C 260/045 P-1435 C
D @45/830 P-2133b P-1437 D
Niestandardowe \non-standard 4-zgb \4-tooths\ | Z30°+M60°- @60/341.5 P-2121/A F
F14 5" A Max. TR42 P-1471 A
Z adapterem ISO 5210
\With connect adapter\ F14 B1 260/45/18 P-1463 1
rOCT P 55510 @135 / 4x@13 ©1 6 (B) @57/@45 5-zab \5-tooth\ P-2125 G
Wyposazenie dodatkowe v ! v
\Additional equipment\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych. olo
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off torque and 20 operating revolutions\
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartosc. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\: A+B=20
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\ 224 A80 100

Uwagi:

10) Kategoria odpornoséci klimatycznejwg. 1ISO 9223/ENISO 12944-2.

21) Wersja z konektorem tylko do temperatury -40°C.

31) Moment wylaczajacy podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli moment nie jest
podany fabrycznie ustawia si¢ na maksymalny moment z wybranego zakresu.
Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

Rezim pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.

Przy czestotliwosci 60 Hz predko$¢ przestawienia zwiaksza sie 1,2x a max.
momentobnizasie 0 0,8x.

41) Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury do-40°C.

61) Do momentu obrotowego 400 Nm.

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate.

32) Duty cycle S2-15min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
used with an additional gearbox.

41) LCdisplay - data displaying only up to-25°C.

61) Up to switch-offtorque of 400 Nm.

32)
33)
34)

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ MOR 4PA
)

W 2473
F5
— 2 st L ddd o J g £l K——HH}
Km:FIJSZIﬂI]J]S]ZI §§
EE : g8 |
ElE ol |ulads sa B |8 DMSx xx SggOTE 5
F3  [Pretatenie Z3[RJ EPV
Overload  fA44p-| 5
ouss 2305t Mgl ooy et mep ez e R fin 120 ohm PASSVE - peapy  Ri LOCAL 7]
£ 1ot o sed 2 ! N
\ase_drop : . OPENO
i = = - STOPO
xo [P PRRR B m m E‘ g2 o388 1 M EERL A Eek |i-‘ |é‘ CLOSEO
ol FFE] FREE EER (HH B S HH OH B Lo
T 2x12
PELIL2L3 max. 250V AG/A /oos phi=1 S|, AT e max. 250V AC/1A /cos phi=1
3X00VAC 2 1S Lol e v
74 = (DL,
ouT pa T MY 2 )2 : a____|
24V 0C E-F 400 ma/250v 818 .o wreaom
moc100 mA Fe—y 7 1 /2500 = Z.L Rt max.500 Ohm
IN 24 V DC S Us=18-30 VDC
[toraue | —={FFE]
O
Z3{RJ Rin 120 Ohi assive
READY REIREZROERE4 RES [~ o ul . "‘z READY R1__R2
|
o B el | R T
Bl BB B Bl Bl BEE nolBSBL A M FFRL AT B M

HEBiEi

PELIL2L3
3x400VAC

OUT
24 V DC
max.100 mA

max. 250V AC/IA /cos phi=)
max. 30V DC/2A

earivesy |l
FS.= F 400 mas250v rr 20 A/S00V  2-5kW

FF 10 A/S00V  0,25-1,5kW]
PO 1 a/2500 FF 63 b0V 1i0W

FF 3,15 A/500V 90W

o
= L
v |a r l
2 |2 -

Sy E

4] § =2

|

<

IN 24 V DC S

W max. 250V g%lgc //c&; phi=1
‘max.

(lk,\{&}

I____J

OUT 4-20 mA

Rumax.500 Ohm
Un=18-30 V DC

Cnzoans  JRPY
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2556b)
= g‘;ﬂ“
=2
= 2457 1 o El [rorave K=={F77]
F6 URUE\RF] 46l 22 LI
KMV E i KM2 1_3\_&5’% § ‘
gl 2 24 |l s TM
ElE ov| ulels [SE S = U
Prefozenie Z3[RJ EPV
Overlood (0| = i
OMS3 | o mEme ws oS ko PO REAY R
= g&oﬁ &gp f;‘d'lﬁz

NEE
o |9
x| ||
> faed o) ~ <[ NS

|

PELIL2L3 max. 250V AC/1A /coe phi=1 5 4P max. 250V AC/1A /cos phi=1
3x400VAC max. 30V DC/2A j‘L\ L'_R_l L max. 30V DC/2A
oo =22V o N
24V 0C PO £ 400 may2sov o
OUT 4-20 mA
maw100 mh Foe 1 a/asov & Rumox500 Ohm
IN 24 V 0C S Uw18-30 V OC
B HEJH’
Posmon]
2 - el e VAl
]
% Prefozenie Z3 | RY| § EPV
OMS3 | roor mer R RS T Ro 2010 POSSV  REDY R1R2
-E— ooy o s e | N[
ot i T—
| T
xo [EPPE §§ wolBEE |H 1 ERP EEE

i 6 [ R
oo lLT Hiiéﬁi

— ;V—/
PELIL2L3 max. 250V AC/M /m phi=1 S E]L & |q max. 250V AC/1A /cos phi=1
3x400VAC max. 3 & T AL max. 30V DC/2A
2, F 2 |3 M@ RE
ouT FsEH i = S VS > a
2 M 25 B -
o100 A | 90 mA/ZSOV 1E G A0y ozs-1504 22 2 owrseom
EHF A0V (FF 6,3 A/S00V <« Rumax.500 Ohm
FF 315 A/500V m IN 24 V DC S Uw=18-30 V DC

J

¥

OPEN 24VDC
CLOSE 24VDC

o Lf2lls

Ewildl
F!
=2 2 st 1 £ [rorese K—{FE]
5 el del 2
E‘m1tl'::;;m%qs]s]m Y
|— 3
F3  [Pretazenie
Overload
OuS3 7 .

ase drop—out
xo P EREE Bee B |§| "J@-Hg‘ E88 Ixo B
o BT P FE FH

NC
]

4 B
L

| S —
max. 250V AC/1A /cos phi=1

[26 1
27 |
[ 28 |

PELIL2L3 max. 250V AC/':)JWS phi=1

3x400VAC max. 30V 0C/2A max. 30V DC/2A

P 11 ap2sv

ouT 5
v E=-F 400 mA/250V
max.100 mA P £ 1 a/2sov
IN 24V DC

e [roraue K—{FHA}

0
m
y; !

READY R R2

ToP

23| Ry

1=
=]

N
|

max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

COM
NO

[26 ]
[ MR+
[ o 7

=RV - L=

FS. = 400 ma/250v |FF

Fomriamsor |
FF 315 A/S00V S0W IN 24 V DC

ﬁ "EE
% I 4 1 H
PELTL2L3 o 500 A5/ /ocn i
3x400VAC mox. 30V 0C/2A )
- 5kW

24 V DC
max.100 mA
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=11l

=2

FS.=1 £ 400 ma/250v

A2V

A/250V

TERMINATION FOR
| mopsusiProFIBUS: |

READY  RE1 RE2 R3E RE4

RES

~
>
I
+

PROFIBUS N}N{
o<

R [ A [ B EER

max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

83 &%
RX/TX CHANNEL 2

25710 [RI=20

Fery

o F 400 ma/250v

=1
FF 20 A/SOV  2-5kW

FF 10 A/500V  0,25-1,5W
FF 6,3 A/500V 180W

FF 315 A/500V 90W

ANV

Af250V

[rorave K—{FEH}
V.

TERMINATION FOR
MODBUS/PROFIBUS: |

<
=
=|

B8

=[g] e l=] [
’éﬁ 25 PROFIBUS % -25

!
p=

max. 250V AG/1A /cos phi=t
max. 30V nc//u o

RX/TX CHANNEL 2

Podtaczenie elektryczne:

Na listwg samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodoéw od

0,08 do 2,5 mm’.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla
$rednicy wiazki przewodoéw 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddéw ekranowanych
2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,VVW .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napigcie zasilania 3x400V AC, 50 Hz
0V,+24V ............. 2 zaciski (0,05-1 mmz) napiecia 24V DC (100 mA)
COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do RE4....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4

COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
X1 -listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub
0/2-10 V

FL,-L o zaciski (0,05- 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
4-20 mA (pasywny)

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

R1,R2..ccceeee. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczej jest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na plytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 na ptytce zasilacza.

Electric connection

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm*

Cable glands:

- 2 cable glands M25x1.5, diameter of cable 12,5 to 19 mm

- 2resp. 4 EMC cable glands M16x1.5 - cable diameter 6.5 to 9.5 mm, diameter
of shielding 2.5 to 6 mm

X-screw terminal board of the voltage supply source

PE,U,V,W......... terminals (0,05-2,5 mm2) of supplsy 3x400 VAC, 50 Hz

0V, +24V 2terminals (0,05- 1 mm2) of output voltage 24 VDC (100 mA)
COM, NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM1, RE1 till RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelays RE1 till RE4

COMS5, NO5, NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RES

X1 - screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 -1 mm2) of control inputs 24 V/DC
....... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

................ terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelays R1,R2

Notes.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply
board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays RE1 and RE2
(on power supply board).

+IN,-IN, SH
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Legenda:
ZAT73......podIgczenie sterowania lokalnego
Z501b....podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegscig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4 -20 mApasywny.
.podtaczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegécig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny.
..podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny.
.podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny..
....podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - dla sterowania
ON/OFF (2P)

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania
ON/OFF (2P)

Z571...... podigczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi i modutem komunikacji
MODBUS/PROFIBUS.

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym i modutem

komunikacjiMODBUS /PROFIBUS.

Z501c...

Z556b..

Z556¢...

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

.ochrona termicznasilnika

.bezpieczniki zasilacza

.stycznikirewersyjne

.silnik tréjfazowy

.regulator potozenia

.czujniki potozenia

.rezystancja wejsciowa

.rezystancja obcigzenia

.napiecie zasilania dla EPV

.dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
.dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
.czujnik momentu

...wejscia/wyjscia

IN/OUT....

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.
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Legend:

Z473 .....wiring diagram of electric local control

Z501b....wiring diagram of EAwith switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal

4-20mA

.wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal

4-20mA

.wiring diagram of EAwith switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

.wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

.wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors

- for the ON/OFF control (2P)

.wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control (2P)

Z571...... wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

Z501c...

Z556b...
Z556¢...
Z557b...

Z557c...

COM(RS232)....connecting the control unit to a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1... ....space heater

F1... .motor’s thermal protection

F3to F6. .fuse of voltage supply source

KM1, KM2......... reverse contactors

M.. ...three-phase electric motor

.controller
.position scanning
.input resistance
.load resistance
.voltage for EPV
.free programmable relay
.free programmable relay
.READY relay (free-programmable)
.free programmabile relay
.contactless switching module of electric motor (solid state)
.torque scanning

...voltage supply source terminal board with screw terminals
.terminal board with screw terminals on the control unit
...screwless terminal board of terminal box

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1 to RE5 relays: DISABLED, open position,
close position, torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open
or position open, torque close or position close, open, close, movement, movement
flasher, to position, from position, warning, remote control, local control, control shut
off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 to 20 mA, 20 to 4
mA.

Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N): 4 to 20 mA (2 to 10 V), 20 to 4
mA(10to2V),0to20mA(0to 10V),20to 0mA(10to0V),4to 12mA, 12to4 mA, 12
to20mA,20to 12 mA

Program possibilities for inputs I1: DISABLED, ESD, DBL (local releasing, remote
releasing), STOP.

Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD, DBL (local releasing, remote
releasing), STOP

2P (when controller is switch on)(for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: OPEN, CLOSE, STOP, SAFE
POSITION.

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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) Dostep do sterowania lokalnego \Access to local control\
) Dostep do listwy zaciskowej \Acces to terminal board\
) Dotyczy modutu Profibus/Modbus \Valid for Profibus/Modbus\
) L1 - wysoko$¢ rurki ochronnej wediug zaméwienia \L1 - lenght of tube on request\
) Dostep do sterowania \Access to control board\ H
) Wymiary przytgczeniowe kotnierzy (d3, d5, d6, ...) sg podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych. Detal \Detail\ A
\Mounting dimensions of flange (d3, d5, d6, ...) are given in independent dimensional drawings.
7) Konektor - nie dotyczy sitownikéw MO 4-Ex, MO 4PA-Ex
\Connector - do not valid for actuators MO 4-Ex and MO 4PA-Ex\
8) Nie obowigzuje dla P.-2125 \Not valid for P-2125\

1
2
3
4
5
6

Wykonanie dla wznoszonego trzpienia
\Version for non-rising stem\

31
Wymiary Wymiary
\Dimensions\ \Dimensions\ Te
N
A1 407 J1 14 ; 7
AA1 min. ¥ 600 J2 16
A2 204 K1 140 953
A3 98 K2 160
A4 125 K3 75
A5 max _ K4 47 Rurka ochronna do wznoszonego trzpienia
: \Protection tube for rising stem\
AB max. 240 L 18
A7 114 N1 M16x1.5 )
A8 max. 87 N2 2x M25x1.5 5
B1 213 N3 M20x1.5 70 p
BB1 min. " 600 N4 ¥ 4x M16x1.5
B2 173 s1 71 ——
B3 max. 147 S2 57x5
B4 103 S3 45
-~ Trzpien kota recznego
BS L AL Sx M12-24 \Handwheel shaft\
C1 max. 511 T2 3x M4-8
. 2) 6)
Cc1 min. 600 d2 100 o =
Cc2 306 43 ® 140 [m] O
OE max. 200 d4 8x M16 1
oF 26 z 8 o
OH 200 h1 4 L

P-2133b
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ REMATIC

MOR 5PA
OPIS DESCRIPTION
Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w Electric actuators REMATIC are equipped with
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane electronics DMS3. They are controlled by binnary
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V -
analogowym sygnatem wejsciowym, prgdowym DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA, !_
0/4-20 mA, napigeciowym 0/2-10 V, przez modut voltage 0/2-10 V or by communication networks
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS PROFIBUS DP VO0/V1 or MODBUS RTU.
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i Parameters setting is done through pushbuttons and
migajgcych diod LED na pfycie sterowniczej lub za blinking LED diodes placed on a control board, by X e e
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg means of a local control unit or via PC programme
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy (interface RS 232). The actuators are aimed for ‘\ »
ON - OFF. modulating operation, inching duty or operation
ON-OFF.
WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3 STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS DMS3
- Napigcie zasilania 3x400VAC - Supply voltage 3x400VAC
- Podtgczenie elektryczne na listwe zaciskowa - Terminal board connection
- Ochrona termiczna silnika PTO (150°C) - Motor’s thermal protection PTO (150°C)
- Wytgczanie w pofozeniach kraricowych od potozenia lub od momentu - Switching off in limit positions from the position or torque
- Moment obrotowy ustawiany od 60% do 100% - Adjustable switching off-torque from 60% to 100%
- Blokowanie momentu w potozeniach kraficowych - Torque blocking in limit positions
- Blokowanie momentu przy starcie - Torque blocking during the start
- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RET...RE 5 (18 funkgji) 1) - 7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RES5 (18 functions)
o » - 2 relay READY
- 2 przekazniki READY o . 1)
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA lub - Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA,
o2 107" 12-20mAor0/2-10V

- Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
- Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
- Safety function ESD (failure reaction)

- Timing mode / regime of operation

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana
Vo sy Ji pracy (p przery ) - Electronic position transmitter 4 - 20mA passive K

- Sterowanie binarne sygnatem (+24V DC) - OTWORZ, ZAMKNIJ
- Sterowanie impulsowe (+24V DC) - OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ
- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla DMS3 w 2P)" (not for DMS3 in 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych - Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the
lub nadajnika potozenia control inputs and input transmitter

- Wyjscie zgtaszania awarii - Output for failure messages

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej - Space heater operated by control unit

- Wskaznik potozenia na diodach LED - LED position indicator

- Modut komunikacji RS 232 - Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC

- Mechanical connection - flange ISO 5210/ F16 - B3, C, D,
FOCT P 55510 - tvar B (V)

- Manual control

- Protection code IP 67

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5210/ F16 - B3, C, D,
[OCT P 55510 - ksztait B (V)

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODTKOWE ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Stero.wanie lokalne dla sy§temf1 zDMS3 - Local control for actuators with DMS3 system

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO/V1 - Version with control board PROFIBUS DP VO/V'1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU - Version with control board MODBUS RTU

- Przytacze mechaniczne ISO 5210/F16 - ksztatt A - Mechanical connection - flange ISO 5210 / F16 - shape A
1) Nie dotyczy wersiji z Profibus i Modbus. Patrz schematy podigczenia. 1) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.
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MOR 5PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 5PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 158. | x | - [ x [ x| x| x| x| /] x| x]
- i Klasa korozyjnosci Stopien
Typ klimatu Temperatura otoczenia atmosfery 10) ochrony
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia| v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC | z501b; Z556b; Z557b | 2
Na'Iistwe, \Via reverse contactors\ Y/D 380/220 V AC Z571 N
zaciskowg 50 Hz
) Bezkontaktowe Y/D 400/230 VAC | Z501c; Z556¢; Z557¢c | E
\To terminal board\ . —
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Na zyczenie 5
Na konektor - | \Via reverse contactors\ 50 Hy |_Y/D 3801220 VAC \On request\ 6
\To connector\ Bezkontaktowe Y/D 400/230 V AC Na zyczenie 4
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC \On request\ 7
31) Max. moment obcigzenia Silnik elektryczny \Electric motort*)
Max. moment \Max. load torque\ Predkosé 3x400 V, 50Hz
\MWY'QCZ?‘th:}/ Rezim pracy 32) Praca % przestawienia M
axf-fj‘”' © '\“9 Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
-off torque \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
15 min”' 1.5 kW 700 min” 4.65A C
20 min” 1.5 kW 925 min” 3.9A F
500 Nm 300 Nm 200 Nm 40 min” 3.0 kW 1425 min” 6.3A J
60 min" % 3.0 kW 1425 min” 6.3A M
100 min"_ % 4.0 kW 1435 min” 8.2A Q
15 min” 1.5 kW 700 min” 4.65A B
20 min’ 1.5 kW 925 min” 3.9A E
630 Nm 380 Nm 250 Nm 40 min”' 3.0 kKW 1 425 min' 6.3A H
60 min' 9 4.0 kW 1 435 min” 8.2A L
100 min" 7] 55kw 1460 min” 12A [P
15 min”' 1.5 kW 700 min” 4.65A A
20 min”" 22 kW 940 min” 52A D
1000 Nm 600 Nm 400 Nm
40 min” 4.0 kW 1435 min” 82A G
60 min" %7 55kwW 1460 min” 1n2A [ K
Obroty robocze Schemat podtaczenia| v
\Revolutions\ \Wiring diagram\
llo$¢é obrotéw mozna dowolnie zaprogramowaé. Jesli nie jest to podane 1-800 bez sterowania lokalnego - H
w zaméwieniu sitownik ustawia sie na 20 obrotéw. \without local controls\
\Programme adjustable operating stroke. " iem lokal
If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\ 1-800 e sterowaniem lokainym Z473a E
\with local controls\ 41)

. . . Schemat
T e wkdiowy | podaczonia | ¥
ontrol boar: p \Output signal\ | \Wiring diagram\

2P . ON-OFF 24V DC - 7557b; 7557¢ | F
i impulsowe \and inching\

DMS3 Modulacyje 0/4 - 20 mA _ON- IOFF 4-20 mA Z501b; Z501c | G

3P/2P ; i impulsowe .
\Modulating\ 0/2-10V \and inching\ | 24VDC |pasywny \passive\ Z556b; Z556¢ | H

Jednokanatowy
DMS3 M1 &5 M
; -% & | moDBUS RTU \1 Channel\

DMS3 M2 592z redundant _ON - OFF N
8258 Todnokanaiowy i impulsowe 24V DC - z571;2571a | —
=S EQS \and inching\

DMS3 P1 2ED | PROFIBUS \1 Channel\ 9 P

DMS3 P2 go*® DPVO/VA redundant R

v v v

Ciag dalszy na
nastgpnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ MOR 5PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 5PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 158. | x | - [ x| x| x[x[x] / [x[x]
Przylacze mechaniczne Kotnierz Ksztait wpustu Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
1SO 5210 F16 B3 @40 P-1424/B B
Bez adaptera 1SO 5210 F16 C 24/055/280 P-1424/C C
\Without connect 3
adapter\ ISO 5210 F16 D 240 o P-1424/D D
FOCT P 55510 @220/4xM20 B (V) @70/D85 - 5xzab \5xtooth\ 35°/37° 2 P-1425/1 G
Z adapterem 61)
\With connect adapten\ 1ISO 5210 F16 A Max. TR52 P-1424/A A
Wyposazenie dodatkowe v ! v
\Additional equipment\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych. olo
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off torque and 20 operating revolutions\
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartosé. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\: A+B=20
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\ 224 A80 100
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. ISO 9223 /ENISO 12944-2. 10) See section "Working environment" in "General conditions".
21) Wersja z konektorem tylko do temperatury -40°C. _ o 21) Connector version only till -40°C.
31) Moment wytgczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli moment nie jest 31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
podany fabrycznie ustawia sie na maksymalny momentz wybranego zakresu. to the maximum rate of the chosen range.
32) Rezim pracy $2-10 min lub $4-25%, 6 - 90 cykli/h. 32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
33) Rezim pracy S4-25%, 90 do 1200 cyklith. . . ) 33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.
36) Nie stosowac dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna stosowac¢ 36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
dc_> sterqwanla pfzg[dadnla sllmakoyva. ) ) used with an additional gearbox.
37) Nie moznazamowi¢ ze stycznikamirewersyjnymi. 37) Cannotbe specified with reverse contactors.
41) Modutsterowania lokalnego tylko do temperatury do-25°C. 41) LCdisplay - data displaying only up to-25°C.
61) Do momentu obrotowego 700 Nm. 61) Up to switch-off torque of 700 Nm.

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ MOR 5PA

2501b m Z473a
J Ewilil
= ¢ 2 4[6] £l [roreve K==JFF3H}
76 URUR\ ] ld 298 =
kMY (EH v o L KM2E eyl 5| S WV
L[ ) BN [cou (RS 232)]

2 |2 Z| l
EME ov| Julohs CEN-IEE W ! DMSx xx gEyOTE O
3, e EL| EPY

Overload MO o ____ = assive
DMS3 "Lz e @r READY RE1RE2 RE3 RE4  RES : fn 120 G P READY R1__R2 LOCAL [R]
il o s 2 ' OPENO
L STOP O
vo P EERE B Q h ’{-‘ 28l 22 H |é‘ CLOSEO
s EFlE] [ i [ H bR +H B B Lo
: , X
PE;% ‘:.:c o 250 AE(1A fom i mos. 250 AG/1A 8 ht
o E;E” A2V <
v ~E-F 400 mA/250V S OUT 4-20 mA
max.100 mA Fo = F 1 a/250v E RLmax.500 Ohm
IN 24 V DC S Un=18-30 V DC

mox. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

- FEH
PELIL2L3 max. 250V AC/1A /cos phi=1
3x400VAC max. 30V DC/2A

wr | ey (i
FS5 FF 20 A/500V  2-5kW
24 v oc FG'E'F 400 mA/250V |t 30 A/SO0V  025-1,56M
E5-F 1 A/250V  |FF 6,3 A/500V 180W
FF 315 A/500V SOW IN 24 V DC

RLmax.500 Ohm

K
Q  OUT 4-20 mA
1
S uwts-30vDC
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MOR 5PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

MOR 5PA

=11l

=2

FS.=1 £ 400 ma/250v

A2V

A/250V

TERMINATION FOR
| mopsusiProFIBUS: |

READY  RE1 RE2 R3E RE4

RES

~
>
I
+

PROFIBUS N}N{
o<

R [ A [ B EER

max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

83 &%
RX/TX CHANNEL 2

25710 [RI=20

Fery

o F 400 ma/250v

=1
FF 20 A/SOV  2-5kW

FF 10 A/500V  0,25-1,5W
FF 6,3 A/500V 180W

FF 315 A/500V 90W

ANV

Af250V

[rorave K—{FEH}
V.

TERMINATION FOR
MODBUS/PROFIBUS: |

<
=
=|

B8

=[g] e l=] [
’éﬁ 25 PROFIBUS % -25

!
p=

max. 250V AG/1A /cos phi=t
max. 30V nc//u o

RX/TX CHANNEL 2

Podtaczenie elektryczne:

Na listwg samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodoéw od

0,08 do 2,5 mm’.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla
$rednicy wiazki przewodoéw 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddéw ekranowanych
2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,VVW .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napigcie zasilania 3x400 VAC, 50 Hz
0V,+24V ............. 2 zaciski (0,05-1 mmz) napiecia 24V DC (100 mA)
COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do RE4....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4

COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
X1 -listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub
0/2-10 V

FL,-L o zaciski (0,05- 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
4-20 mA (pasywny)

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

R1,R2..ccceeee. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczej jest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na plytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 na ptytce zasilacza.

Electric connection:

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm*

Cable glands: 1x M16x1.5 cable diameter 6,5 to 9,5 mm,
2x M25x1.5 cable diameter 9,0 to 19,0 mm,
2x or 4x M16x1,5 for MODBUS (PROFIBUS) cable diameter 6,5
to 9,5 mm, diameter of armour 2,5 to 6 mm

PE,U,V,W........... terminals (0,05-2,5 mmz) of supplsy 3x400 VAC, 50 Hz

0V,+24V........... 2terminals (0,05-1 mmz) of output voltage 24 V DC (100 mA)
COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 - 1 mm2) of control inputs 24V /DC

+IN,-IN,SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or 0/2-
10V

L T terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY (on control unit)

R1,R2..cciiiid terminals (0,05-1,5 mm2) of relays R1, R2 (on control unit)

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz) of relay READY (on power supply board)

COM1, RE1toRE4....terminals (0,05 - 1,5 mmz) of relays RE1 to RE4 (on power
supply board)

COM5,NO5, NC5.....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RE5 (on power supply board)

Notes.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply

board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays
RE1 and RE2 (on power supply board).
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MOR 5PA

Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Legenda:
ZAT73......podIgczenie sterowania lokalnego
Z501b....podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegscig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4 -20 mApasywny.
.podtaczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegécig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny.
..podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny.
.podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny..
....podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - dla sterowania
ON/OFF (2P)

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania
ON/OFF (2P)

Z571...... podigczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi i modutem komunikacji
MODBUS/PROFIBUS.

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym i modutem

komunikacjiMODBUS /PROFIBUS.

Z501c...

Z556b..

Z556¢...

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

.ochrona termicznasilnika

.bezpieczniki zasilacza

.stycznikirewersyjne

.silnik tréjfazowy

.regulator potozenia

.czujniki potozenia

.rezystancja wejsciowa

.rezystancja obcigzenia

.napiecie zasilania dla EPV

.dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
.dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
.czujnik momentu

...wejscia/wyjscia

....listwa zaciskowa napiecia zasilania
...listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej
samozaciskowa listwa zaciskowa

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatéow wejsciowych
wyjsciowychisterujagcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytaczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napieciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 11
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarie), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowanialokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowiazuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyijsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu |1, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.
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Legend:

Z473 .....wiring diagram of electric local control

Z501b....wiring diagram of EAwith switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal

4-20mA

.wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal

4-20mA

.wiring diagram of EAwith switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

.wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

.wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors

- for the ON/OFF control (2P)

.wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control (2P)

Z571...... wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

Z501c...

Z556b...
Z556¢...
Z557b...

Z557c...

COM(RS232)connecting the control unit to a PC
DMS3............... electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1... ...space heater

F1... .motor’s thermal protection

F3to F6. .fuse of voltage supply source

KM1, KM2......... reverse contactors

M.. ...three-phase electric motor

.controller
.position scanning
input resistance
....load resistance
.voltage for EPV
.free programmable relay
...free programmable relay
READY relay (free-programmable)
.free programmabile relay
.contactless switching module of electric motor (solid state)
torque scanning

...voltage supply source terminal board with screw terminals
.terminal board with screw terminals on the control unit
...screwless terminal board of terminal box

Program
and control signals

possibilities of setting the inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1 to RES5 relays: DISABLED, open position,
close position, torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open
or position open, torque close or position close, open, close, movement, movement
flasher, to position, from position, warning, remote control, local control, control shut
off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 to 20 mA, 20 to 4
mA.

Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N): 4 to 20 mA (2 to 10 V), 20 to 4
mA(10to2V),0to20mA(0to 10V),20to 0mA(10to0V),4to 12mA, 12to4 mA, 12
to20mA, 20to 12mA

Program possibilities forinputs 11: DISABLED, ESD, DBL (local releasing, remote
releasing), STOP.

Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD, DBL (local releasing, remote
releasing), STOP

2P (when controller is switch on)(for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: OPEN, CLOSE, STOP, SAFE
POSITION.

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |12 input atthe same time



Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator MOR 5PA

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MOR 5PA
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Dostep do sterowania lokalnego \Access to local control\ Detal \Detail\ A
Dostep do listwy zaciskowej \Acces to terminal board\
Dotyczy modutu Profibus/Modbus \Valid for Profibus/Modbus\

1)

2)

3) : i
4) L1 - wysoko$¢ rurki ochronnej wedtug zamdwienia \L1 - lenght of tube on request\ Wykenanie dia wznoszonego tizpienia
5)

7)

Dostep do sterowania \Access to control board\ \Version for non-rising stem\

Konektor \Connector\ #S1
Wymiary Wymiary
\Dimensions\ \Dimensions\ T2 TN )
Al 431 c2 295 I’
AA1 min. * 600 OE max. 250 353
A2 204 oF 22
A3 143 @H 315
A4 170 K1 200 Rurka ochronna do wznoszonego trzpienia
A5 max. 7 K2 210 \Protection tube for rising stem\
A6 max. 314 K3 110
A7 118 K4 23 252
A8 max. 1M1 L - <,
B1 213 N1 M16x1.5 T2 -
BB1 min. " 600 N2 2x M25x1.5 -
B2 219 N3 M20x1.5
B3 max. 155 N4 ¥ 4x M16x1.5
B4 103 S1 105 Trzpien kota recznego
\Handwheel shaft\
B5 90 S2 88.9x6.3
C1 max. 583 S3 70 6
Cel min. 2 600 T1 3x M16-34 r
Flange 1ISO GOST T2 3x M5-10 .
d2 130 - 919 "
d3 165 220 Y
d4 4x M20 | 4x M20
h1 4 -

P-2133c

T 153



MOR 5PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Ksztalt A \Shape A\ Ksztait B3 \Shape B3\
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4337
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$55
370
[I— |
i A
e I
g | ol ||
= 5
| [ VB
MAX. TR 52 T —
#1308
Poznamka \Note\
V%Qg\rl]eﬁie z?a\?itu Specifikovat v objednavke. P'1 424/A P'1 424/B
\Thread diameter to be specified in an order.\
Ksztatt C \Shape C\ Ksztait D \Shape D\ Ksztatt B (V) \Shape B (V)\
[OCT P 55510
=
P24H11
970
?35
_/—!&_
1 ﬁ
|
| <
’ &
i & o ‘ = o
1] | { /] L EI—IE -
™ ¥
#85f8
80 ?4096 3155H9
P-1424/C P-1424/D P-1425/1
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REMATIC

SOR 2PA

Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

OPIS DESCRIPTION

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary -is
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)

- Sterowanie binarne napieciem 24V DC

- Sterowanie impulsowe

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedtug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikdéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 ")

)
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

28.4.2022

1

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)

- Control voltage for remote control 24V DC

- Impulse control (inching duty)

- Timing mode / regime of operation

- Safety function ESD (failure reaction)

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in
2P)

- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs and transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5 V)

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP V0/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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SOR 2PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SOR 2PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 067. | x [ - [x[x[x[x]x]/[x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasa korozyjnosci Stopien l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ ELOCS g T ochrony
P \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 IP 68 ™ 2
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania | Schemat podtaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ 23|  \Wiring diagram\ v
Za pomocg optoelementow 50 Hz 230VAC | 7514, 7523, 7515 0
\Via opto-isolators\ 220V AC 2574, Z574c L
Na listwe zaciskowg | Za pomocg stycznikow rewersyjnych 3x400V AC | 7532h, 7536b, Z537b| 2
\To terminal board\ \Via reverse relays\ 50 H 3x380V AC | Z574a, Z574d N
z
Bezkontaktowe 3Xx400VAC | 75ao 7536f, 2537F |-C|
\Contactless switching\ 3x380V AC F
Max. moment obciazenia Silnik elektryczny \Electric motor\
31) .
Max. moment \Max. load torquel Predkosé 50 Hz 60Hz | DC
wylaczajacy przestawienia
. 32) 33) \Operating
R P
\Max. switching-off Otwgf;n—] S::r(:{nij regu?ggsjna speed\ AT
torque\ \ ON - OFF duty \ \Modulating duty\ 22004 SxSS0M/(e200
40 min”’! [ A
— Py
20 Nm 17 Nm 10 Nm 20 min >
12.5 min~’ [ 6
10 min"’! [ 7
20 min™’ [ B
40 Nm 34 Nm 20 Nm 12.5 min~’ [d 8
10 min""! [ 9
12.5 min™! [ C
60 Nm 50 Nm 30 Nm 10 min”! . z
- 20 min™' ° E
— Py
80 Nm 68 Nm 40 Nm 10 m|r.1 D
- 12.5 min~’ o K
100 Nm 85 Nm - 10 min""! [ F
40 min™! [ [ A
in-1 [ ] [ ]
12 Nm 10 Nm 6 Nm 20 min 5
12.5 min~’ o ° 6
10 min"’! o o 7
20 min”' o ° B
25 Nm 21 Nm 12 Nm 12.5 min’ [ [ 8
10 min"’ o [ 9
12.5 min’ [ ° C
40 Nm 34 Nm 20 Nm 10 min""! [ [ z
20 min”' [ [ L
45 Nm 38 Nm - 20 min”' [ o H
50 Nm 42 Nm 25 Nm 10 min""! [ [ D
60 Nm 50 Nm 30 Nm 12.5 min~’ [ d [ M
72 Nm 61 Nm - 12.5 min’ o [ J
80 Nm 68 Nm 40 Nm 10 min""! [ [ N
90 Nm 76 Nm - 10 min™’ [ [ G
Obroty robocze 49)
\Revolutions\ v
llo$¢ obrotéw mozna dowolnie zaprogramowac. Jesli nie jest to podane w zamdwieniu sitownik ustawia sie na 20 obrotéw. 1-500 H
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\
. . . . Schemat
Plyta sterujaca Sterowanie - Sygnaly sterujace Sygnat wyjsciowy .
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ SR v
p \Wiring diagram\
ON - OFF R 7515, Z537b,
2p i impulsowe \and inching\ 24vDC Z537f F
DMS3 R 2514, Z532b,
Modulacyjne | *4-20mA | ON-OFF 4-20mA 7532f ¢
3pizp \Modulating\ i impulsowe 24vDC pasywny \passive\
0/2 - 10V \and inching\ 7523, Z536b, |
Z536f
v

v v A
Ciag dalszy na nst.

stronie
88 REGADA \Next page\



Sitlownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ SOR 2PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SOR 2PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 067. x [ - [ x| x[x[x][x] /[x]x]
|
. . . A Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaty sterujace Sygnat wyjsciowy podiaczenia
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
o
DMS3 M1 NE_ Jednokanalowy Z574c,7574d | M
- E,g & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 gx0e= redundant ON - OFF 2574, Z574a N
.g;«’; 58 i impulsowe 24V DC -
S=EQ Jednokanatowy | \and inching\
DMS3 P1 = §§ PROFIBUS \1 Channel\ Z574c, Z574d P
ES DP V0 /V1
DMS3 P2 g= redundant 7574, Z574a R
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B3 716 A
FO7 B4 225 P-1377 B
F10 B3 220 P-1378/A C
Kotnierz B1 2145 - P-2030a \E()
61)65
\Flange\ Foggm 185) ISO 5210, F10-A  |—
(GO) Tr20x4 LH P_1380/A E
ISO 5210 Tr24x4 LH ISO 5210, FO7-A F
(DIN 3210) Z adapterem dla A b 138b/B -
wznoszonego trzpienia Tr24x5 LH _t dard GO | G |
\With adapter for Tr25x5 LH “°”F§ ?38870 H
raising spindle\ Tr26x5 LH ° J
F10 C 14/@28/242 P-1378/A M
GO E @20 K
GO C 14/028/042 P-1378/8 L
Kotnierz - Niestandardowe Fo7 - 220 | N |
\Flange - Non-standard\ R @30 [
P-1379 —
F10 - @20 Q
- @30 R
64x30/4XM6 MC 11x11 P-1420 S
xotiax MK 35°/37°; @32/@25 P-1453 67) T
FOCT P 55510 AC 19x19 P-1454 U
2104/4x215 35°/37° P-1452/A 58) v
AK 246/032 P-1452/B %) W
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\ | v | ¥
Bez opisu w zaméwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 20 revolutions.\ ”
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\ -
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang warto$¢ z wybranego zakresu. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ -
D Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
E Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 REG6) 7500 ol s
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (wys$wietlacz tylko do temp. -40°C). Rys. P-2032a 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LCD display (data displaying only up to -40°C). Dim. draw. P.-2032a.\ a
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,
B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\ 224 A80 100
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m./48 godz. 23) For detailed information on electric motors according to the operating speed - see
23) Parametry silnikéw z opisem, ilo$¢ obrotéw itp. podane sg w rozdziale “Parametr "Operation and Maintenance Manual".
techniczne - Silniki elektryczne” 31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated itis adjusted
31) Momentwytaczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jeslimoment nie jest to the maximum rate of the chosen range.
podany fabrycznie ustawia sig na maksymalny momentz wybranego zakresu. 32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub 33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.
S4-25%, 6 - 90 cykli/h. 35) Values stated are valid for 50Hz.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 49) For ON-OFF duty when choosing number of operating revolutions more than
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. 100, please consider appropriate operating speed, so that actuator does not
35) Podane warto$ci dotyczg czestotliwosci 50Hz. exceed duty cycle S2-10 min.
49) W rezimie prac Otworz-Zamknij przy wyborze wiekszej niz 100 ilo$ci obrotéw 61) Flange FO7-A up to switch-off torque of 40 Nm.

roboczych, nalezy wzig¢ pod uwage predkos¢ przestawienia, tak aby nie 65) Diameter @60 can be reached by turning the centring ring over.
przekroczyé rezimu S2 - 10 min.
65) Wymiar @-60 mozna uzyska¢ po zastosowaniu krgzka centrujgcego
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Otwor bez gwintu. Maksymalny wymiar gwintu dla trzpienia wznoszonego @-26  66) Bore without a thread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.

66)
67) Maksymalna wysoko$é trzpienia wznoszonego 50 mm. 67) Max. raising spindle 50mm.
68) Maksymalna wysokos$¢ trzpienia wznoszonego 100 mm. 68) Max. raising spindle 100mm.
69) Maksymalna wysoko$¢ trzpienia wznoszonego 150 mm. 69) Max. raising spindle 150mm.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ SOR 2PA
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Podtaczenie elektryczne:
Wersja bez sterowania lokalnego:
- 3 przepusty kablowe - 1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 13 mm i 1 x M20 - dla $rednicy
wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm
Wersja ze sterowaniem lokalnym:
- 2 przepusty kablowe - 1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 13 mm
X - listwa zaciskowa zasilacza

PE,N,L..cccnnne zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230/240V AC,
110/120V AC lub 24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)
0V, +24 V.......... zaciski (max. 1,5 mmz) napigcia wyjsciowego 24V DC (40 mA)

X1 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej
COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejécia sterujgce 24V DC

+IN, <IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mm2) wejsciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V
+L,-L, SH ......... zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjéciowego

4-20 mA pasywnego
COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik READY

COM, NO............. zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na plytce dodatkowych przekaznikéw

COM1, R3, R4.....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekazniki RE1, RE2, RE3, RE4
COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa zasilania silnika 3-fazowego

L1,L2,L3.... zaciski (0,05-1,5 mmz) napigcia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtaczenie sterowania lokalnego w sitowniku z modutem DMS3

Z500...... podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

...podtaczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikéw

Z514 ......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetaczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czgscig sktadowg jest
wyjsciowy prgdowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

Z515...... podiaczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF (2P)

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanych

analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczaniem na (2P)

sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czgscig sktadowg jest

wyjsciowy prgdowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

.podigczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanych

analogowym sygnatem wej$ciowym 0/4 - 20 mA z przetaczaniem na (2P)

sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czegscig sktadowg jest

wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny. Sterowanie silnikiem przez

stycznikirewersyjne.

.podigczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanych

analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczaniem na (2P)

sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czg$cig sktadowg jest

wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny. Sterowanie silnikiem przez

stycznikirewersyjne.

...podiagczenie z silnikiem 3-faz., ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania

ON/OFF (2P)

Z574......podtaczenie z silnikiem 1-faz., modutem komunikacji MODBUS /

PROFIBUS - redundand

Z532b...

Z536b...

Z574a....podtaczenie z silnikiem 3-faz., ze stycznikami rewersyjnymi, modutem
komunikacji MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z574c....podtaczenie z silnikiem 1-faz., modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - 1-kanatowym

Z574d....podtaczenie z silnikiem 3-faz., Ze stycznikami rewersyjnymi, modutem
komunikacji MODBUS / PROFIBUS - 1-kanatowym

[T kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -

pasywny
grzatka

ochrona termiczna silnika

bezpiecznik zasilacza

...stycznikirewersyjne

...silnik jednofazowy lub tréjfazowy

regulator potozenia

czujniki potozenia

...rezystancja wejsciowa

...rezystancja obciazenia

napiecie zasilania dla EPV

dowolnie programowane przekazniki

...przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
...dodatkowe przekazniki

czujnik momentu

modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
wejscia/wyjscia
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Electric connection:
Version without Local Control Unit:
- via 3 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for
cable diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm
Version with Local Control Unit:
- via 2 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for
cable diameter 9 to 13 mm
X - screw terminal board of the voltage supply source

PE,N,L..ccouennnn. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24 V AC resp. 110/120V AC,
resp. 230/240 V AC, 50/60 Hz (according to the specification)
0V,+24V........... terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24V DC (40 mA)

X1 -screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mmz)ofcontrol inputs 24V /DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 -1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or 0/2-1V

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

....terminals (0,05-1,5 mmz) of relay terminals R1, R2
X2 - screw terminal board on the additional relay board

COM1,RE1,RE2,RE3,REA4....terminals (0,05-1,5 mm2)0frelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5, NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay RE5

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) of relay READY

X3 -screw terminal board of suply 3-phase electric motor
L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz
Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500......wiring diagram module with 6 additional relays

...wiring diagram module with 3 additional relays

Z514......wiring diagram of electric actuator with 1-phase electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 -20 mA

Z515......wiring diagram of electric actuator with 1-phase electric motor - for the

ON/OFF control (2P)

Z523......wiring diagram of electric actuator with 1-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

...wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA.
Switching of electric motor via reverse contactors.

Z532f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA.
Contactless switching of electric motor.

...wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Switching of electric motor viarelays.

Z536f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Contactless switching of electric motor.

...wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control. Switching of electric motor via reverse contactors.

Z537f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the

ON/OFF control. Contactless switching of electric motor.

Z574 .....wiring diagram of electric actuator with 1-phase electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor with reverse
contactors with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.

...wiring diagram of electric actuator with 1-phase electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

Z574d....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor with reverse
contactors with communication protocol MODBUS / PROFIBUS -
1 channel.
C ot capacitor
COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

...motor’s thermal protection

...fuse of voltage supply source

reverse relays

single-phase / three-phase electric motor

positioner

position scanning

input resistance

...load resistance

...voltage for EPV

...free programmable relay

...READY relay (free-programmable)

...additional relays

contactless switching module of electric motor (solid state)

TORQUE .......... torque scanning
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Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do potozenia, od pofozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awari¢) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with |12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time

[ nzoaps X
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SOR 2PA

Ksztatt B3, B4 \Shape B3, B4\
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Przylacze niestandardowe \Non-standard mechanical connection\

F07, F10, 820 F07, F10, 830 F10
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1) Dla wersji z dodatkowym kotnierzem i P-1379
For version with additional flange
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SOR 2PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Ksztatt MG Wersja sitownika SOR 2PA
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3040.1 \Version of SOR 2PA actuator with electric
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

REMATIC

UMR 1PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytgcznik termiczny silnika wewnatrzuzwojeniowy

- Wytgczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od pofozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w pofozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)

- Sterowanie binarne napigciem 24V DC

- Sterowanie impulsowe

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedfug ISO 5210

- Sterowanie reczne
- Stopieri ochrony IP 66 / IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 "

1)
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

28.4.2022

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

Supply voltage 230 VAC
Terminal board connection

Protection of the motor against overheating

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60% to 100%
Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) K

Relay READY "
Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA

oro2-10v"

Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
Impulse control (inching duty) (+24 VV DC) - OPEN, STOP, CLOSE
Safety function ESD (failure reaction)

Timing mode / regime of operation

Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P) K

Auxiliary available voltage 24 VV DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs

Output for failure messages

Space heater operated by control unit
LED position indicator

Communication interface RS 232
Programme for parameters setting by PC
Mechanical connection - flange ISO 5210

Manual control
Protection code IP 66/ IP 68

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

Local control for actuators with DMS3 system

Additional relays RE3, RE4, RE5 "

Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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UMR 1PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UMR 1PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 181. [ x| - [ x| x| x| x| x|/ [x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasatkorofzyjnosm Stopien l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ atmostery  10) ochrony
P \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50°C ... +40° 1) 3
. Zlmny \Cold\ . 50°C 40°C C3 P66 /1P 68
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 23) Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
50 Hz 230 VAC Z514, 7523, 72515 0
Za pomocg optoelementow 220 VAC Z574c, 2563 L
Na listwe zaciskowg | \Via opto-isolators\ 60 121120V AC 7514, 7523, 2515 T
\To terminal board\ z 110 VAC Z574c, 7563 B
Za pomocy stycznikdw rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC 7532, 7536, Z537 2
\Via reverse relays\ 3x380 VAC Z574e,2563b N
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 (220) V AC | Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380) V AC
e v
31) | Max. moment obciazenia \Max. load torque\ 31) | Max. moment obcigzenia \Max. load torque\| Prequsc .
Max. moment ) ) Max. moment 2 % przes_tamenla
wylaczajacy Rezim pracy Praca wytaczajacy Rezim pracy Praca \Operating speed\
\Max. switching | Otworz-Zamknij | regulacyjna ‘Ma"f-fjw"ch'\"g Otwérz-Zamknij | regulacyjna
-off torque\ | \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ GONLOIIES \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\|" 50 1z 60 Hz
32Nm 20 Nm 13 Nm 64 Nm 38 Nm 26 Nm 10min”'| 12min”"| A
- - - 32 Nm 20 Nm 13 Nm 20min *'| 24 min"'| B
10 min“'| 12min-'| H
16N 10N 7N
m m m 16 Nm 10 Nm 7 Nm 20min 1| 24min-| J
- - - 40 min -1 48 min-'| C
10 min-1| 12min-1| M
8 Nm 5Nm 3Nm 20 min 'l 24 min-'| N
8 Nm 5 Nm $Nm 40min 1| 48min| P
- - - 80 min -'| 96 min-'| D
Obroty robocze v
\Revolutions\
llo$¢ obrotéw mozna dowolnie zaprogramowac. Jesli nie jest to podane w zamdwieniu sitownik ustawia sie na 20 obrotéw. 2.160 A
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\
. . . A2 Schemat
Plyta sterujaca Sterowanie - Sygnaly sterujaca Sygnat wyjsciowy podiaczenia 4L
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
ON - OFF
2p i impulsowe \and inching\ 24V DC 7515, 7537 F
DMS3 - 7514, 7532
- Modulacyjne | 4720MA | ON-OFF 4\ DG 4-20 mA : ¢
\Modulating\ i impulsowy pasywny \passive\
0/2-10V \and inching\ 7523, Z536 H
DMS3 M1 o s Jednokanatowy Z574c, Z574e | M
2£g | mopBusRrTy |\ Channell
=
DMS3 M2 ] 'g_g = redundant ON - OFF Z563, Z563b N
gL é S i impulsowy 24V DC -
DMS3 P1 =cEQ Jednokanatowy | \and inching\ Z574c, Z574e | P
E §§ PROFIBUS \1 Channel\
oo = DP Vo0 /V1
DMS3 P2 == redundant 7563, Z563b R
v v v

Cigg dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ UMR 1PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UMR 1PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 181. ] x [ - [ x[x[x[x][x]| /[x]|x]
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza |Mocowanie/$rednica Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy | 4
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Spigot/diameter\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B3 316 A
Fo7 N B4 @25 P-1497 B
Kotnierzowe Y/55 B1 @28 Z
\Flange\ F10 N B3 220 P-1497 C
1SO 5210 F10 Y70 c 14/028/042 P-1498 M
Fo7 o Y/55 &)
F10 N A Max. TR26 _ P-1500 D
Niestandardowe \Non-standard\ GO Y/60 65) ‘°N
65) E @20 3 . K
0 Y160 [ 14/@28/042 a P-1498 L
Niestandardowe - 220 N
\Non-standard\ Fo7 . - 530 P-1497 =
F10 - @20 P-1498 =l
- @30 ) R
- MY (MC) 11x11 P-1499 S
E4x30/4xM6 - MK (MK) 35°/37°; 032/025 P-1499 ) | T
FOCT P 55510 - AY (AG) 19x19 U
@104/4x215 35°/37° % v
; AK (AK) 046/028 & W
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen | | [
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\

Bez opisu w zaméwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 20 revolutions.\

Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\

Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartos¢ z wybranego zakresu.
\Adjustment of switch-off torque to required value\

Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3)

D | \Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ 25002 015
Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 REG6) 7500 ol e

E \Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\

E Sterowanie lokalne dla sitownikdéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (wys$wietlacz tylko do temp. -40°C). Rys. P-2032a 7473a ol 7

\Local control for actuators with DMS3 system with LCD display (data displaying only up to -40°C). Dim. draw. P.-2032a.\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,
B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Acesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100
Przepusty do kabli ekranowanych \Cable glands for armoured cables\ Podajemy w zaméwieniu stownie \Specify in your order\
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatuwedtug ISO 9223 /EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m.../96 godz 11) IP68-10m/96 hours.
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane w katalogu momenty obnizg sig 0 0,8 wartosci. 23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
31) Momentwytgczajgcy podajemy w zaméwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy see "Operation and Maintenance Manual".
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.
31) Momentwytaczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jeslimoment nie jest 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
podany fabrycznie ustawia sig na maksymalny momentz wybranego zakresu. adjusted to the maximum thrust.
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
61) Kotnierz FO7-Atylko do momentu obrotowego 40 Nm. +40 °C and at average loading 35% of max.torque.
63) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym, modutem komunikacji 61) Flange FO7-Aup to switch-off torque of 40 Nm.
Profibus lub Modbus. 63) Valid for the actuator with local controls and Profibus or Modbus versions.
65) Wymiar @-60 mozna uzyska¢ po zastosowaniu krgzka centrujgcego 65) Diameter @ 60 can be reached by turning the centring ring over.
66) Otwor bez gwintu. Maksymalny wymiar gwintu dla trzpienia wznoszonego @-26 66) Bore without a thread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.
67) Maksymalna wysoko$¢ trzpienia wznoszonego 50 mm. 67) Max.raising spindle 50mm.
68) Maksymalna wysoko$¢ trzpienia wznoszonego 100 mm. 68) Max. raising spindle 100mm.
69) Maksymalna wysoko$¢ trzpieniawznoszonego 150 mm. 69) Max. raising spindle 150mm.
71) Nie obowigzuje dla wykonania zmodutem Modbus/Profibus. 71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.
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UMR 1PA

Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UMR 1PA
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

UMR 1PA
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm?®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zasilacza
PE,N,L..ccccc...... zaciski (0,05- 1,5 mmz) napigcia zasilania 230VAC, 50 Hz

0V,+24V.............. zaciski (max. 1,5 mmz) wewnetrznego zasilacza 24V DC (40 mA)
X1 -listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego4 - 20 mAlub 0/2-10V

+L,-L, SH ........... zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
(pasywny) 4-20 mA

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

COM,NO.............. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika R1, R2
X2 - listwa zaciskowa dodatkowych przekaznikow
COM1, RE1, RE2, RE3, REA4...zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekazniki RE1, RE2, RE3,

RE4
COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05-1,5 mm2) przekaznika RE5
COM,NO,NC ..... zaciski0,05-1,5 mm2) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa silnika z zasilaniem 3-fazowym
L1,L2,L3............. zaciski (0,05-1,5 mmz) napigcia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtaczenie sterowania lokalnego w sitowniku z modutem DMS3

Z500...... podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw

Z500a....podgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wejéciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czg$cig sktadowa jest
wyjsciowy pradowy sygnat4 - 20 mA pasywny.

Z515...... podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF (2P)

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czg$cig sktadowa jest
wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny.

Z532...... podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wejéciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czg$cig sktadowa jest
wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny. Sterowanie silnikiem przez
stycznikirewersyjne.

Z536...... podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanych
analogowym sygnatem wejéciowym 0/2 - 10V z przetgczaniem na (2P)
sterowanie ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czg$cig sktadowa jest
wyjsciowy pradowy sygnat 4 - 20 mA pasywny. Sterowanie silnikiem przez
stycznikirewersyjne.

Z537 ...... podiaczenie z silnikiem 3-faz., ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania
ON/OFF (2P)

Z563......podlaczenie z silnikiem 1-faz., modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N,L.... ...terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 230 VAC, 50 Hz

0V,+24V............terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05-1 mmz)ofcontrol inputs 24V /DC

+IN,-IN,SH ......... terminals (0,05 - 1 mm2) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ............ terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY

COM,NO.............. terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelayterminals R1,R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board

COM1, RE3, RE4, COM5, NO5,NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelay
Re3, RE4,RE5
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3 .o terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz

Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500......wiring diagram module with 6 additional relays

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514.......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P)

Z523......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z532......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor viareverse relays.

Z536......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor viareverse relays.

Z537 ......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P). Switching of electric motor viareverse relays.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

S 10
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Legenda:

Z563b....podtaczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem

komunikacji MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym
Z574d....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem

komunikacji MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowym

...................... kondensator

COM(R8232) .mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC
S3 modut elektroniki

...elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny
....grzatka
....ochrona termiczna silnika
....bezpiecznik zasilacza

.stycznikirewersyjne
.silnik jednofazowy lub tréjfazowy
regulator potozenia
czujniki potozenia
.rezystancja wejsciowa
.rezystancja obcigzenia
....napiecie zasilania dla EPV
...dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RE5 .dodatkowe przekazniki
TORQUE......... czujnik momentu
IN/OUT........... wejscia/wyjscia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléw wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20 mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.

102 T

Legend:

Z563b....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with  communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.
Switching of electric motor viareverse relays.

.wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel
.wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel. Switching
of electric motor viareverse relays.

Z574c...

Z574e...

[ O capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unittoa PC

DMS3 .... .electronic module

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

E1... ...space heater

F1
F3 ..

.motor’s thermal protection

.fuse of voltage supply source
.reverserelays
.single-phase / three-phase electric motor
.positioner

.position scanning

.inputresistance

.load resistance

.voltage for EPV

.free programmable relay

.READY relay (free-programmable)
RE1tillRES .......additional relays
TORQUE .......... torque scanning

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 - 20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input at the same time



Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ UMR 1PA

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UMR 1PA

ISO 5210, ksztalt B3, B4 \shape B3, B4\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

FOCT P 55510 - M4 i MK
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405

Rysunek wymiarowy sitownika UMR 1PA ze sterowaniem lokalnym
i listwa zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 1PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\

404
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

REMATIC

UMR 2PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

Supply voltage 230 VAC
Terminal board connection

Protection of the motor against overheating

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Wytgcznik termiczny silnika wewnatrzuzwojeniowy

- Wytgczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od pofozenia
- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w pofozeniach kraricowych

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60% to 100%
Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub

0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)
- Sterowanie binarne napigciem 24V DC
- Sterowanie impulsowe
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu

DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢

sterujgcych lub nadajnika potozenia
- Wyjscie zgtaszania awarii
- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej
- Wskaznik potozenia na diodach LED
- Modut komunikacji RS 232
- Program do programowania na PC

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedfug ISO 5210

- Sterowanie reczne
- Stopieri ochrony IP 66 / IP 68

Relay READY "

oro2-10v"

Safety function ESD (failure reaction)
Timing mode / regime of operation

control inputs

Output for failure messages

Space heater operated by control unit
LED position indicator

Communication interface RS 232
Programme for parameters setting by PC
Mechanical connection - flange ISO 5210

Manual control
Protection code IP 66/ IP 68

2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) K
Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA

Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
Impulse control (inching duty) (+24 VV DC) - OPEN, STOP, CLOSE

Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P) K
Auxiliary available voltage 24 VV DC, max. 40 mA for supply of the

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 "

1)
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

286.4.2022

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

Local control for actuators with DMS3 system

Additional relays RE3, RE4, RE5 "

Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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UMR 2PA Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UMR 2PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 182. | x| - [ x| x| x| x| x|/ [x]|x]
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtlr(:égfzg:;\ oscl 10) féﬁ’:;?g l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ B aarel
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50°C ... +40° ) 3
. Zlmny \Cold\ . 50°C 40°C C3 P66/ 1P 68
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podlaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 23) | Schemat poditaczenia v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
50 Hz 230 VAC Z514, 7523, 72515 0
Za pomocg optoelementow 220 VAC Z574c, 2563 L
\Via opto-isolators\ 60 H 24), 120V AC Z514, 7523, Z515 T
Z L
Na listwe zaciskowg 110 VAC Z574c, 2563 B
\To terminal board\ | 75 pomocg stycznikéw rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC Z532b, Z536b, Z537b 2
\Via reverse contactors\ 3x380 VAC Z574d, Z563a N
Bezkontaktowe 3x400 VAC E
\Contactless switching\ 50 Hz 3x380 VAC 2532, Z536f, Z537f F
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 (220) V AC | Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380) V AC
31) |Max. moment obciagzenia \Max. load torque\ 31) |Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ Predkos¢ v
Max. moment 7)) 33| Max. moment 32) 33) przestawienia
wytaczajacy Rezim pracy Praca wytaczajacy Rezim pracy Praca \Operating speed\
\Max. switching Otworz-Zamknij regulacyjna \Max. switching Otwarz-Zamknij regulacyjna
-offtorque\  |\ON - OFF duty\ |‘Modulating duty\|  -off torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\| ™ 54317 60 Hz
80 Nm 48 Nm 32 Nm 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10 min~'[ 12min""| A
10 min-'| 12min-'| E
48N
55Nm 33 Nm 22 Nm 80 Nm m 32 Nm Bminl 18mint| B
10 min 'l 12min'| F
40 Nm 24 Nm 16 Nm 60 Nm 36 Nm 24 Nm 15 min -'| 18 min-'| G
20 min-1[ 24 min-1| C
10 min 'l 12min-'| H
30 Nm 18 Nm 12 Nm 15 min *'| 18 min-"'| J
30 Nm 18 Nm 12 Nm 20min | 22 min 1 K
- - - 40 min '[ 48 min'| D
Obroty robocze v
\Revolutions\
llo$¢ obrotéw mozna dowolnie zaprogramowac. Jesli nie jest to podane w zamdwieniu sitownik ustawia sie na 20 obrotow. 2.160 A
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\
. . . A Schemat
Plyta sterujaca Sterowanie - Sygnaly sterujaca Sygnat wyjsciowy . v
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ podiaczenia
p \Wiring diagram\
ON - OFF . 7515, Z537b
2p i impulsowe \and inching\ 24vVDC 7537f F
DMS3 B Z514,7532b
3pI2p Modulacyjne | O/4-20mA : i%":);fs’s‘fvy 24V DG 4-20 mA 7532f ¢
\Modulating\ 02-10V \and inching\ pasywny \passive\ 7523, Z536b H
Z536f
DMS3 M1 ac Jednokanatowy M
S22 | mopBusRTy |_\1 Channel\ Zo7do, o740
=@
DMS3 M2 ] 'g.‘-’ = redundant ON - OFF 7563, Z563a N
g é S i impulsowy 24V DC -
DMS3 P1 =cEQ Jednokanatowy | \and inching\ Z574c,Z574d | P
ZED | PROFIBUS | \{Channel
oo 2 DP V0 /V1
DMS3 P2 == redundant 7563, Z563a Rl v v v

Ciag dalszy na
nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

UMR 2PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 182 x| - [ x| x[ x| x]x]| /[x[x]
|
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza |Mocowanie/$rednica Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Spigot/diameter\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
N B3 216 A
Fo7 B4 925 P-xxxx B
Kolnierzowe Y/55 B1/B2 228 z
\Flange\ N B3 220 P-1483 C
F10 Y/70 B1/B2 @42 P-xxxx Y
IS0 5210 Y/70 C 14/028/042 P-1498 M
Fo7 SV Y/55 66)
F10 N A Max. TR26 . P-xxxx D
Niestandardowe \Non-standard\ GO Y/60 5 8;0
E 220 S P-xxxx K
0 /60 [ 14/028/@42 & P-xxxx L
Niestandardowe - 220 N
\Non-standard\ Fo7 . - 530 P-1497 s
F10 - 020 P-1498 Q]
- @30 ) R
- MC 11x11 P-1499 S
64x30/4xM6 - MK 35°/37°; ©32/925 Pxox 60 [T
FOCT P 55510 - AC 19x19 P-xxxx U
2104/4xD15 ) AK 35°/37° P-xxxx 68) | V
246/228 P-xxxx 69 | W
Wyposazenie dodatkowe Schematy podiaczen| 4 | +
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zaméwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 20 revolutions.\ )
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilos¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\ :
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang warto$¢ z wybranego zakresu. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ -
D Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
E Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 REG6) 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
£ Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (wys$wietlacz tylko do temp. -40°C). Rys. P-2032a 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LCD display (data displaying only up to -40°C). Dim. draw. P.-2032a.\ a

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Acesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zamoéwienia
\Order code\

Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Przepusty do kabli ekranowanych \Cable glands for armoured cables\

Podajemy w zaméwieniu stownie \Specify in your order\

Uwagi:

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP68-10m.../96 godz

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane w katalogu momenty obniza sie 0 0,8 wartosci.

31) Momentwytaczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 -90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej

S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.

) Kotnierz FO7-Atylko do momentu obrotowego 40 Nm.

63) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym, modutem komunikac;ji
Profibus lub Modbus.

65) Wymiar @-60 mozna uzyska¢ po zastosowaniu krgzka centrujgcego

66) Otwor bez gwintu. Maksymalny wymiar gwintu dla trzpienia wznoszonego @-26

67) Maksymalna wysoko$é trzpienia wznoszonego 50 mm.

68) Maksymalna wysokos$¢ trzpienia wznoszonego 100 mm.

69) Maksymalnawysokos$¢ trzpienia wznoszonego 150 mm.

71) Nie obowigzuje dla wykonania z modutem Modbus/Profibus.

72) Nie obowigzuje dla napiecia zasilania 3x400V (3x380V)AC..

Notes:

10) Climate resistance accordingto1SO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosenrange.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
+40 °C and at average loading 35% of max.torque.

61) Flange FO7-Aup to switch-off torque of 40 Nm.

63) Valid for PROFIBUS and MODBUS versions.

65) Diameter @ 60 can be reached by turning the centring ring over.

66) Bore without a thread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.

67) Max. raising spindle 50mm.

68) Max. raising spindle 100mm.

69) Max. raising spindle 150mm.

71) Itis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

72) Does notapply to a supply voltage of 3x400 V (3x380 V).
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Schematy podtgczenia \Wiring diagrams\ UMR 2PA
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zasilacza
PE,N,L..ccooviinn. zaciski (0,05-1,5 mmz) napiecia zasilania 230V AC, 50 Hz

0V, +24V............. zaciski (max. 1,5 mmz) wewnetrznego zasilacza 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mm2) sygnatu sterujgcego4 - 20 mAlub 0/2-10V

+L,-L, SH .......... zaciski (0,05 - 1 mm2) pradowego sygnatu wyjéciowego
(pasywny) 4-20 mA

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY

COM,NO.............. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika R1, R2

X2 - listwa zaciskowa dodatkowych przekaznikéw

COM1,RE1, RE2, RE3, REA4...zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznikiRE1, RE2, RE3,

RE4
COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
COM,NO,NC ..... zaciski0,05-1,5 mmz) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa silnika z zasilaniem 3-fazowym
L1,L2,L3 ... zaciski (0,05-1,5 mmz) napiecia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podHgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

...podtgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikéw

Z514......podtaczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejéciowym 0/4 - 20 mA z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20
mA pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtaczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetagczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20
mA pasywny.

Z532b....podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig skltadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536b....podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjéciowy 4 - 20
mApasywny. Z537podigczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla
sterowania ON-OFF (2P). Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z532f.....podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czeécig skladowa jest sygnatwyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z536f.....podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjéciowy 4 - 20
mApasywny. Z537podigczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla
sterowania ON-OFF (2P). Sterowanie silnika bezkontaktowe.

...podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania (ON/OFF (2P)

Z537f.....podIaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania (ON/OFF (2P).
Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z563......podIaczenie UPR-2PA-Ex z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji
MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z563a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem
komunikacji MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574d....podtaczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem
komunikacji MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowym

Chereeeeeees kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -

pasywny
E1.... grzatka

...ochronatermiczna silnika

...bezpiecznik zasilacza

stycznikirewersyjne

silnik jednofazowy lub tréjfazowy

...regulator potozenia

...czujniki potozenia

rezystancja wejsciowa

rezystancja obcigzenia

...napiecie zasilania dla EPV

...dowolnie programowane przekazniki

przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
dodatkowe przekazniki

...czujnik momentu

...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
wejécia/ wyjscia

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz)ofsupply 230VAC,50Hz

0V, +24V............ terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mm2) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ........... terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

COM,NO............ terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMb5, NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3 ... terminals (0,05-1,5 mmz)ofsupply 3x400VAC, 50 Hz

Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514.......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or

for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P)

Z523......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
foranalogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

....wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z532f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z536f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors -
for the ON/OFF control (2P)

Z537f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P). Contactless switching of electric motor.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.

...wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.

[ O capacitor
COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC

DMS3................ electronic module
EPV passive .....

electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

...motor’s thermal protection

...fuse of voltage supply source

...reverserelays

single-phase / three-phase electric motor

...positioner

position scanning

inputresistance

...load resistance

...voltage for EPV

...free programmable relay

...READY relay (free-programmable)

...additional relays

...contactless switching module of electric motor (solid state)
...torque scanning

TORQUE ...
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Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub pofozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12-4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napieciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwo$ci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjéciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu |1, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UMR 2PA

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input I1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time
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IS0 5210 - F10 - N - .
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Rysunek wymiarowy sitownika UMR 1PA ze sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 1PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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