Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

SPR 0.1PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomoca przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sa
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

FUNKCJE | WYPOSAZENIE STANDARDOWE

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa

- 2 programowane przekazniki RE1, RE2
- Przekaznik READY

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Relay READY

STANDARD EQUIPMENT AND FUNCTIONS

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Funkcja bezpieczeristwa ESD (reakcja na awarig)

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 -12 mA, 12 - 20 mA
lub 0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wykonaniu 2P)

- Sterowanie binarne napieciem (+24V DC) ON-OFF

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) ON-STOP-OFF

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny
(nie dla DMS3 w wersji 2P)

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
Sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Ograniczniki mechaniczne kata obrotu

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

- Safety function ESD (failure reaction)
- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA,
12 -20 mA, or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)
- Control voltage for remote control 24V DC
- Impulse control (inching duty)
- Electronic position transmitter 4-20 mA passive
(not for DMS3 in 2P version)
- Timing mode / regime of operation
- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply
of the control inputs and transmitter
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- LED position indicator
- Communication interface RS 232
- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical stop ends
- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY ”
- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO/V1 ?

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU ?

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Additional relays RE3, RE4, RE5 "

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES5, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1?

- Version with control board MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus
2) Po uzgodnieniu z producentem

1) Not valid for Profibus and Modbus
2) Only after agreement with the producer
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SPR 0.1PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 0.1PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 238. [ x [ - [x[x]x[x]x[/[xT]x]
|
Typ klimatu 10) Klas:tlr::;:fzg:;oscl Temperatura otoczenia |Stopiefi ochrony l
\Climate resistance\ \Corrosivity category\ \Ambient temperature\ \Enclosure\
C3 -25°C + +55°C IP 67 1
Umiarkowany \standard \ )
C3 -25°C + +55°C IP 68 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C + +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C = +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ C4 -25°C + +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napigcie zasilania q
\Electric connection\ \Voltage\
230V AC 0
50 Hz 220V AC L
Na list sk 24V AC 3
a listwe zaciskowg
\To terminal board\ f;gx 28 ¥
23)
60 H
‘ 110V AC B
24V AC J
Max. moment obciazednia 3% Czas przestawienia
\Max. load torque\ \Operating time\
Rezim pracy ON - OFF 32) Praca regulacyjna 33) v
\ON - OFF duty\ \Modulating duty\ 50 Hz 60 Hz
16 Nm 13 Nim 10 5/90° 8 5/90° A
20 Nm (10 Nm) 39 16 Nm (10 Nm) 30 s s B
20 s/90° 17 s/90° C
40 s/90° 34 s/90° D
32 Nm 25Nm 80 s/90° 66 s/90° F
120 s/90° 100 s/90° G
160 s/90° 135 s/90° H
40 s/90° 34 s/90° J
31) 60 s/90° 50 s/90° K
S0 Nm 40 Nm 120 s/90° 100 s/90° M
160 s/90° 135 s/90° N
Kat roboczy
\Operating angle\ 1§
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 41 90° F
\With stop ends\
) o 42) 60° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikéw - regulowany, programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\ -
160° - 360° P
Modut elektroniki Sterowanie / Sygnaly sterujace wijﬁg?:\:/y p ::t:?:::;tia il
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ | \Wiring diagram\
ON - OFF _
2p i impulsowe \and inching\ 24V DC Z515b F
DMS3 -
3p/2P Modulacyjne 0/4 - 20 mA . _ON - OFF 24V DC 4-20 mA Z514b ¢
\Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\
0/2-10V \and inching\ Z523b H
DMS3 M1 g Jednokanatowy M
- g E MODBUS RTU \1 Channel\
=©
DMS3 M2 S 5‘% = redundant _ON - OFF N
ss E 9 i impulsowe 24V DC - v v v
=cES8 Jednokanatow \and inching\ .
DMS3 P1 El £ § PROFIBUS \1 Channel\ / 9 P| Ciag dalszy na
g 8 [} DP VO / V1 nastepnej stronie
DMS3 P2 <= redundant R \next page\
Uwagi: Notes:
10) Typ klimatu wedtug ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m../48 godz. 11) 1P68-10m/48 hours. ) . _
23) Parametry techniczne silnikow elektrycznych z predko$ciami przestawienia  23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
podane sg w dziale parametréw elektrycznych "Parametry elektryczne” see "Operation and Maintenance Manual".
30) Sitowniki sg samohamowne do wartosci podanejw nawiasach. 30) Actuators are self-locking up to the torque value stated in brackets.
31) Dla momentu 50 Nm nie mozna specyfikowaé przytacza mechanicznego 31) For torque of 50 Nm mechanical connections marked A, 1, B, C, R, S cannot
oznaczonego kodem A, 1,B,C, R, S. be specified. ] ]
32) Takim momentem mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy S$2-10 min, lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle $2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\ SPR 0.1PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 0.1PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 238. [ x| - I x[x[x[x|[x[/][x]x]
|
Przylacze mechaniczne Wpust \Coupling Slx‘l’?\ Rysunek wymiarowy l
. . 'ymiar : : :
\Mechanical connection\ ISO \Dimansion\ \Dimensional drawing\
D-9 9x9 A
61) L-9 9x9 1
FO3 —
H-9 Ix14 B
SL-11 11x11 Cc
H-8 8x13 D
D-11 11x11 E
Foa L-11 11x11 2
Kotnierz H-11 11x18 F
\Flange\ SL-11 11x11 P-1234b G
(IS0 5211) SV-22 222 H
D-11 11x11 3
L-11 11x11 4
D-14 14x14 J
FO5 L-14 14x14 5
SL-11 11x11 K
SV-22 @-22 L
H-14 14x18 N
V-12 -12 6
D-14 14x14 1
Konsola L-14 14x14 1 7 |
\Bracket\ Fo7 H-14 14x18 P-1493a M
(180 5211) H-8 8x13 P
V-16 J-16 8
V-20 @-20 9
Uchwyt + mata dzwignia \Stand + Small lever\61) P-1235b/A R
Uchwyt + mata dzwignia + ciegto TV 160 \Stand + Small lever + Pull-rod TV 160\ 5" P-1235B/A, P-0100 S
Uchwyt + duza dzwignia \Stand + Large lever\ P-1235b/B T
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ P-1235b/B, P-0210 U
Uchwyt, trzpien \Stand, Shaft\ SL-11 C 11x11 P-1235b/C \4
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ SV-22 D @22 ) w
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\ | ¥ | V¥
Bez wyposazenia dodatkowego \No additional equipment\ -
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢ ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ -
D Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modul DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
E Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71) 7500 ole
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+D=22, A+E=23
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Accessories\
Kabel do modutu komunikacji DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100
Klucz serwisowy sterowania recznego \Service handle\ 224763601
Uwagi: Notes:
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90 az
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. 1200 cyklov/hod.
35) Przy czestotliwosci 60 Hz czas przestawienia zwigkszy sie 1,2x a moment 35) Atfrequency 60 Hz torque decreased by 1,2.
zmniejszy 1,2 x. 41) Actuator does not have torque switching, therefore it must not run onto stop
41) Sitownik nie posiada wytacznikéw momentowych, dlatego wytaczniki potozeniowe ends.
muszg by¢ tak ustawione, zeby silnik nie doszedt do mechanicznych ogranicznikow ~ 42) Required operating angle must be specified in your order, otherwise the actuator
kata obrotu. will be set to the minimum angle of the specified range. 61)Load torque can be
42) Konkretny kat roboczy nalezy poda¢ w zamdwieniu, w innym przypadku kat jest specified as 32 Nmonly.
nastawiony na minimalny z wybranego zakresu. 71) Valid for voltages 230 V AC. It is not possible to specify for version with
71) Dotyczy wersji z zasilaniem 230V AC. Niemozliwe wykonanie z modutem PROFIBUS or MODBUS.

komunikacji MODBUS, PROFIBUS
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SPR 0.1PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ SPR 0.1PA
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Uwagi: Notes:

1.Nazaciski N, Llistwy zaciskowej (X)modutu elektroniki podajemy napiecie
zasilania 120/220/230/240V AC lub 24V AC wedtug zamowienia. Dla napigcia
zasilania 24 V AC nie ma potrzeby podtaczania przewodu uziemienia PE.

Przytacze elektryczne:
Przez 3 przepusty kablowe 1 x M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw od 8 do
14,5 mm, 2 x M16x1,5 dla srednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm na listwe

zaciskowg

X -listwa zaciskowa zasilacza

PE,N,L.............. zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napigcia zasilania 230, 120 lub 24V AC,
50/60 Hz (wedtug zamoéwienia)

0V,+24V ............. zaciski (max. 1,5 mmz) wejs¢ sterujgcych 24V DC (40 mA)

X1 -listwa zaciskowa na plytce sterowniczej
COM, CLOSE OPEN, I1, 12....zaciski (0,05 - 1 mmz)wejé(': sterujgcych 24V DC

+IN, -IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejéciowego zunifikowanego sygnatu
sterujgcego 0/4 20 mA (0/2-10V)

+L,-L,SH ............ zaciski (0,05- 1 mmz) pradowy sygnatwyjsciowy (pasywny) 4-20mA

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY

COM,NO.............. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikéw RE1, RE2

X2 - listwa zaciskowa na module dodatkowych przekaznikow
COM1, RE3, Re4...zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznikow RE3, RE4

COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5

1. On clamp N, L terminal power supply (X) feed supply voltage 120/220/230/240 V
AC, or 24 V AC by you - specified type of construction EA. For supply voltage 24 V
AC no need connect ground wire PE

Electric connection:

Via 3 cable glands - 1 x M20x1,5 for cable diameter 8 to 14.5 and 2 x M16x1.5 for

cable diameter 6 to 10.5 mm

X -voltage supply source terminal board with screw terminals

PE,N,L.ccccoeennnn. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24 V AC resp. 110/120 V AC,
resp. 230/240 V AC, 50/60 Hz (according to the specification)

....terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)

inal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mmz) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2)ofrelay READY

COM,NO.............. terminals (0,05-1,5 mmz) of relay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE3,REA4....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RE3, RE4
COMS5, NOS5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

SPR 0.1PA

Legenda:
Z500/Z500a....... podtagczenie modutu 3 lub 6 dodatkowych przekaznikéw
Z514b....oce podtaczenie SPR 0.1PA - (3P) sterowanie analogowe sygnatem

0/4-20 mA  z przetaczaniem na (2P) sterowanie ON/OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA
pasywny.

podtaczenie SPR 0.1PA-dla sterowania ON/OFF (2P)

podtaczenie SPR 0.1PA - (3P) sterowanie analogowe sygnatem
0/2 - 10 V z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON/OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA
pasywny.

kondenzsator

....podtaczenie sterowania do PC

EPV passive......elektroniczny nadajnik potozenia pasywny

..grzatka antykondensacyjna

..bezpiecznik zasilacza

..silnik 1-fazowy

..regulator potozenia

..czujnik potozenia

Rin... ..rezystancja wejsciowa
RL ... ..rezystancja obcigzenia
R1, R2 dowolnie programowane przekazniki

RE3,RE4,RE5 ...dowolnie programowane przekazniki
..przekaznik gotowosci (dowolnie programowane)

DMS3 ..modut elektroniki
UN........ ..napiecie zasilania elektroniki EPV
IN/OUT............ wejscie / wyjscie

Programowe mozliwosci ustawienia sygnalow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte, potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne,
sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu sterujgcego,
btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujacego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL (odblokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarie) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami24 V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach I1, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.
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Legenda:

Z500/2500a....... wiring diagram of module with 3 or 6 additional relays

Z514b ... wiring diagram of SPR 0.1 for the ON/OFF control or for
analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA

Z515b ... wiring diagram of SPR 0.1PA for the ON/OFF control (2P)

Z523b...cccen wiring diagram of SPR 0.1PA for the ON/OFF control or for

analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

capacitor

possibility for connecting the control unit to a PC
electronic position transmitter is passive with output current
signal

space heater

fuse of voltage supply source

single phase electric motor

.positioner

.position scanning

input resistance

load resistance

.voltage for EPV (electronic position transmitter)
..free programmable relays

free programmable relays

READY relay (free-programmable)

.electronic module

voltage

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled, open position,
close position, torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open
or position open, torque close or position close, open, close, movement, movement
flasher, to position, from position, warning, remote control, local control, control
shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input I1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on(for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input atthe same time



SPR 0.1PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SPR 0.1PA
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\ SPR 0.1PA
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SPR 0.1PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Ksztatt \Shape\ SL (C)

223 MIN. 160 V 22 2
7

20 (30) ||
[ N I
— d
[Te) / 2
['el
| — o
N
x
Ksztalt \Shape\ SV (D)
7N\
o ; 28 2
©
6h9x6x25
— N\ I
N ez ||
< | N
N| =
80
12 182
50 \
AN\
g 183
8
Al W
8 eth-=r
N
T T O
|
i
8 i @
[l %
: <
1T =
[ T
FO7
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx
0u
<>\>
| i
T
innl Y.
| o
o x
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
IS0 IREgERk \Dimension\ 59 IREgER \Dimension\ 59 IREgER \Dimension\ ER R \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \ V-xx \ W Y4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 C 14 18 V-12 \ 12 13.6 4
H-8 C 8 13 V-16 \ 16 18.1 5
V-20 \ 20 22.5 6
P -1493a

T 2



SPR OPA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

OPIS DESCRIPTION

Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w Electric actuators REMATIC are equipped with
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane electronics DMS3. They are controlled by voltage
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub 24V DC (2P operation) or by analogue input
analogowym sygnatem wejsciowym, pragdowym signal: current or voltage (3P operation).

0/4-20 mA, napigciowym 0/2-10 V. Programuje sie Parameters setting is done through pushbuttons
je za pomocg przyciskéw i migajgcych diod LED na  and blinking LED diodes placed on a control
ptycie sterowniczej lub za pomocg programu na PC  board, by means of a local control unit or via PC

(interfejs RS 232). Sg przeznaczone do pracy programme (interface RS 232). The actuators are
regulacyjnej lub pracy ON - OFF. aimed for modulating operation or operation
ON-OFF.
FUNKCJE | WYPOSAZENIE STANDARDOWE STANDARD EQUIPMENT AND FUNCTIONS
- Napiecie zasilania 230VAC - Supply voltage 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowa - Terminal board connection
- Wytaczanie w pofoZeniach kranicowych - Switching off in limit positions
- 2 programowane przekazniki RE1, RE2 - 2 freely programmable relays RE1, RE2
- Przekaznik READY - Relay READY
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA - Control by unified signal 0/4 - 20 mA or 0/2 - 10V
lub0/2-10V - Control voltage for remote control 24V DC
- Sterowanie binarne napieciem (+24V DC) ON-OFF - Impulse control (inching duty)
- Sterowanie impulsowe (+24V DC) ON-STOP-OFF - Timing mode / regime of operation
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana) - Safety function ESD (failure reaction)
- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie) - Electronic position transmitter 4-20mA passive
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (not for DMS3 in 2P version)
nie dla DMS3 w 2P) - Output for failure messages
- Wyjscie zgtaszania awarii - Space heater operated by control unit
- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej - Communication interface RS 232
- Modut komunikacji RS 232 - Programme for parameters setting by PC
- Program do programowania na PC - Mechanical connection - flange ISO 5211
- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe ISO 5211 - Manual control
- Sterowanie reczne - Protection code IP 67
- Stopien ochrony IP 67

09 REGADA 23.7.2020



Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR OPA

REMATIC

[ Kod zaméwienia \Order code\ 230. [ x [ - [x[xTxTx]xT/Tx]x]
|
Typ klimatu 10) B Gl Temperatura otoczenia |Stopief ochrony
\Climate resistance\ CINES G \Ambient temperature\ \Encl \
\Corrosivity category\ P NCIOSLIE
c3 -25°C + +55°C IP 67 1
Umiarkowany \standard \ )
C3 -25°C + +55°C IP 68 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ C4 -25°C = +55°C IP 67 2
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ C3 -25°C = +55°C IP 67 6
Morski \Sea \ Cc4 -25°C = +55°C IP 67 7
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 23 Schemat podtaczenia | |
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
50 Hz 220V AC L
. . 24V AC 7516 3
Na Ilstwe_ zaciskowg 240V AC 7517 v |
\To terminal board\ ——
60 Hz ® 120V AC Z518 T
110V AC B
24V AC J
Max. moment obcigzenia 32 Max. moment obcigzenia 33) Czas przestawienia
\Max. load torque\ \Max. load torque\ \Operating time\
Rezim pracy ON - OFF Rezim pracy regulacyjny
\ON - OFF duty\ \Modulating duty\ Wl Colil= +
12Nm (7 Nm) 3035 10 Nm (7 Nm) 30)3%) 15 s/90° 13 s/90° 6
25 Nm (15 Nm) 30)35) 20 Nm (15 Nm) 30)35) 30 s/90° 27 s/90° 7
32 Nm 25 Nm 60 s/90° 55 s/90° 8
40 Nm 32 Nm 100 s/90° 80 s/90° 9
40 Nm 32 Nm 130 s/90° 105 s/90° 5
Kat roboczy
\Operating angle\ v
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 41) 90° F
\With stop ends\ 120° G
. o 42) 60° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikéw - regulowany, programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\ -
160° - 360° P
Modut elektroniki Sterowanie / Sygnaly sterujace Sygnat wyjsciowy| Schemat podtaczenia
\Control board\ \Control / Command input\ \Output signal\ | \Wiring diagram\ \
ON - OFF
2pP i impulsowe \ and inching\ 24VDC Z517a F
DMS3 R
3P/2P Modulowane 0% -20mA iﬁnr\:)ul(s):v':e 24V DC 4-20 mA Z516a ¢
\Modulating\ 02 - 10V \and inching\ pasywny \passive\ 7518a
0 n 0 Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy
Przytacze mechaniczne \Mechanical connection\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\ I
F04 D-11 11x11 A
P-1172 —1
FO3 D-9 9x9 B
F04 L-11 11x11 S
F03 L-9 9x9 P2 T
F04 [
Fo3 SD-11 11x11 P-1173 D
. F04 u
Kotnierz \Flange\ / ISO 5211 - - ——
g Fo3 SL-11 11x11 P-1173 v
D-14 14x14 © P-1451/F K
FO7 H-14 14x18 8‘ P-1451/E L
H-8 8x13 o P-1451/D M
V-12 @-12 P-1451/G 6
D-14 14x14 P-1451/A N
F05 D-11 11x11 P-1451/B P
H-14 14x18 P-1451/C R
Uchwyt \Stand\ - SL-11 11x11 P-1174 E
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ 61) - - - P:01OO F
Uchwyt + dzwignia + Ciegto TV 160 \Stand + Lever + Pull-rod TV 160\ 5" - - - G
Dla zaworéw mieszajgcych \For mixing valves\ KOMEX ©0) - - - P-1219 1
Dla zaworéw mieszajgcych \For mixing valves\ ESBE - - - P-1221 J v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 0PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 230. [ x| - [ x[x[x|x[x][/]|x]x]
Wyposazenie dodatkowe $ l
\Additional equipment\
Bez dodatkowego wyposazenia \No additional equipment\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢ \Adjustment of operating angle to required value\ 0|1

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Accessories\

Kabel komunikacji DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Klucz serwisowy sterowania recznego \Service handle\

224763601

Uwagi:

10) Typ klimatu wedtug ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

11) IP 68 - 10m/48 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”

30) Sitownikisg samohamowne do wartosci podanejw nawiasach.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub

S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej

S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.

Przy czestotliwosci 60 Hz czas przestawienia zwiekszy sie 1,2x a moment

zmniejszy 1,2 x.

Sitownik nie posiada wytgcznikow momentowych, dlatego wytgczniki

potozeniowe muszg by¢ tak ustawione, zeby silnik nie doszedt do

mechanicznych ogranicznikdw kata obrotu.

Konkretny kgt roboczy nalezy poda¢ w zaméwieniu, w innym przypadku kat jest

nastawiony na minimalny z wybranego zakresu.

) Katroboczy 90°.

61) Mozna specyfikowaé tylko do momentu obrotowego 32 Nm.

33

35

IS
=

Programowe mozliwosci ustawienia sygnalow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2: nieaktywne, potozenie otwarte, potozenie zamkniete, praca w
kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca sygnalizowana miganiem, do
potozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne,
sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu sterujacego,
btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12-4 mA,

12-20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 -2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 11
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL (odblokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

11

REGADA

Notes:

10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

30) Actuators are self locking up to the torque value given in brackets.

32) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

35) Atfrequency 60 Hztorque decreased by 1,2.

41) Actuator does not have torque switching, therefore it must not run onto stop
ends.

42) Required operating angle must be specified in your order, otherwise the actuator
will be set to the minimum angle of the specified range.

60) Operating angle 90°.

61) Loadtorque can be specified as 32 Nm only.

load the actuator under duty cycle

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2 relays: disabled, open position, close position,
torque-open, torque close, torque open or torque close, torque open or position
open, torque close or position close, open, close, movement, movement flasher, to
position, from position, warning, remote control, local control, control shut off.
Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA, 20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V, 10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is activated, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is activated, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on(for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time).



Sitlownik elektryczny jednoobrotowy \Electric part-turn actuator\

SPR OPA

Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ SPR OPA

25160| Fa 7518a| -~
| |
9 | =N
E1LT_| | — o (RS 252) By t POSITION \%U
&\l T jL B n
S NN U S NN U
oS3 _ EPV DMS3 . A
£ Rin 120 Ohm passive READY R R2 F3 —r . Rin 3 kOhm passive READY Rl R2
aa

max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

F3

I
W HRTh

jul SPS——— |

OUT 4-20 mA  [24VAC- T 1,6 A/250V
RL max.500 Ohm [110-120VAC- T 0,315 A/250V
UN=18-30 V DC [230-240VAC- T 0,160 A/250V

~
max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A

F3

RN —

CT> OUT 4-20 mA [24VAC- T 1,6 A/250V
AN RL max.500 Ohm [110-120VAC- T 0,315 A/250V
< Un=18-30 V DC [230-240VAC- T 0,160 A/250V

ESD/DBL/2P

IN 24 vV DC

|
|
el | POSITION CoM (RS 232
al | ¢ L@J jE
SINN Ju e
DMS3
F3 : READY RI R2
r'Y 3
Ll E“JZ
ol o 2R 1
Tit

PEN L max. 250V AC/1A /cos phi=1

max. 30V DC/2A
F3

.

(S—
BL/STOP

CLOSE
OPEN
ESD/D
ESD,/0BL

24VAC- T 1,6 A/250V
110-120VAC— T 0,315 A/250V
230-240VAC— T 0,160 A/250V

IN 24 vV DC

Przytacze elektryczne:
Przez 3 przepusty kablowe M16x1,5 dla srednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm
na listwe zaciskowa.
PE,N,L........... zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120 lub 24V AC,
50/60 Hz (wedtug specyfikalcji)
COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejs¢ sterujgcych 24V DC
+IN, -IN, SH .....zaciski (0,05 - 1 mmz) wejéciowy sygnat sterujacy
0/4 20 mA (0/2-10V)
+L,-L, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowy sygnat wyjsciowy
(pasywny) 4-20 mA
COM, NO, NC ..zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik READY
COM, NO.......... zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekazniki RE1, RE2

Legenda:

Z516a.......ccuene podiaczenie SPR OPA - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie
ON/OFF lub 2P sterowanie impulsowe. Czescig sktadowg jest
sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.

....podtaczenie SPR OPA dla sterowania ON/OFF (2P)

...podtaczenie SPR OPA - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczaniem na (2P) sterowanie
ON/OFF lub 2P sterowanie impulsowe. Czes$cig sktadowg jest
sygnat wyjéciowy 4 - 20 mA pasywny.

kondensator
podiaczenie jednostki sterujacej do PC
elektroniczny nadajnik potozenia pasywny
grzatka
...bezpiecznik zasilacza
.silnik jednofazowy
.regulator potozenia
....czujnik potozenia
....rezystancja wejsciowa
.rezystancja obcigzenia
.wolny programowany przekaznik
....przekaznik gotowosci (indywidualnie programowany)
...modut elektroniki
.napiecie zasilania
listwa zaciskowa zasilania
....listwa zaciskowa na jednostce sterujgcej
....wejscia
...wyjscia

Uwagi:

1. Na zaciski N, L listwy zaciskowej (X) modutu elektroniki podajemy napigcie
zasilania 120/220/230/24V AC lub 24V AC wedtug zaméwienia. Dla napigcia
zasilania 24 V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE.

Notes:

1.Onclamp N, Lterminal power supply (X) feed supply voltage 120/220/230/240V AC,
or 24 V AC by you - specified type of construction EA. For supply voltage 24V AC no
need connect ground wire PE

Electric connection:
via 3 cable glands M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm to terminal boards.

PE,N,L............ terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24V AC resp. 110/120V AC,
resp. 230/240V AC, 50/60 Hz (according to the specification)
COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 - 1 mm2) of control inputs 24V /DC

+IN, -IN, SH ..... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 20 mA

+L, -L, SH ........terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal
(Passive) 4-20 mA

COM, NO, NC ..terminals (0,05 1,5 mmz) of relay READY
COM, NO.......... terminals (0,05 1,5 mmz) of relay terminals RE 1, RE 2

Legenda:

Z516a................ wiring diagram of SPR 0 for the ON/OFF control or for
analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA

Z517a... ...wiring diagram of SPR OPA for the ON/OFF control (2P)

Z518a... ...wiring diagram of SPR OPA for the ON/OFF control or for
analogue input 0/2 - 10V and output signal 4 - 20 mA

Corerreeeeeeeie capacitor

COM(RS232) ....possibility for connecting the control unit to a PC

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current
signal

...space heater

...fuse of voltage supply source

...single phase electric motor

...controller

position scanning

input resistance

...load resistance

...voltage for EPV (electronic position transmitter)

...free programmable relays

...READY relay (free-programmable)

...electronic module

...voltage

...voltage supply source terminal board with screw terminals

...terminal board with screw terminals on the control unit

T 1
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SPR 0PA

= 161 143
= 127 92
=
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o~ | |
1 } [ | } |
w2
D
oa
IxM16x1.5 H
h [ 1 E

P -2015

KSZTALT D KSZTALT L KSZTALT SD KSZTALT SL

\SHAPE D\ \SHAPE L\ \SHAPE SD\ \SHAPE SL\
—— DU - DU
- ‘ e - ‘ el
’ ) ’ B o2 ’ ) ’ B o2
4xM5x12 ) \ 4xM5x12 I I
QRS a | %5 QRS a | 3
90° 90° 90° 90°
F 03 @36 | @25 9 F 03 @36 | @25 9
F 04 @42 230 11 F 04 242 @30 1
Kotnierz \Flange\ - Kotnierz \Flange\ -
SO 5211 D | @Y P-1172 SO 5211 D | @Y P-1173
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Ksztatt wpustu
A | ~ \Coupling shape\
L1
D H
S U
O
@d3. i
—
3 - - — - 14— z
O \.'.;_
| [4xB0i4
T
-
P-1451/G FO7 - - - - - V-12
P-1451/F F07 14 - D
P-1451/E FO7 14 18 70 70 9 H
l [ P-1451/D Fo7 8 13 H
P-1451/C F05 14 18 H
P-1451/B F05 11 - 55 50 7 D
P-1451/A F05 14 - D
Wersja Wielkos¢ kotnierza Ksztalt wpustu
% [T 2 \Version\ \Flange size\ v 2 o || 288 EE \Coupling shape\
[T %
<
! I I ! =
— ——
WSKAZNIK POLOZENIA
\POSITION INDICATOR\
MKNIETE OTiny
2 LOSED ‘OPENE‘,;'E
Przytgcze mechaniczne - kod E
wedtug tabeli specyfikacyjnej 8.5
\Mechanical connection - code E
according to specification table\ _ 167 M_§ |
215
l
3
m |
16 4 ﬁf' o °
—~— 1 ~
| o10
oY P O

—
: 1%
4
A 89.5 . i\
20 7

28 _|_30 75
o2 P-1174
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~185_

16
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40 167 MIN. 190 @
275 T
52

i | @
i

127
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N
d
—
89.5
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& 161 3
z 127 92
P
R I
)
8 1 —] 1
|
L]
8
3xM16x1.5
N
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= [ IN(
EHO oA
4 ®
A A
3
4
Y
-
4xM8
A-A
KOLEK 4x16
PIN 4x16
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L Uwaga \Note\ P - 1221
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OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sa
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP V0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

REMATIC

SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napigcie zasilania 230VAC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytgcznik termiczny silnika wewnatrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach krancowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach krancowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki R1, R2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wers;ji 2P)

- Sterowanie binarne napieciem (+24V DC) ON-OFF

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) ON-STOP-OFF

- Tryb synchronizaciji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P)

- Zasilacz z napieciem 24V DC, 40 mA do zasilania wejs¢
sterujgcych

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kata obrotu

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe wedtug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla modutu DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 *

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY ”

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

27.8.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)

- Control by permanent voltage (+24 \V DC) - OPEN, CLOSE

- Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE

- Timing mode / regime of operation

- Safety function ESD (failure reaction)

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in
2P)

- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs and transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system
- Additional relays RE3, RE4, RE5 "

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES5, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1
- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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SPR 1PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 1PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

[ Kod zaméwienia \Order code\ 231 [ x [ - [x[x]x]x]x]/x]x]
|
i Temperatura Klasa koroyzjnosci .
. Typ kI|m_atu otoF::zenia atmosge:y 10) Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C ... +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \Standard \ m
-25°C ... +55°C c3 Pes ™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 IP 67 2
Zimny \Cold \ -50°C ... +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy o .
\Tropical dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 IP 67 8
Podiaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 2) | Schemat podiaczenia | v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230VAC Z514, 7523, 72515 0
50 Hz 220V AC 25’74‘ 7574¢ L
Za pomoca optoelementow 24V AC 3
Na listwe zaciskowa \Via opto-isolators\ 240V AC 2514, 7523, 7515 v
\To terminal board\ , )
60 Hz 120V AC 7574, 7574¢ T
24V AC J
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych 50 Hz 3x400V AC 2532, 7536, 2537 2
\Via reverse relays\ 3x380V AC Z574e, Z574b N
Moment Moment obciazenia 32 Moment obcigzenia 33) Czas przestawienia
wylaczajacy \Load torque\ \Load torque\ \Operating time\
\Switching-off Rezim pracy Zamknij-Otwérz Praca regulacyjna 50 H 60 H M
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ z z
46 Nm 40 Nm - 10 s/90° 8 s/90° 0
90 Nm 80 Nm 63 Nm 20 s/90° 17 s/90° 1
90 Nm 80 Nm 63 Nm 40 s/90° 34 s/90° 2
72 Nm 63 Nm 50 Nm 80 s/90° 34| 67 s/90° 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
) o, ) 42) 50° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikdw - dowolnie programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\ -
160° - 360° P
. . . 2] Schemat
Plyta sterownicza Sterownie - Sygnaly sterujace Sygnat wyjsciowy .
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ podiaczenia V
P \Wiring diagram\
ON - OFF R Z515
2p i impulsowe \and inching\ 24vDC Z537 F
DMS3 B Z514
- Modulacyjne | 4720MA | ON-OFF o4V DC 4-20 mA 7532 ¢
\Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\ 7523
0/2 - 10V \and inching\ H
7536
DMS3 M1 as_ Jednokanatowy Z574c, Z574e | M
; % & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 Soez redundant ON - OFF Z574,2Z574b | N
s S S8 i impulsowe 24V DC -
=cES Jednokanatowy \and inching\ 7574c¢, Z574e
DMS3 P1 g g o PROFIBUS \1 Channel\ ’ P
X = DP VO /V1 v v v
DMS3 P2 == redundant Z574, Z574b R
Cigg dalszy na nastgpnej
stronie
\Next page\
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SPR 1PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 1PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 231, x| - [ x| x| x| x|x| /[x]x]
Przytacze mechaniczne Ksztait wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ ISO \Dva'?f \Dimensional drawing\
imension\
D-14 A
12 14x14 B
H-14 14x22 C
V-20 @20 62 D
D-17 E
7 17x17 F
H-11 11x18 G
D-11
L1 T P-1147 3
Kotnierzowe \Flange\ - ISO 5211 FO5/F07 _ . —]
9 H-8 8x13 P-2032 | N |
V-17 @17 62 P
D-16 R
16 16x16 S
H-10 10x16 T
V-18 218 % U
V-30 @30 %) \
- 08 64) W
H-17 17x25 Z
Uchwyt, trzpien wyjéciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ - @22 J
—— - n P-1162, 1
_ U?hwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P-0210, P-2032 66) K
Uchwyt + DZwignia + Ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia) v | v
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamowieniu: ustawiony jest max. moment wytaczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\ :
A Ustawienie kata roboczego na okreslong wartos¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ :
B Ustawienie momentu wytgczajacego z wybranego zakresu pracy na okreslong wartosc¢. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ -
D Modut 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 Re3)\ a
E Modut 6 dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 7" 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 Re6)\
£ Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wys$wietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -25 °C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -25 °C)\ a

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zamoéwienia
\Order code\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

10) Patrz parametrytechniczne "Srodowisko robocze".

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz.

23) Parametry techniczne silnikow elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.

34) Tolerancja czasu przestawienia dla zasilania napigciem DC wynosi -50% do
+30% w zalezno$ci od obcigzenia. Dla napiecia zasliania AC wynosi #10%.

35) Nie dotyczy zasilania z silnikem 3-fazowym i 24V AC/DC.

42) Konkretny kat roboczy podajemy w zamdwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.

62) Otworwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ).

63) Otwérdowymiennych wktadek.

64) Wymienna wktadka z otworem & 8.

71) Nie obowigzuje dla wykonania zmodutem Modbus/Profibus.

Notes:

10) Climate resistance accordingto ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP 68 - 10 m /48 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90 - 1200 cycles per hour.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

35) Notvalid for version with 3-phase electric motor and 24 V AC/DC motor.

42) Required operating must be specified in your order, otherwise the actuator will
be set to the minimum angle of the specified range.

62) Connection hole directly inside output crankshaft (without interchargeable
insert).

63) Hole for interchargeable insert.

64) Circle hole @ 8 included inside interchargeable insert.

71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.
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SPR 2PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 2PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 232. [ x [ - [x[x]xTx]x]/Tx]x]
|
. Temperatura Klasa koroyzjnosci L,
Typ klimatu otoF::zenia atmosgel! 10) Stopien ochrony l
\Climate resistance\ : P y \Enclosure\
\Ambient temperature\ |\Corrosivity category\
-25°C ... +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \Standard \ ”
-25°C ... +55°C c3 Peg ™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 IP 67 2
Zimny \Cold \ -50°C ... +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania | Schemat podtaczenia| |
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ 2|  \Wiring diagram\
0
50 Hz 230V AC
Za pomocg optoelementow 220V AC 7514, 7523,7515 | L |
\Via opto-isolators\ 2574, Z574c
. . 60 Hz 120VAC T
Na listwe zaciskowg
\To terminal board Za pomocg stycznikéw rewersyjnych 3x400V AC | 7532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse relays\ 50 H 3x380V AC Z574a, Z574d N
z
Bezkontaktowe 3x400V AC | E |
\Contactless switching\ 3x380V AC 2532f, Z536f, Z537f F
Moment Moment obcigzenia 32 Moment obcigzenia 33 Czas przestawienia
wylaczajacy \Load torque\ \Load torque\ \Operating time\
\Switching-off Rezim pracy Zamknij-Otwérz Praca regulacyjna 50 Hz 60 Hz v
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\
72 Nm 63 Nm - 5 s/90° 4 s/90° 0
10 s/90° 8 s/90° 1
20 s/90° 17 s/90° 2
145N 125N 100 N
m m m 40 5/90° 345/90° | 3
80 s/90° 39| 67 s/90° 41!
Kat roboczy
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
42) 50° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikdw - dowolnie programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\
160° - 360° P
Plyta sterownicza Sterownie - Sygnaly sterujace Sygnat wyjsciowy S(;:'hemat_
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signall\ podigczenia v
\Wiring diagram\
ON - OFF R 7515, Z537b,
2P i impulsowe \and inching\ 24vDC Z537f F
DMS3 R 7514, Z532b,
spizp Modulacyjne | 0/4-20mA : i%":)l'jfs’s‘fve IV DG 4-20mA 7532f ¢
\Modulating\ i
oauiating 0/2 - 10V \and inching\ pasywny \passive\ | 7523, 7536p, | |
Z536f
DMS3 M1 &s._ Jednokanatowy Z574c,Z574d | M
; = & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 R redundant _ON - OFF 7574,7574a | N
S£28 \and nching) | 24VPC ‘
Jednokanatow
DMS3 P1 ER y Z574c, Z574d P
(2 § g PROFIBUS \1 Channel\
2o DP V0 /V1
DMS3 P2 = redundant Z574,Z574a R

28 REGADA

v v v
Ciag dalszy na nastgpnej
stronie
\Next page\



Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

SPR 2PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 2PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 232 x| - [ x| x| x| x|x| /[x]x]
Przytacze mechaniczne Ksztait wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ ISO \D\.Nym'a.r \Dimensional drawing\
imension\
D-17 A
17 ar B
H-17 17x25 C
V-28 @28 ©2) D
H-11 11x18 N
EL):: 1ox16 P-1147 F;
Kotnierzowe \Flange\ - ISO 5211 FO05/F07 D14 P-2032 =1
14 14x14 F
H-14 14x22 G
V-22 @22 52) H
V-30 @30 53) Vv
N o8 64 W
H-13 13x19 z
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, output shaft, spring\ - @25 J
Uchwyt + DZwignia \Stand + Large lever\ - - p 02%1225032 66) K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - ' L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenig v | ¥
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\ :
A Ustawienie kata roboczego na okres$long warto$¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ -
B Ustawienie momentu wytgczajgcego z wybranego zakresu pracy na okreslong wartos¢. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ :
D Modut 3 dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
E Modut 6 dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71) 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wys$wietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -25 °C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -25 °C)\ a

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Order code\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:
10) Patrz parametry techniczne "Srodowisko robocze".
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz.
23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.
34) Nie dotyczy wersji wykonania z silnikiem 3-fazowym
42) Konkretny kat roboczy podajemy w zaméwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.
) Otworwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym (bez wymiennej wkiadki ).
) Otwor do wymiennych wktadek.
64) Wymienna wktadka z otworem @ 8.
) Wymienna wktadka. Ksztatt wpustu wg. zamoéwienia.
) Obowigzuje dla zasilania 230 V AC i 3x400 V AC. Nie obowiazuje dla
wykonania z modutem Modbus/Profibus.

Notes:

10) Climate resistance accordingto1SO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) 1P 68 - 10 m /48 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle

S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

Not valid for version with 3-phase electric motor.

Required operating angle must be specified in your order, otherwise the actuator

will be set to the minimum angle of the specified range.

Connection hole directly inside output crankshaft ( without interchargeable

insert).

Hole for interchargeable insert

Circle hole @ 8included inside interchargeable insert

Interchangeable insert. Profile of connecting part hole on request.

Valid for voltages 230 V AC and 3x400 V AC. It is not possible to specify for

version with PROFIBUS or MODBUS.

34
42

62

63
64
65
7
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SPR 2.3PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 2.3PA

x[-Ix]x]x[x[x]r]x]x]

[Kod zaméwienia \Order code\ 233. |
i Temperatura Klasa koroyzjnosci L
. Typ kI|m_atu otoF::zenia atmosmyer]y 10) Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C ... +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \Standard \ m
-25°C ... +55°C c3 Pes ™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 IP 67 2
Zimny \Cold \ -50°C ... +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania | Schemat podtaczenia| v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Woltage\ 2| \Wiring diagram\
230V AC 0
Za pomoca optoelementow 50 Hz 220V AC 2514, 2523, Z515 L
\Via opto-isolators\ 2574, Z574c —
Na listw sk 60 Hz | 120VAC T
a listwe zaciskow
\To tem?inal board\a Za pomoca stycznikow rewersyjnych 3x400V AC | 7532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse relays\ 3x380V AC Z574a, Z574d N
S0Hz 5 a00v AC E
Bezkontaktowe
\Contactless switching\ 3x380V AC Z5321, 2536, 25371 F
Moment Moment obcigzenia 32 Moment obcigzenia 33 Czas przestawienia
wylaczajacy \Load torque\ \Load torque\ \Operating time\
\Switching-off Rezim pracy Zamknij-Otworz Praca regulacyjna \/
torque! \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ 2ol bl
20 s/90° 16 s/90° 0
40 s/90° 34 s/90° 1
290 Nm 250 Nm 200 Nm 80 5/90° 67 5/90° 2
160 s/90°%Y]  135s/90° | 3
Kat roboczy
\Operating angle\ v
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
42) 50° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikdw - dowolnie programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\
160° - 360° P
. i ) . Schemat
Plyta sterownicza Sterownie - Sygnaly sterujace Sygnat wyjsciowy

\Control board\

\Control - Command input\

\Output signal\

podiaczenia
\Wiring diagram\

ON - OFF _ Z515
2P i impulsowe \and inching\ 24vpe Z537b F
Z514
DMS3 Modulacyjne 0/4 - 20 mA _ ON - OFF 4-20mA Z532b ¢
3P/2P \Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\ 7523
0/2 - 10V \and inching\ 7536b H
o
DMS3 M1 Ng_ Jednokanatowy Z574c,7574d | M
- E‘g & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 =xe= redundant ON - OFF 7574,7574a | N
.g 858 i impulsowe 24V DC -
= EQ Jednokanatow \and inching\
DMS3 P1 n = y 9 Z574c, Z574d P
o g g g E?’OV':JI?\[;? \1 Channel\
DMS3 P2 8 e redundant Z574, Z574a R
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SPR 2.3PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 2.3PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 233, x| - [ x| x| x| x|x| /[x]x]
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ ISO \D\.Nym'e.” \Dimensional drawing\
imension\
D-22 62) A
22 22x22 B
H-13 13x1962) N
D-17 62) E
FO7/F10 17 17t F
Kotnierzowe \Flange\ - ISO 5211 H-17 17x25%2) P-1147 G
P-2032 ]
V-28 @28 2 H
z - 65 M
V-45.4 @45.45%) Vv
- 62)
F10 H-22 22x32 _ C
V-42 @42 62) D
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, output shaft, spring\ - 240 J
— - . P-1395, e |
_ Lfchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P-1413/A, P-2032 ) K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenial § |
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\ :
A Ustawienie kata roboczego na okres$long warto$¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ :
B Ustawienie momentu wytgczajgcego z wybranego zakresu pracy na okreslong warto$¢. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ -
D Modut 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 Re3)\ a
E Modut 6 dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71) 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -25 °C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -25 °C)\ a

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zamoéwienia
\Order code\

Kabel komunikacyjnyl DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

10) Patrz parametry techniczne "Srodowisko robocze".

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.

34) Nie dotyczy wersji wykonania z silnikiem 3-fazowym

42) Konkretny kat roboczy podajemy w zaméwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.

62) Otwodrwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ).

63) Otwor do wymiennych wkiadek.

64) Wymienna wktadka z otworem @ 8.

65) Wymienna wktadka. Ksztatt wpustu wg. zamoéwienia.

71) Obowigzuje dla zasilania 230 V AC i 3x400 V AC. Nie obowigzuje dla
wykonania z modutem Modbus/Profibus.

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) 1P 68 - 10 m /48 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

34) Not valid for version with 3-phase electric motor.

42) Required operating angle must be specified in your order, otherwise the actuator
will be set to the minimum angle of the specified range.

62) Connection hole directly inside output crankshaft ( without interchargeable
insert).

63) Holefor interchargeableinsert

64) Circle hole @ 8included inside interchargeable insert

65) Interchangeable insert. Profile of connecting part hole on request.

71) Valid for voltages 230 V AC and 3x400 V AC. It is not possible to specify for
version with PROFIBUS or MODBUS.

[ nzoans — JEY



SPR 2.4PA Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 2.4PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 234. [ x [ - [ x[x]xTx]xT/x]x]
. Temperatura Klasa koroyzjnosci . v
. Typ kI|m_atu otoF::zenia atmosmyer]y 10) Stopien ochrony
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ |\Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C ... +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \Standard \ m
-25°C ... +55°C c3 Pes ™ 5
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 IP 67 2
Zimny \Cold \ -50°C ... +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania | Schemat podtaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Woltage\ 2| \Wiring diagram\ | ¥
230V AC 0
Za pomocg optoelementéw 50 Hz 220V AC Z5;‘é,7i5§§7§51 5 L
. . ’ c | L
- . \Via opto-isolators\ 60 Hz 120VAC T
a listwe zaciskow
\To tem?inal board\a Za pomoca stycznikow rewersyjnych 3x400V AC | 7532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse relays\ 3x380V AC Z574a, Z574d N
S0Hz 5 a00v AC E
Bezkontaktowe 7532f, 25361, Z537f |—
\Contactless switching\ 3x380V AC F
Moment Moment obciazenia 32) Moment obcigzenia 33) Czas przestawienia
wylaczajacy \Load torque\ \Load torque\ \Operating time\ i
\Switching-off Rezim Zamknii-Otwd Praca regulacyj
pracy Zamknij-Otwérz 9 yjna
forgyo) \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ 50 Hz Eolnm
40 s/90° 34 s/90° 0
575 Nm 500 Nm 400 Nm 80 s/90° 68 s/90° 1
160 s/90°34)| 135 s/90° 2
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
. o . 42) 50° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikdw - dowolnie programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\
160° - 360° P
Plyta sterownicza Sterownie - Sygnaly sterujace S t wyjsci Schemat
\Control board\ \Control Cyg Y di jat\ ygnat WyJsclowy|  podigczenia | v
ontrol - Command inpu \Output signal\ | \wiring diagram\
ON - OFF N Z515
2P i impulsowe \and inching\ 24vpe Z537b F
DMS3 0/4 - 20 mA . 2514 G
spzp | llodulacyine i i?n":)ulcs)z\'l:ve aavDC | asytvhi({prggsive\ 2255322:
odulating 0/2 - 10V \and inching\ H
Z536b
& jednokanat
DMS3 M1 QcEs Jednokanatowy Z574c, Z574d | M
>=& | mobBUs RTU | ‘1 Channell
sE£8Y ON - OFF
DMS3 M2 xxE= redundant A | Z574, Z574a N
2858 andineney | 24vDC -
OXESQ Jednokanat and inching
DMS3 P1 x g ednoxanaiowy Z574c,Z574d | P
&5 g e PROFIBUS \1 Channel\
ES e DP V0 / VA1
DMS3 P2 e~ redundant Z574, Z574a R
v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

SPR 2.4PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SPR 2.4PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 234. | x| - [ x[ x| x| x| x|/ [x]|x]
Przylacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shapel Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ 1SO \D‘_Nym'?f \Dimensional drawing\
imension\
D-27 62) A
27 27x27 B
H-27 27x4862) C
V-50 @50 ©2) D
'3222 22x22°%% o147 —E
Kotnierzowe \Flange\ - ISO 5211 F10/F12 . ) —
o H-22 22x3262) P-2032 | G|
V-42 @42 H
N = 65) M
H-16 16x22 62) N
H-19 19x28 62) P
V-45.4 245.453) Vv
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ 250 J
— - P-1395, e |
_ L.lchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P-1413/B, P.2032 ) K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia| y |
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque and operating angle 90°.\ -
A Ustawienie kata roboczego na okreslong wartos$¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ :
B Ustawienie momentu wytgczajgcego z wybranego zakresu pracy na okreslong warto$¢. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ -
D Modut 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
E Modut 6 dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71) 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 Re6)\
£ Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -25 °C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -25 °C)\ a

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Order code\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

10) Patrz parametry techniczne "Srodowisko robocze".

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.

34) Nie dotyczy wersji wykonania z silnikiem 3-fazowym

42) Konkretny kat roboczy podajemy w zaméwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.

62) Otwodrwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ).

63) Otwor do wymiennych wkiadek.

64) Wymienna wktadka z otworem @ 8.

65) Wymienna wktadka. Ksztatt wpustu wg. zamoéwienia.

71) Obowigzuje dla zasilania 230 V AC i 3x400 V AC. Nie obowigzuje dla
wykonania z modutem Modbus/Profibus.

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) 1P 68 - 10 m /48 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%,90- 1200 cycles per hour.

34) Not valid for version with 3-phase electric motor.

42) Required operating angle must be specified in your order, otherwise the actuator
will be set to the minimum angle of the specified range.

62) Connection hole directly inside output crankshaft ( without interchargeable
insert).

63) Holefor interchargeableinsert

64) Circle hole @ 8included inside interchargeable insert

65) Interchangeable insert. Profile of connecting part hole on request.

71) Valid for voltages 230 V AC and 3x400 V AC. It is not possible to specify for
version with PROFIBUS or MODBUS.

[ nzoaps  JEE



SPR 1PA - SPR 2.4PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ SPR 1PA - SPR 2.4PA

Toraue K=={T7E} 2515 | TorauE K== A
V E1 R
0SITION COM (RS 232) POSITION COM (RS 232
(a1
2| N
DMS3 EPV DMS3
Rin 120 Ohm passive
F3 n12 oo P READY R R2 F3 : READY Rl R2
I s N <I I I
iz Aﬁ ¥
1 ] IR | b
>|= A= = == =8z =
ottt Bl nelB5E |5 | el = BEE| | bttt (98 o BEE H | Bl B
Pt ] l-@' ' tit
PEN L § o E L ® 7 max. 250V AC/1A /cos phi=1 PEN L § max. 250V AC/1A /cos phi=1
o |§ar Tt max. 30V DC/2A @ max. 30V DC/2A
S~ A R > |
g |8 “©@° wwtRi 5 g Iz i3
ouT g S o ouT g SVS =
Zvee | g 2|18 =g ours2om Zvee | 8 il [
<+ Rt max.500 Ohm
IN 24 V DC = Un=18-30 V DC IN 24 vV DC
@h Jae] 2500a | 2473a
bosimon COM (RS 232) ﬁ L—l
T EPV DMSx xx DMSx xx gggOTE o
i assive
R READY R1 R2 RE3 RE4 RES LOCAL
N é
[ ] OPENO
=l < ol STOPO
==5| (F|T xo B |& §gg CLOSE O
B ——
- — | — /
a E L® ] max. 250V AC/1A /cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1 2|_C1[;
S T fLloo  mox 30VDC/2A max. 30V DC/2A X
g “@7 ke -
§ z L —
2 =2 oUT4-20mA
N RL max.500 Ohm
< Un=18-30 V DC
25320 -S| [¢
____ 1t N
[ovoue K— (] QEELD ]| [rorese K—{F]
iy 7 21 4l 6l 2] iy
Fosion 3l KT S%ﬂﬂ 2 posinol]
P 1 POSITION
< ! S N ul 17 !
EPV DMS3 EPV
Rin 120 Ohm passive Rin 120 Ohm passive
READY R1 R2 F3 READY R1
N =
[ 1 [ 1
>
==z 7 Bl e | xolz]=- SR wolB2E [ I =R sl |2
g o
9"@ -Q max. 250V AC/1A /cos phi=1 § i max. 250V AC/1A /cos phi=1
r A fL\L R max. 30V DC/2A S :l‘l_'_ﬁ__‘_‘ max. 30V DC/2A
@ e = ORI LRI 4 pitz BNE = P [ B
=S OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V PEN L1213 Z%Y"Ec 3 8 &  OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V
+ RL max.500 Ohm 4 Rt max.500 Ohm
IN 24 V DC S Uw=18-30 V DC IN 24 V DC S Un=18-30 v DC
2536 2500
El
=i DMSx xx
DMS3 RES  RE4 RE3 RE2 RE1 READY
F3
——
~E = 213l
X¢Ez_ﬂ O§ X1¢‘8 X2¢ S|I=[=
Fit
PEN L1 S . = . 250V AC/1A hi=1
X3Q[ |}5| | g +JI. P ﬂmax 2’32\){. AB%CADC//CZOAS phi=1 max 50V 306 DC//CZO: phi
L1213 ] (RS 3
ouT § < > I -
o X‘BC IS} 5 9| OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V
g RL max.500 Ohm
IN 24 V DC < Un=18-30 V DC
Uwagi: Notes:

1. Na zaciski N, L listwy zaciskowej zasilacza (X) podtgczamy napiecie
120/220/230/240V AC lub 24V AC zgodnie z zamoéwieniem. Przy zasilaniu
24V AC nie ma potrzeby podigczaé przewodu uziemienia PE.

34 TR

1. On clamp N, L terminal power supply (X) feed supply voltage 120/220/230/240
V AC, or 24 V AC by you - specified type of construction EA. For supply voltage 24

V AC no need connect ground wire PE




Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

SPR 1PA - SPR 2.4PA

2536b| - Fi R-C_ 7537 |
1t I
A2y 2 46 2| ll e’ 2) K==
L 20
3] KmA\:P 3 3 zﬂﬁﬂlﬂ 1 3] 5 2 3]
=S N ul | gl n
DMS3 EP DMS3
Rin 3 kohm passive
£3 oo B READY R R2 B - READY R R2
| £% Ll_’l'_r‘ e ‘ £
> = > = |
e ] ol H | [l [ B i R no P38 |
D 4 T trt
+ —
o 9 & |CP max. 250V AC/1A /cos phi=1 PEN LI X36[21314] S |o  mox 250V AC/1A /cos phi=t
& C T o 30V 0C/2A LSS max. 30V DC/2A
X3OPEN]  [2314] g "O@ withh B b g /g 3
out 2 S = L. = 2 SIS =
PEN  LiL2Ls 24V DC = 2 =% OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V v ) g |2 F 2,5 A/250V
< Rumax.500 Ohm
IN 24 vV DC S Uw=18-30 VDC IN 24 V DC
2537] ﬁﬁf 7o =
= T | e
7 L
3] KMIET 3 DEl ﬁmz g 3|_5] 2| ﬁ
= ; ?
SN N ul 2
DMS3
F3 ’ READY R1  R2
— ;
| a2
o] nel22E ]
[ S8 [= |~ S|ele =] k=]
X¢°‘ —| o x1¢o‘_4g S[=[= = =] ent % 5
~
§ o max 250V AC/1A /cos phi=1 g E
< |S max. 30V DC/2A ouT S OYS
> (S
X306 BHO " =] 73 Ao Tk g |8 — - B
24 V DC S 2 (8 IN 24 V OC TERMINATION FOR
PEN U215 “40ma s b F 25 A/250V | mobBusiPROFIBUS: |
IN 24 V DC
_a N B
15740 FI 2574c < [555]
& -t o
pErcmumral ] N v R3] @
K1 2 MT\]_TJ < af |t
El A||:|"|352|. 1] 3] 5] 20 m S| N
o IT DMS3 M1/P1 —T=
=i N ul U =|5|
oS3 W2/PZ F3 S|3| PROFIBUS
REISE e =] [ *
F3 S| [2[8] PrRoFRUS SIS [5(2
R—x <
>3 =|=| MODBUS
o= =] |+ Z| |+« X¢&ZA B X190 =||~|~
xaE= % =IS] [F|=| Mopeus [T ey
—] —H X3OPEINIU]
x3<> \?IIJ 018 (s
PEN L
PEN s & ¢ DD
2 &% &% 1z &% ouT
S
uo:J\{:DcA B RU/TX CHANNEL 1 RX/IX CHANNEL 2 RAPAN =
mocdoma | O LgS @ JE BT TV 3 £
N 24V 0C T TERMNATONFOR | = IN 24 V DC T IerminaTiONFOR |
| mopBusiProFIBUS: | F 25 A/2500 MODBUS/PROFIBUS:
| - SEE DOCUMENTATON _ | | - SEE DOCUMENTATON _ |
7574 5744 _ﬁ_@f
S 1t _—
FETE T
ﬁﬁﬁ; o R o ﬁﬁf_ﬂ
El Foson] E1 A'|:|"| EEE JN] EEK] =
=N 7 I 2 N ul | J Iy
DMS3 M2/P2 DMS3 M1/P1
l<] =15 RRISE =EE
£ m 5[2| PROFIBUS[JS| (5(2 By =I=(2|8| PRoFiBUS
=z EE +| 1
xolz=] m§|—3 || MopBuS é‘é‘ Sl xolEl R 51;1.: ~| mobBus
T oo <) (0 o o 10 o
x3<> \T 2] [ (6] [sho (A2 ORI (VI ] G GE
PEN L1213 & q DD PEN L1L2L3 DD
>
2 55 5% 5= 55 ot
§ RX/TX CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2 24 “{)DCA RX/TX CHANNEL 1
______ B max.40 my —_— F3
N2y TERMINATION FOR = N 24 v 0 TERMNATIONFOR || ==
MODBUS/PROFIBUS: F 28 Mot | mopBus/PROFIBUS: | %5 #/250V
_ - SEE DOCUNENTATON _ | L__ - SEE DOCUMENTATON _ |
Legenda: Legend.
[T kondensator Coeeeeeeeeas capacitor
COM(RS232) ..gniazdo interfejsu RS 232 COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC
DMS3.............. modut elektroniki DMS3................ electronic module
EPV pasywny..elektroniczny prgdowy nadajnik potozenia z sygnatem wyjsciowym EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4 - 20 mA - pasywny 4-20mA
E1.. ..grzatka E1.. ..space heater
F1.. ..ochrona termiczna silnika F1.. ..motor’s thermal protection

..bezpiecznik zasilacza

..przekazniki rewersyjne
KM1/KM2
M1~/ M3~...

..regulator potozenia
zujnik potozenia
..rezystancja wejsciowa

POSITION
Rin....

..fuse of voltage supply source

KM1/KM2.

M1~/M3~ .........single-phase / three-phase electric motor
N ..positioner

POSITION position scanning

Rin .. ..inputresistance
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SPR 1PA - SPR 2.4PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

....rezystancja wejsciowa

R... .rezystancja obcigzenia

Un... .napiecie zasilania dla EPV

R1,R2.. .dowolnie programowane przekazniki

READY .. .przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RE5 .dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
......... czujnik momentu

57t

£l
g n
DMS3 M1/P1

F3
R=—x

X¢Ez_.

x3¢%i¢l \?II

PEN  LIL2L3 5]
= az
ouT S @< o<
24 ‘\3 DCA @ RX/TX CHANNEL 1
mocsoma | O L4S o e TR F
IN 24 v DC r TERMINATION FOR -1 B 25_%_
| MODBUS/PROFIBUS: y

Rininput resistance
load resistance
.voltage for EPV

free programmable relay
READY ............. READY relay (free-programmable)
RE1tillRE5 .additional relays
SSR.......... .contactless switching module of electric motor (solid state)
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Podtaczenie elektryczne:
Dla sitownika bez sterowania lokalnego:
- 3 przepusty kablowe - 1 x M12 - dla $rednicy wigzki przewodoéw 3,5 do 5 mm,
1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 13 mm i 1 x M20 - dla $rednicy
wiazki przewodéw 8 do 14,5 mm, dla SPR 1PA
- 3 przepusty kablowe - 1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 13 mm i 1 x M20 - dla $rednicy
wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm, dla SPR 2PA, SPR 2.3PA i SPR 2.4PA

Dla sitownika ze sterowaniem lokalnym:
- 2 przepusty kablowe - 1 x M12 - dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 13 mm dla SPR 1PA
- 2 przepusty kablowe - 1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm,
1 x M16 - dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 13 mm dla SPR 2PA,
SPR 2.3PAi SPR 2.4PA

Dla wersji z modutem komunikacji MODBUS:
- 2 przepusty kablowe M20x1.5 - dla $rednicy wigzki przewodoéw 8 do 14,5 mm

- 2 lub 4 przepusty kablowe EMC M16x1,5 - dla $rednicy wigzki przewodéw
6,5 az 9,5 mm, wymiar ekranu 2,5 do 6 mm

X -listwa zaciskowa zyasilacza

PE,N,L..cccnnne zaciski (0,05 - 1,5 mm2) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)

0V, +24 V... zaciski (max. 1,5 mmz) napigcia wyjsciowego 24V DC (40 mA)

X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejécia sterujgce 24V DC

+IN, <IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejsciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V
+L,-L, SH ......... zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego

4-20 mA pasywnego
COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY
COM, NO............. zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej
COM1, RE1, RE2, RE3, RE4,... zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznikéw RE1, RE2,
RE3, RE4.
COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listawa zaciskowa na silniku 3-fazowym

L1,L2,L3............ zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecia zasilajgcego 3x400V AC, 50 Hz

3¢ T

Electric connection:
Cable glands for the model without Local Control Unit:
- via 3 cable glands - 1 x M12 for cable diameter 3,5 to 5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm, for
SPR 1PA
- via 3 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for
cable diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm, for
SPR 2PA, SPR 2.3PA and SPR 2.4PA

Cable glands for the model with Local Control Unit:

- via 2 cable glands - 1 x M12 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for
cable diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm, for
SPR 1PA

- via 2 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for
cable diameter 9 to 13 mm for SPR 2PA, SPR 2.3PA and SPR 2.4PA

Cable glands for the model with MODBUS:
- via 2 cable glands M20x1,5 for cable diameter 8 to 14,5 mm
- via 2 or 4 cable glands EMC M16x1,5 for cable diameter 6,5 to 9,5 mm
and cable shield diameter 2,5 to 6 mm

X - screw terminal board of the voltage supply source

PE,N,L..cccouennnn. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24 V AC resp. 110/120 V AC,
resp. 230/240 VAC, 50/60 Hz (according to the specification)
0V,+24V............ terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)

X1 -screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mm2) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ... terminals (0,05 - 1 mm2) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

COM,NO.............. terminals (0,05-1,5 mm2) of relay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5, NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3 ... terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz



Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

SPR 1PA - SPR 2.4PA

Legenda:
Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3
Z500......podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw
...poditgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow
Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF Ilub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20
mA pasywny.
Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).
Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF Ilub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20
mA pasywny.
Z532b....podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.
Z532f.....podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czegscig skladowa jest sygnatwyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika bezkontaktowe. Z536podtgczenie sitownika z silnikiem 3-
fazowym - 3P sterowanie analogowym sygnatem wej$ciowym 0/2 - 10V z
przetaczeniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig
sktadowg jest sygnatwyjsciowy 4 - 20 mApasywny.Z537podtgczenie
sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P). Sterowanie
silnika przez styczniki rewersyjne.
Z536......podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejéciowym 0/2 - 10V z przetagczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czeg$cia sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny.
Z536b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelagczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4 -20 mA pasywny. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.
Z537......podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).
Sterowanie silnika bezkontaktowe.

...podigczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania (ON/OFF (2P)

...podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania (ON/OFF (2P).
Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z574......podIaczenie z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand

...podigczenie z silnikiem 3-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

...podigczenie z silnikiem 3-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

...podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem

komunikacji MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574d....podtaczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem
komunikacji MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowym

Z574e....podtgczenie SPR 1PA z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji
MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowy. Sterowanie silnikiem przez
styczniki rewersyjne.

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub pofozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12-4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napiegciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 11
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjéciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu |1, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.

...wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500......wiring diagram module with 6 additional relays

....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514 ......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control
orfor analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P)

Z523......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control
orforanalogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z532......wiring diagram of SPR 1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA.

Switching of electric motor via reverse relays.

Z532f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

Z532b....wiring diagram of SPR 2-2.4PA with 3-phase electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20
mA. Switching of electric motor via reverse contactors.

Z536......wiring diagram of SPR 1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Switching of electric motor via reverse relays.

Z536b....wiring diagram of SPR 2-2.4PA with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Switching of electric motor via relays.

Z536f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Contactless switching of electric motor.

Z537 ......wiring diagram of SPR 1PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P). Switching of electric motor via relays.

Z537b....wiring diagram of SPR 2-2.4PA with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control (2P). Switching of electric motor via reverse contactors.
Z537f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control.

Contactless switching of electric motor.

Z574......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication

protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of SPR 2-2.4PA with 3-phase electric motor with

communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand. Switching of
electric motor viareverse contactors.

..wiring diagram  of SPR 1PA with 3-phase electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand. Switching of
electric motor viarelays.

.wiring diagram of EA with1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.

.wiring diagram of SPR 2-2.4PA with 3-phase electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.Switching of
electric motor viareverse contactors.

.wiring diagram of SPR 1PA with 3-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel. Switching of electric motor via
relays.

Z574c...

Z574d...

Z574e...

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input I1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time
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SPR 1PA - Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuato

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SPR 1PA - SPR 2.4PA
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Wymiary podstawowe \Main dimensions\ \ln!/
-
Typ\Type\ | A | B |B1] C | D | E| F ] J]L|M]|P]|V T s [
_ 98 | 248 276
SP1 102 | 213 | 229 183 | 70+ | 390+ | 13 | 200+| 90 | 160 | 140 p
SP 2 - 17 90
SP23 104 | 260 | 267 [ 112 | 232 | 123,297, T49 | 328 425 | 210 | 190
SP 2.4 127 22 150 | TR
* dotyczy wykonania z przytaczem konektorowym \valid for version with a connector TR
OTWARTE
OPEN E -

Woymiary kotnierzy przytgczeniowych \Flange dimensions

Typ\ype\ | G | H | R | R1 | § | s1 | T | 71 |Wielkos¢ kotnierza
\Flange size\
SP 1 40 37 16 12 70 50 M8 M6 FO7/F05
SP2 40 49 16 12 70 50 M8 M6 F07/F05
SP 2.3 55 56 20 16 102 70 M10 | M8 F10/F07
SP 2.4 65 71 24 20 125 | 102 | M12 | M10 F12/F10 A
I ZAMKNIETE
CLOSE
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) V-30 (D10)
ou
0\)
I
|
T .
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
IS0 REgERk \Dimension\ IS0 REgERk \Dimension\ IS0 IREgERt \Dimension\ IS0 IREgERt \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \4 V-xx Dxx w Y4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 C01 14 22 V-20 DO1 20.0 22.5 6.0
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-11 C02 1" 18 V-22 D02 22.0 24.5 6.0
D-22 A03 22 L-22 B03 22 H-8 C03 8 13 V-32.2 D03 32.2 35 6.5
D-27 A04 27 L-27 B04 27 H-17 C04 17 25 V-17 D04 17.0 19.5 6.0
D-11 A05 1 L-11 B05 1 H-13 C05 13 19 V-28 D05 28.0 30.9 8.0
D-16 A06 16 L-16 B06 16 H-22 C06 22 32 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
H-16 C07 16 22 V-45.4 D07 45.4 48.8 10.0
H-27 C08 27 48 V-50 D08 50.0 53.5 14.0
H-19 C09 19 28 V-18 D09 18.0 20.5 6.0
H-10 C10 10 16 V-30 D10 30.0 32.5 8.0 P = 1147
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ SPR 1PA - SPR 2.4PA
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Gtéwne wymiary dimensions\
Typ \Type\ A B C D E F F2 G w J K L M N P R T
273 280
SPR 1PA 122 | 241 50 183 | 160 | 258 345+ 12 20 13 140 396" 130 80 160 10 10.5
SPR 2PA 145 | 344 58 232 | 200 | 323 - 30 28 17 190 ffg, 160 90 210 1 12.6
* dotyczy wersji z konektorem \valid for version with a connector\
Wersja sitownika SPR 1A i SPR 2PA z uchwytem i wolnym watkiem
\Version SPR 1PA and SPR 2PA with stand and free shaft\
Exx _
vt z ung ig
° 3 c
Q =)
5 )
E H s u v z Y Y1 =2
ES = g2
,,,,, = N g
I & 8
95
v Y SPR 1PA 245 22 6 28 25 2 2 EO01
! SPR 2PA 27.9 25 8 35 28 2 2 E02 P = 1 1 62

Ciegto TV 360
\Pull-rod TV 360\

~22,5

27

- - P-0210

Wersja sitownika SPR 1PA do SPR 2.4PA ze sterowaniem lokalnym
\Version of SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA actuators with electric local control\

SPR2PA P-2148/J -50 °C 198
SPR 2PA
SPR 2PA P-2148/1 -25°C 168
P-2148/D -50 °C 173
SPR 1PA
P-2148/C -25°C 141
Wersja Temperatura
Dailvee, \Version\ \Temperature\ E1

Pozostate wymiary wg. podstawowych rysunkéw wymiarowych. P _ 21 4 8
\Other dimensions according to basic dimensional drawings. \.
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SPR 1PA - SPR 2.4PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\
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Giéwne wymiary \Main dimensions\
Typ \Type\ C E F F2 G G1 H w K L M N S T A" z
SPR 2.3PA 135 | 160 | 294 | 175 35 80 278 | 584 | 190 ffg, 170 | 120 20 13 56 20
SPR 2.4PA 200 | 220 | 294 | 175 60 120 | 278 | 654 | 190 ffg, 228 | 170 25 17 80 30
* dotyczy wersji z konektorem \valid for version with a connector\
Wersja sitownika SP 2.3PA i SPR 2.4PA z uchwytem i wolnym watkiem
\Version SP 2.3PA and SPR 2.4PA with stand and free shaft\
Ksztatt wpustu E \Coupling shape E\
Exx _
v z Ung _ 28
3 S <
2 2w
E H s u v z Y Y1 BE
N = g £3
------ = 3
W) <8
[
v v SPR 2.3PA 431 | 40 12 66 56 4 7 E03
l SPR 2.4PA 53.8 50 16 82 70 4 7 E04 P = 1 395
Ciegto TV 40-1/20 i TV 50-1/25
\Pull-rod TV 40-1/20 and TV 50-1/25\
. Rurka nie jest przedmiotem dostawy
lewy gwint \tube is not aticle of supply\ Prawy gwint
| Vleft thread\ \right thread\
@
— —_ — — _ﬁ —_—
= H
= I R . -
#Dj7 oDj7 : e
SPAWANIE =
B 30 \WELDED 80 B
< 67 max. 2750 67
P-1413/B SPR 2.4PA TV 50-1/25 28 Min.30 25
P-1413/A SPR 2.3PA TV 40-1/20 23 Max.50 20
Wersja Typ Typ ciegta
\Version\ \Type\ \Pull-rod version\ | A 3 & P - 141 3
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

REMATIC

UPR 1PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, prgdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sig je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiegcie zasilania 230VAC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowag

Supply voltage 230 VAC
Terminal board connection

Protection of the motor against overheating

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Wytgcznik termiczny silnika wewnatrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach krancowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach krancowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki R1, R 2 (18 funkgji ustawienia) ”

- Przekaznik READY "

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2-10V "

- Sterowanie binarne napieciem (+24V DC) ON-OFF

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) ON-STOP-OFF

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P) "

- Zasilacz z napieciem 24V DC, 40 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kata obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedtug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %

Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) "

Relay READY "

Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA
or0/2-10v"

Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
Safety function ESD (failure reaction)

Timing mode / regime of operation

Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P) "
- Auxiliary available voltage 24 V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs

Output for failure messages

Space heater operated by control unit

LED position indicator

- Communication interface RS 232

Programme for parameters setting by PC

Mechanical stop ends

Mechanical connection - flange ISO 5211

Manual control
Protection code IP 66/ IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla modutu DMS3

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 ”

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system
- Additional relays RE3, RE4, RE5"

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY ”| - Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY”

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO0/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1
- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus

30.8.2021

T 4



UPR 1PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 1PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 381 | x| - [ x[x[x[x[x|[/]|x]|x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasa korozyjnosci Stopien l
\Cli t ist \ \Ai N \ atmosfery 10) ochrony
imate resistance mbient temperature \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50°C ... +40° 1) 3
. Zlmny \Cold\ . 50°C 40°C C3 P66 /1P 68
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 23) Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
50 Hz 230 VAC Z514, 7523, 72515 0
Za pomocg optoelementow 220 VAC Z574c, 2563 L
Na listwe zaciskowg | \Via opto-isolators\ 60 121 120VAC 7514, 7523, 2515 T
\To terminal board\ z Z574c, 2563 B
Za pomocy stycznikdw rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC 7532, 7536, Z537 2
\Via reverse relays\ 3x380 VAC Z574e,2563b N
Elektromotor \Electric motor\ 230 (220) V AC Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380) V AC
- Czas v
31) P
Max. moment Max. moment obc|z§;;ma \Max. load torqu;;eg\) Max. momentm Max. moment obciazenia \Max. load torque\ przestawiania
wylaczajacy Rezim pracy Praca wqucz_ajqc_y Rezim pracy32) Praca 33) \Operating time\
\Max. switching | Otwérz-Zamknij regulacyjna \Max. switching Otwérz-Zamknij regulacyjna
-off torque\ ~ [ \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ |  -°fftorauel |\ " oEE quty\ |\Wodulating duty\ [ 50z 1 60 Hz
170 Nm 100 Nm 70 Nm 170 Nm 100 Nm 70 Nm 80 s/90° | 66s/90° | U
80 s/90° | 66s/90° | M
150 Nm 90 Nm 60 Nm 150 Nm 90 Nm 60 Nm 20590° | 3as/90° | P
80 s/90° | 66s/90° | A
100 Nm 60 Nm 40 Nm 100 Nm 60 Nm 40 Nm 40s/90° | 34s/90° | C
20s/90° | 17s/90° | D
90 Nm 54 Nm 36 Nm 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10s/90° | 85s/90° | E
80 s/90° | 66s/90° | J
40s/90° | 34s/90° | L
50 Nm 30 Nm 20 Nm 50 Nm 30 Nm 20 Nm 205/90° 1 17590° | N
10s/90° | 85s/90° | R
45 Nm 27 Nm 18 Nm 50 Nm 30 Nm 20 Nm 5 s/90° 4s/90° | F
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° c
160° D
. L ) 42) 50° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikéw - dowolnie programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable\ -
160° - 360° P
. . . ¢ @ Schéma
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnatly sterujace Vystupny signal zapojenia 4L
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
ON - OFF
2p i impulsowe \and inching\ 24V DC 7515, 7537 F
DMS3 - 7514, 7532
3pI2p Modulacyjne | 4720MA | ON-OFF 24V DG 4-20 mA : ¢
\Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\
0/2-10V \and inching\ 7523, Z536 H
DMS3 M1 S s_ Jednokanatowy Z574c, Z574e | M
'f:f = & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 202 redundant ON - OFF 7563, Z563b N
g N é S i impulsowe 24V DC -
< S Jednokanatowy | \and inching\ v v v
DMS3 P1 5 ED PROFIBUS \1 Channel\ 2070 29788 1 P | “iag daszy na
3 85 | pPvo/VY ag daiszy na
DMS3 P2 S = redundant 7563,2563b | R | nastepnej stronie
\Next page\
Uwagi: i Notes:
10) Patrz parametry techniczne "Srodowisko robocze". 10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz. 11) IP68-10m/96 hours.
23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry 23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
Techniczne - Silniki elektryczne” see "Operation and Maintenance Manual".
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane w katalogu momenty obniza sig 0 0,8x. 24) Atafrequency of 60 Hz mustbe specified torques reduced 0.8 times.
31) Momentwytaczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum thrust.
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 1PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 1PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 1. x [ - [ x| x| x| x[x] /[x]|x]
I
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-14 14x14 LA |
L-14 14x14 | B |
H-14 14x22 | C |
V-20 @20 | D |
D-17 17x17 | E |
L-17 17x17 | F |
H-11 11x18 | G|
D-11 11x11 | H |
L-11 11x11 Q
H-8 8x13 [ N |
Kotnierz D-9 9x9 M
\Flange\ FO5 / FO7 D-12 12x12 P-2111 1]
ISO 5211 V-17 @17 p-2113 & | P
L-9 9x9 2
L-12 12x12 | 3]
D-16 16x16 IR
L-16 16x16 | s |
H-10 10x16 | 7]
H-13 13x19 | 4]
V-18 218 [u]
V-30 @30 69 V]
- g8 o4 W]
H-17 17x25 [z ]
Kotnierz 280/8x45°/M10 SH-13 13x19 |5 |
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-25 @25 P-2118 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - g:%“g 65) - K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - P-0210 L
Wyposazenie dodatkowe Schémy zapojenia| { |
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°. B
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque; adjusted default stroke\
A Ustgwienie kata roboc_:zego na okreélona wartos¢. } ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\
B Ustgwienie momeptu wylaczajgcego z vyybranego zakresu pracy na okreslong wartos$é. } ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
D Modl_J! 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500a ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 Re3)\
E Modl_J! 6 dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 Re6)\
£ Sterowanie lokalne w silownil.(u z systemem DMS3 z wyéwietlaczem I_lCD (tylko do temp. otocozenia -40°C). 7473a ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40 °C).

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Order code\

Kabel komunikacji z PC DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

32) Takim momentem mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzyé sitownik w rezimie pracy regulacyjne;j

S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje dla nominalnego napiecia zasilania,

temperatury otoczenia +40°C i przy 35% obcigzeniu maksymalny momentem
obrotowym.

42) Konkretny kat roboczy podajemy w zamdéwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.

62) Otworwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ).

63) Otwérdo wymiennych wktadek.

64) Wymienna wktadkaz otworem @ 8.

65) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym, modutem komunikacji
Profibus lub Modbus.

71) Nie obowigzuje dla wykonania zmodutem Modbus/Profibus.

Notes:

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour.Valid for rated voltage, ambient temperature
+40 °C and at average loading 35% of max.torque.

42) Required operating must be specified in your order, otherwise the actuator will
be set to the minimum angle of the specified range.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Boreforreplaceableinsert.

64) Replaceable insert with bore & 8.

65) Valid for the actuator with local controls and Profibus or Modbus versions.

71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.
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UPR 1PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UPR 1PA

7514 | Fl EHE] TORQUE K'——] []H[]|
o Posion COM (RS 232) 0SITION \L"‘(j_lﬂu
(a1
2| N L2
DMS3
Rin 120 Ohm Passive
F3 in 120 Ohm P READY Rl R2 READY R R2
AR’ s ., L
iz Aﬁ Az
- | 1 | g L
>(= =h|Z >|= =
ol [l xolB88] [ [ [felel [+ [l [ e o= =l ne B8 [F S B |
Tt e D —_—-._e,ns b Tt
PEN L s | L ® q, max. 250V AC/1A [sos ot PEN L ] max. 250V AC/1A /cos phi=1
B o|& TS mox. 30V DC/2A @ max. 30V DC/2A
~ ~
@ |@ L@_I \UN\ '—RL—'_‘ F3 ] g’ F3
ouT & SR T = ouT 23 =
24 vV DC S 2 13 o 24 v DC 2 |3
AR, 3 2|2 =z ouT4-20 mA 40 mA @
<+ RL max.500 Ohm
IN 24 V DC > Un=18-30 V DC IN 24 vV DC

ek 500 2473

EOSITION COM (RS 232)

DMS3 a3 kon gspélve DMSx xx DMSx xx gEyOTE
{ I
3 — READY R1__ R2 RE3 RE4 RES LOCAL
iz [
[ ] OPENO
= = = 0 STOP O
xo2=| o3 xo g%‘ =B EEPLE o [BE B FEE COSEO
T L ————— =
PEN L § a 9_ [©) ,@D max. 250V AC/1A /cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1 Lo
v |a r a4 max. 30V DC, 2
<19 L - /2A max. 30V DC/2A
g |3 @ wikh =
ouT g g S > -L____1
2 o 28 =2 oUT4-20mA
< Rumax.500 Ohm
IN 24 V DC < Un=18-30 V DC
7532 | 2537
E1 ‘ E1
m
= 17 lv Sl n
DMS3 EPY DMS3
Rin 120 Ohm passive
F3 READY R1 R2 F3 READY Ri1 R2
— < ——
i% N fﬁ %
s >z s8E |- =zlz|z| |-[— m >z z8lE |-
XO1==~ oS X160 |SI2S = FHTPL A XO1=F~] [o xol8gs 7] [
fre b4 a T tit
PEN LI X30[2[314] § o ?E% |CP max. 250V AC/1A /cos phi=1 PEN L1 X3Q[2[314] § o max. 250V AC/1A /cos phi=1
f @IS TS hd max. 30V DC/2A f o |& max. 30V DC/2A
U213 g |g @ wtikHh U213 3 |3
T i g8 T Tl e ouT % 8 (S £
24V DC S 2 18 24V DC S 3 I8
mA =) Lo =R 0UT4-20 mA F 2,5 A/250V 40 mA =} e 61 F 2,5 A/250V
<+ RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Uw=18-30 VDC IN 24 V DC

o

E1
&y 7 DMSx xx
DMS3 ki 3 kon passve RES  RE4 RE3 RE2 RE1 READY
in 3 kOhm i)
F3 READY R1 R2
— L L
£% .
gl ooy
Z|o|Q
> L] Is}
xele=l-| 33 nolBefE] H [ [ [ K0 |5=1
it ; ' N '
PEN LI X30[20314] S o ) max. 250V AC/'IA Jcos phi=1 max. 250 @%C'Bc//“s phi=1
¥ o g r_ 1 + ! max. 30V DC/2A X
LL2L3 » g g @ \Uu‘ LR -
g Sy oz T
DAY 3 218 22 orseam F 25 A/2500
< Rumax.500 Ohm
IN 24 V DC S Ux=18-30 V DC
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 1PA

5740 kI 256 | (i
& €
B n l Bl l
DMS3 M1/P1 =EE DMS3 M2/P2
=2 o] —[= NN
£3 = ;‘ ©|3| PROFIBUS £3 ’;E‘
SRS
xolz=-| |5 a=|FF| MRS xoltl-| 5
——N
X3QPEINIU] [516] X3¢ PEINTV]
it PP PEN L gy
<N
2 |=@
ouT S YS
24 V 0C RX/TX CHANNEL 1 B [@ Rx/TX CHANNEL 1 RX/TK CHANNEL 2
max40 mA | T le——ee—t" s 1 1 | 49— _ ___ F3
IN 24 v DC T ErminaTONFOR | = IN 24 V DC [ TERMINATION FOR ™|
MODBUS/PROFIBUS: | MODBUS/PROFIBUS: |
. - SEE DOCUMENTATON
| - SEE DOCUMENTATON _ | Lo °EE ROCOMENTATO -
2574¢
W
B poso
&l
DMS3 M1/P1
RENE EE EE NE
F3 >2 =
e =IS|[@|Z] ProFiBUS S| B8 ProFRUSISIS| (5|2
a|= +|1 =
ot “F =ISI|E || mopeus S| [ MODBUSEE‘ RIEY
o oo
m\?v;l b 4 (319 (2
PEN LL2Ls
L2 &= L2 &=
ouT o< o< o< o<
2 Ve R¥/TX CHANNEL 1 RY/TX CHANNEL 2
mox40 m = | sl g @rmeaemr o B =
= N 2V ¢ [ TERMINATION FOR 1 eeie
F 2.5 A/250V | MODBUS/PROFIBUS: | F 25 A/250V
|- SEE DOCUMENTATON |

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mm?®.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym z max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zyasilacza

PE,N,L............... zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napigcie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)

0V, +24 Vv ....zaciski (max. 1,5 mmz) napiecia wyjéciowego 24V DC (40 mA)

X1 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejscia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejéciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V

+L,-L, SH ........... zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
4-20 mA pasywnego

COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY

COM, NO............. zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM1, RE1, RE2, RE3, RE4,... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1, RE2,
RES3, Re4.

COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listawa zaciskowa na silniku 3-fazowym

L1, L2, L3 ............ zaciski (0,05- 1,5 mmz) napigcia zasilajgcego 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podIgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

...podigczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA
pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA
pasywny.

Z532......podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czesciag sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536......podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny. Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z537......podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z563......podIgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N,L.....c.......... terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 230 VAC, 50 Hz

0V,+24V............terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 V DC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05-1 mmz)ofcontrol inputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH .. terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)of relay READY

COM,NO............. terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelayterminals R1,R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board

COM1, RE3, RE4, COM5, NO5,NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay
relé RE3, RE4, RE5
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz

Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500......wiring diagram module with 6 additional relays

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514.......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P)

Z523......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z532......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor viareverse relays.

Z536......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor viareverse relays.

Z537 ......wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control
(2P). Switching of electric motor viareverse relays.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Legenda:

Z563b....podtaczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574e....odtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowy. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.

[T kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.... .modut elektroniki

EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

ochrona termiczna silnika

bezpiecznik zasilacza

stycznikirewersyjne

silnik jednofazowy lub tréjfazowy

regulator potozenia

czujniki potozenia

rezystancja wejsciowa

....rezystancja obcigzenia

...napiecie zasilania dla EPV

dowolnie programowane przekazniki

przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)

RE1+RE5....... dodatkowe przekazniki

TORQUE......... czujnik momentu

IN/OUT........... wejécia/wyjscia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatéw wejsciowych
wyjsciowychi sterujagcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytaczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetaczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napieciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 11
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarie), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy poditgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowiazuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejéciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawi¢ nawejsciu 12.

a6

Legend:

Z563b....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with  communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.
Switching of electric motor viareverse relays.

Z574c....wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

Z574e....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel. Switching
of electric motor viareverse relays.

[ O capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unittoa PC

DMS3 .... .electronic module

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

.motor’s thermal protection

.fuse of voltage supply source

.reverserelays

.single-phase / three-phase electric motor

.positioner

.position scanning

.inputresistance

.load resistance

.voltage for EPV

.free programmable relay

.READY relay (free-programmable)

RE1tillRES .......additional relays

TORQUE .......... torque scanning

E1...
F1
F3 ..

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 - 20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input at the same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 1

B1 c1

B2 B3 €2 c3
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942 "
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B4 B5
8d3
d1

[

——

MAX. L5

Ksztatt wpustu \Coupling shape\

D-xx L-xx H-xx V-xx V-30
ou
0\)
| |
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
1so \Dimension\ Iso \Dimension\ Iso \Dimension\ Iso \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx w Y4 X
D-17 17 L-17 17 H-17 17 25 V-30 30 32.5 8
D-16 16 L-16 16 H-14 14 22 V-20 20 22.5 6
D-14 14 L-14 14 H-13 13 19 V-18 18 20.5 6
D-12 12 L-12 12 H-11 1 18 V-17 17 19.5 6
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D-9 9 L-9 9 H-8 8 13
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F05 90 - 50 M6 - 20 354
UPR 1PA ° : : :
Fo7 % . 70 V8 . 20 45 339 180 | 310 | 247 | 100 99 84 162 | 326 | 100 98 37 |M20x1.5|M20x1.5| 4.5 | 160
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ UPR 1PA

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 1PA ze sterowaniem lokalnym i listwag zaciskowa dla modutu komunikacji Profibus / Modbus
\Dimensional drawings UPR 1PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\

B1 C1
B2 B3 Cc2 Cc3
o
<
<
= /4\/Y il
oL 1/
O ? E: -
! o
! 5 © [
7
H é Wi
AN 0
B7 B4 BS r B -
|
B6 ary E
8d3
CS, #d1
C4
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
0\5
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
0 \Dimension\ e \Dimension\ e \Dimension\ e \Dimension\
D-xx U L-xx Y] H-xx U \4 V-xx w 4 X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-17 17 19.5 6
D-17 17 L-17 17 H-17 17 25 V-18 18 20.5 6
D-19 19 L-19 19 H-19 19 28 V-22 22 24.5 6
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-28 28 30.9 8
H-13 13 19 V-36 36 39.3 10
V-42 42.0 | 451 12

Typ Kotnierz

\Type\ Flange d1 d2 d3 d4 h2 o2 | A1 A2 A3 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 C1 C2 c3 C4 Cc3 L5

F05 90 - 50 M6 20 354
° 37
UPR 1PA Fo7 % . 70 V8 20 45 339 180 | 310 | 247 | 100 99 84 162 | 402 | 92 | 326 | 100 | 98 | 436 | 38
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UPR 1PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 1PA z uchwytem i dZwignig, sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg dla modutu komunikacji Profibus / Modbus
\Dimensional drawings UPR PA1 version standand and lever with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, prgdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sig je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

REMATIC
UPR 2.4PA

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

Supply voltage 230 VAC
Terminal board connection

Protection of the motor against overheating

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %
Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiegcie zasilania 230VAC

- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowag

- Wytgcznik termiczny silnika wewnatrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach krancowych od momentu i od potozenia
- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach krancowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) v

- 2 programowane przekazniki R1, R 2 (18 funkgji ustawienia) ”

- Przekaznik READY " - Relay READY "
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub - Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA or
0/2-10v" o2-10v"

- Sterowanie binarne napieciem (+24V DC) ON-OFF

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) ON-STOP-OFF

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P) "

- Zasilacz z napieciem 24V DC, 40 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kata obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedtug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
Safety function ESD (failure reaction)

Timing mode / regime of operation

)

Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P)1

Auxiliary available voltage 24 V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs

Output for failure messages

Space heater operated by control unit
LED position indicator

- Communication interface RS 232
Programme for parameters setting by PC
Mechanical stop ends

Mechanical connection - flange ISO 5211

Manual control
Protection code IP 66/ IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Sterowanie lokalne dla modutu DMS3 - Local control for actuators with DMS3 system

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 ” - Additional relays RE3, RE4, RE5"

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY '| - Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY "
- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO/V1 - Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU - Version with control board MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus 1) Not valid for Profibus and Modbus

23.8.2021
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 2.4PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 383. | x| - [ x[x[x[x[x[/]|x]|x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasatkorofzyjnosm Stopien l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ atmostery  10) ochrony
P \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50°C ... +40° ) 3
. Zlmny \Cold\ . 50°C 40°C C3 P66 /1P 68
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 23) | Schemat poditaczenia v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
50 Hz 230 VAC 2514, 7523, 7515 0
Za pomocg optoelementow 220 VAC Z574c, 7563 L
\Via opto-isolators\ 60 H22) 120V AC 7514, 7523, 7515 T
Z .
Na listwe zaciskowa 110 VAC Z574c, 2563 B
\To terminal board\ | 7a pomoca stycznikéw rewersyjnych 50 H 3x400 VAC Z532b, Z536b, Z537b 2
\Via reverse contactors\ z 3x380 VAC Z574d, Z563a N
Bezkontaktowe 3x400 VAC E
\Contactless switching\ 50 Hz 3x380 VAC 25832f, Z536f, Z537f F
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 (220) V AC | Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380) V AC
v
31) | Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ 31) | Max. moment obciazenia \Max. load torque\ Czas. .
Max. moment ) 33| Max. moment % = przestawienia
wylaczajacy Rezim pracy Praca wytaczajacy Rezim pracy Praca \Operating time\
\Max. switching | Otworz-Zamknij regulacyjna \Max. switching | Otwérz-Zamknij regulacyjna
-off torque\ [ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ -off torque\ \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ | 50 Hz 60 Hz
160 s/90° | 135s/90° | C
800N 480N 320N
m " " 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80 5/90° | 66 5/90° | D
500 Nm 300 Nm 200 Nm 405/90° | 34/90° | E
300 Nm 180 Nm 120 Nm 20s/90° | 17.s/90° | S
160 s/90° | 1355/90° | L
500 Nm 300 Nm 200 Nm 500 Nm 300 Nm 200 Nm 805/90° | 665/90° | N
40 s/90° | 34s/90° | Q
300 Nm 180 Nm 120 Nm 160 s/90° | 135 5/90° | M
300 Nm 180 Nm 120 Nm 80 s/90° | 66s/90° | P
180 Nm 110 Nm 72 Nm 40 s/90° | 34s/90° | R
Kat roboczy v
\Operating angle\
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 60° A
\With stop ends\ 90° B
Bez mechanicznych ogranicznikéw - dowolnie programowany 42) 40° - 100° M
\Without stop ends - program adjustable \
i ie - i Sygnat Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaly sterujace wyjsciowy podiaczenia

\Control board\

\Control - Command input\

\Output signal\

\Wiring diagram\

ON - OFF _ 2515, Z537b
2k i impulsowe \and inching\ 24vVDC Z537f
Z514, Z532b
DMS3 Modulacyjne | O/4-20mA ON - OFF 4-20mA 7532f
3P/2P \Modulating\ i impulsowe 24V DC pasywny \passive\ 7523 75360
0/2-10V \and inching\ ,
Z536f
DMS3 M1 T e Jednokanatowy Z574c, Z574d
% % & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 Sp 2= redundant ON - OFF 7563, Z563a
g ~§573 i impulsowe 24V DC -
xXTEQ Jednokanatow! \and inching\
DMS3 P1 5 g § PROFIBUS 1 Channel y 9 Z574c, Z574d
'g oL DP V0 /V1
DMS3 P2 = - redundant Z563, Z563a

o4 TN

A

4

v \4

Cigg dalszy na

nastepnej stronie

\Next page\



Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 2.4PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 2.4PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 383. | x| - [ x| x| x| x|[x[ /[x][x]
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-27 27x27 LA
L-27 B |
H-27 27x48 %2 [
D-22 E
22x22 —
Kotnierz L-22 P22 F
\Flangel F10/F12 * H-22 2232 _ " G
V-42 @42 P-2114 H
ISO 5211 ]
V-45,5 @45,5 %) M
H-16 16x22 61) N
H-19 19x28 P
V-50 @50 62) \
- 210 &) W
Uchwyt + Wolny watek z klinem \Stand + Output shaft with key\ SV-50 @50 P-2118 | J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - E:g”? 65) - K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - P-1413/B | L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podiagczenia | | | |
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamowieniu: ustawiony jest max. moment wytaczajacy i kat roboczy 90°. _
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque; adjusted default stroke\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ h
B Ustawienie momentu wytgczajgcego z wybranego zakresu pracy na okreslong wartosé. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ -
D Modut 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
£ Modut 6 dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71)72) 7500 ol 6
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wys$wietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -40°C). 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40 °C). a
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,
B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacji9 z PC - DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100

Uwagi:

10) Patrz parametry techniczne "Srodowisko robocze".

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz.

23) Parametry techniczne silnikow elektrycznych podane sg w rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane w katalogu momenty obniza sie 0 0,8x.

31) Momentwytgczajgcy podajemy w zaméwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej

S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania,

temperatury otoczenia +40°C i przy 35% obcigzeniu maksymalny momentem
obrotowym.

42) Konkretny kat roboczy podajemy w zaméwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.

60) Zalecany momentobrotowy dla kotnierza F10 - max. 500 Nm.

61) Zalecany momentdla wpustu H-16 - max.500 Nm.

62) Otworwpustu bezposrednio na wale wyj$ciowym ( bez wymiennej wktadki ).

63) Otwérdowymiennych wktadek.

64) Wymienna wktadka z otworem & 10.

65) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym, modutem komunikacji
Profibus lub Modbus.

71) Nie obowigzuje dla wykonania zmodutem Modbus/Profibus.

72) Nie obowigzuje dla napiecia zasilania 3x400V (3x380V)AC.

Notes:

10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle

S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature

+40 °C and at average loading 35% of max.torque.

Required operating must be specified in your order, otherwise the actuator will

be set to the minimum angle of the specified range.

Recommended load torque is max. 500 Nm for F10.

Recommended load torque is 500 Nm for H-16.

Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

Bore forreplaceable insert.

Replaceable insert with bore & 10.

Valid for the actuator with local controls and Profibus or Modbus versions.

Itis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

Does not apply to a supply voltage of 3x400 V (3x380 V).
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UPR 2.4PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UPR 2.4PA
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UPR 2.4PA
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UPR 2.4PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym z max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zyasilacza

PE,N,L..cceirnnne zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)
0V, +24 V.......... zaciski (max. 1,5 mmz) napigcia wyjsciowego 24V DC (40 mA)

X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej
COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejscia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejsciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V
+L,-L, SH ........... zaciski (0,05 - 1 mm2) pradowego sygnatu wyjéciowego

4-20 mA pasywnego
COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY
COM, NO.... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej
COM1, RE1, RE2, RE3, RE4,... zaciski (0,05 -1,5 mmz) przekaznikéw RE1, RE2,
RE3, Re4.
COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listawa zaciskowa na silniku 3-fazowym
L1,L2,L3 ............ zaciski (0,05 - 1,5 mm2) napiecia zasilajgcego 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw

...poditgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym

sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mA
pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mA
pasywny.

.podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czgscig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

.podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnikiem bezkontaktowe.

.podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Cze$cig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny. Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536f.....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym

sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Cze$cig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4 -20 mA pasywny. Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z532b...

Z532f....

Z536b...

Z537b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.
Z537b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).

Sterowanie silnika bezkontaktowe.
Z563......podIgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Z563a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574d....odtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowy. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.

Chereeeeeees kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

grzatka

...ochronatermiczna silnika

...bezpiecznik zasilacza

stycznikirewersyjne

silnik jednofazowy lub tréjfazowy

...regulator potozenia

...czujniki potozenia

rezystancja wejsciowa

rezystancja obcigzenia

...napiecie zasilania dla EPV

...dowolnie programowane przekazniki

przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
dodatkowe przekazniki

...czujnik momentu

...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
wejécia/ wyjscia

68 REGADA

E1...

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N,L................ terminals (0,05-1,5 mmz)of supply 230 VAC, 50 Hz

0V, +24V terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05-1 mmz) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM,NO.............. terminals (0,05-1,5 mmz) of relay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mm2)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5,NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay RE5

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) of relay READY

X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor
L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz
Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or

for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P)

Z523......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
foranalogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z532f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z536f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors -
for the ON/OFF control (2P)

Z537f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P). Contactless switching of electric motor.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.

...wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.

[ O capacitor
COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

...motor’s thermal protection

...fuse of voltage supply source

...reverserelays

single-phase / three-phase electric motor

...positioner

position scanning

inputresistance

...load resistance

...voltage for EPV

...free programmable relay

...READY relay (free-programmable)

additional relays

...contactless switching module of electric motor (solid state)

...torque scanning

TORQUE ...




Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 2.4PA

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do potozenia, od pofozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12-4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awari¢) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

Program possibilities of setting the inputs,

and control signals

outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with |12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time
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UPR 2.4PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2.4PA
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Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
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|
|
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Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
O \Dimension\ e \Dimension\ e \Dimension\ e \Dimension\
D-xx U L-xx Y] H-xx U \4 V-xx w 4 X
D-22 22 L-22 22 H-16 16 22 V-30 30 325 8
D-27 27 L-27 27 H-19 19 28 V-40 40 43.1 12
H-22 22 32 V-42 42.0 | 451 12
H-27 27 48 V-45.4 45.4 | 48.8 10
V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
Typ Kotnierz
\Type\ | \Flange\ d1 d3 d4 h2 | o2 | A1 A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4 B5 c1 c2 c3 H L5 P M1
UPR 2.4PA| F10/F12 | 150 |102/125| M10/M12 | 25/30 | 45° | 408 | 220 | 380 | 134 | 295 | 115 | 112 | 131 | 195 | 376 | 115 | 113 | 200 | 56 4.5 [M20x1.5
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ UP 2.4PA
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UP 2.4PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 2.4PA ze sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 2.4PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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B \Dimension\ Ee \Dimension\ Ee \Dimension\ SO \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \ V-xx W Y4 X
D-22 22 L-22 22 H-16 16 22 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-19 19 28 V-40 40 43.1 12
H-22 22 32 V-42 42.0 451 12
H-27 27 48 V-45.4 45.4 48.8 10
V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
Typ |Kotnierz
\Type\ \Flange\ d1 d3 d4 h2 o2 A1 A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 Cc1 Cc2 C3 Cc4 C5 H L5
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72 T




Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ UP 2.4PA

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 2.4PA z uchwytem, sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 2.4PA version standand and lever with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\

A7
A8
A9 A10
}7/ P
o | 5
| —
| Q 95
N H
™|
<| | |
@
A
A T
A2
A3
Z}\N\YKA OTWIER
\C\‘OSED\A/— _\BIOPENED‘I‘
F
o~
- =)
o o
=
= aE ] 8 .
| @
2= 2 —
|
- || o i
a
[
Cq Al A4 A6
C4 A5
\.I-.I;y’i\ A1 | A2 | A3 | A4| A5| A6 | A7 | A8 | A9 |A10| B1| B2 | B3| B4 | B5| B6| B7 | B8 | B9 |B10/B11/B12| C1| C2|C3|C4(C5(C6|C7| F |G1|G2| Q| R

UPR 2.4PA | 408 220|380 | 134 | 753|211 [ 291|200 120| 60 (295|115 | 113 | 131| 195|450 | 92 | 473|498 (220|170 | 40 | 376

P-2117

T 73



Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, prgdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sig je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by
binnary inputs OPEN, STOP, CLOSE,
EMERGENCY (+24V DC), by analogue input
signal: current 0/4-20 mA, voltage 0/2-10V or by
communication networks PROFIBUS DP VO/V1
and MODBUS RTU. Parameters setting is done
through pushbuttons and blinking LED diodes
placed on a control board, by means of a local
control unit or via PC programme (interface RS
232). The actuators are aimed for

modulating operation or operation ON-OFF.

REMATIC
UPR 2.5PA

ON - OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE, FUNKCJE

- Napiecie zasilania 230V AC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potfozeniach kranicowych od momentu lub od
potfozenia

- Moment wytaczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki R1, R2 (18 funkcji)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA lub
0/2 - 10V (nie obowigzuje dla DMS3 w wersji 2P)

- Sterowanie napieciem 24V DC - OTWORZ-ZAMKNIJ

- Sterowanie impulsowe 24V DC - ZAMKNIJ - STOP - OTWORZ

- Tryb synchronizacji pracy

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla
modutu DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania
wejs¢ sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kgta obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66/ IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikow z systemem DMS3

- Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5" )
- Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY
- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP VO/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

)

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

25.8.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230 VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)

- Control by permanent voltage (24V DC) - OPEN, CLOSE

- Impulse control (inching duty) (24V DC)
- OPEN, STOP, CLOSE

- Timing mode / regime of operation

- Safety function ESD (failure reaction)

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for
DMS3 in 2P)

- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply of
the control inputs

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC

- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 66/ IP 68

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5 1

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP V0/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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UPR 2.5PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 2.5PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 384 [ x [ - [ x[x[x[x[xT/x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtlr?‘:gfzg:;\osm 10) | Stopiefi ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \ Standard \ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 m| 3
IP66/IP68 [—
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C o} 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C c3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania |Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ 23| \Wiring diagram\ v
50 Hz 230V AC 0
Za pomocg optoelementow 220V AC 7514, 7523, 7515 L
\Via opto-isolators\ 60 H 24)| 120V AC 7563, Z574c T
Z L'
Na listwe zaciskowg 110V AC B
\To terminal board\ Za pomocg stycznikéw rewersyjnych 50 Hz 3x400V AC | 7532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse relays\ 3x380V AC Z574d, Z563a N
Bezkontakiowe 50 Hz [ D40V AC |5 5aot 25361, 2537 ||
\Contactless switching\ 3x380V AC F
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 (220)V AC | Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380)V AC
—— o— Czas
Moment 3V Max. moment obmizzt)enla \Max. load torqu::) Mome_nt Max. moment obciazenia \Max. load torque\ e
wylaczaacy Rezim pracy Praca Wwytaczajacy Rezim pracysz) Praca | \Operating timel
\Switching-off Zamknij-Otworz regulacyjna \Swtltchmg\-off Zamknij-Otwérz regulacyjna M
torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ ogLe \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ | 50 Az 60 Hz
1200 Nm 720 Nm 480 Nm 1200 Nm 720 Nm 480 Nm 160 5/90° 1135 5/90° | ©
80 s/90° | 66 s/90° | D
600 Nm 360 Nm 240 Nm 1000 Nm 600 Nm 400 Nm 405/90° | 34s/90° | E
400 Nm 240 Nm 160 Nm 600 Nm 360 Nm 240 Nm 20s/90° | 17s/90° | F
160 s/90° | 135 s/90° | L
800 Nm 480 Nm 320Nm 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80 s/90° | 66 5/90° | N
B R - 40s/90° | 345s/90° | P
160 s/90° | 135 s/90° | M
500 Nm 300 Nm 200Nm 500 Nm 300 Nm 200 Nm 80 s/90° | 66 5/90° | O
- - - 40s/90° | 34s/90° | R
Kat roboczy
\Operating angle\ v
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 60° A
\With stop ends\ 90° B
Bez mechanicznych ogranicznikdw - dowolnie programowane 42) 40° - 100° M
\Without stop ends - program adjustable \
i i 1211 Schemat
Plyta sterujaca Sterowanie - sygnaly sterujace Sygnat wyjsclowy podtaczenia
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ | \yiring diagrami | ¥
ON - OFF - 7515, Z537b
2 i impulsowe \and inching\ 24vDC 7537f F
7514, 7532b
DMS3 - ’
3pI2p Modulowane | °4-20MA , i?"N ;fs’sfve o4V DC 4-20mA 7532f ¢
\Modulating\ 012 - 10V \andpinching\ pasywny \passive\ 7523, 7536b H
Z536f
DMS3 M1 T < _ jednokanatowy M
% & '% o MODBUS RTU \1 Channel\ 2574c, 2547d
DMS3 M2 E 35 g = redundant ON - OFF 7563, Z563a N
Sk 2 g i impulsowe 24V DC -
<95 Jednokanatow \and inching\
DMS3 P1 s g £ § PROFIBUS \1 Chamao y 9 Z574c, Z547d | P
8782 | DppPvo/vi
DMS3 P2 = - redundant 7563, Z563a R

v v v

Cigg dalszy na nastepnej
stronie
\Next page\
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 2.5PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 2.5PA

| Kod zaméwienia \Order code\

384. | x| - [ x| x| x| x|[x| /[x]x]

\Additional equipment\

Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy l
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-36 A
36 36x36 B
H-36 36x48 C
V-48 @48 62 D
D-27 E
27 27x27 F
H-27 27x48 62) G
Kotnierzowe V-42 @42 62 H
\Flange\ F14 E
F10) 60 D-22 P
(F10) 22x22 65) ——
ISO 5211 L-22 P-2112 | Q|
V-50 050 62 P-2114 M
V-60 260 63 \
- @10 64 w
H-22 22x32 N
V-30 @30 5
V-40 240 7
F1250 V-60 @60 ) 8
F1250 H-22 22x33 T
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-60 260 P-2118 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - P-2115; P- 2017 %) K
Uchwyt + Dzwignia + Ciggto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - P-2115; P-2117;59P-1413/B| L
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia| v | v

\Wiring diagrams\

Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy i kat roboczy 90°.
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque; adjusted default stroke\ :

A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ :

B Ustawienie momentu wytgczajacego z wybranego zakresu pracy na okreslong wartosc. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ :

D Modut 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a

F Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wy$wietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -40°C). ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40°C).\ Z473a

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+F=24, B+D=29, B+F=31, D+F=40, A+B+D=52, A+B+F=54, A+D+F=63, B+D+F=80, A+B+D+F=114

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zamoéwienia
\Order code\

Kabel do modutu komunikacji DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Przepusty kablowe dla przewodéw ekranowanych lub nieekranowanych \Cable glands for armoured cables\

Podajemy w zaméwieniu stownie \Specify in your order\

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. normy ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/96 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predko$ciami przestawienia

podane sg w dziale parametrow elektrycznych "Parametry elektryczne - silniki

Przy czestotliwosci 60 Hz podane w katalogu momenty obnizg sie 0 0,8 wartosci.

Moment wytgczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy

ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu.

Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub

S4-25%, 6 - 90 cykli/h.

Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej

S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje przy wartos$ciach podanych w katalogu,

nominalnego napigcia zasilania, temperatury otoczenia +40°C, $rednim

obcigzeniu 35% z maksymalnej sity wytgczajgce;j.

Konkretny kat roboczy podajemy w zamoéwieniu inaczej ustawiany jest na

minimalny z wybranego zakresu.

60) Zalecany momentdlaF10 - max. 500 Nm.

61) Zalecany momentdla F12-max. 1000 Nm.

62) Otwdrwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ).

63) Otwor do wymiennych wkiadek.

64) Wymienna wktadka z otworem @ 10.

65) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym, modutem komunikacji
Profibus lub Modbus.

71) Nie obowigzuje dla wykonania z modutem Modbus/Profibus.

72) Nie obowigzuje dla napigcia zasilania 3x400V (3x380V)AC.

24)
31)

32)
33)

42

-

Notes:

10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
+40 °C and at average loading 35% of max.torque.

42) Required operating angle must be specified in your order, otherwise the actuator
will be set to the minimum angle of the specified range.

60) Recommended load torque is max. 500 Nm for F10.

61) Recommended load torque is max. 1000 Nm for F12.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Bore for replaceableinsert.

64) Replaceableinsertwith bore &10.

65) Valid for the actuator with local controls and Profibus or Modbus versions.

71) ltis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

72) Does notapply to a supply voltage of 3x400 V (3x380 V).
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UPR 2.5PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UPR 2.5PA

Toraue K——{5E) Toraue [K——{HH]}
POSITION COM (RS 232) OSITION COM (RS 232
L2
DMS3 EPY
Rin 120 Ohm passive
F3 ¢ P READY RI1 R2 ’ READY R1 R2
7 |4 |4 N < 1% 17
ia Aﬁ { 1 \ Az
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Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zasilacza
PE,N,L..ccooeine. zaciski (0,05-1,5 mmz) napiecia zasilania 230V AC, 50 Hz

0V, +24V............. zaciski (max. 1,5 mmz) wewnetrznego zasilacza 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na plytce sterowniczej

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mm2) sygnatu sterujgcego4 - 20 mAlub 0/2-10V

+L,-L, SH .......... zaciski (0,05 - 1 mm2) pradowego sygnatu wyjéciowego
(pasywny) 4-20 mA

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY

COM,NO..... ..zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika R1, R2

X2 - listwa zaciskowa dodatkowych przekaznikéw

COM1,RE1, RE2, RE3, REA4...zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznikiRE1, RE2, RE3,

RE4
COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
COM,NO,NC ..... zaciski0,05-1,5 mmz) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa silnika z zasilaniem 3-fazowym
L1,L2,L3 ... zaciski (0,05-1,5 mmz) napiecia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podHgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikow

...podtgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikéw

Z514......podtaczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejéciowym 0/4 - 20 mA z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20
mA pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtaczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetagczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20
mA pasywny.

Z532b....podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig skltadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536b....podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjéciowy 4 - 20
mApasywny. Z537podigczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla
sterowania ON-OFF (2P). Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z532f.....podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig skladowa jest sygnatwyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z536f.....podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjéciowy 4 - 20
mApasywny. Z537podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla
sterowania ON-OFF (2P). Sterowanie silnika bezkontaktowe.

....podtaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania (ON/OFF (2P)

Z537f.....podIaczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania (ON/OFF (2P).
Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z563......podIaczenie UPR-2PA-Ex z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji
MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z563a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem
komunikacji MODBUS / PROFIBUS - redundand

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym i modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574d....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi i modutem

komunikacji MODBUS / PROFIBUS - jednokanatowym
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Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N, L. terminals (0,05-1,5 mmz)ofsupply 230VAC,50Hz

0V, +24V............ terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 V DC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mm2) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ........... terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

COM,NO............ terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5, NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES

COM,NO,NC ..... terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3 ... terminals (0,05-1,5 mmz)ofsupply 3x400VAC, 50 Hz

Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or

for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P)

Z523......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
foranalogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z532f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z536f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors -
for the ON/OFF control (2P)

Z537f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P). Contactless switching of electric motor.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.

...wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.
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[T kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive ....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

E1... grzatka

F1. ...ochrona termiczna silnika

F3.... ...bezpiecznik zasilacza
K1/K2. styczniki rewersyjne
M1~/M3~......... silnik jednofazowy lub tréjfazowy

N e ...regulator potozenia

POSITION.......czujniki potozenia

Rin... ...rezystancja wejsciowa

Re. ...rezystancja obcigzenia

Un.... ...napigcie zasilania dla EPV

R1,R2. ...dowolnie programowane przekazniki

READY ...przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RE ...dodatkowe przekazniki

TORQUE ...czujnik momentu

SSR........ ...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
IN/OUT...........wejécia/ wyjScia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do potozenia, od pofozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awari¢) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

Coeeeeeieeies capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC

DMS3 ...electronic module

electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

motor’s thermal protection

fuse of voltage supply source

...reverserelays

...single-phase/ three-phase electric motor

positioner

position scanning

input resistance

load resistance

voltage for EPV

free programmable relay

READY relay (free-programmable)

additional relays

contactless switching module of electric motor (solid state)
...torque scanning

TORQUE ...

Program possibilities of setting the outputs

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input |1 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs,

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UPR 2.5PA

B1

C1

Al

A4

Ksztalt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
00
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
SO \Dimension\ =9 \Dimension\ =9 \Dimension\ o \Dimension\
D-xx V) L-xx 1) H-xx 1) \' V-xx W Y4 X
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-27 27 48 V-40 40 43.1 12
D-36 36 L-36 36 H-36 36 48 V-42 42.0 45.1 12
V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
V-60 60 64.4 18
Typ Kotnierz
\Type\ \Flange\ d1 d3 d4 h2 o2 A1 A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4 B5 Cc1 Cc2 C3 H L5 P M1
F10/F14 | 175 | 102/140| M10/M16 | 20/35| 45°
UPR 2.5PA F12 175 125 V12 2 25° 408 | 220 | 380 | 182 | 295 115 12 | 171 195 | 376 | 115 | 113 | 200 70 4.5 [M20x1.5
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UPR 2.5PA

Sitlownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 2.5PA ze sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 2.5PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx L-xx H-xx V-xx
ou
00
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
e \Dimension\ O \Dimension\ O \Dimension\ 0 \Dimension\
D-xx U L-xx U H-xx U \4 V-xx W y4 X
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-27 27 48 V-40 40 431 12
D-36 36 L-36 36 H-36 36 48 V-42 42.0 | 451 12
V-48 48 51.5 14
V-50 50 53.5 14
V-60 60 64.4 18
Typ Kotnierz
\Type\ | \Flange\ d1 d3 d4 h2 | a2 | A1 A2 | A3 A4 B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 c1 c2 C3 |cC4|C5| H L5
F10/F14 | 175 | 102/140| M10/M16 | 20/35| 45°
UPR 2.5PA F12 175 125 V12 2% 15° 408 | 220 | 380 | 182 | 295 | 115 | 112 | 171 | 195 | 450 92 | 376 | 115 | 113 | 485 | 38 | 200 | 70
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ UPR 2.5PA

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 2.5PA z uchwytem, sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 2.5PA version standand and lever with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

REMATIC

UPR 2PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sq wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Moga byc¢ sterowane
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, prgdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sig je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na plycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

ON - OFF.

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by binnary
inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
voltage 0/2-10 V or by communication networks
PROFIBUS DP VO0/V1 and MODBUS RTU.
Parameters setting is done through pushbuttons and
blinking LED diodes placed on a control board, by
means of a local control unit or via PC programme
(interface RS 232). The actuators are aimed for
modulating operation or operation ON-OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiegcie zasilania 230VAC
- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowag

Supply voltage 230 VAC
Terminal board connection

Protection of the motor against overheating

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Wytgcznik termiczny silnika wewnatrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach krancowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 60% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach krancowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki R1, R 2 (18 funkgji ustawienia) ”

- Przekaznik READY "

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2-10V "

- Sterowanie binarne napieciem (+24V DC) ON-OFF

- Sterowanie impulsowe (+24V DC) ON-STOP-OFF

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarie)

- Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P) "

- Zasilacz z napieciem 24V DC, 40 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kata obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedtug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

Switching off in limit positions from the position or torque
Adjustable switching off-torque from 60 % to 100 %

Torque blocking in limit positions

Torque blocking during the start

2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions) "

Relay READY "

Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA
or0/2-10v"

Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOP, CLOSE
Safety function ESD (failure reaction)

Timing mode / regime of operation

Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in 2P) "
Auxiliary available voltage 24 V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs

Output for failure messages

Space heater operated by control unit

LED position indicator

Communication interface RS 232

Programme for parameters setting by PC

Mechanical stop ends

Mechanical connection - flange ISO 5211

Manual control
Protection code IP 66/ IP 68

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla modutu DMS3

- Modut dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 ”
- Modut dodatkowych przekaznikéw RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system
- Additional relays RE3, RE4, RE5"

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus

30.8.2021

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY "
- Version with control board PROFIBUS DP VO/V1
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UPR 2PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 2PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 382 | x| - [x[x[x[x[x[/]|[x]|x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasa korozyjnosci Stopien l
\Climate resistance\ \Ambient t ture\ atmosfery i OCHIonY,
myentemperatire \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
i -50°C ... +40° 1) 3
. Zlmny \Cold\ . 50°C 40°C C3 P66 /1P 68
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania 23) | Schemat poditaczenia v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
50 Hz 230 VAC 2514, 7523, 7515 0
Za pomocg optoelementow 220 VAC Z574c, 7563 L
\Via opto-isolators\ 60 H22) 120V AC 7514, 7523, 7515 T
Z .
Na listwe zaciskowa 110 VAC Z574c, 2563 B
\To terminal board\ | 7a pomoca stycznikéw rewersyjnych 50 Hz 3x400 VAC Z532b, Z536b, Z537b 2
\Via reverse contactors\ 3x380 VAC Z574d, Z563a N
Bezkontaktowe 3x400 VAC E
\Contactless switching\ 50 Hz 3x380 VAC Z532f, Z536f, Z537f I F |
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 (220) V AC | Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380) V AC
31) | Max. moment obciagzenia \Max. load torque\ 31)| Max. moment obciazenia \Max. load torque\ Czas. . M
Max. moment ) 3) Max. mor_nent = = przest_ame_nla
wylaczajacy Rezim pracy Praca wylaczajacy Rezim pracy Praca \Operating time\
\Max. switching | Otwérz-Zamknij regulacyjna \Max. switching | Otworz-Zamknij regulacyjna
-off torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ -off torque\ \ON - OFF duty\ |\Modulating duty\ [~ 5571, 60 Hz
- - - 80s/90° | 66/90° | A
300N 180N 120N ° °| C
m m m 300 Nm 180 Nm 120 Nm 405/90° } 34 5/90
20s/90° | 17s/90° | D
- - - 250 Nm 150 Nm 100 Nm 10s/90° | 8s/90° | E
- - - 80 s/90° | 66 s/90° | J
180 Nm 110 Nm 72 Nm 40s/90° | 34s/90° | L
20s/90° | 17 s/90° | N
180N 110N
170 Nm 100 Nm 70 Nm m m 72Nm 105/90° | 85/90° | Q
- - - 5 s/90° 4s/90° | F
- - - 80 s/90° | 66s/90° | K
40s/90° | 34s/90° | M
120 Nm 72 Nm 50 Nm 20s/90° | 17s/90° | P
120N 72N 50 N
m m m 105/90° | 85/90° | S
5 s/90° 4s/90° | T
Kat roboczy 4L
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
. L, . 42) 50° - 120° M
Bez mechanicznych ogranicznikéw - dowolnie programowany 90° - 160° N
\Without stop ends - program adjustable \ -
160° - 360° P
Plyta sterownicza Sterowanie - Sygnaly sterujace S_ygpal Schemat_ v
\Control board\ \Control - Command input\ wyjsclowy p(_)dlac.zenla
\Output signal\ | \Wiring diagram\
ON - OFF _ 7515, Z537b
2pP i impulsowe \and inching\ 24vVDC Z537f F
DMS3 } 7514, 7532b
3pip | Modulacyjne o-mA i i?n’:)l-llgs\ll:ve 24V DC 4-20 mA Z532A ¢
\Modulating\ \ ive\
odulating 0/2- 10V \and inching\ pasywny \passive 7523, Z536b H
Z536f
DMS3 M1 2 5 _ Jednokanatowy Z574c, Z574d | M
X £& | MODBUSRTU | \1Channel
©
DMS3 M2 5 a2= redundant ON - OFF 7563, Z563a N
g &858 i impulsowe 24V DC -
xXTEQ Jednokanatowy \and inching\
DMS3 P1 3 g § PROFIBUS \1 Channel Z574c, Z574d P
B &2 DP Vo0 /V1
DMS3 P2 s - redundant 7563, Z563a R

v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 2PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UPR 2PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 382 | x| - [ x| x| x| x[x| [/ [x][x]
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowe l
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
D-22 22x22 A
L-22 22x22 B
H-22 22x32 C
V-22 @22 D
D-17 17x17 E
L-17 17x17 F
H-17 17x25 G
V-28 228 H
Kotnierz V-36 236 | M|
61 —
\Flange\ Fo7 /F10 *" H13 13x19 P-2111 N
1ISO 5211 H-14 14x22 p-2113 69 i
V-17 17 P
D-19 19x19 R
L-19 19x19 S
V-18 218 T
V-42 @42 ) U
- @10 &9 \
H-19 19x28 W
D-14 14x14 Y
L-14 14x14 Z
Uchwyt + wolny watek z piérem \Stand + Output shaft with key\ SV-40 @40 P-2118 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever \ - - Ej“g 65) - K
Uchwyt + Dzwignia + Cieglo TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - P-1413/A | L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podiaczenia vl 4
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamowieniu: ustawiony jest max. moment wytaczajacy i kat roboczy 90°. _
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque; adjusted default stroke\
A Ustawienie kata roboczego na okreslong warto$¢. ol 1
\Adjustment of operating angle to required value\ h
B Ustawienie momentu wytgczajgcego z wybranego zakresu pracy na okres$long wartosé. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\ :
D Modut 3 dodatkowych przekaznikéw RE3, RE4, RE5 (modut DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
E Modut 6 dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modut DMS3 RE6) 71)72) 7500 ol s
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne w sitowniku z systemem DMS3 z wys$wietlaczem LCD (tylko do temp. otoczenia -40°C). 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40 °C). a
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,
B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114
Akcesoria dodatkowe Kod zaméwienia
\Accessories\ \Order code\
Kabel komunikacji9 z PC - DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\ 224A80100

Uwagi:
10) Patrz parametry techniczne "Srodowisko robocze".
11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m/48 godz.
23) Parametry techniczne silnikow elektrycznych podane sgw rozdziale “Parmetry
Techniczne - Silniki elektryczne”
24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane w katalogu momenty obniza sie 0 0,8x.
31) Momentwytgczajgcy podajemy w zaméwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu.
32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h.
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej
S4-25%, 90 do 1200 cykli/h. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania,
temperatury otoczenia +40°C i przy 35% obcigzeniu maksymalny momentem
obrotowym.
42) Konkretny kat roboczy podajemy w zaméwieniu inaczej ustawiany jest na
minimalny z wybranego zakresu.
61) Zalecany momentdla FO7 - max.250 Nm.
62) Otwdrwpustu bezposrednio na wale wyjsciowym ( bez wymiennej wktadki ).
63) Otwordo wymiennych wkiadek.
64) Wymienna wktadka z otworem @ 10.
65) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym, modutem komunikacji
Profibus lub Modbus.
71) Nie obowigzuje dla wykonania zmodutem Modbus/Profibus.
72) Nie obowigzuje dla napigcia zasilania 3x400V (3x380V)AC.

Notes:

10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust.

32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
+40 °C and at average loading 35% of max.torque.

42) Required operating must be specified in your order, otherwise the actuator will

be set to the minimum angle of the specified range.

Recommended load torque is max. 250 Nm for flange FO7.

Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

Bore forreplaceable insert.

Replaceable insert with bore @ 10.

Valid for the actuator with local controls and Profibus or Modbus versions.

Itis not possible to specify for version with PROFIBUS or MODBUS.

61)
62)
63)
64)
65)
71)
72) Does notapply to a supply voltage of 3x400 V (3x380 V).

T 5



UPR 2PA

Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UPR 2PA
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Sitownik elek

czny jednoobrotowy\Electric part- UPR 2PA
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga by¢ wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, sitowniki ze sterowaniem lokalnym z max. 2 przepusty.

X - listwa zaciskowa zyasilacza

PE,N,L..cceirnnne zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (zgodnie z zamdwieniem)
0V, +24 V.......... zaciski (max. 1,5 mmz) napigcia wyjsciowego 24V DC (40 mA)

X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej
COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wejscia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) wejsciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA lub 0/2-10V
+L,-L, SH ........... zaciski (0,05 - 1 mm2) pradowego sygnatu wyjéciowego

4-20 mA pasywnego
COM, NO, NC .....zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznik READY
COM, NO.... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekazniki R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na ptytce sterowniczej

COM1, RE1, RE2, RE3, RE4,... zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznikow RE1, RE2,
RE3, RE4.

COMS5,NO5,NC5 .zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika RE5
X3 - listawa zaciskowa na silniku 3-fazowym

L1,L2,L3 ............ zaciski (0,05 - 1,5 mm2) napiecia zasilajgcego 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

Z473a....podtgczenie modutu sterowania lokalnego w sitownikach z systemem DMS3

Z500......podtgczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw

...poditgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikow

Z514......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym

sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mA
pasywny.

Z515......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).

Z523......podtgczenie sitownika z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V z przetaczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 -20 mA
pasywny.

.podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czgscig sktadowg jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

.podtgczenie sitownika silnikiem 3-fazowym- (3P) sterowanie analogowym
sygnatem 0/4-20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie ON-OFF lub 2P
impulsowe. Czescig sktadowa jest sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA pasywny.
Sterowanie silnikiem bezkontaktowe.

.podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Cze$cig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny. Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.

Z536f.....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym - 3P sterowanie analogowym

sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przelgczeniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Cze$cig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4 -20 mA pasywny. Sterowanie silnika bezkontaktowe.

Z532b...

Z532f....

Z536b...

Z537b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).
Sterowanie silnika przez styczniki rewersyjne.
Z537b....podtgczenie sitownika z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON-OFF (2P).

Sterowanie silnika bezkontaktowe.
Z563......podIgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Z563a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS -redundand.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym

Z574d....odtgczenie z silnikiem 3-fazowym, modutem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowy. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.

Chereeeeeees kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

grzatka

...ochronatermiczna silnika

...bezpiecznik zasilacza

stycznikirewersyjne

silnik jednofazowy lub tréjfazowy

...regulator potozenia

...czujniki potozenia

rezystancja wejsciowa

rezystancja obcigzenia

...napiecie zasilania dla EPV

...dowolnie programowane przekazniki

przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
dodatkowe przekazniki

...czujnik momentu

...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
wejécia/ wyjscia

REGADA

E1...

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm®.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

X -screw terminal board of the voltage supply source
PE,N,L................ terminals (0,05-1,5 mmz)of supply 230 VAC, 50 Hz

0V, +24V terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24 VDC (40 mA)
X1 -screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05-1 mmz) of controlinputs 24 V/DC

+IN,-IN, SH ......... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM,NO.............. terminals (0,05-1,5 mmz) of relay terminals R1, R2

X2 -screw terminal board on the additional relay board
COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mm2)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5,NO5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay RE5

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) of relay READY

X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor
L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz
Legend:

Z473a....wiring diagram of electric local control for control board DMS3

Z500a....wiring diagram module with 3 additional relays

Z514......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or

for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P)

Z523......wiring diagram of EAwith 1-phase electric motor - for the ON/OFF control or
foranalogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z532f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EAwith 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Switching of
electric motor via reverse contactors.

Z536f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control or
for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA. Contactless
switching of electric motor.

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors -
for the ON/OFF control (2P)

Z537f.....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF control

(2P). Contactless switching of electric motor.

Z563......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand.

...wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel

...wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.

[ O capacitor
COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive .....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

...motor’s thermal protection

...fuse of voltage supply source

...reverserelays

single-phase / three-phase electric motor

...positioner

position scanning

inputresistance

...load resistance

...voltage for EPV

...free programmable relay

...READY relay (free-programmable)

additional relays

...contactless switching module of electric motor (solid state)

...torque scanning

TORQUE ...




Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

UPR 2PA

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamkniete lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do potozenia, od pofozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcja Reakcja na awari¢) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podtgczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

Program possibilities of setting the inputs, outputs
and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA, 20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20mA,
20-12maA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with |12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time

T 57
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UP 2
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ UPR 2PA
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UPR 2PA Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 2PA ze sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowg modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 2PA with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy\Electric part-turn actuator\ UPR 2PA

Rysunek wymiarowy sitownika UPR 2PA z uchwytem, sterowaniem lokalnym i listwg zaciskowa modutu komunikacji Profibus lub Modbus
\Dimensional drawings UPR 2PA version standand and lever with local control and terminal box for Profibus and Modbus versions\
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