MO 3-Ex Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

112G Ex db eb IIC T5/T4 Gb Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
Cl
12D ExtbIliC T135°C Db - Napigcie zasilania 3x400VAC - Voltage 3x400 VAC
- Przytgcze elekiryczne na listg zaciskowg - Terminal board connection
- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches
- 2 wytgczniki potozeniowe - 2 position switches )
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne - 2 additional position switches
- Grzatka antykpndens_ac;ana Z termostatem - Space heater with thermal switch
- Ochrona termiczna silnika PTO ") - Motor's thermal protection PTO ")
- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - Mechanical connection - flange
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator -
- Blokowanie wytgcznikow momentowych - Torque switches blocking in limit position
w potozeniach krancowych - Manual control
- Sterowanie reczne - Protection code IP 66
- Stopien ochrony IP 66
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3-Ex
| Kod zaméwienia \Order code\ 100. | x [ - [ x [ x| x[x|[x][/[x]x]
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci Klasa Stopien l
\Clir;ertpe I:I;rsni:::n cel otoczenia atmosfery "%  temperaturowa ochrony
\Ambient temperature\ \Corrosion class\ \Temperature class\ | \Enclosure\
C3 1
Umiarkowany \Standard\ -20°C ... +60°C ca T4 e
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 T5 P 66 3
Tropikalny suchy i suchy R R
\Tropical dry and Dry\ -20°C ... +60°C c3 T4 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 T5
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania Schemat podtaczenia| v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg | bez stycznikéw rewersyjnych 50 Hz Y/D 400/230 V AC 7279¢ 1
\To terminal board\ \without reverse unit\ Y/D 380/220 V AC 0
31) Max. moment obcigzenia Silnik elektryczny \Electric motor\
Mome_nt \Max. load torque\ Predkosé 3x400 V, 50Hz
wylaczajacy Rezim pracy 32 Praca  33) przestawienia
\Switching-off Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad \/
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
16 min’ D
16 Nm 25 min’ 250 W 1 370 min™ 0,69A J
26 + 40 Nm 24 Nm 40 min” Q
) 63 min™' 3 370 W 1385 min” 0,95A R
90 min™ %) 1100 W 2775 min” 2,29 A T
40 + 63 Nm 38 Nm - 63 min" *® 370 W 1385 min” 0,95A s
. 60 min" %% 550 W 915 min” 1,50 A v
50 = 80 Nm 48 Nm 95 min™' 3¢ 750 W 1410 min” 1,70 A K
. -1
16 min_ 250 W 1370 min™ 069A £
60 + 90 Nm 54 Nm 36 Nm 25 min L
' 40 min” 370 W 1 385 min” 0,95A P
- 60 min™ ¢ 750 W 1410 min” 1,70 A U
in” 250 W in’ 0,69 A F
80 + 130 Nm 78 Nm 52 Nm 16 min_ 1370 min
25 min N
16 min” 370 W 1 385 min 0,95A G
60 Nm 25 min”' 1
100 + 150 Nm 90 Nm 40 min” 550 W 915 min” 1,50 A M
) 60 min" %) 750 W 1410 min” 1,70 A 2
95 min” 36) 1500 W 2 855 min”' 3,07 A Y
- vy
Wyposazenie plyty N Obroty robocze \Revolutl-ons\ Schemat v
sterowniczej ‘\’;aﬁzﬂ::\' Bez nadajnika z P°t?1';‘3;':l‘iitizyn‘;znym podtaczenia
\Control board version\ \Without transmitter\ \With potentiometer \Wiring diagram\
Elekt hani krok 1+3 1753 !
eKtromechaniczna z Krokowg 31/32’ 83/54Y —
jednostkg potozeniowg S5/S6 25 + 685 5.7, 10.5; 19; 34; 63; Z403a + Z41a 2
bez sterowania lokalnego = 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board zSJv/ysqazczsr1?84m| 1+3 175, 3 K
with step counter unit tandemowymi 5.7:10.5: 19: 34: 63: Z461 + Z41a
without local controls\ \with ‘82,?352?2’"0"95\ 2.5+685 113: 206: 375; 685 L
Elokt v o 1+3 1.75; 3 5
eKlromechaniczna z Krokowg S1/S2, S3/S4, —
jednostka polozeniowg S5/S6 254685 5.7:10.5; 19; 34; 63; Z575 + ZA1a 6
ze sterowaniem loalnym ) T 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board v v v v
with step counter unit zS\jv/yslazlczsr1?lg4m| 1+3 1.75; 3 U Ciag dalszy na
with local controls\ tandemowymi . 10 24- A2 7575a + Z41a nastepne;j stronie
) \with tag;ig;g 1sz/itches\ 2.5+685 517131 %056’3;157’;4(3862 ' \% \Next page\
Uwagi: Notes:
1) Temperaturarozigczenia termokontaktu 115°C. 1) Cut-offtemperature 115°C.
10) Kategoria odpornosci klimatyczne wg. 1ISO 9223 /ENISO 12944-2. 10) Category of Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.
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Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

MO 3-Ex

| Kod zaméwienia \Order code\

100. [ x [ -[x[x[x[x[x][/]x]x]

|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75¢ B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 53) ) 2x100Q K
\Double\ 2x2000Q Z6e P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257b \%
Elektroniczny pragdowy 0-5mA v
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20 mA u
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h w
0-5mA z
Elektroniczny napigciowy Bez zasilacza \ Passive \ \3-wire\ 0-10V Z257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire 0-10V Z260k R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g |
52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n 5
CPT . ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m 6
Pradowy \Current\ 52) Bez zasilacza \ Passive \ g " 4-20 mA Z10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \Active\ | 2 Przewodowo \2-wire\ 4-20 mA 7269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | +
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
@80 4-zab \4-tooth\ | Z30°+M60° - B28/@40 P-1102/01 | A
niestandardowe \non-standard\ @102 ©" 4-zab \4-tooth\ | Z30°+M60° - @28/340 P-1102/02 B
Bez adaptera @102 4-73b \d-tooth\ | Z45°+M45° - @28/@40 P-1102/03 | 0
\Without connect
adapter\ ISO 5210 F10 B3 @20 P-1103/03 | C
Niestandardowe \non-standard\ F10 C 14/228/340 P-1103/01 D
ISO 5210 F10 60 D @20 P-2133a| P-1103/02 | E
F10 %2 A Max. TR26 P-1848 F
Z adapterem ISO 5210 F10 B1 242/028/50 P-1849/A G
\With connect adapter\ Fi4 =) c 20/28/@60 P-1853 K
A4 019x19 P-1376b1 4
[OCT P 55510-2013 @104/4xD15/870 AK 228/046 P1376b2 5
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ IS
Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu, 3 lub 34 obroty robocze
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 3 or 34 operating revolutions\
B Nastawienie momentu wylaczajgcego na zgdang warto$¢ \Switching-off torque adjustment to the required value\ 0] 3
C Nastawienie obrotéw roboczych na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to the required value\ 0| 4
E Ochrona termiczna silnika 3-fazowego 3 PTC, temperatura roztgczenia termokontaktu 115°C;  Schemat podtgczenia Z279h ols
\Thermal protection of 3-phase electric motor 3 PTC, switch temperature 115°C;  Wiring diagram Z279h\
H Poztacane kontakty mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem \Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; H+B=41; H+C=42; H+B+C=44

Uwagi:

31) Moment wytgczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tego
momentu jest on ustawiany na maksymalng wartosc.

32) Rezimie pracy S2-15 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

36) Nie stosowac dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna stosowa¢ do
sterowania $limakowg przektadnig motorowa.

44

=

Whytaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilos¢

obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia sie
na 3 lub 34 obroty robocze. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny zakres w
przypadku sitownikow wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmienic¢ si¢
maksymalne warto$ci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% wartosci

maksymalnej nadajnikow.

46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C.
52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik

bezkontaktowy.
53

=

W wykonaniu z podwdjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozeniowych nie

sg wyprowadzone kontakty wytgcznikéw S5, S6 na zaciski 27 i 31 lub kontakty
wytacznikéw S13, S14 na zaciski 43 i 47; Inne podtaczenie po uzgodnieniu z

producentem.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 3-Ex

75

brrd

PELIL2LS

bt

PELIL2L3

Z41a

Z5¢

Notes:

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosen range.

32) Dutycycle S2-15min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Dutycycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be

used with an additional gearbox.

Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is

not stated in the order, they will be set to 3 or 34 operating revolutions. When

required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer

will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of

output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.

46) Local controls module only till -40°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

53) Contacts of microswitches S5, S6 are not taken out to terminals no. 27, 31
(or S13, S14 to terminals no. 43, 47) in version with double potentiometer. Other
wiring - after agreement with producer.

44

=

Podtaczenie elektryczne:

- na listwe samozaciskowg

- przekroj przewodow 0,08 do 2,5 mm?,

- przepusty:1x M16x1,5 dla $rednicy przewodoéw 6,5 do 9,5 mm,
2x M25x1,5 dla $rednicy przewoddéw 9 do 13 mm
1x M20 lub M25 na listwe silnika elektrycznego

Electric connection:

- screwless terminal board

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm’,

- cable glands: 1x M16x1.5 cable diameter 6.5 to 9.5 mm,
2x M25x1.5 cable diameter 9.0 to 13.0 mm,
1x M20 or M25 on the electric motor.

REGADA
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MO 3-Ex

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

Uwagi:
61)Do momentu obrotowego 80 Nm.
62)Do momentu obrotowego 100 Nm.

Notes:
61) Up to switch-off torque of 80 Nm.
62) Up to switch-off torque of 100 Nm.
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Uwaga: Podiaczenie jest limitowane 24 zylowa przejsciowka.

Legenda:

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny pragdowy nadajnik CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez
zasilacza

grzatka antykondensacyjna z termostatem

.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przew. bez zasilacza
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. z zasilaczem
.elektroniczny nadajnik napigciowy - 3-przew. z zasilaczem
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
elektroniczny nadajnik prgdowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.
z zasilaczem

silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTC

.podtgczenie wylgcznikdbw momentowych i potozeniowych
podiaczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych

tandemowych

Z575 oo podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym

Z575a ...ccooeene podiaczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych

tandemowych ze sterowaniem lokalnym

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwaojny potencjometryczny nadajnik potozenia
.pradowy nadajnik potozenia

.nadajnik potozenia pragdowy DCPT

.wytgcznik momentowy ,otwiera®

wytgcznik momentowy ,zamyka*“

wytgcznik potozeniowy ,otwarte”

.wytacznik potozeniowy ,zamkniete"

.wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

.wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”

.wytacznik tandemowy ,otwarte”

.wytgcznik tandemowy ,zamknigte®

.silnik elektryczny

.kondensator

.grzatka antykondensacyjna

termostat grzatki

listwa zaciskowa

listwa zaciskowa silnika

.rezystancja obcigzenia

sygnaty wyjéciowe z nadajnikéw pradowe (napieciowe)
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NOTE: The wiring connection is limited by a 24-cores bushing.

Legend:

Z5¢c single potentiometer

Z6ce.. ...double potentiometer

Z10g. CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive

Z41a space heater and space heater's thermal switch

Z257b ...current electronic position transmitter, 3-wire, passive

Z257m ...electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive

Z257n .position transmitter CPT, 3-wire, passive

Z260h .current electronic position transmitter, 3-wire, active

Z260k electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active

Z260m ....position transmitter CPT, 3-wire, active

Z269r CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active

Z279¢c 3-phase electric motor with thermal protection PTO

Z27%h ...3-phase electric motor with thermal protection PTC

Z403a ...connection of torque and position switches

Z461f ...connection of torque and tandem position switches

Z575 connection of torque and position switches with electric local
controls

Z575a.......cccuee.. connection of torque and tandem position switches with electric

local controls

| = single potentiometer

= double potentiometer

..electronic position transmitter
..DCPT transmitter

..torque switch ,open*”

torque switch ,closed”

position switch ,open*”

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*®
..additional position switch ,closed"

..tandem position switch ,open*
S14 ..tandem position switch ,closed”
M. ..electric motor
C.. ..capacitor
E1 ..space heater
F2 ..space heater's thermal switch
X.. ..terminal board
X3 ..electric motor’s terminal board
R, ..loading resistor
M. input (output) current (voltage) signals




Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings diagrams\ MO 3-Ex
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max. 2xM25
Detal \Detail\ A
Wymiary Wymiary
Joimensions) Joimensions) Wersja dla hiewznoszonego wrzeciona
A1 371 J1 14 \Version for non-rising stem\
AA1 min. * 600 J2 16 451
A2 204 K1 120
A3 43 K2 110
A4 70 K3 61 T2 ' |
A5 max. 7 K4 16 '
A6 max. 196 L 18 #S3
A7 75 N1 M16x1.5
A8 max. 81 N2 2x M25x1.5
Bl — 2 D MOOES Rurka ochronna do wznoszonego wrzeciona
BB1 min. 600 N4 ® 4x M16x1.5 \Protection tube for rising stem\
B2 135 S1 50
B3 max. 122 s2 353 952
B4 104 s3 28 <
T2 -
BS 57 T 3x M10-14
C1 max. . 411 T2 _ 3x M4-8 <
CC1 min. 600 d2 -
Cc2 290 43 ® -
OE max. 146 d4 4x M10
oF 18 79 _ Trzpien kota sterowania recznego \Handwheel shaft \
oH 160 ht? 4
[a¥] |
el )|
[m] [m]
1
] ‘
. L
1) Dostep do sterowania lokalnego 1) Access to local control
2) Dostep do listwy zaciskowej 2) Acces to terminal board
3) Dotyczy wykonania z modutem Profibus/Modbus 3) Valid for Profibus/Modbus
4) L1 - dtugo$¢ rurki ochronne wg. zaméwienia 4) L1 - lenght of tube on request
5) Dostep do czesci sterujgcych 5) Access to control board
6) Wymiary kotnierzy (d3, d5, d6, ...) sg podane 6) Mounting dimensions of flange (d3, d5, d6, ...) are given in independent
w oddzielnych rysunkach wymiarowych. dimensional drawings. P_2 1 33a

7) Konektor - nie dotyczy sitownikéw MO 3-Ex, MO 3PA-Ex 7) Connector - do not valid for actuators MO 3-Ex and MO 3PA-Ex

REGADA 81



Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \
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Ksztatt A | Shape A‘ Max. TR26| Ksztatt B1|Shape B1‘ Ksztatt B3|Shape B3|
F10 s F10 F10
o 8
/ | \
I S——1
\ i /
=1
\__i___/ -
@ d6 .
- - L]
l/ ? v i I T A,
: 1 N 1 - ! N
4 T | ©
- ‘ : IS 1
— W= | ==
5 77 ! : ! 2 243 Zxd4
Qt < b= \ 2d1
| = @ d5 ©d2 Zxd4
@ d2 \ 2 d3
Zxd4 a1
@43
P-1848 2 di P-1849/A P-1103/03
P-1103/03] B3 F10 | 6 [125] 70 [ 102 [4xM10] 20 - [ -] - [125] - [ 55 [228 Uwaga: Gwint wrzeciona d5 podajemy w zaméwieniu.
P-1849/A | B1 F10 | 12 | 125 | 70 | 102 |[4xM10] 42 28 | 3 | 4 | 17 | 80 | 50 | 453 \Note: The thread of ising stem d5 specify in order.\
P-1849 B1 GO | 12 | 125 | 60 | 102 [4xM10] 42 28 | 3 | 3 | 26 | 80 | 50 |453
P-1848 A F10 | - | 125| 70 | 102 [4xM10|max. TR26| 28 | 3 | 8 | 17 | 80 | - | -
P-1848 A GO - [ 125] 60 | 102 [4xM10[max. TR 26| 28 | 3 | 8 | 17 | 80 | - | -
Wersja Ksztatt | Kotnierz
Worsn | \Shape\ | \Flangey | P | d1 | d2 | d3 | Zxd4 d5 d6 | h | ht|h3 | L |L1]t
Ksztalt C| Shape C‘ Ksztait C Ksztalt D| Shape D b
F10 ’\ 2 F14 F10
/\/ Il
@d7 -
2d6 *
A nn N
! I | EY z
T A I\ T T
| v _C# 1 f
' N zxd4
o ‘ . |
14! IS 2 N al = g |,
f t =
< = N_ 1 I ©
J Zxd4 | N k 2 !
K= -
@d3 El @d7 N—zxas 2d2
@d1 @d2 @d3
@d3 @d1
@d1
P-1103/01 P-1853 P-1103/02
P-1103/02 D F10 | 6 | - | - | - |125] 70 [102[4xM10] - | 20 | 3 | - | - |125] 45 | 70 | 76 |225
P-1103/02 D GO 6 | - | - | - |125] 60 [102|axm10] - | 20 | 3 | - | - |125] 45 | 70 | 76 |225
P-1853 C F14 20 | - | - | 175|100 | 140 [4xm16] 28 | 60 | 4 | 2 | 10 | 27 | - | - | - | -
P-1103/01 C F10 - [ 14| - | - [125] 70 [102[4xm10] 28 | 40 | 3 | 2 | 10 [125] - | - | - | -
WeeE Ksztatt = | Komierz | 1y | 7 | M | a1 | a2 | 03 |zxda| a6 [ a7 | h | nt | h2 | n3 |3 | La]| 5| ¢
\Version\ \Shape\ \Flange\ X




Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\ MO 3-Ex

4-zgb | 4-tooth | Ksztalt \Shape\ A4, TOCT P 55510 | Ksztalt \Shape\ AK, OCT P 55510 |
FilY \"/ 100
zub
\tooth\
. A
=
ad7
@d6
|
T A ‘
o~ P T T @28 - kod 5 \code 5\
< = A-A 4xo15 @28 A=A 415 32 - kod 7 \code 7\
| |
= hs r N~ - o ~ |
= © ° : @ «© o
@d2 = ‘ = 2 2 ;
©
2d3 @70 2 246 g
@d1 2104 a70
2104
P-1102/01-03 P-1376b1 P-1376b2
P-1102/03 | 4-zgb \4-toth\ F10 - - 45° | 45° | 125 | 62 | 102 |4xM10| 28 | 40 - 2 10 |12.5] - - - -
P-1102/02 | 4-zab \4-toth\ F10 - - 30° | 60° | 125 | 62 | 102 [4xM10[ 28 | 40 - 2 10 | 12.5| - - - -
P-1102/01 | 4-zab \4-toth\ 280 - - 30° | 60° [ 125 | 62 | 80 |4xM10] 28 | 40 - 2 10 |12.5] - - - -
Wersja Ksztatt Kotnierz
Wersion\ \Shape\ \Flange\ b b1 z M d1 d2 | d3 | Zxd4 | d6 | d7 h h1 h2 | h3 [ L3 | L4 | L5 t
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MO 3.4-Ex

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

112G Ex db eb lIC T5/T4 Gb
112D Ex tb llIC T135°C Db

Wyposazenie standardowe:

- Napiecie zasilania 3x400V AC

- Przytacze elektryczne na liste zaciskowg

- 2 wylaczniki momentowe

- 2 wytaczniki potozeniowe

- 2 wylaczniki sygnalizacyjne

- Grzatka antykondensaczjna z termostatem

- Ochrona termiczna silni

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe

- Optyczny wskaznik potozenia

- Blokowanie wytgcznikbw momentowych
w potozeniach krancowych

- Sterowanie reczne

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3.4-Ex

- Stopien ochrony IP 66

aPTO 1)

Standard equipment:

- Voltage 3x400 V AC

- 2 torque switches

- 2 position switches

- Terminal board connection

- 2 additional position switches

- Space heater with thermal switch
- Motor's thermal protection PTO "

- Mechanical connection - flange
- Mechanical position indicator

- Manual control
- Protection code IP 66

- Torque switches blocking in limit position

| Kod zaméwienia \Order code\ 107.] x [-[x[x]x]x[x]/[x]x]
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci Klasa Stopien
Typ klimatu otoczenia atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ \Ambi - 10)
mbient temperature\ | \Corrosion class\ \Temperature class\ | \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -20°C ... +60°C 82 T4 —;
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 T5 1P 66 3
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ -20°C ... +60°C C3 T4 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 T5 7
Z(I)edklgr;f:irrl\f = it(;r_owar;ielsilsi_kiemt ) Napiecie zasilania Schemat podiaczenia| |
\Electric connection\ witching of electric motor! \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg | bez stycznikéw rewersyjnych 50 Hz Y/D 400/230 VAC 79796
\To terminal board\ \without reverse unit\ Y/D 380/220 V AC
Max. moment obcigzenia ilni i
Moment 31) PR torqque\ Er gt Silnik elek;;);%zon\); \E(I)T-lczt"c motor\
wytaczajacy » 32) P 33) tawieni ’
\Switching-off Rezim pracy raca. przes_ awienia il
Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
torque\ |
q \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
60 Nm 25 min” 370 W 1385 min”' 0,95A J
90 + 150 N 90N = :
m m - 63 min” 1100 W 2 775 min” 2,29 A R
100 + 180 Nm 108 Nm 72 Nm 16 min”’ 370 W 1385 min" 0,95A D
. -1
80 N ;g 2::1 550 W 915 min” 1,50 A %
120 = 200 Nm 120 Nm 40 min” 750 W 1410 min” 170A | P
- 80 min”’ 4 T
— 1500 W 2 855 min 3,07A —
150 + 250 Nm 150 Nm - 63 min S
10 min™ 370 W 1385 min” 0,95A B
16 min” 550 W 915 min” 1,50 A G
200 + 300 N 180N 120N =
m m m 25 min” 750 W 1410 min” 170A | M
40 min” 1500 W 2 855 min” 3,07 A Q
e Obroty robocze \Revolutions\ 44 Schemat
sterowniczej ‘\Iga?tizh'::\l Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometrycznym| podiaczenia 1
\Control board version\ \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elekt hani Kok 1.3+44 1.3;24;4.4 1
ektromechaniczna z krokowg S1/S2. S3/54 —
i 5eni ! ! Z403a + Z41a
Jednosika poloseniowa ego 85/56 8+ 285 8; 14.5; 26; 48; 85; 155; 285 2
\Electromechanical control board ZSJV/YS‘:CZSH?SA‘W 1.3+44 13;24;4.4 K
with step counter unit tandemowymi 7461 + Z41a
without local controls\ \with tandem switches\ 8 + 285 8; 14.5; 26, 48; 85; 155; 285 L
S13/S14
Elekt hani krok 1.3+44 1.3;24;4.4 5
) eKiromec an_lczr_}a Z Krokowg S1/S2, S3/34, T
e okeym * S5/S6 8 + 285 8, 14.5,26, 48,85, 155,285 | o0 4412 1 g
\Electromechanical control board ZSJV;S,’:C;?S;I 1.3+4.4 1.3;24;4.4 U
with step counter unit 44, tandemowymi Z575a + Z41a
with local controls\ \with tandem switches\ 8 + 285 8; 14.5; 26; 48; 85; 155; 285 V
S13/S14 v v v v
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Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

MO 3.4-Ex

[ Kod zaméwienia \Order code\ 107. | x| - [ x| x[x[x[x[/[x]x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Qutput\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75¢ B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 53) R 2x100Q K
\Double\ 2% 2000 Q z6c P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257b \Y%
Elektroniczny pradowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h w
0-5mA Y4
Elektroniczny napieciowy Bez zasilacza \ Passive \ \3-wire\ 0-10V Z257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \Active\ | - Przewodowo 13-wire 0-10V 7260k R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g [
52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m 6
Pradowy \Current\ 52) Bez zasilacza \ Passive \ 2-brzewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
C 20/245/260 P-1435 C
Bez adaptera -
\Without connect ISO 5210 F14 D 230 P-1437 D
adapter\ B3 330 3 P-1438/L B
B2 245 b P-1438/N 2
A Max. TR42 o P-1471/V A
Z adapterem 1ISO 5210 F14
\With connect adapter\ B1 60/245/65 P-1463 1
[OCT P 55510 ©135/4xB13 B (B) |5 zab \tooth\ @45/058 P-1436 G
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ viv
Bez opisu w zaméwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu oraz 4.4 lub 14.5 obrotu roboczego
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 4.4 or 14.5 operating revolutions\
B Nastawienie momentu wylaczajgcego na zadang warto$¢ \Switching-off torque adjustment to the required value\ 0| 3
C Nastawienie obrotéw roboczych na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to the required value\ 0] 4
E Ochrona termiczna silnika 3-fazowego 3 PTC, emperatura roztagczenia termokontaktu 115°C;  Schemat podtaczenia Z279h ols
\Thermal protection of 3-phase electric motor 3 PTC, switch temperature 115°C; Wiring diagram Z279h\
H Poztacane kontakty mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem. \Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\ | 4 | 0
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; H+B=41; H+C=42; H+B+C=44

Uwagi:

1)
10)
31)

32)
33)
36)

44

=

46)
52)

53

=

Temperatura roztgczenia termokontaktu 115°C.

Kategoria odpornosci klimatyczne wg. ISO 9223/EN ISO 12944-2.

Moment wytaczajgcy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tego
momentu jest on ustawiany na maksymalng wartosc.

Rezimie pracy S2-15 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

Nie stosowac dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna stosowac¢
do sterowania slimakowg przektadnig motorowa.

Whytaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zaméwieniu ilo$¢
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej warto$ci fabrycznie ustawia
sie na 4,4 lub 14,5 obrotu roboczego. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na
inny zakres w przypadku sitownikdw wyposazonych w nadajniki potozenia mogg
zmieni¢ si¢ maksymalne wartosci sygnatéw wyj$ciowych nawet ponizej 75%
warto$ci maksymalnej nadajnikow.

Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C.

CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.

W wykonaniu z podwdjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozeniowych
nie sg wyprowadzone kontakty wytacznikéw S5, S6 na zaciski 27 i 31 lub
kontakty wytacznikéw S13, S14 na zaciski 43 i 47; Inne podiaczenie po
uzgodnieniu z producentem.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 3.4-Ex

2279¢

Z5¢

trat
PELIL2L3

bt
PELIL2L3

Notes:

1) Cut-offtemperature 115 °C.

10) Category of Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosen range.

32) Duty cycle S2-15min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Dutycycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 4.4 or 14.5 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.

46) Local controls module only till -40°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter

53) Contacts of microswitches S5, S6 are not taken out to terminals no. 27, 31
(or S13, S14 to terminals no. 43, 47) in version with double potentiometer. Other
wiring - after agreement with producer.

Podtaczenie elektryczne:

- na listwe samozaciskowg

- przekréj przewodéw 0,08 do 2,5 mm?,

- przepusty:1x M16x1,5 dla srednicy przewodéw 6,5 do 9,5 mm,
2x M25x1,5 dla $rednicy przewoddéw 9 do 13 mm
1x M20 lub M25 na listwe silnika elektrycznego

Electric connection:

- screwless terminal board

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm?,

- cable glands: 1x M16x1.5 cable diameter 6.5 to 9.5 mm,
2x M25x1.5 cable diameter 9.0 to 13.0 mm,
1x M20 or M25 on the electric motor.
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MO 3.4-Ex

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

7403 . . L . L 2575|
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T ' o
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Uwaga: Podtaczenie jest limitowane 24 zytowa przejsciowka.

Legenda:

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny prgdowy nadajnik CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez
zasilacza

grzatka antykondensacyjna z termostatem

.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik napigeciowy - 3-przew. bez zasilacza
nadajnik prgdowy CPT, 3-przew. bez zasilacza
elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. z zasilaczem
.elektroniczny nadajnik napigciowy - 3-przew. z zasilaczem
.nadajnik prgdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
elektroniczny nadajnik pradowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.
z zasilaczem

silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTC

.podtgczenie wylgcznikbw momentowych i potozeniowych
podtgczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych

Z575 oo podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym
Z575a .....cccoeeunne podtgczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych

tandemowych ze sterowaniem lokalnym

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
.pradowy nadajnik potozenia

.nadajnik potozenia pragdowy DCPT

.wytgcznik momentowy ,otwiera“

wytgcznik momentowy ,zamyka*“

wytgcznik potozeniowy ,otwarte”

.wytacznik potozeniowy ,zamkniete"

.wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

.wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”

wytgcznik tandemowy ,otwarte”

wytgcznik tandemowy ,zamknigte®

.silnik elektryczny

.kondensator

.grzatka antykondensacyjna

termostat grzatki

listwa zaciskowa

listwa zaciskowa silnika

.rezystancja obcigzenia

.sygnaty wyjéciowe z nadajnikéw pradowe (napieciowe)

86 REGADA

single potentiometer

...double potentiometer

CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
space heater and space heater's thermal switch

...current electronic position transmitter, 3-wire, passive
...electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
.position transmitter CPT, 3-wire, passive

current electronic position transmitter, 3-wire, active
electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
....position transmitter CPT, 3-wire, active

CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
3-phase electric motor with thermal protection PTO

3-phase electric motor with thermal protection PTC
connection of torque and position switches

...connection of torque and tandem position switches
connection of torque and position switches with electric local
controls

connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

............... single potentiometer

..double potentiometer
..electronic position transmitter
..DCPT transmitter

..torque switch ,open*”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed”
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..electric motor

F2 ..space heater's thermal switch

X.. ..terminal board

X3 i electric motor’s terminal board

Rl i loading resistor

(716 D, input (output) current (voltage) signals




MO 3.4-Ex

Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings diagrams\ MO 3.4-Ex

max. 4x M16x1,5 %)

— I—n.l
O P R
®] (}.//7— 2x M25x1,5
o) }
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- L
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D
Zalecane wykonanie dla wznoszonego wrzeciona
\Recomenndet adaption for spindle output\ #105
$90
357
047
1
N
I
|
M
AV |
Trzpien wznoszony armatury
\Raising spindle of valve\ —\ ;
4xSruba \Screw \ SO 4762-M5x16-A2-70 ’ 1 |
4xPodktadka \Washers \ 5 STN 02 1740 —\\<Ej | |
A
A
Typ \Type\ | A1 |AA1min®| A2| A3 | A4 | A5 | B1 |[BB1 min."| B2 | B3 | C1 max. |CC1min?| C2| H
MOR 3.4-Ex|484| 600 146 234|132 - |243| 600 190(234| 701 600 243|160
MOR 3.5-Ex|476| 600 146 225(129| 25 | 243| 600 190(284| 701 600 243|160
1) Dostep do sterowania lokalnego 1) Access to local control
2) Dostep do listwy zaciskowej 2) Acces to terminal board
3) Dotyczy wykonania z modutem Profibus/Modbus 3) Valid for Profibus/Modbus
4) L1 - dhugosé rurki ochronne wg. zaméwienia 4) L1 - lenght of tube on request
5) Dostep do czesci sterujgcych 5) Access to control board o
6) Wymiary kotnierzy (d3, d5, d6, ...) sa podane 6) Mounting dimensions of flange (d3, d5, d6, ...) are given in independent P_21 34

w oddzielnych rysunkach wymiarowych. dimensional drawings.

REGADA 87



MO 3.4-Ex Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

Ksztatt A \Shape A\ Ksztait B1 \Shape B1\
(9140)
845
oWl
845
/ |
[ [ | \ 1 @
1 | N
i N ' 3 2
Uwaga \Note\ . B ! o[
Wymiary gwintu podajemy — | ' 5\ | 9
w zamowieniu stownie. ! 1 ! *
\Thread diameter to be specified | < B60HS -
in an order.\ I K #100¢8 | 4xM16
- . $140£0.1
P-1471/V Max. TR 42 $100£8 o175 |
Wersja 2175
\Version\ 2 P'1 471/V P'1 463

Ksztatt B2/B3 \Shape B2/B3\ Ksztalt C \Shape C\

20H11

o B
[Te]
3
| |
KN 4xM16
~ o #1008
< $10018
4xM16
$140£0.1 X 914040.1
P-1438/N B2 45 40 14 48.6
P-1438/L B3 30 - 8 33.3
Wersja Ksztatt
\Version\ Shape dyH9 d5 bdJs9 3 P'1 438 P_1 435
Ksztatt D \Shape D\ Ksztalt B (B) \Shape B (B)\
__'_I_ﬂ [OCT P 55510
E,:{f
3 o0
N
[
4xM16
~
S o
2
3006
#1008
$14040. P-1437 P-1436
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MO 3.5-Ex

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

112G Ex db eb lIC T5/T4 Gb
112D Ex tb llIC T135°C Db

- Napiecie zasilania 3x400V AC
- Przytacze elektryczne na liste zaciskowg
- 2 wylaczniki momentowe
- 2 wytaczniki potozeniowe
- 2 wylaczniki sygnalizacyjne
- Grzatka antykondensaczjna z termostatem
- Ochrona termiczna silni
- Przytacze mechaniczne kotnierzowe
- Optyczny wskaznik potozenia
- Blokowanie wytgcznikbw momentowych
w potozeniach krancowych

- Sterowanie reczne

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3.5-Ex

Wyposazenie standardowe:

Standard equipment:

- Voltage 3x400 V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Space heater with thermal switch
- Motor's thermal protection PTO "
- Mechanical connection - flange

- Mechanical position indicator

- Torque switches blocking in limit position
- Manual control

- Protection code IP 66

aPTO 1)

- Stopien ochrony IP 66

| Kod zaméwienia \Order code\ 150. [ x [- [ x [ x[x][x[x]/[x]x]
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci Klasa Stopien
pyRKimaty otoczenia atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ \Ambi : 10)
mbient temperature\ | \Corrosion class\ \Temperature class\ | \Enclosure\
C3 1
Umiarkowany \Standard\ -20°C ... +60°C ca T4 By
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 T5 P 66 3
Tropikalny suchy i suchy . .
\Tropical dry and Dry\ -20°C ... +60°C c3 T4 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 T5 7
Podtaczenie A T
elek?ryczne Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania Schemat podiaczenia| |
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg | bez stycznikéw rewersyjnych 50 Hz Y/D 400/230 VAC 79796 1
\To terminal board\ \without reverse unit\ Y/D 380/220 V AC 0
Max. moment obcigzenia Silnik elekt \Electri tor\
31) ilnik elektryczny \Electric motor'
W)'/\:I;:;aejr:cy \Max. load torque\ Predkos$é 3x400 V, 50Hz
o 32) 33) ieni
\Switching-off R?z|m pracy Pracal \Oprzes_tawmnla a Moc Obroty Prad
torque\ Otdérz-Zamknij regula_cyjna perating spee v
\ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
25 min” J
80 + 140 Nm 84 Nm 56 Nm 32 min” S
40 min 1100W | 2775min’ 2207 |~
160 + 260 Nm 156 Nm 104 Nm 40 min” ’ P
25 min” K
200 + 320 Nm 192 Nm 128 Nm 32 min” T
40 min”" - Q
300 + 380 Nm 228 Nm 152 Nm 40 min” 1500W | 2855 min 3OTA g
25 min’' 1100 W 2775 min” 2,29A L
300 + 450 Nm 270 Nm 180 Nm —
32 min U
350 + 530 Nm 318 Nm 212 Nm 32 min” 1500 W 2 855 min”' 3,07A N
350 + 550 Nm 330 Nm 220 Nm 25 min’' M
- Obroty robocze \Revolutions\ 44
Wy;:osazer_ue plyty Wytaczniki = = - Schemat_
sterownioczej \Switches\ Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometrycznym podiaczenia v
\Control board version\ \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2. S3/S4 1.5+28 1528 1
jednostka potozeniowa S5/S6 Z403a + Z41a  —
bez sterowania lokalnego 5+185 5;9.5; 17; 31; 56; 100; 185 2
\Electromechanical control board ZSJVIYS;:C;?S;‘N 1.5+28 1.5;2.8 K
with step counter unit tandemowymi 7461 +Z41a |—
without local controls\ \with tag?g;gﬂ/itches\ 5+ 185 5:9.5:17; 31; 56; 100; 185 L
Elektromechaniczna z krokowg S$1/S2. S3/S4 15+28 1528 5
jednostkg potozeniowg S5/S6 Z575 + Z41a
ze sterowaniem lokalnym 5+185 5;9.5; 17; 31; 56; 100; 185 61y v v
Ciag dalszy na
\Electromechanical control board ZSJV/YS‘;ZSH?SA‘W 15+28 15,28 U nasetlgpnej st);onie
with step counter Unit46 tandemowymi Z575a +Z41a | — \Next page\
with local controls\ 49 \with tag?g;gfx/itches\ 5+ 185 5:9.5:17; 31; 56; 100; 185 \Y

Uwagi:

1) Temperaturaroztgczenia termokontaktu 115°C.
10) Kategoria odpornosci klimatyczne wg. ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

31) Moment wylaczajacy podajemy w zamdwieniu stownie. Jedli nie podamy tego

momentu jest on ustawiany na maksymalng warto$c.
32) Rezimie pracy S2-15 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.
33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.
46) Modutsterowania lokalnego tylko dla temperatury do-40°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik bezkontaktowy.

o0 T

Notes:

1) Cut-offtemperature 115 °C.

10) Climate resistance accordingto 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted to
the maximum rate of the chosen range.

Duty cycle S2-15min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

46) Local controls module only till -40°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter

32)

23.8.2021



Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

MO 3.5-Ex

| Kod zaméwienia \Order code\

150. | x| - [x[x[x[x[x[/]x]x]

Nadajnik potozenia

Podtaczenie

Sygnat wyjsciowy

Schemat podiaczenia

\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\

Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75¢ B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 53) R 2x100Q K
\Double\ 2x2000Q Z6c P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257b \Y%
Elektroniczny pragdowy 0-5mA v
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h W
0-5mA Z
Elektroniczny napieciowy Bez zasilacza \ Passive \ 3 " \3-wire\ 0-10V Z257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ ~Przewodowo is-wire 0-10V 7260k R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g |

52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269r J

Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m 6
Pradowy \Current\ 52) Bez zasilacza \ Passive \ 2 przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4 -20 mA Z269r 3

Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\

C 24/@55/@80 P-1422/C C

D 40 P-1426/D D

IS0 5210 F16 B3 240 P-1427/B B

Bez adaptera B2 @60 P-1427/2 2

\Without connect C 20/245/260 P-1422/Q Q

adapter\ D @30 s P-1426/R R

ISO 5210 F14 B3 @30 by P-1427/L L

B1 @60 d P-1427/M M

B2 @45 P-1427/N N

F16 Max. TR 52 P-1424/A A

Z adapterem IS0 5210 F1461) A Max. TR 52 P-1430/V Vv

\With connect adapter\ rOCT P 55510 220/4xM20 B (V) |5 zab \tooth\ @70/@85 P-1423/V G

rOCT P 55510 @135/4x@13 °V B (B) |5 zab \tooth\ @45/@58 P-1423/B U

Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\

Bez opisu w zaméwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu oraz 2,8 lub 9.5 obrotu roboczego
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 2,8 or 9.5 operating revolutions\

B Nastawienie momentu wytgczajacego na zgdang warto$¢ \Switching-off torque adjustment to the required value\ 0] 3

C Nastawienie obrotéw roboczych na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to the required value\ 0] 4

E Ochrona termiczna silnika 3—fazoweg_o 3 PTC, emperatura roziaczenia termoL(ontall(tlu 115_°C; Schemat podtaczenia Z279h ols
\Thermal protection of 3-phase electric motor 3 PTC, switch temperature 115°C; Wiring diagram Z279h\

H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem. \Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\ | 4 | 0

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; H+B=41; H+C=42; H+B+C=44

Uwagi:

44) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilo$é
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia

sie na 2,8 lub 9,5 obrotu roboczego. Po p6zniejszych zmianach obr

zakres w przypadku sitownikow wyposazonych w nadajniki potozenia mogg
zmieni¢ sig maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75%

warto$ci maksymalnej nadajnikéw.
53

=

nie sg wyprowadzone kontakty wytacznikéw S5, S6 na zaciski

kontakty wytgcznikow S13, S14 na zaciski 43 i 47; Inne podigczenie po

uzgodnieniu z producentem.
61) Domomentu obrotowego 400 Nm.

W wykonaniu z podwdjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozeniowych 53

Notes:

otéw na inny

accordingly as well.accordingly as well.

=

27 i 31 lub

61) Up to switch-off torque of 400 Nm.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 3.5-Ex

2279c

Z41¢a
F2

PELIL2L3 PELIL2L3

Z5¢

Podtaczenie elektryczne:

- na listwe samozaciskowg

- przekrdj przewodéw 0,08 do 2,5 mm?,
- przepusty:1x M16x1,5 dla $rednicy przewodoéw 6,5 do 9,5 mm,
2x M25x1,5 dla $rednicy przewoddéw 9 do 13 mm

1x M20 lub M25 na listwe silnika elektrycznego

Electric connection:
- screwless terminal board

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm?,
- cable glands: 1x M16x1.5 cable diameter 6.5 to 9.5 mm,

2x M25x1.5 cable diameter 9.0 to 13.0 mm,
1x M25 on the electric motor.

REGADA

44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it
is not stated in the order, they will be set to 2.8 or 9.5 operating revolutions.
When required settings are out of values listed in table, ohmic value of
potentiometer will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is
required, value of output signals from electronic transmitter will be reduced

Contacts of microswitches S5, S6 are not taken out to terminals no. 27, 31
(or S13, S14 to terminals no. 43, 47) in version with double potentiometer. Other
wiring - after agreement with producer.

91



MO 3.5-Ex

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

R o T o T 1 e C I Lo
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M M N N
LTRSS | o o
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*LI LI# L - ®_'T
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+1/~1
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XQ 0J0)
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Uwaga: Podtaczenie jest limitowane 24 zytowa przejsciowka.

Legenda:

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny pragdowy nadajnik CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez
zasilacza

grzatka antykondensacyjna z termostatem

.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przew. bez zasilacza
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. z zasilaczem
.elektroniczny nadajnik napigciowy - 3-przew. z zasilaczem
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem

elektroniczny nadajnik prgdowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.

z zasilaczem

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTC

.podtgczenie wylgcznikdbw momentowych i potozeniowych
podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych

podiaczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym

Z575a ...cccoeenn podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych ze sterowaniem lokalnym

B1. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

B2 .podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia

.pradowy nadajnik potozenia
.nadajnik potozenia pragdowy DCPT
.wytgcznik momentowy ,otwiera“
.wytgcznik momentowy ,zamyka*“
.wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
.wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
.wytagcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
.wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete®
.wytgcznik tandemowy ,otwarte”
.wytgcznik tandemowy ,zamknigte”

M.. .silnik elektryczny

C.. .kondensator

E1 .grzatka antykondensacyjna

F2 .termostat grzatki

X.. listwa zaciskowa

X3.. listwa zaciskowa silnika

R, .. rezystancja obcigzenia

IU.... sygnatly wyjsciowe z nadajnikéw pradowe (napieciowe)

o2 T

NOTE: The wiring connection is limited by a 24-cores bushing.

Legend:

single potentiometer

...double potentiometer

...CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
space heater and space heater's thermal switch

current electronic position transmitter, 3-wire, passive
...electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
.position transmitter CPT, 3-wire, passive

.current electronic position transmitter, 3-wire, active
...electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
....position transmitter CPT, 3-wire, active

CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
3-phase electric motor with thermal protection PTO

3-phase electric motor with thermal protection PTC
...connection of torque and position switches

...connection of torque and tandem position switches
connection of torque and position switches with electric local
controls

connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

............... single potentiometer

..double potentiometer
..electronic position transmitter
..DCPT transmitter

..torque switch ,open*”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed”
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..electric motor

F2 ..space heater's thermal switch

X.. ..terminal board

X3 i electric motor’s terminal board

Rl i loading resistor

(716 D, input (output) current (voltage) signals




Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\ MO 3.5-Ex

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings diagrams\ MO 3.5-Ex

max. 4x M16x1,5 %)

==
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|
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Zalecane wykonanie dla wznoszonego wrzeciona
\Recomenndet adaption for spindle output\

$135

$120

$88.9

$76.3
.

L N

1

H
Trzpien wznoszony armatury |

\Raising spindle of valve\ ~~] /\/
4x$ruba \Screw \ IS0 4762-M5x16-A2-70 | | 1<« l
4xPodktadka \Washers \ 5 STN 02 1740 |
i |
1

Typ \Type\ | A1 |AA1min?| A2 | A3 | A4| A5 | B1 |BB1 min."| B2 | B3 | C1 max. [CC1min.”| C2| H
MOR 3.4-Ex | 484 600 146 (234|132 - |243 600 190 | 234 701 600 243 (160

MOR 3.5-Ex | 476 600 146 225(129| 25 | 243 600 190 | 284 701 600 2431160

-

1) Dostep do sterowania lokalnego 1) Access to local control

2) Dostep do listwy zaciskowej 2) Acces to terminal board

3) Dotyczy wykonania z modutem Profibus/Modbus 3) Valid for Profibus/Modbus

4) L1 - dhugosé rurki ochronne wg. zaméwienia 4) L1 - lenght of tube on request

5) Dostep do czesci sterujgcych 5) Access to control board o

6) Wymiary kotnierzy (d3, d5, d6, ...) sa podane 6) Mounting dimensions of flange (d3, d5, d6, ...) are given in independent P_21 34

w oddzielnych rysunkach wymiarowych. dimensional drawings.
REGADA 93



MO 3.5-Ex

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

Ksztait A \Shape A\

N
L
o P-1424/A F16 Max. TR 52
h P-1430/V F14 Max. TR 52 o
|'E ' Wersja : h
L 5\ -nl \Version\ Ko R H
—— i | o
Uwaga \Note\ L%J [ 1
Wymiary gwintu podajemy a;z;ucgs
w zamoéwieniu stownie.
\Thread diameter to be specified P'1 430 P'1 424/A
in an order.\
Ksztatt B1, B2, B3 \Shape B1, B2, B3\ Ksztat B (B) a B (V) \Shape B (B) a B (V)\
[OCT P 55510
D3
oD4
|
|
|
T
|
- |
| g
T
+ 9d2 %
#d3+0.1 P_1 427
8210
P-1427/M B1 60 40 18 |64.4
P-1427/N B2 | 100 |140|M16| 45 14 |486]| 65| 4 P-1423
P-1427/L B3 30 - 8 33.3
P-1427/2 B2 60 | 50| 18 |64.4 P-1423V | B | 200x200 | 155 | 12 [220[M20[ 85] 70 [ 10 20| 6
130 | 165|M20 80 | 5
P-1427/B B3 40 - 12 43.3 P-1423/B |E 122x122 108 8 |135|013| 58 | 45 | 8 - -
Wersja Ksztatt Wersja
\Wersion\ \Shape\| 92 | d3 | d4 dy | d5| b4 | t3 | L | h4 et HxH D | h|D1|D2|D3|D4|h1| a| b
Ksztalt C \Shape C\ S Ksztatt D \Shape D\
s
/‘®§ X,
4 O
/7 Ay
o JOII ;
A 7 ol
N | ,Q/_ 5 S
\: . P
~ O z
L 948
< o N _4xd4 042
9d3£0.1
9d2 9210
8d3£0,1
210
P-1422/C 130 |165|M20 | 55|80 | 24 | 15| 5 P-1426/D 130 |165|M20 | 40 | 90 | 97 | 12 |43.2| 5
P-1422/Q 100 (140 M16 | 45|60 | 20 | 12 | 4 P-1426/R 100 |140| M16 | 30 [ 70 | 76 | 8 | 33 4
Wersja Wersja
Woreio) d2 |d3 | d4 | d6 |d7 b2 |h2|h4 P-1422 Vo) d2 | d3| d4 | d8|L4|L5|b3| t2 | ha P-1426

o T




MO 4-Ex Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

112G Ex db eb IIB T5/T4 Gb Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
Cl
12D Ex tb IC T135°C Db - Napigcie zasilania 3x400VAC - Voltage 3x400 VAC
- Przyfgcze elekiryczne na listg zaciskowa - Terminal board connection
§ - 2 wylgczniki momentowe - 2 torque switches
‘ 1 - 2 wytgczniki potozeniowe - 2 position switches )
‘ - 2 wylgczniki sygnalizacyjne - 2 additional position switches
- Grzatka antykpndens_aqKJna ztermostatem - Space heater with thermal switch
o - Ochrona termiczna silnika PTO " - Motor’s thermal protection PTO R
- Przytacze mechaniczne kotnierzowe Mechanical connection - flange 1ISO 5210 - F14
\ ISO 5210 -F14 ] - Mechanical position indicator -
- OFtyczny wskaznik potozenia - Torque switches blocking in limit position
= - Blokowanie wytgcznikbw momentowych - Manual control
w potozeniach krancowych - Protection code IP 55
- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 55
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 4-Ex
| Kod zaméwienia \Order code\ 165. | x [ - [ x [ x [ x[x[x] 7/ [x]x]
L
. Temperatura Klasa korozyjnosci Klasa Stopien
e Tyf kllrr!a:u o otoczenia atmosfery ﬁg‘&auEi" temperaturowa | ochrony
Imate resistancel \Ambient temperature\| \Corrosion class\ P \Temperature class\|\Enclosure\
C3 1
Umiarkowany \Standard\ -20°C ... +60°C ca IIB/1IC T4 IP 66 BN
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 1B T5 IP 55 4
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ | ~20°C - *60°C c3 1B / 11IC I Pes | °
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 T5 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +60°C C3 11B T4 IP 55 9
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia|
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg | Bez stycznikéw rewersyjnych 50 Hz Y/D 400/230 V AC 7279¢ 1
\To terminal board\ \Without reverse unit\ Y/D 380/220 V AC 0
Max. moment obciazenia Silnik elekti \Electri tor\
31)] 1IniK ele czn ectric motor
":'°me.“t \Max. load torque\ Predkosé 3%00 \); 50Hz v
\;vvzi?cchzi?\]a?gff Rezim pracy 32 Praca 33) przestawienia
E g\ Otwérz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
orque \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
16 min” 0,55 kW 915 min 15A C
25 min’ 0,75 kW 1410 min” 17A D
82 min’ 1,1 KW 1410 min” 24 |
150 + 250 Nm 150 Nm 100 Nm 40 min” : min ’ F
50 min” 1,5 kKW 2 855 min” 3,07A G
63 min" % 1,5 kW 1415 min” 335A H
80 min" % 2,2 kW 2 845 min” 44A J
135 + 220 Nm 132 Nm 88 Nm 125 min" %® § K
2,7 kW i 6,2A —
95+ 155 Nm 93 Nm 62 Nm 180 min" % ’ 2830 min L
16 min” 1,1 kW 915 min 30A P
25 min” 1,1 kW 1410 min" 2,4A Q
32 min” ¥ R
i 3,35A —
300 + 500 Nm 300 Nm 200 Nm 40 min” 1o KW 1415 min s
50 min” 2,2 kKW 2 845 min” 4,4 A T
63 min" % 2,0 kW 1360 min” 46A u
80 min" % 2,7 kKW 2 845 min’' 6,2 A Y
135 + 220 Nm 132 Nm 88 Nm 125 min”"_*® 2,7 kW 2830 min”' 6.2A w
- L. Obroty robocze \Revolutions\ 44 Schemat
D p!yty Wytaczniki - Z nadajnikiem dt A v
sterowniczej \Switches\ Bez nadajnika L e D podigczenia
\Control board version\ \Without transmitter\ '\)With ;otentirc);metir\ \Wiring diagram\
Elekt hani Kok 1+3 1.75; 3 1
ektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, —
jednostka pofozeniowa S5/S6 254685 5.7;10.5; 19; 34; 63; Z403a + Z41a 9
bez sterowania lokalnego T 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board ZSJv/yséC;?gﬁ“ 1+3 1.75;3 K
with step counter unit tandemowymi S13/S14 5.7: 10.5: 19: 34: 63: Z461f + Z41a
without local controls\ \with tandem switches\ 2.5+685 113: 206: 375: 685 L
S13/S14 P et
Elekt hani Kok 1+3 1.75; 3 5
ektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, —
jednostka polozeniowg 45 S5/S6 25 + 685 5.7, 10.5; 19; 34; 63; Z575 + Z41a 6
ze sterowaniem lokalnym = 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board ZSJV/YS,;CZSHEI’gﬁ“ 1+3 175, 3 Ulv v v v
""'.tt’;fitep counter it 4s) tandemowymi §13/514 25+ 685 5.7; 10.5; 19; 34; 63; z575a+ 241 | Ciag dalszy na
wi ocal controls \with tandem switches\ ey 113; 206; 375; 685 nastepnej stronie
S13/514 \Next page\
Uwagi: Notes:
1) Temperaturaroztgczenia termokontaktu 115°C. 1) Cut-offtemperature 115 °C.
10) Kategoria odpornosci klimatyczne wg. 1ISO 9223 /ENISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto ISO 9223 /EN ISO 12944-2.
31) Moment wytgczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tego 31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
momentu jest on ustawiany na maksymalng warto$c. to the maximum rate of the chosen range.
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Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

MO 4-Ex

| Kod zaméwienia \Order code\ 165. | x| - [ x| x| x| x| x|/ [x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75¢ B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwaojny 53) } 2x100Q K
\Double\ 2% 2000 Q z6c P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g S
Bez zasilacza 0-20 mA | T ]
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257b \Y
Elektroniczny pradowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h W
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy Bez zasilacza \ Passive \ \3-wire\ 0-10V Z257Tm D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \Active\ | > Przewodowo \3-wire 0-10V 7260k R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g [
52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n 5
CPT 2 asilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r J
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m 6
Pradowy \Current\ 52) Bez zasilacza \ Passive \ g " 4-20 mA Z10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \Active\ | 2 Przewodowo \2-wire\ 4-20 mA 2269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\ | ¥
B2 @60/045 P-2123 2
Bos ad B3 @60/@30 P-2124 B
ez adaptera -
\Without connect ISO 5210 F14 B4 260/045 P-2123 4
adapte\ [ 260/345 P-1435 | C
D B45/330 P-2133b P-1437 D
Niestandardowe \non-standard\ 4-zgb \4-tooths\ | Z30°+M60°- @60/341.5 P-2121/A F
F14 ©1 A Max. TR42 P-1471 A
Z adapeterm ISO 5210
\With connect adapter\ F14 B1 260/045/18 P-1463 1
rOCT P 55510 2135/ 4x@13 & 5 (B) @57/@45 5-zub \5-tooth\ 35°/37° P-2125 G

Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu oraz 3 lub 34 obroty robocze
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 3 or 34 operating revolutions\

Nastawienie momentu wylaczajgcego na zgdang warto$¢ \Switching-off torque adjustment to the required value\

Nastawienie obrotéw roboczych na zadang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to the required value\

m (O

Ochrona termiczna silnika 3-fazowego 3 PTC, emperatura roztagczenia termokontaktu 115°C;  Schemat podtaczenia Z279h
\Thermal protection of 3-phase electric motor 3 PTC, switch temperature 115°C; Wiring diagram Z279h\

H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem. \Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\

Nl O (OO

ol O ([d|lw

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; H+B=41; H+C=42; H+B+C=44

Uwagi:

32) Rezimpracy S2-15minlub S4-25%, do 90 cykli/godz. KlasaAiB.
33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Klasa C.
44) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilo$é

Notes:

obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia
sie na 3 lub 34 obroty robocze. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny
zakres w przypadku sitownikdéw wyposazonych w nadajniki potozenia moga
zmieni¢ sig maksymalne warto$ci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75%

warto$ci maksymalnej nadajnikéw.

46) Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury -40°C.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - nad. elektroniczny bezkontaktowy

53) W wykonaniu z podwdjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozeniowych
nie sg wyprowadzone kontakty wytacznikéw S5, S6 na zaciski 27 i 31 lub
kontakty wytgcznikéw S13, S14 na zaciski 43 i 47; Inne podtgczenie po

uzgodnieniu z producentem.
61) Do momentu obrotowego 400 Nm.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 4-Ex

2279c

bred

PELIL2LS

PELIL2L3

Z41a
F2

Z5¢

32)
33)
36)

44

=

46)
51)
52)
53)

61)

Duty cycle S2-15min, or S4-25%, up to 90 cycles per hour. Classes A, B.

Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour. Class C.

Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
used with an additional gearbox.

Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 3 or 34 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
Local controls module only till -40°C.

Not valid for tempereture -60 °C.

CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

Contacts of microswitches S5, S6 are not taken out to terminals no. 27, 31
(or S13, S14 to terminals no. 43, 47) in version with double potentiometer. Other
wiring - after agreement with producer.

Up to switch-off torque of 400 Nm.

Podtaczenie elektryczne:

- na listwe samozaciskowg

- przekrdj przewodéw 0,08 do 2,5 mm?,

- przepusty:1x M16x1,5 dla $rednicy przewodoéw 6,5 do 9,5 mm,
2x M25x1,5 dla $rednicy przewoddéw 9 do 13 mm
1x M20 lub M25 na listwe silnika elektrycznego

Electric connection:

- screwless terminal board

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm?,

- cable glands: 1x M16x1.5 cable diameter 6.5 to 9.5 mm,
2x M25x1.5 cable diameter 9.0 to 13.0 mm,
1x M25 on the electric motor.

REGADA
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \
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Uwaga: Podtaczenie jest limitowane 24 zytowa przejsciowka.

Legenda:

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny pragdowy nadajnik CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez
zasilacza

grzatka antykondensacyjna z termostatem

.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przew. bez zasilacza
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. z zasilaczem
.elektroniczny nadajnik napigciowy - 3-przew. z zasilaczem
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem

elektroniczny nadajnik prgdowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.

z zasilaczem

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTC

.podtgczenie wylgcznikdbw momentowych i potozeniowych
podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych

podiaczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym

Z575a ...cccoeenn podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych ze sterowaniem lokalnym

B1. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

B2 .podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia

.pradowy nadajnik potozenia
.nadajnik potozenia pragdowy DCPT
.wytgcznik momentowy ,otwiera“
.wytgcznik momentowy ,zamyka*“
.wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
.wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
.wytagcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
.wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete®
.wytgcznik tandemowy ,otwarte”
.wytgcznik tandemowy ,zamknigte”

M.. .silnik elektryczny

C.. .kondensator

E1 .grzatka antykondensacyjna

F2 .termostat grzatki

X.. listwa zaciskowa

X3.. listwa zaciskowa silnika

R, .. rezystancja obcigzenia

IU.... sygnatly wyjsciowe z nadajnikéw pradowe (napieciowe)

o T

NOTE: The wiring connection is limited by a 24-cores bushing.

Legend:

single potentiometer

double potentiometer

...CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
...space heater and space heater's thermal switch

...current electronic position transmitter, 3-wire, passive
electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
position transmitter CPT, 3-wire, passive

.current electronic position transmitter, 3-wire, active
electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
....position transmitter CPT, 3-wire, active

CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
3-phase electric motor with thermal protection PTO
...3-phase electric motor with thermal protection PTC
...connection of torque and position switches

...connection of torque and tandem position switches
...connection of torque and position switches with electric local
controls

connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

single potentiometer

..double potentiometer

electronic position transmitter
DCPT transmitter

..torque switch ,open*”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

position switch ,closed”
additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed"
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..electric motor

..capacitor

..space heater

..space heater's thermal switch
..terminal board

..electric motor’s terminal board
..loading resistor

input (output) current (voltage) signals




Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\ MO 4-Ex

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings diagrams\ MO 4-Ex
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1) Dostep do sterowania lokalnego \Access to local control\ .
2) Dostep do listwy zaciskowe] \Acces to terminal board\ Detal \Detail\ A
3) Dotyczy wykonania z modutem Profibus/Modbus \Valid for Profibus/Modbus\
4) L1 - dtugos$¢ rurki ochronne wg. Zaméwienia \L1 - lenght of tube on request\ Wersja dla hiewznoszonego wrzeciona
5) Dostep do czesci sterujacych \Access to control board\ : rigi
6) Wymiary kotnierzy (d3, d5, d6, ...) s podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych. . Wersion for non-rising stemi

\Mounting dimensions of flange (d3, d5, d6, ...) are given in independent dimensional drawings.
7) Konektor - nie dotyczy sitownikow MO 4-Ex, MO 4PA-Ex 851

\Connector - do not valid for actuators MO 4-Ex and MO 4PA-Ex\
8) Nie dotyczy P--2125 \Not valid for P-2125\

T2 !
Wymiary Wymiary '
\Dimensions\ \Dimensions\
#S3
A1 407 J1 14
AA1 min. ¥ 600 J2 16
A2 204 K1 140 .
9 0 E R s o osznaso s
A4 125 K3 75
A5 max. - K4 47 ['NY
AB max. 240 L 18 ir;
A7 114 N1 M16x1.5 T2 —
A8 max. 87 N2 2x M25x1.5
B1 213 N3 M20x1.5 ~—
BB1 min. " 600 N4 ¥ 4x M16x1.5
B2 173 S1 71
B3 max. 147 S2 57x5 Trzpien kota sterowania recznego \Handwheel shaft \
B4 103 S3 45
B5 79 T 3x M12-24 Y 35
C1 max. 511 T2 3x M4-8 o o
Cet min. 600 d2® 100 H
c2 306 a3 ® 140 ]
JE max. 200 d4 8x M16 L
OF 26 z 8
OH 200 h1 4

P-2133b

[ nzoans Y
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

Ksztait A [ Shape A|

Ksztalt B1| Shape B1

Ksztatt B2/B4‘ Shape B2/B4|

100 T

Q/’ \Q @ d5
/ \ i
, 1 Sl s .
\ / ] ©
| T
=1 4 t
S~ —
2 d6
@ d6 @ds
‘ I
l/ ? L 1
71| [BP |
o \! T B
i
— ! - s ~ H— i
| - SEi izl
| 2] ] 2 II w )2 |
R 2 i = f
o o - e
@d5 D b=
E o N 2 d2 N s Zxd4 o2
Zxd4 Jd3 g d3
@ d3 @ d1 @ d1
2 d1
P-1471 P-1463 P-2123
Ksztatt B3[Shape BS| Ksztalt C| Shape C Ksztalt D | Shape D
A
a ; T
i 1
o ds i L] 2
|
1
- i S
¢ i i Zxd4
i o i vl a i
2 g i £ |
—l | [] | |
i
Zxd4 - g d2 ’ + Zxd4
@ d2
2d3
2 d1 @d3
ad1
P-2124 P-1435 P-1437
Ksztalt \Shape\ B, FOCT P 55510| Tvar4 zub‘Shape 4 tooths|
950
@ d7
4x zgb
\4x tooth\
@ d6
i s
@45 . i L
‘ i L LN mt
! iN e
I b .
i c <lga N zxd4
i @d3
! ! 2d1
031 T :
P-2125 2108 P-2121 P-2xxx
P-2121/A| 4-zab | - | 205|120 180 [axm12] - [415[60 [ 4 | - [0 27 [ - [ - [ - -1 -7 -
P-1437 D 8 |175]|100 140 f8xmi6] - | - [ 30| 4 | - | - 25| - | - [ 63| 70| 76| 33 Tab.1
P-1435 C 20 [175 100140 [exm16] - |45 [ 60 | 4 [ 4 [ 8 [ 25| - | - | - | - -1 - P-1471/e TR 42x7LH
P-2124 B3 8 | 175100 | 140 [8xm16] 30 | 45 | - [ 4 | 4 25| - [es| - | - | - [329 P-1471/d TR 40x7LH
P-2123 | B2/B4 | 14 [ 175|100 [140 [exm16] 45 | 45 | - [ 4 | 4 | - [ 25| - | 65| - | - | - [485 P-1471/c TR 38x7LH
P-1463 B1 18 | 175 [ 100 | 140 [axm16| 60 | 45 | - | 4 | 4 | - |26 [127| 65 | - | - | - |e42 P-1471/b TR 36x7LH
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

112G Ex db eb lIC T5/T4 Gb
112D Ex tb llIC T135°C Db

- Napiecie zasilania 3x400V AC

- Przytacze elektryczne n

- 2 wylaczniki momentowe

- 2 wytaczniki potozeniowe

- 2 wylaczniki sygnalizacyjne

- Grzatka antykondensaczjna z termostatem

- Ochrona termiczna silni

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 66

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 5-Ex

Wyposazenie standardowe:

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe

- Optyczny wskaznik potozenia

- Blokowanie wytgcznikbw momentowych
w potozeniach krancowych

Standard equipment:

- Voltage 3x400 V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Space heater with thermal switch

- Motor’s thermal protection PTO
Mechanical connection - flange

- Mechanical position indicator

- Torque switches blocking in limit position

- Manual control

- Protection code IP 66

a liste zaciskowg

aPTO"

| Kod zaméwienia \Order code\ 167. x [ - [ x [ x [ x[ x| x[ /[ x] x|
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci Klasa Stopien v
ol Tytp k'"".a:” ! otoczenia atmosfery temperaturowa ochrony
LD (CHEEEE \Ambient temperature\ | \Corrosion class\ \Temperature class\ | \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -20°C ... +60°C gz T4 7;
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 T5 1P 66 3
Tropikalny suchy i suchy o o
\Tropical dry and Dry\ -20°C ... +60°C c3 T4 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 T5 7
Z?edklflr(;,iir:: Sterowanie silnikiem Napigcie zasilania Schemat podiaczenia| v
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listwe zaciskowg | bez stycznikéw rewersyjnych 50 Hz Y/D 400/230 VAC 7279¢ 1
\To terminal board\ \without reverse unit\ Y/D 380/220 V AC 0
Max. moment obcigzenia Silnik elekt \Electri tor\
31) ilnik elektryczn ectric motor
Moment \Max. load torque\ Predkosé 3x400 V, 5041z
\;vxi?cchziﬂqu,ff Rezim pracy 32 Praca 33) przestawienia 15
roas ucg\ Otwérz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
q \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
15 min" 1.5 kW 710 min”' 415A C
200 Nm 20 min” 2.2 kW 960 min”’ 52A F
300 + 500 Nm 300 Nm 40 min” 3.0 kW 1415 min” 6.6 A J
B 60 min"_>® 4.0 kW 1435 min” 8.1A M
100 min”" *® 5.0 kW 1420 min’ 11.1A Q
15 min” 1.5 KW 710 min” 4.15A B
250 Nm 20 min”' 2.2 kW 960 min’ 52A E
380 + 630 Nm 380 Nm 40 min”' 3.0 kW 1415 min” 6.6A H
B 60 min"_>® 4.0 KW 1435 min” 8.1A L
100 min” 5.0 kW 1420 min”" 11.1A P
15 min” 1.5 kW 710 min” 4.15A A
400 Nm 20 min” 2.2 kKW 960 min”' 52A D
600 +1 000 N 600 N 5
m m 40 min” 3.0 KW 1415 min’ 66A |G
- 60 min"_%® 4.0 KW 1 435 min” 8.1A K
- )
Wyposasenie piyty N Obroty robocze \Revolutlon-s\- - Schemat
sterowniczej ‘\ga?tiﬂ:z\l Bez nadajnika tz nadaj "t'k'e"" podiaczenia v
\Control board ion\ : . potencjometrycznym s :
ontrol board version \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, 1.25+4 125,234 740324741 1
jednostka potozeniowa S3/S4, S5/S6 ] D a a
bez sterowania lokalnego 4 +500 7.5; 14; 25; 45; 80; 150; 270; 500 2
S1/82, S3/84,
\Electromechanical control board z wylacznikami 1.25+4 1.25;2.3; 4 K
with step counter unit tandemowymi Z461f+Z41a —
without local controls\ \with tandem positon 4+ 500 7.5; 14; 25; 45; 80; 150; 270; 500 L
switches\ S13/S14
Elektromechaniczna z krokowg ss2, 125+4 1.25:2.3,4 5
jednostkg potozeniowa % S3/S4, S5/S6 Z575+Z41a ]
ze sterowaniem lokalnym ) 4 + 500 7.5; 14, 25; 45; 80; 150; 270; 500 6
\Electromechanical control board zs\lllyse:c;?g‘tm 1.25+4 1.25;2.3; 4 ulvy v v o
with step counterunit tandemowymi Z575a+Z41a |—  Ciag dalszy na
with local controls\ \with tandem positon 4 + 500 7.5; 14; 25: 45; 80; 150; 270: 500 vV nastepnej stronie
switches\ S13/S14 \Next page\

Uwagi:

1) Temperaturaroztgczenia termokontaktu 115°C.

10) Kategoria odpornosci klimatyczne wg. ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

31) Moment wytaczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli nie podamy tego
momentu jest on ustawiany na maksymalng warto$c.

102 I

Notes:

1) Cut-offtemperature 115 °C.

10) Climate resistance according to 1ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosen range.
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Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

[ Kod zaméwienia \Order code\ 167.] x| - [ x| x| x| x| x]/[x]x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Qutput\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q 75¢ B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 53) R 2x100Q K
\Double\ 2% 2000 Q z6c P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257b Vv
Elektroniczny pradowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h w
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy Bez zasilacza \ Passive \ \3-wire\ 0-10V Z257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \Active\ | - Przewodowo 13-wire 0-10V 7260k R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g [
52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m 6
Pradowy \Current\ 52 Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wirel 4-20 mA Z10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r 3
Przylacze mechaniczne Kotnierz Ksztait wpustu Rysunek wymiarowy | y
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
F16 B3 @40 P-1424/B B
Bez adaptera 1SO 5210 F16 C 24/055/280 P-1424/C C
\Without connect 3
adapten\ F16 D @40 ® P-1424/D D
FOCT P 55510 @220/4xM20 B (V) @70/285 - 5 zgb \5 tooth\ 35°/37° 2 P-1425/1 G
Z adapterem 61)
\With connect adapter\ 1ISO 5210 F16 A Max. TR52 P-1424/A A
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ vi|v
Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajgcy z danego zakresu oraz 4 lub 25 obrotéw roboczych
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and 4 or 25 operating revolutions\
B Nastawienie momentu wytgczajgcego na zgdang warto$é \Switching-off torque adjustment to the required value\ 0| 3
C Nastawienie obrotéw roboczych na zadang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to the required value\ 0] 4
E Ochrona termiczna silnika 3-fazowego 3 PTC, emperatura roztgczenia termokontaktu 115°C; Schemat podtgczenia Z279h ols
\Thermal protection of 3-phase electric motor 3 PTC, switch temperature 115°C; Wiring diagram Z279h\
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem. \Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\ | 4 | 0

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; H+B=41; H+C=42; H+B+C=44

Notes:

32) Dutycycle S2-15min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Dutycycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
used with an additional gearbox.

Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If itis
not stated in the order, they will be set to 4 or 25 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
46) Local controls module only till -40°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

61) Up toswitch-off torque of 700 Nm.

Uwagi:

32) Rezimie pracy S2-15min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

33) Rezimpracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

44) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilo$¢
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej warto$ci fabrycznie ustawia sig na
2,8 lub 9,5 obrotu roboczego. Po pézniejszych zmianach obrotéw na inny zakres w 44)
przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmieni¢ sie
maksymalne warto$ci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% wartosci
maksymalnej nadajnikow.

46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do-40°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.

61) Do momentu obrotowego 700 Nm.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 5-Ex

Z5¢ Podiaczenie elektryczne:

- na listwe samozaciskowg z 32 zaciskami

- przekrdj przewodéw 0,08 do 2,5 mm?,

- przepusty:1x M16x1,5 dla $rednicy przewodoéw 6,5 do 9,5 mm,
2x M25x1,5 dla $rednicy przewodéw 9 do 13 mm
1x M20 lub M25 na listwe silnika elektrycznego

Electric connection:

- screwless terminal board, max. 32 terminals,

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm’,

- cable glands: 1x M16x1.5 cable diameter 6.5 to 9.5 mm,
2x M25x1.5 cable diameter 9.0 to 13.0 mm,
1x M25 or M32 on the electric motor.

XQ
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \
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Uwaga: Podtaczenie jest limitowane 26 zytowa przejsciowka.

Legenda:

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny pragdowy nadajnik CPT, DCPT 3M - 2-przew. bez
zasilacza

grzatka antykondensacyjna z termostatem

.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przew. bez zasilacza
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. bez zasilacza
.elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przew. z zasilaczem
.elektroniczny nadajnik napigciowy - 3-przew. z zasilaczem
.nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem

elektroniczny nadajnik prgdowy CPT, DCPT 3M - 2-przew.

z zasilaczem

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO

.silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTC

.podtgczenie wylgcznikdbw momentowych i potozeniowych
podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych

podiaczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym

Z575a ...cccoeenn podiaczenie wytgcznikow momentowych i potozeniowych
tandemowych ze sterowaniem lokalnym

B1. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

B2 .podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia

.pradowy nadajnik potozenia
.nadajnik potozenia pragdowy DCPT
.wytgcznik momentowy ,otwiera“
.wytgcznik momentowy ,zamyka*“
.wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
.wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
.wytagcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
.wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete®
.wytgcznik tandemowy ,otwarte”
.wytgcznik tandemowy ,zamknigte”

M.. .silnik elektryczny

C.. .kondensator

E1 .grzatka antykondensacyjna

F2 .termostat grzatki

X.. listwa zaciskowa

X3.. listwa zaciskowa silnika

R, .. rezystancja obcigzenia

IU.... sygnatly wyjsciowe z nadajnikéw pradowe (napieciowe)

104 T

NOTE: The wiring connection is limited by a 26-cores bushing.

Legend:

single potentiometer

double potentiometer

...CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
...space heater and space heater's thermal switch

...current electronic position transmitter, 3-wire, passive
electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
position transmitter CPT, 3-wire, passive

.current electronic position transmitter, 3-wire, active
electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
....position transmitter CPT, 3-wire, active

CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
3-phase electric motor with thermal protection PTO
...3-phase electric motor with thermal protection PTC
...connection of torque and position switches

...connection of torque and tandem position switches
...connection of torque and position switches with electric local
controls

connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

single potentiometer

..double potentiometer

electronic position transmitter
DCPT transmitter

..torque switch ,open*”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

position switch ,closed”
additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed"
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..electric motor

..capacitor

..space heater

..space heater's thermal switch
..terminal board

..electric motor’s terminal board
..loading resistor

input (output) current (voltage) signals




Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MO 5-Ex
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Detal \Detail\ A

1) Dostep do sterowania lokalnego \Access to local control\
2) Dostep do listwy zaciskowej \Acces to terminal board\ Wersja dla niewznoszonego wrzeciona
3) Dotyczy wykonania z modutem Profibus/Modbus \Valid for Profibus/Modbus\ \Version for non-rising stem\
4) L1 - dtugosc¢ rurki ochronne wg. Zaméwienia \L1 - lenght of tube on request\
5) Dostep do czesci sterujacych \Access to control board\
7) Konektor - nie dotyczy sitownikéw MO 5-Ex, MO 5PA-Ex g3]
\Connector - do not valid for actuators MO 5-Ex and MO 5PA-Ex\
T2—
Wymiary Wymiary ' 71
\Dimensions\ \Dimensions\
A1 431 Cc2 295 ¢33
AA1 min. ¥ 600 OE max. 250
A2 204 oF 22
A3 143 OH 315 Rurka ochronna do wznoszonego wrzeciona
v 170 K1 200 \Protection tube for rising stem\
A5 max. 7 K2 210 352
A6 max. 314 K3 110 S
A7 118 K4 23 0 =
A8 max. 1M1 L -
B1 213 N1 M16x1.5 D L —
BB1 min. " 600 N2 2x M25x1.5
B2 219 N3 M20x1.5
B3 max. 155 Na” 4x M16x1.5 Trzpien kota sterowania recznego \Handwheel shaft \
B4 103 S1 105 6
B5 90 S2 88.9x6.3
C1 max. 583 s3 70 |
cet min. 2 600 T1 3x M16-34 #19 |
Flange 1ISO GOST T2 3x M5-10 2
d2 130 - o
d3 165 220
d4 4x M20 | 4x M20
h1 4 -

P-2133c

T 105



Ksztait A \Shape A\

Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator \

Ksztait B3 \Shape B3\
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U \Note\
Wv;?ngi:ry goweintu podajemy w zamdwieniu. P'1 424/A P'1 424/B
\Thread diameter to be specified in an order.\
Ksztatt C \Shape C\ Ksztatt D \Shape D\ Ksztatt B (V) \Shape B (V)\
[OCT P 55510
e
#24H11
#70
855
,,—-!\_ﬁ1
! ;\
|
| <
’ 3
i b5 > i = au
L 1 = 1H B
P#85f8
80 ?4096 #155H9
P-1424/C P-1424/D P-1425/1
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator

1l 2G Ex de db h IIB T5 Gb Wyposazenie standardowe: Standard equipment:
112D Ex h tb 1lIC T100°C Db
- Napiecie zasilania 230V AC - Voltage 230V AC
- Przylgcze elektryczne na listwe zaciskowag - Terminal board connection
[ - 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches
/ - 2 wylaczniki potozeniowe - 2 position switches
- 2 wylaczniki sygnalizacyjne - 2 additional position switches
- Grzatka antykondensacyjna - Space heater
—— - Termostat grzafki - Space heater's thermal switch
N ] S - Przytagcze mechaniczne - kotnierz F10 (ISO 5210) - Mechanical connection - flange F10 (ISO 5210)
" S - Sterowanie reczne - Manual control
N 3 - Stopien ochrony IP 66 / IP 67 - Protection code IP 66 / IP 67
-

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SO 2-Ex

| Kod zaméwienia \Order code\ 042. [ x| -[x]x[x[x]x]/[x]x]
. Temperatura Stopien Elektroniczny regulator Sch t podt . l
_Typ kl'm?tu otoczenia ochrony potozenia c\VSin:iz p(;)ia ar:zr:rla
\Climate resistance |, c};mate resistance\ |\Enclosure\ \Positioner\ - N g ciag
bez regulatora Nst. tabela 1
\without positioner\ \Next table\
Umiarkowany oG + +55° Sprzgzenie zwrotne potencjometryczne| 7249+221; Z519¢+Z21
\standard \ -25°C = +85°C IP 66/67 \with resistive feedback\ 16) Z521¢c+Z21 B
Sprzgzenie zwrotne pradowe 7 |70543+721: 7520c+721 D
\with current feedback\ 7522c+721
Przytacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia
\Electric connection\ Woltage\ \Wiring diagram\ ©) | ¥
230V AC - 0
i i z492 % —
Na listg zaciskowg 220V AC L
\To terminal board\
24V AC Z524a 3
24V DC Z525a A
Silnik elektryczny \Electric motor\ 34)
230V, 220V - 120 W; 24V AC/DC - 65 W Predkos¢ przestawienia | ¥
Moment wylaczajacy 32) Maksymalny moment obciazenia 33) PSR
\Switching-off torque\ \Max. load torque\
7.5+ 12 Nm 10 Nm 40 min”! A
15+ 25Nm 22 Nm 20 min™’ B
24 + 40 Nm 34 Nm 12.5 min’! C
30 + 50 Nm 42 Nm 10 min”! D
Wersja ptyty sterowniczej Zakres obrotow roboczych 44) Ustawienie obrotéw roboczych 44
\Control board version\ \Number of revolutions\ \Adjustment of fixed stroke\ M
3.125 + 200 3.125; 6.25; 12.5; 25; 50; 100; 200 A
Mechaniczna . T .
\Mechanical control board\ 4256 4,8, 16, 32; 64; 128; 256 B
5+ 320 5; 10; 20; 40; 80; 160; 320 C
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podiaczenia v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x100 2 722 1 B
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\ L. 6) 2x100 Q K
Podwajny \Double\ 2x20000 Z32 ]
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10b S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257d v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position
transmi?ter\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269b Q
Z zasilaczem 59 0-20 mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260c w
0-5mA z
Bez zasilacza \ Passive \ 2 d \2-wire\ Z10b |
Pradowy \CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 2 “Przewodowo \z-wire 4-20mA Z269b |
Z zasilaczem \ Active \ 51) 2-przewodowo \2-wire\ Z254a, Z520¢,2522¢
v v v

Cigg dalszy na nst. stronie
\Next page\
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Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 042, [ x[-[x[x]x[x][x]/[x]x]
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B3 216 A
FO7 P-1439 —
B4 225 B
F10 B3 220 P-1440/A C
Kotnierzowe FO7/F10 61)s5) @10 66) D
\Flange\ 500 Tr20x4 LH E
adapterem do =
ISO 5210 wznoszonego trzpienia A Tr2dx4 LH P-1442 L F
(DIN 3210) stipajuce vreteno Tr24x5 LH | G |
\With adapter for Tr25x5 LH H
raising spindle\ Tr26x5 LH J
F10 C 14/028/242 P-1440/A M
. G0 E 220 K
Kotnierzowe \Flange\ non-standard - —
9 GO C 14/028/242 P-1440/8 L
- 220
. FO7 N
Niestandardowe - @30 P-1441 P
\Non-standard\ F10 - @20 Q
- 230 R
MC 11x11 P-1443 S
64x30/4xM6 MK 35°/37°; 932/025 P-1457 &) T
FOCT P 55510 AC 19x19 P-1458 U
@104/4xD15 AK 35°/37° P-1459/A 68) \Y
246/232 P-1459/B 69 w
Wyposazenie dodatkowe vy
\Additional equipment\
A Nastawienie obrotéw roboczych na zadang ilo$¢ \Adjustment of revolutions for required value\ 0| 1
B Nastawienie momentu wytaczajgcego na zadang wartos¢ \Switch-off torque adjustment for required value\ 0| 3
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B=04
Uwagi: Notes:

6) Dotyczy wersji bez regulatora potozenia.
16) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane z potencjometrycznego
nadajnika potozenia. (bez podawania kodu przy wyborze nadajnika).
17) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane z pojemnosciowego nadajnika
potozenia. (kod zamoéwienia J).
32) Momentwytgczajgcy poda¢ w zaméwieniu. W innym przypadku ustawiany jest
moment maksymalny dla danego zakresu.
33) Maksymalny moment obcigzenia jestréwny :
dla rezimu pracy S2-10 min, lub S4-25%, 6 -90 cykli’h wg. tabelki.
0,7-warto$ci max. momentu wytgczajgcego dla rezimu pracy
S4-25%, 90-1200 cykli/h
34) Odchytka w czasie przesterowania przy zasilaniu DC wynosi -50% do +30% w
zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi+ 10%.
44) llos¢ obrotéw podajemy w zamoéwieniu stownie. W przypadku nie podania tej
wartosci fabrycznie ustawia si¢ na 6,25, 16 lub 25 obrotéw roboczych. Po
pdzniejszych zmianach obrotéw na inny zakres w przypadku sitownika
wyposazonego W potencjometryczny nadajnik potozenia moze zmieni¢ sie
maksymalna warto$ci sygnatu wyjsciowego.
Tylko dla wersji sitownika z regulatorem z pragdowym sygnatem zwrotnym. W tym
wykonaniu sygnat wyjsciowy nie jest galwanicznie odseparowany od sygnatu
Wejsciowego.
55) Podigczenie jest limitowane 21 zaciskami na listwie zaciskowej, dlatego dla wersji
zasilania 230V AC dobdr nadajnika potozenia konsultowaé z producentem.
59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napiecia zasilania 24V DC tylko po
uzgodnieniu z producentem.
61) Kotnierz FO7-Ado momentu obrotowego max. 40 Nm.
65) Wymiar & 60 jest dostepny za pomoca kragzka centrujgcego.
66) Otwor bez gwintu. Maksymalny wymiar gwintu dla wznoszonego wrzeciona & 26.
67) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 50 mm.
68) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 100 mm.
69) Maksymalna wysoko$¢é wznoszonego wrzeciona 150 mm.

51

=

6) Valid only for version without positioner.

16) Feedback to positioner is provided by potentiometer (without selection of the
order code for transmitter).

17) Feedback to positioner is provided by electronic transmitter (for selection of the
transmitter the order code is J).

32) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to the
maximum value of the chosen range.

33) The maximum load torque equals:
o forduty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour -according to table
¢ switching-off torque multiplied by 0.7 for duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles

per hour

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%

depending onload. For other voltages the deviation is + 10%.

Required number of operating revolutions must be stated in your order. If not

stated it is adjusted to number shown in bold - 6.25, 16 or 20 revolutions -

depending on chosen range. When required settings are out of values listed

in table, ohmic value of potentiometer will be reduced accordingly.

For version with positioner with current feedback only. The output signal from the

CPT transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

Wiring connection is limited by max. number of 21 terminals on actuator's

terminal board, therefore it is necessary to consult producer with your choice of

position transmitter for 230 V AC version. Some switches will not have their

connectors led out to terminal board.

Active position transmitter for version 24 V DC only after agreement with

producer.

Flange FO7-A up to switch-off torque of 40 Nm.

Diameter @60 can be reached by turning the centring ring over.

Hole without a thread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.

Max. raising spindle 50mm.

Max. raising spindle 100mm.

Max. raising spindle 150mm.

44

51

55

59

61
65
66
67
68
69
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Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ SO 2-Ex
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Uwagi:

1. W przypadku kiedy nie uzywamy sygnatu wyjsciowego z pojemnosciowego
nadajnika potozenia (schemat podtgczenia Z254a, 2522C, Z520c) nalezy
zewrzeé zaciski 81182 zworg. (zwora jest zatozona fabrycznie przez producenta).
W przypadku kiedy bedziemy korzystali z sygnatu wyj$ciowego zwore nalezy
usunagé. Sygnat wyjéciowy z pojemnosciowego nadajnika potozenia nie jest
galwanicznie odseparowany od sygnatu wejsciowego.

2. Inne podtaczenia sitownikéw jesli nie sg zamieszczone w katalogu sg mozliwe do
realizacji po uzgodnieniu z producentem.

3. Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskow na listwie zaciskowej (21)
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Note:

1.

In case the output signal of the CPT transmitter (wiring diagram Z254a, Z520c,
Z522c)is not used (the loop between terminals 81 and 82 is open) the terminals 81
and 82 must be connected by a jumper (the jumper is placed in the plant). If the
output current signal is to be used, the jumper must be removed. The output signal
from the CPT transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after

agreement with producer.

. Wiring connection is limited by max. number of 21 terminals.
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722
B1

X29 [0[71173)

Electric connection:

to terminal board with 21 terminals, wire cross section max. 2.5 mmz, via 2 cable
glands for cable diameter 9 to 13 mm

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 21 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe dla srednicy wigzki przewoddéw od 9 do 13 mm.

Legenda: Legenda:
Z10b ............. podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika Z10b ... connection of electronic or CPT position transmitter - 2-wire, passive
potozenia 2-przewodowo bez zasilacza zZ21 ... connection of additional position switches for the EA with positioner
Z21 i podtgczenie wytgcznikdw sygnalizacyjnych w sitowniku z regulatorem 722 ... ..connection of single potentiometer
potozenia Z32 ... ..connection of double potentiometer
Z22 ... podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia 72249 .... connection of 230 V AC motor with positioner with resistive feedback
Z32 .. podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia Z254a .. connection of 230 V AC motor with positioner with current feedback
Z249 ............. podtaczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym  Z257d .. ..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
sprzgzeniem zwrotnym i zasilaniem 230V AC Z260c............connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
Z254a........... podtaczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym Z269Db........... connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active
sprzgzeniem zwrotnym i zasilaniem 230V AC Z492 ............. connection of electric motor 230 V AC, torque, position and
Z257d ........... podtgczenie sitownika z elektronicznym nadajnikiem potozenia additional position switches
3-przewodowo bez zasilacza Z519c .. connection of 24 V DC motor with positioner with resistive feedback
Z260c ........... podtgczenie sitownika z elektronicznym nadajnikiem potozenia Z520c .. connection of 24 V DC motor with positioner with current feedback
3-przewodowo z zasilaczem Z521c .. connection of 24 V AC motor with positioner with resistive feedback
22690 ........... podtgczenie sitownika z nadajnikiem prgdowym 2-przewodowo z Z522c¢ .. ..connection of 24 V AC motor with positioner with current feedback
zasilaczem Z524a .. ...connection of electric motor 24 VV AC, torque, position and additional
Z492 ............. podtaczenie sitownika z zasilaniem 230V AC position switches
Z519¢ ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia i potencjom. Z525a............ connection of electric motor 24 VV DC, torque, position and additional
sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC. position switches
Z520c ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia, prgdowym
sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC.
Z521C ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia i potencjom.
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V AC.
Z522¢ ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia, pradowym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V AC.
Z492 ............. podtgczenie sitownika z zasilaniem 230V AC
Z524a ...........podIaczenie silnika z zasilaniem 24V AC
Z525a............ podtgczenie silnika z zasilaniem 24V DC
B1.......... pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia ....single potentiometer
B2.......... podwéjny potencjometryczny nadajnik potozenia ...double potentiometer
S1. . wytgcznik momentowy ,otwiera“ CPT or electronic position transmitter
S2. ..wytacznik momentowy ,zamyka“ .torque switch ,open®

. wylgcznik potozeniowy ,otwiera“
.... wylgcznik potozeniowy ,zamyka“
.. wytgcznik sygnalizacyjne ,otwiera“

S6.......... wylgcznik sygnalizacyjne ,zamyka“
M........... silnik pradu statego (DC)

M1 ......... silnik jednofazowy

M3......... silnik tréjfazowy

C ........... kondensator rozruchowy

E1. . grzatka

F1.. ochrona termiczna silnika elektrycznego

wylgcznik termiczny grzatki
.listwa zaciskowa
.... wejsciowy/wyjsciowy, pradowy/napieciowy sygnat
... regulator potozenia
.. rezystor rozruchowy
rezystancja obcigzenia

.torque switch ,closed”
....position switch ,open*
...position switch ,closed”
.additional position switch ,open®
.additional position switch ,closed*
............... DC electric motor
....1-phase electric motor
.3-phase electric motor
.capacitor
....space heater
....motor's thermal protection
.space heater's thermal switch
terminal board
electronic positioner
....input (output) current (voltage) signals
.reducing resistor
...loading resistor
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SO 2-Ex
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112G Ex db lIC T5 Gb
11 2G Ex db eb IIC T5 Gb (na zaméwienie\on request\)
11 2D Ex tb IlIC T100°C Db

Wyposazenie standardowe:

- Napigcie zasilania 230V AC
- przylgcze elektryczne na liste zaciskowa
- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne
- przytgcze mechaniczne kotnierzowe
- grzatka z termostatem
- ochrona termiczna silnika elektrycznego
- optyczny wskaznik potozenia
- sterowanie reczne

- stopien ochrony 1P66 / IP68

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UM 1-Ex

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange
- Space heater with thermal switch
- Thermal protection of motor

- Local position indicator

- Manual control

- Protection code I1P66 / IP68

| Kod zaméwienia \Order code\

136.] x [ - [ x [ x[x[x[x]/[x]x]
1

10) A2
. Tertriperatyra Klasa korozyjnosci Klasa Stopien l
_ Typ klimatu ‘\’AOC;?"':‘ atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ tem:;r:::re\ \Corrosion class\ |\Temperature class \ [\Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C Cc3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 ) 2
Zimny \Cold\ -50°C + +40°C C3 T5 IP 66/IP 68 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ |-25°C + +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ Y
230V AC 0
220V AC Z404 + Z403b ]
50 Hz 24V AC Z507 3
22) 3x400V AC Z78m + Z403b 1
Na listwe zaciskowg 3x380V AC Z78m + Z403b M
\To terminal board\ 24 120V AC Z404 + Z403b T
60 Hz | 110V AC Z404 + Z403b B
24V AC 2507 J
- 24V DC 7503 A
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 / 220V AC o .
120V AC /24V AC, 24V DC Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 (380)V AC R
Moment 31) | Max. Moment obciazenia \Max. load torque\ Moment Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ przestawienia
wytaczajacy Rezim pracy’”| Rezim pracy®”| Wylaczajacy Rezim pracy®| Rezim pracy””)| \OPerating speed\
\Switching-off Otwoérz-Zamknij [ regulacyjnej \Switching-off Otwoérz-Zamknij [ regulacyjnej v
torque\ \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ torquel \ON - OFF duty\ (\Modulating duty\ 50 Hz 60 Hz
32 Nm 20 Nm 13 Nm 64 Nm 38 Nm 26 Nm 10 min~'[ 12min""| A
- - - 32 Nm 20 Nm 13Nm 20 min "'[ 24 min-'| B
10 min“'| 12min-'| H
16N 10N 7N
m m m 16 Nm 10 Nm 7Nm 20min 1| 24 min-'| J
- - - 40 min 1| 48 min-'| C
10 min-1| 12 min-1| M
8 Nm 5Nm 3Nm 20 min '| 24 min'| N
8 Nm 5 Nm 3Nm 40min 1| 48min| P
- - - 80 min -'[ 96 min-'| D
Obrotz robocye \Revolutions\ 41
Wersja ptyty sterowniczej Wytaczniki . . X Schemat podiaczenia
\Control board version\ \Switches\ Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometrycznym| \Wiring diagram\ | v
\Without transmitter\ \With potentiometer\
3,125 = 100 3,125; 6,25; 12,5; 25; 50; 100 A
Mechaniczna S$1/S2, S3/S4, . . Q- 1@ 0 RA-
\Mechanical control board\ S5/S6 4+128 4;8;16; 32; 64; 128 Z403b | B |
5+ 160 5; 10; 20; 40; 80; 160 C
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia | |
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x100 Q Z5a B
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\
Podwsjny \Double\ - 2x 100 2 Z6a S
2 x2000Q P
Bez zasilacza \ Passive \ 2 p \2-wire\ 4-20mA Z10a S
Z zasilaczem \ Active \ “przewodowo ie-wire Teem 7260b Q
51) Bez zasilacza \ Passive \ ) Z257b T
Elektroniczny - pradowy Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-20mA Z260b U
\EIe::rt“gr‘gglriiggf\ltlon Bez zasilacza \ Passive \ 3 " \3-wire\ 4-20mA Z257b \%
Z zasilaczem \ Active \ ~przewodowo is-wire seom Z260b W
Bez zasilacza \ Passive \ . Z257b Y
Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z260b z
51 Bez zasilacza \ Passive \
Pojemnosciowy \CPT\ ) - - 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10a !
Z zasilaczem \ Active \ Z260b J

cc T

26.8.2021

v v v
Cigg dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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| Kod zaméwienia \Order code\ 136. [ x [ - [ x [ x [ x[x[x[/[x]x]

|

Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza | Mocowanie/$rednical Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy l

\Mechanical connection\ \Flange size\ \Spigot/diameter\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\

B3 216 A
P-1497 —

FO7 N B4 225 B

Kotnierzowe Y/55 B1 028 Z
\Flange\ F10 N B3 220 P-1497 C

ISO 5210 F10 Y/70 C 14/228/242 P-1498 M

Fo7 &1 Y/55 o)
F10 N A Max. Tr26 P-1500 D
Niestandardowe \Non-standard\ GO Y/60 ©5) o

E 220 « K
GO 65) o . A

Y160 C 14/028/042 & P-1498 L

Niestandardowe - @20 N
\Non-standard\ Fo7 N 230 P-1497 T
F10 " . 220 P-1498 19

- @30 ) R

B4x30/4xMB - MY (MCZ) 11x11 P-1499 S

HoUaX - MK (MK) 35°/37°; 232/225 P-149967) [T

TOCT P 55510 - AY(ACZ) 19x19 u
@104/4x@15 35°37° % |V

) AK (AK) @46/028 89 | w

Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia I

\Additional equipment\

\Wiring diagrams\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajgcy z danego zakresu,
\No additional equipment; adjusted to max. Switching-off torque, operating stroke adjusted to max within the range.\
A Nastawienie obrotéw roboczych na zgdang ilo$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Nastawienie momentu wylaczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0| 3
G Sterowanie lokalne, rysunek wymiarowy P-2082 \Electric local controls, Dimensional drawing P-2082\ Z575c¢, Z575d 115
K Skrzynka z listwg zaciskowg z typem ochrony "e" - na zamoéwienie, rysunek wymiarowy P-2082 1 1
\Terminal box with type of protection "e" - on request, Dimensional drawing P-2082\
LI
Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw typ DB41 po uzgodnieniu z producentem 410
\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24; B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44; A+G+K=30;A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48;

A+G+K+H=36

Uwagi: Notes:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwedtug 1ISO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 godz. 11) IP68-10m/96 hours.

22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustéw lub zaslepek podajemy w 22) Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
zamowieniu stownie. Sitownik ma 3 otwory na przepusty kablowe w ktérych See "Type of cable gland and cable" on page 9 in "General conditions".
muszg by¢ albo przepusty albo zaslepki! 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Moment wytgczajgcy podajemy w zamowieniu stownie. Jesli nie podamy tego 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
momentu jest on ustawiany na maksymalng warto$c. adjusted to the maximum torque.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub 32) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%, 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle
90 - 1 200 cykli/godz. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania, S4-25%, 90 - 1 200 cycles per hour.Valid for rated voltage, ambient
temperatury otoczenia +40 °C i obcigzenia sitownika 35% maksymalnym temperature +40 °C and at average loading 35% of max.torque.
momentem obrotowym. 41) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is

41) Wytaczniki potozeniowe S3, S4 ustawiane sg lub maksymalng ilos¢ z not stated in the order, they will be set to 12.5; 16; or 20 operating revolutions.
wybranego zakresu. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia When required settings are out of values listed in table, ohmic value of
sie wytgcznikina 12,5, 16 lub 20 obrotéw roboczych. Po pdzniejszych zmianach potentiometer will be reduced accordingly.
obrotdw na inny zakres w przypadku sitownikdw wyposazonych w nadajniki 51) Not valid for tempereture -60 °C.
potozenia moga zmieni¢ sie¢ maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych 61) Flange FO7-A up to switch-off torque of 40 Nm.
nawet ponizej 75% warto$ci maksymalnejnadajnikow. 65) Diameter @60 can be reached by turning the centring ring over.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C. 66) Bore withoutathread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.

61) Kotnierz FO7 - do momentu obrotowego 40 Nm 67) Max. raising spindle 50mm.

65) Wymiar @60 osigga sie poprzez odwrdcenie pierscienia centrujgcego. 68) Max. raising spindle 100mm.

66) Otwor bez gwintu. Maksymalny gwint dla wznoszonego wrzeciona @26. 69) Max. raising spindle 150mm.

67) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 50 mm.
68) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 100 mm.
69) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 150 mm.
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Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UM 1-Ex
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Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowa z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.

Sitowniki sg standardowo wyposazone zaslepkami zatwierdzonego typu. Po
uzgodnieniu z producentem moga by¢ wyposazone w odpowiedniego rodzaju i
wielkosci przepusty kablowe (typy i wielko$¢ podane w rozdziale “Parametry pracy”) .
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga byé wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, a ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty kablowe. Typ i ilo$¢
przepustéw podajemy w zaméwieniu stownie. Jesli uzytkownik korzysta z wiasnych
przepustéw kablowych, muszg byé one zgodne z certyfikatem IECEx/ATEX!

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404) je standardowo zabudowana w silniku
na przewodzie “zerowym” N. Silniki w sitowniku UM 1-Ex z zasilaniem 3-fazowym
nie majg wyprowadzonej ochrony F1 na zaciski 5 i 6 (ochrone termiczng maja
zabudowang wewnatrz silnika).

2. W sitowniku UM 1-Ex z podwdéjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia na
listwe zaciskowg nie sg wyprowadzone kontakty 30 i 34 wylgcznikéw
sygnalizacyjnych.

3. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm
blokujgcy.

cc T

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

Actuators as standard are equipped with blind plugs of approved type.
After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as
shown in the table in "General conditions". The actuators without local control can be
equipped with maximum 3 cable glands. The actuarors with local control can be
equipped with maximum 2 cable glands.

Type and number of cable glands must be stated in your order (by words).

Cable glands used by the user must as well be of approved type with IECEx /
ATEX certificate.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection F1, itis not leaded to the terminals 5 and 6. (Thermal protection
is build-in)

2.In case of version UM 1-Ex equipped with the double resistance transmitter,
terminal connectors 30 and 34 of the additional position switches have not been
takenout.

3. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.



Silownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator

Legenda:

Z5a........... podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z6Ba........... podigczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......... podigczenie elektronicznego lub pojemnos$ciowego nadajnika potozenia
2-przewodowo bez zasilacza

Z78m........ podtaczenie silnika 3-fazowego

Z257Db....... podigczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez
zasilacza

Z260b....... podigczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z
zasilaczem

Z403b....... podigczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych

Z404 podtgczenie silnika 1-fazowego
Z503 podtagczenie sitownika z zasilaniem 24V DC
Z507 podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V AC

Z575¢c....... podigczenie wytgcznikdw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego z silnikiem 1-fazowym

Z575d ...... podigczenie wytgcznikdw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego z silnikiem 3-fazowym

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
...podwojny potencjometryczny nadajnik potozenia
.pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
.wytgcznik momentowy ,otwiera“
....wylgcznik momentowy ,zamyka“
....wylgcznik potozeniowy ,otwiera®
.wytgcznik potozeniowy ,zamyka“
.wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“
....wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“
....silnik elektryczny
.kondensator
.elektromechaniczny hamulec silnika
.grzatka
.ochrona termiczna silnika
.wytgcznik termiczny grzatki
listwa zaciskowa
.rezystancja obcigzenia
...rezystor rozruchowy

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UM 1-Ex

ISO 5210, ksztalt B3, B4 \shape B3, B4\

..connection of single potentiometer

..connection of double potentiometer

Z10a........ connection of electronic position transmitter or capacitive position
transmitter - 2-wire, passive

connection of 3-phase electric motor

connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive

connection of electronic position transmitter - 3-wire, active

connection of torque and position switches

..connection of 1-phase electric motor

..conection of with electric motor24V DC

..conection of SP 1 with electric motor 24 VAC

connection of torque and tandem position switches and local control for
1-phase electric motor

Z575d...... connection of torque and tandem position switches and local control
3-phase electric motor

...single potentiometer

...double potentiometer

...capacitive transmitter or electronic position transmitter
...torque switch ,open*

...torque switch ,closed*”

...position switch ,open*

...position switch ,closed"

...additional position switch ,open*

...additional position switch ,closed”

...space heater

...motor's thermal protection
...space heater's thermal switch
...terminal board

...reducing resistor
<.oreenn.lO@ding resistor
KM1,KM2..reverse contactors
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Rysunki wymiarowe dla typu ochrony typu “de" \Dimensional drawings for type of protection "de" \ UM 1-Ex

405 404

| RIBGH

P-2082

T 71



Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator

112G Ex db lIC T5 Gb
11 2G Ex db eb IIC T5 Gb (na zaméwienie\on request\)

11 2D Ex tb IIIC T100°C Db Wyposazenie standardowe:

- Napigcie zasilania 230V AC

- przylgcze elektryczne na liste zaciskowa

- 2 wylgczniki momentowe
; - 2 wytgczniki potozeniowe
- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- 2 torque switches

- 2 position switches
- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange

- Space heater with thermal switch

- Terminal board connection

§i - przytgcze mechaniczne kotnierzowe
ol L - grzatka z termostatem
e - - ochrona termiczna silnika elektrycznego
YoM = - optyczny wskaznik potozenia
p /, - sterowanie reczne
\t. 5 | - stopien ochrony 1P66 / IP68

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UM 2-Ex

- Thermal protection of motor
- Local position indicator

- Manual control

- Protection code I1P66 / IP68

[Kod zaméwienia\Order code\ 137. x| - [ x| x| x[ x| x|/ ]x]|x}|
|
T t 10) e
. Zrtr:);:g:n?;a Klasa korozyjnosci Klasa Stopien l
. Typ kllrpatu \Ambient atmosfery temperaturowa ochrony
\Climate resistance\ tem::erlai:re\ \Corrosion class\ |\Temperature class \|\Enclosure \
Umiarkowany \standard\ -25°C + +55°C C3 1
Tropikalny i wilgotny \Tropics and Wet\  |-25°C + +55°C Cc4 ") 2
Zimny \Cold\ -50°C + +40°C C3 5 IP 66/IP 68 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics and Dry\ |-25°C + +55°C c3 6
Morski \Sea\ -50°C + +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C + +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podigczenia |
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
Z404 + Z403b —
220V AC L
24V AC Z507 3
22)
Na liste zaciskowa 50 Hz 3x400V AC Z78a + Z403b 1
\To terminal board\ 3x400V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ 7303a + Z403b 2
3x380V AC Z78a + Z403b M
3x380V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reversing unit\ Z303a + Z403b N
24) 120V AC Z404 + Z403b T
60 Hz
24V AC Z507 J
- 24V DC 7503 A
Silnik elektryczny \Electric motor\ 230 / 220V AC . .
’éOV X\C 124V AC, 24V DC Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 / 380V AC E——
Moment 37 Max. zat'az. mom3e2|)1t \Max. load torqu;\) Moment Max. zat'az. moment \Max. load torque\ \ggzizzﬁ‘,'giﬂi\
A f 32 33
wy_lqcz_ajqcy Rezim pracy Rezim pracy wy_lqcz_ajqcy Rezim pracy ) Rezim pracy )
\Switching-off Otwérz-Zamknii ) g \Switching-off Otwérz-Zamknii ) i
torque\ worz-Zamknij | regulacyjnej foratisd worz-Zamknij | regulacyjnej il
\ON - OFF duty\ \Modulating duty' \ON - OFF duty\ \Modulating duty\l 50 Hz 60 Hz
45 -80 Nm 48Nm 32 Nm 60 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10 min“'[ 12min""| A
10 min-'| 12min"'| E
36 - 55 Nm 33 Nm 22 Nm 48-80 Nm 48 Nm 32Nm AL mn
15 min-'[ 18 min-'| B
10 min '| 12min-'| F
24 - 40 Nm 24 Nm 16 Nm 36 - 60 Nm 36 Nm 24 Nm 15 min -'| 18 min-'| G
20 min-1| 24 min-1| C
10 min -'| 12min-'| H
18 -30 Nm 18 Nm 12 Nm 15min '| 18 min~'| J
18 -30 Nm 18 Nm 12 Nm 20min 1 22 min | K
_ B - 40 min -'| 48 min-'| D
Obroty robocze \Revolutions\ 41
Wersja plyty sterowniczej Wylaczniki . . - Schemat podtaczenia
\Control board version\ \Switches\ Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometrycznym | \Wiring diagram\ | v
\Without transmitter\ \With potentiometer\
3,125+ 100 3,125; 6,25; 12,5; 25; 50; 100 AlYy ¥ v v
Mechaniczna S1/S2, S3/S4, N Q. 4@ 20 RA- .
\Mechanical control board\ S5/S6 4+128 4, 8; 16; 32; 64; 128 Z403b | B| Ciagdalszyna
5+ 160 5; 10; 20; 40; 80; 160 C nastepnej stronie

\Next page\

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwediug 1SO 9223/EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 godz.

22) Typ przepustu kablowego, ilo$¢ przepustéw lub zaslepek podajemy w
zamdwieniu stownie. Sitownik ma 3 otwory na przepusty kablowe w ktérych
musza by¢ albo przepusty albo zaslepki!

24) Przy czestotliwos$ci 60 Hz moment obrotowy obniza sige 0 0,8 x.

31) Moment wytaczajgcy podajemy w zamowieniu stownie. Jesli nie podamy tego
momentu jest on ustawiany na maksymalng wartosc.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz.

72 T

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/96 hours.

22) Type and quantity of cable glands / blinding plug - please state it in your order.
See "Type of cable gland and cable" on page 9 in "General conditions".

Ata frequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum torque.

By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

24)
31)

32

-
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\

137. ] x [ - [ x[x[x[x[x[/7[x[x]

Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x 1009 Z5a B
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potenti ter\
olentiometer Podwajny \Double\ - 2x 1009 Z6a K
2 x2000Q P
Bez zasilacza \ Passive \ X Z10a S
Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7260b Q
51) Bez zasilacza \ Passive \ . Z257b T
Elektroniczny - pradowy Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-20mA Z260b U
\Ele::rt;gzlriiggf\ltlon Bez zasilacza \ Passive \ 3 " \3-wire\ 4-20mA Z257b Vv
- - -przewodowo \3-wire! -20m
Z zasilaczem \ Active \ Z260b W
Bez zasilacza \ Passive \ Z257b Y
Z zasilaczem \ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA 7260b z
. L. 51) Bez zasilacza \ Passive \ Z10 |
Pojemnosciowy \CPT\ 7 Zasi - 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA a
zasilaczem \ Active \ Z260b J
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza | Mocowanie/$rednical Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Spigot/diameter\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
N B3 216 A
FO7 B4 @25 P-xxxx B
Kotni Y/55 B1/B2 228 z
otnierzowe
\Flange\ N B3 @20 P-1483 C
1ISO 5210 F10 Y/70 B1/B2 @42 P-xxxx M
Y/70 C 14/028/242 P-1498 Y
Fo7 &1 Y/55 66)
F10 N A Max. Tr26 o P-xxxx D
Niestandardowe \Non-standard\ G0 Y/60 3
N
) P-
o /60 E 220 o XXXX K
C 14/228/242 P-xxxx L
Niestandardowe - 220 N
\Non-standard\ Fo7 N B 230 P-1497 )
- 220 Q
P-1498 —
F10 - 230 R
- MY (MCZ) 11x11 P-1499 S
64x30/4xM6 - MK (MK) 35°/37°; 32/925 Pxxxx 0 | T
FOCT P 55510 - AY(ACZ) 19x19 P-XXXX U
@104/4x315 . AK (AK) 35°/37° P-xxxx 69 IV
346/028 P-xxxx 69) W

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Schemat podiaczenia
\Wiring diagrams\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu,
\No additional equipment; adjusted to max. Switching-off torque, operating stroke adjusted to max within the range.\

A Nastawienie obrotéw roboczych na zadang ilo$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0ol 1
B Nastawienie momentu wytaczajgcego na zadang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0| 3
G Sterowanie lokalne, rysunek wymiarowy P-2083 \Electric local controls, Dimensional drawing P-2083\ Z575c¢, Z575d 115
K Skrzynka z Iistwa zaciskowg z ty;_)em ochrony "e" - na ;améwienie, rysu.nek wymiarowy P-2083 1 1
g \Terminal box with type of protection "e" - on request, Dimensional drawing P-2083\

" Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw typ DB41 po uzgodnieniu z producentem 410

\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24; B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44; A+G+K=30;A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48;

A+G+K+H=36
Uwagi: Notes:
33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S4-25%, 33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min,

41

51
61

90 - 1 200 cykli/godz. Obowigzuje dla nominalnego napiecia zasilania,
temperatury otoczenia +40 °C i obcigzenia sitownika 35% maksymalnym
momentem obrotowym.

Wytaczniki potozeniowe S3, S4 ustawiane sg lub maksymalng ilos¢ z
wybranego zakresu. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia
sie wylgcznikina 12,5, 16 lub 20 obrotéw roboczych. Po pézniejszych zmianach
obrotéw na inny zakres w przypadku sitownikdw wyposazonych w nadajniki
potozenia mogg zmieni¢ sie¢ maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych
nawet ponizej 75% warto$ci maksymalnejnadajnikow.

) Nie dotyczy temperatury -60°C.

) Kotnierz FO7 - do momentu obrotowego 40 Nm

=

65) Wymiar @60 osiaga sie poprzez odwrocenie pierscienia centrujgcego.
66) Otwor bez gwintu. Maksymalny gwint dla wznoszonego wrzeciona Tr26.
67) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 50 mm.

68) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 100 mm.

69) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 150 mm.

41)

51)
61)
65)
66)
67)
68)
69)

or S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max.
switching-off torque multiplied by 0.7.

Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 12.5; 16; or 20 operating revolutions.
When required settings are out of values listed in table, ohmic value of
potentiometer will be reduced accordingly.

Not valid for tempereture -60 °C.

Flange FO7 - up to switch-off torque of 40 Nm.

Diameter & 60 can be reached by turning the centring ring over.

Bore without a thread. Max. thread diameter for the rising spindle is Tr26.

Max. raising spindle 50mm.

Max. raising spindle 100mm.

Max. raising spindle 150mm.

[ mzoans — JRE
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Schemat podtaczenia \Wiring diagrams\ UM 2-Ex

7404 | Z78a F2 23030| 75a Z6a
4 E] - {M\ 3 h B B2
N S ,—m - il I’::I_i 33?)_‘ KM2 rA
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+ :;Ij | 1 [I] | KM1 ——4-48 5 21 4l 6| 22 :-,JI I
I F3 ! A\ — I
L] ES: Elji E‘Ij?\(a 5] 21 1I35 21 H}
X0 BT | | X BRI 6kl 0
4t PTEI_’ LfZLTZ) rﬁ TL Xo @f 1‘1 Zf jf H > 670 611 X 07737475177
1 7007173 a7 3[74[75[77]
PEN N 230 V AC PEN LIL2L3 N L XQ a3
- —mei—5]  REMOTE OPENO
OPEN LOCAL E&F:AL & STOP O
SGI' (CL0SE LOCAL 16 CLOSEO
|
I
I
|
313234

OFF stos -* * * > W W
S S2 S3 S4 S5 B o erie] A (8] closEo St S3 S S2 S4B
r
REwoTE Lo ” F2 l\rjlkr: |—E E—LSFE
e 5 25 Y ! i s
a & S S =] T [
1 T e We W E'E N a
[ [
2
X [Tz afisTieligTio0Ra 24262 Tos30313234) 1‘ 5 @ o) [ RO 7850 [ PR
( )—|1
Ll g \ +! | fd;
LOCAL | 15
REUOTE 24V DC
507 A T R + £ £ 7260b 2257b
’-@)1 S S3 S 2 S4  S6
) A AT
F2| 'lxl' 5 [ [
| N [ [
=ram P bl
B s P P
e L] ]
X [1161] 14]_ 202227028130 18] [24P26[31[32[34
[ T
} +} tond [DjI
N 24VDC R
24 V AC L
Podtaczenie elektryczne: Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

Actuators as standard are equipped with blind plugs of approved type.
After agreement, we can equip actuator with number and type of cable glands as
shown in the table in "General conditions". The actuators without local control can be
equipped with maximum 3 cable glands. The actuarors with local control can be

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami dla przekroju przewodéw max. 2,5 mm’.

Sitowniki sg standardowo wyposazone zaslepkami zatwierdzonego typu. Po
uzgodnieniu z producentem moga by¢ wyposazone w odpowiedniego rodzaju i
wielkos$ci przepusty kablowe (typy i wielko$¢ podane w rozdziale “Parametry pracy”) .
Sitowniki bez sterowania lokalnego moga byé wyposazone w max. 3 przepusty
kablowe, a ze sterowaniem lokalnym w max. 2 przepusty kablowe. Typ i ilos¢ €quipped with maximum 2 cable glands. )

przepustow podajemy w zaméwieniu stownie. Jesli uzytkownik korzysta z wiasnych ~ 1YP€and number of cable glands must be stated in your order (by words).
przepustow kablowych, musza by¢ one zgodne z certyfikatem IECEx /ATEX! Cable glands used by the user must as well be of approved type with IECEx /

ATEX certificate.

Uwagi: Notes:

1. Ochrona termiczna silnika 1-fazowego (Z404) je standardowo zabudowana w silniku 1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404) is standartly build-in in
na przewodzie “zerowym” N. Silniki w sitowniku UM 2-Ex z zasilaniem 3-fazowym electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
nie majg wyprowadzonej ochrony na zaciski 5 i 6 (ochrone termiczng maja thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6.
zabudowang wewnatrz silnika). 2.In case of version UM 2-Ex equipped with the double resistance transmitter,

2. W sitowniku UM 2-Ex z podwéjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia na terminal connectors 30 and 34 of the additional position switches have not been
listwe zaciskowg nie sg wyprowadzone zaciski 30 i 34 wytgcznikow taken out.
sygnalizacyjnych. 3. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

3. Wytgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm
blokujacy.
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Legenda: Legend:
..podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia Z5a .......... connection of single potentiometer
..podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia Z6a ..........connection of double potentiometer

..podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia Z10a........connection of electronic position transmitter or capacitive position
2-przewodowo bez zasilacza transmitter - 2-wire, passive
Z78m........ podtgczenie silnika 3-fazowego Z78m ....... connection of 3-phase electric motor
Z257b....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez Z257b ...... connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
zasilacza Z260a ...... connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
Z260b....... podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z Z303a...... connection of 3-phase electric motor with reversing contactors
zasilaczem Z403b ...... connection of torque and position switches
Z303a....... podtgczenie silnika 3-fazowego ze stycznikami rewesyjnymi Z404 ........connection of 1-phase electric motor
Z403b....... podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych Z503.........conection of with electric motor24V DC
2404 ........ podigczenie silnika 1-fazowego Z507 ........conection of SP 1 with electric motor 24V AC
Z503 ..podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V DC Z575c.......connection of torque and tandem position switches and local control
2507 ..podigczenie sitownika z zasilaniem 24V AC Z575d...... connection of torque and tandem position switches and local control
Z575c....... podtgczenie wytgcznikéw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego

Z575d ...... podigczenie wytgcznikéw momentowych, potozeniowych i sterowania
lokalnego w sitowniku z zasilaniem 3-fazowym

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
.pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
.wytgcznik momentowy ,otwiera“

.wytgcznik momentowy ,zamyka“

.wytgcznik potozeniowy ,otwiera®

.wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

.wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

.wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

single potentiometer

..double potentiometer

capacitive transmitter or electronic position transmitter
torque switch ,open*

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

position switch ,closed”
additional position switch ,open®
..additional position switch ,closed”
..electric motor

capacitor

motor's brake

.elektromechaniczny hamulec silnika
.grzatka ..space heater

.ochrona termiczna silnika . ..motor's thermal protection
.wytgcznik termiczny grzatki F2. space heater's thermal switch
listwa zaciskowa D, ST terminal board

.rezystancja obcigzenia ..reducing resistor

rezystor rozruchowy loading resistor
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Sitownik wieloobrotowy w wersji Ex \ Explosion-proof multi-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UM 2-Ex
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