MO 3 - 1-fazowy

Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe:

Napiecie zasilania 230V AC

Podigczenie elektryczne na listwe zaciskowg

Ochrona termiczna silnika PTO 1)

2 wylgczniki momentowe

2 wylaczniki potozeniowe

2 wylgczniki sygnalizacyjne

Grzatka antykondensacyjna z termostatem
Przytgcze mechaniczne kotnierzowe
Optyczny wskaznik potozenia
Blokowanie wytgcznikéw momentowych
w potozeniach krancowych

Sterowanie reczne

Stopien ochrony IP 55

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3 - 1f

Standard equipment:

Voltage 230V AC
Terminal board connection

2 torque switches
2 position switches
2 additional position switches

Mechanical connection - flang
Mechanical position indicator

Manual control
Protection code IP 55

Motor's termal protection PTO 1

Space heater with thermal switch

e

Torque switches blocking in limit position

[Kod zaméwienia \Order code\ 093. [ x| - I x[x[x|x[x[/]|x]|x]
I
. Temperatura Klasa korozyjnosci 10 Stopien
\ Clinzzeﬂ;g:::nce\ . otoczenia at_m_osfery ochrony l
\Ambient temperature\ [\Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany o o IP 55 0
\Standard\ 25°C...+60°C c3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +60 °C C4 IP 67 2
Zimny £ e o IP 55 4
\Cold\ 50 °C ... +40 °C C3 P67 3
Tropikalny suchy i suchy o o IP 55 5
\Tropical dry and Dry\ 25°C...+60°C c3 P 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
. IP 55 9
a0 ° +60 °
Arktyczny \Arctic\ 60 °C ... +60 °C C3 P67 3
Przytacze elektryczne Napiecie zasilania silnika elektromotora 25 Schemat podiaczenia il
\Electric connection\ \Voltage of electric motor\ \Wiring diagram\
Na svorkovnicu 230 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse modul\ Z487e 9
\To terminal board\ 220 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse modul\ Z487e L
Na konektor 21) 230 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse modul\ ZK487e 8
\To connector\ 220 V AC ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse modul\ ZK487e P
Max. moment obcigzenia Silnik elekt \Electri tor\
31) ilnik elektryczn ectric motor
n\:?y):ég;z;gz;t \Max. load torque\ Predkos$é ?;,;0 V,),50Hz 34) M
\Max. switching Rezim pracy 32 Praca przestawienia VoK otack —_—
-off torque\ Otwérz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ ykon tacky ru
\ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
) 25 min’ 370 W 1400 min” 2.60A J
25 +45Nm 27 Nm 40 min’ 370 W 1400 min” 2.60A Q
- 63 min 550 W 1415 min” 3.50A R
16 min” 370 W 1400 min” 2.60 A E
- 25 min’ 370 W 1400 min” 2.60 A L
45+ 90 Nm 54 Nm 40 min” 550 W 1415 min” 3.50A P
_ 63 min’ 1100 W 1420 min” 6.60 A U
95 min’ 1100 W 1420 min” 6.60 A K
) 16 min” 550 W 1415 min” 3.50A G
90 + 150 Nm 90 Nm 25 min’ 550 W 1415 min” 3.50 A N
- 63 min 1100 W 1420 min” 6.60 A 2
Obroty robocze \Revolutions\ 44 Schemat
Wyposazenie ptyty sterowniczej| Wytaczniki . . i .
\Control board version\ \Szllviqtches\ ‘Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometrycznym \w;_)t?dlq;_zema ! v
\Without transmitter\ \With potentiometer\ iring diagram

. 1-3 1.75; 3 1
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 7403a+Z41a
jednostkg potozeniowg S5/S6 25685 5.7;10.5; 19; 34; 63; ZK403a+ZK41a | o
bez sterowania lokalnego ) 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board ZSJV/yS‘:czsn?g‘ml 1-3 175, 3 K
with step counter unit tandemowymi S13/S14 57:10.5: 19: 34: 63: Z461f+Z41a
without local controls\ \with tandem switches\ 2.5-685 113: 208: 375 685 ZK461f+ZK41a | |

S13/S14 ! ! ’

. 1-3 1.75; 3 5
!EIektromechan_lczr)a z krokowg S1/S2, S3/S4, 7575+Z41a —
jednostka potozeniowg 4 S5/S6 25-685 5.7;10.5; 19; 34; 63; ZK575+ZK41a | ¢
ze strowaniem lokalnym ) 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board ZSJV;%C;?S; 1-3 1753 u
with step counter unit tandemowymi S13/514 57-10.5: 19: 34: 63 Z575a+Z41a
with local controls\ 46) With tandem switches\ 2.5-685 113 206: 375 685 ZK575a+ZK41a | v

S13/S14 ’ i ’
v v v v
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

MO 3- 1-fazowy

[Kod zaméwienia \Order code\ 093. x| - [ x| x| x| x[x]|/][x]x]|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy _ 1x100 Q B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q Z5¢/ ZK5e | F |
\Potentiometer\ 4 2x100Q K
Fodwdiny - 000G Z6c / ZK6C =
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA | T ]
) 51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA ZZK225 577bb V|
Elektroniczny pradowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA | U |
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h/ZK260h | W |
0-5mA Z
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3 ) 0-10V Z257m | ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ -przewodowo \3-wirel 0-10V 7260k / ZK260k | R
! . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g [
51) 52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n [ ZK257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradowy \Current\ 51 52) Bez zasilacza \ Passive \ ) 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy | y
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
@80 &1 4-zgb \4-tooth\ | Z30°+M60° - §28/F40 P-1102/01 A
niestandardowy \non-standard\ 2102 4-zgb \4-tooth\ | Z30°+M60° - @28/@40 P-1102/02 | B
2102 4-zgb \4-tooth\ Z45°+M45° - @28/040 P-1102/03 0
2102 4-zgb \4-tooth\ Z45°+M45° - @35/052 P-1102/04 J
B dant ISO 5210 F10 B3 320 P-1103/03 C
oz adaplera ) C 14/@28/340 P-1103/01 | D
\Wltf;(()jlgp?grr{ned Niestandardowy \non-standard\ F10 C 14/035/052 5110304 | R
ISO 5210 F10 &0 D @20 P-1103/02 | E
Niestandardowy \non-standard\ 4-zab \4-tooth\ Z45°+M45° - @35/052 P-2029 N
1ISO 5210 F14 B3 230 P-2067 P
Niestandardowy \non-standard\ C 20/035/0852 P-2023 R
1ISO 5210 D 230 P-2024 S
Flo A Max. TR26 P-1012d P-1848 F
A Max. TR32 P-2027/B M
F10 B1 B42/028/50 P-1849/A G
ISO 5210 B1 B42/335/50 P-1849/B Q
A Max. TR32 P-2027/A T
\Withzcigﬁgtgraeg;pter\ F14 B1 @60/035 P-2028/B | V
B2 @45/035 P-2028/A U
Niestandardowy \non-standard\ F14 C 20/228/260 P-1853 K
62) A4 (AC) 019x19 P-1376b1 | 4
B104/4x315/D70 028/046 P-1376b2 5
[OCT P 55510-2013 AK (AK) 032/046 P-137602 7
B135/4xD13/2108 b (B) ©35/059 P-2066/A 6

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Bez opisu w zamdéwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu, 3 lub 34 obroty robocze
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke 3 or 34 revolutions\

B Nastawienie momentu wylaczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3

C Nastawienie obrotéw na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0| 4

H Poztacane kontakty mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem _ 4| 0
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zamdwienia \Allowed combinations and code of version\: B+C=06, B+H=41,B+C+H=44, C+H=42

Uwagi:

=

25)
31

=

32)
33)
34)

35

-

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2.
21

Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C.

Inne napigcia zasilania (3x500V; 3x480V; 3x415V AC) po uzgodnieniu z

producentem.

Moment wytaczajgcy nalezy poda¢ w zamdwieniu pisemnie. W innym przypadku
ustawia sie maksymalny moment w wytypowanego zakresu.
rozruchowy jest min. 1,3 x wiekszy od wybranego momentu maksymalnego.

Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz. .
Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia wzrasta o 1,2x a maksymalny

moment maleje o0 0,8x.

Nie stosowac dla wpustu Az kotnierzem F10.

Notes:

10) Climate resistance according to 1ISO 9223/EN SO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415).

31) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to the
maximum value of the chosen range.
The starting torque equals minimally the maximum switch-off torque of the
chosen range multiplied by 1.3.

32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

34) For60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque decreases
0.8times.

35) Do notuse foroutput A-F10flange.

Moment

2
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MO 3 - 1-fazowy Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Uwagi: Notes:

44) Wytaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdwieniu ilos¢ 44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is not
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia stated in the order, they will be set to 3 or 34 operating revolutions. When required
sie na 3 lub 34 obroty robocze. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer will be
zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia moga reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of output
zmieni¢ sie maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
warto$ci maksymalnej nadajnikéw. 46) Local controls module only till -40°C.

46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C. 51) Not valid for tempereture -60 °C.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik 61) Up to switch-off torque of 80 Nm.
bezkontaktowy. 62) Up to switch-off torque of 100 Nm.

61) Do momentu obrotowego 80 Nm.
62) Domomentu obrotowego 100 Nm.

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ MO 3 - 1f

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa \Terminal connection\

Z41a 7487f BESEL
F2 Schemat Z487f - silnik 1-fazowy bez stycznikéw rewersyjnych
- wersja na zyczenie
\Wiring diagram Z487f - 1-phase electric motor without reverse modul
- customer version\
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Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa: Electric connection to terminal boards:
a) czesc sterujgca na listwe zaciskowg (X) z max. 32 zaciskami o przekroju a) control board:
przewodéw max. 2,5 mm? przez: via 2 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm, to terminal block
- 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 12,5 do 19 mm dla (X) with max. 32 terminals with connecting conductor cross-section max. 2.5 mm?
wersji bez stycznikdw rewersyjnych lub 24 zaciskami o przekroju przewodow for versions without reverse contactors or max. 24 terminals with connecting wire
max. 1,5 {nmz _imax. 6 zaciskami o przekroju przewodow max. 1,5 mm? dla wersji cross section max. 2.5 mm’ and max. 6 terminals with connecting conductor
ze stycznikami rewersyjnymi. cross section max. 1.5 mm?’ for versions with built-in reverse contactors.
b) 3-fazowego silnika w wykonaniu bez stycznikdw rewersyjnych: b) 3-phase electric motor:

- przez przepust M25x1.5 dla srednicy wigzki przewodow 12,5 do 19 mm na listwe  without reverse contactors: via M25x1.5 cable glands to motor terminal box
zaciskowg silnika.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator MO 3- 1-fazowy

Podtaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\
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K575 ¢ ¢ Podtaczenie elektryczne sitownika przez konektor:
Il & = ~w > = = — e 10 Czes¢ sterujaca i silnik przez wspolny konektor (XC):
-|S’,I- t -é:.s- ;IS ?‘: 541: OPEN LOCAL BH:AOTE 0 g?ggg - przez przepust kablowy: M20x1,5 dla $rednicy wigzki
4| LOCAL przewodow 8 - 14,5 mm i M25x1,5 - dla $rednicy wigzki
TN L M OTOSE [OCAL L0 (8] oo przewodéw 12,5 - 19 mm.
__:_ —+O __E:I'\:__O E - z max. 32 zaciskami o przekroju przewoddéw 0,5 mm>.
REMOTE L
| | ’5 _ w
: : i % é % g g Electri ti f actuator vi tor: Th
| | ectric connection of actuator via connector: The
T T E _H§ _Hﬁ_ ‘9&7 _H§ ‘H\? control part and the electric motor are connected via a
l l k x common connector (XC):
XC @ 2 - via 2 cable glands: M20x1,5 - for cable diameter
TTT T TTTY TTT 8 to14,5 mm and M25x1,5 mm - for cable diameter
N 1&1314 1916_37_1_819_212_233__%0 7 8242526 ? ®_|T 12,5 to 19 mm.
f I I } | - with max. 32 pins with connecting conductor
PE ine U# * {U = 230VAC : cross-section 0,5 mm?’.
v L«
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MO 3 - 1-fazowy

Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Legenda:
Z5c/ZK5¢ pojedynczy nadajnik potencjometryczny
Z6¢/ZK6C . ..podwadjny nadajnik potencjometryczny

Z10g/ZK10g......... elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M -
2-przewodowy bez zasilacza
Z41alZK41a......... grzatka z termostatem
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik prgdowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257n/ZK257n.....nadajnik prgdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik prgdowy, 3-przew. z zasilaczem
Z260k/ZK260K .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem
Z269r/ZK269r ......elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M -
2-przew. z zasilaczem
Z403a/ZK403a.....podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi
Z461f/ZK461f....... podiaczenie wyt. momentowych z potozeniowymi tandemowymi
Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi i
sterowaniem lokalnym
Z487e/ZK487e.....podtacyenie silnika 1-fazowego
Z575a/ZK575a.....podIaczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi
tandemowymi i sterowaniem lokalnym

Bl pojedynczy nadajnik potencjometryczny

podwajny nadajnik potencjometryczny

..pradowy nadajnik potozenia

. pojemnosciowy, pradowy nadajnik potozenia (CPT)

.............. DCPT nadajnik prgdowy

wylgcznik momentowy ,otwiera®

..wytgcznik momentowy ,zamyka*“

..wylgcznik potozeniowy ,otwarte”

..wytgcznik potozeniowy ,zamknigte®

..wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

..wytgcznik sygnalizacyjny ,zamknigte*

..tandemowy wytacznik potozeniowy ,otwarte”

..tandemowy wytacznik potozeniowy ,zamkniete”

..grzatka

..ochrona termiczna silnika

ermostat grzatki

.sygnat wyjsciowy prgdowy / napieciowy

..styczniki rewersyjne

M. silnik elektryczny

PTC/PTO.....ochrona termiczna silnika

Rl e rezystancja obcigzenia

REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym

OPEN-STOP-CLOSE (Otwo6rz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym

D, T listwa zaciskowa

istwa zaciskowa silnika

XC oo przytacze elektryczne przez konektor

5 REGADA

Legend:
Z5c/ZK5¢ ...single potentiometer
Z6c¢/ZK6e .. double potentiometer

Z10g/ZK10g........ CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z41alZK41a........ space heater and space heater's thermal switch
Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260k/ZK260K ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z269r/ZK269r...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z403a/ZK403a.....connection of torque and position switches
Z461f/ZK461f......connection of torque and tandem position switches
Z487e/ZK487e ....1-phases electric motor
Z575/ZK575........ connection of torque and position switches with electric local
controls
Z575a/ZK575a.....connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

single potentiometer

..double potentiometer

..electronic position transmitter

..CPT - current position transmitter (capacitive)
..DCPT - current position transmitter (magnetic)
..space heater

..motor's thermal protection

..space heater's thermal switch

..current / voltage output signal
..reverse contactor

..electric motor

PTC/PTO........motor’'s termal protection

R, loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons
STl torque switch ,open*

torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”

additional position switch ,open*”

S6 ..o additional position switch ,closed”

S13 ..tandem position switch ,open*
S14 .. ..tandem position switch ,closed”
Xt terminal board

X3.... electric motor’s terminal board
XC.... connector




Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napigcie zasilania 3x400 V AC - Voltage 3x400 V AC

- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowag - Terminal board connection .

- Ochrona termiczna silnika PTO " - Motor’s termal protection PTO "
- 2 wytgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 wytgczniki potozeniowe - 2 position switches

- 2 wytaczniki sygnalizacyjne - 2 additional position switches

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem - Space heater with thermal switch

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe - Mecﬂanica: con_n_ecti_or:j_— flange
- Optyczny wskaznik potozenia - Mechanical position indicator .
- Blokowanie wylgcznikw momentowych w - Torque switches blocking in limit position

zeni - Manual control
- %?L?ﬁ?vr;ﬁi‘;hr';g},‘gowy"h - Protection code IP 55

- Stopien ochrony IP 55
Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3.4

[ Kod zaméwienia \Order code\ 105. [ x [ - [ x[ x| x[ x| x|/ [x]|x]
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasztlr(:or::grj;os’ci Stopien ochrony| v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany - standard o o IP 55 0
\standara\ -20°C ... +60°C C3 P67 1
Tropikalny i wilgotny \tropics and wet\ -20°C ... +60°C C4 IP 67 2
Zimny ey o IP 55 4
\coldh 50°C ... +40°C C3 P67 3
Tropikalny suchy, suchy o o IP 55 5
\tropical dry and dry\ -20°C ... +60°C c3 P67 6
Morski \sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \arctic\ -60°C ... +60°C C3 :ﬁ 2; 2
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25 Schemat podiaczenia I
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Y/A 380/220V AC Z279c 0
Na listwe zaciskowa Y/A 400/230V AC Z279c 1
\To terminal board\ Y/A 380V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 2
Y/A 400V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 3
Y/A 380/220V AC ZK279c 5
Na konektor 2" Y/A 400/230V AC ZK279c 6
\To connector\ Y/A 380V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 4
Y/A 400V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 7
Max. moment 3" Max. moment obciazenia Silnik elektryczny \Electric motor\ *¥
o d \Max. load torque\ Predkos¢ 3x400 V, 50Hz v
wyltaczajacy = 32) ) s ,
itehi Rezim pracy Praca przestawienia
\Max. switching < . , h o
-off torque\ Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc broty Prad
\ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
100 - 180 Nm 108 Nm 72 Nm 16 min 370 W 1350 min” 1.08 A D
100 - 150 Nm 90 Nm 60 Nm 25 min”' 370 W 1350 min” 1.08 A J
100 - 170 Nm 102 Nm 68 Nm 40 min 750 W 1385 min” 1.85A \Y
100 - 150 Nm 90 Nm 60 Nm 63 min™ %9 1100 W 2 840 min™ 245A R
16 min 550 W 900 min”' 1.68 A E
25 min” 550 W 900 min” 1.68 A K
150 - 200 Nm 120 Nm 80 Nm
40 min” 750 W 1385 min” 1.85A P
80 min” 36 1100 W 2 840 min 245A T
16 min 550 W 900 min” 1.68 A F
200 - 250 Nm 150 Nm 100 Nm 25 min”' 550 W 900 min”' 1.68 A L
80 min™ 36 1500 W 2 830 min’ 3.15A U
10 min 370 W 1350 min” 1.08 A B
200 - 300 Nm 180 Nm 120 Nm 40 min” 1500 W 2 830 min™ 3.15A Q
63 min” 36 1500 W 2 830 min’ 3.15A S
10 min 370 W 1350 min” 1.08 A C
250 - 350 Nm 210 Nm 140 Nm 16 min 550 W 900 min”' 1.68 A G
25 min” 750 W 1385 min” 1.85A M
Wyposazenie plyty sterowniczej Wyt iki Obroty robocze Revolutions) % Schemat
H y
yp\Control bF:)ar:; version\ ! \Szv?tiﬁ:s\l Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometr. podiaczenia \
\Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 13+44 13,24,44 Z403a+Z41a !
jednostkg potozeniowg S5/S6 ZK403a+ZK41a
bez sterowania lokalnego 8 + 285 8; 14.5; 26; 48; 85; 155; 285 2
i S1/82, S3/S4, + 1.3;24; 4.4
\EIectromechamcaI (?ontrol board 2wyt tandomonymi 1.3+44 ; ) Z461+Z41a K
with step counter unit \with tandem switches\ ZK461f+ZK41a
without local controls\ S13/S14 8 + 285 8; 14.5; 26; 48; 85; 155; 285 L

v v v v
Ciag dalszy na nastepne;j stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 105.] x [ - [ x [ x [ x[ x[x]/[x]x]
|
; 44
T e e e ] i i Obroty robocze \Revolutions\ ) Schemat l
czniki L L R i
\Control board version\ \Szv?tches\ Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometr. \WP‘_’d'élg_zen'a )
\Without transmitter\ \With potentiometer\ iring diagram
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2. S3/S4 13+44 13,24, 4.4 7575+Z41a 5
jednostka potozeniowg 46) S5/S6 ZK575+ZK41a
ze sterowaniem lokalnym 8 + 285 8; 14.5; 26, 48; 85; 155; 285 6
\Electromechanical control board S1/S2, S3/54, 1.3+4.4 1.3;24; 4.4 U
with step counter unit z wyt. tandemowymi Zig;gm%ﬁﬁ |
: 46 i i +
with local controls\  4©) with tander switches\ 8 + 285 8; 14.5; 26; 48; 85; 155; 285 2 Ry
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia | |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x 2000 Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100 Q K
\Double\ 2%x20000 Z6c¢ | ZKée ]
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA ZZK225577bb vV
Elektroniczny prgdowy 0-5mA v |
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20 mA U
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA 4
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m | ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z257n | ZK257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r / ZK269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 9. " \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ przewodowo ia-wire 4-20mA 7269/ ZK269r | 3
Przytacze mechaniczne Wielko$¢ kotnierza Kszatalt przylacza Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
C 20/245/260 P-1435 C
Bez adaptera -
\Without connect ISO 5210 F14 D 230 o P-1437 D
adapter\ B3 330 5 P-1438/L B
B2 @45 i" P-1438/N 2
A Max. TR42 o P-1471/V A
Z adapterem 1ISO 5210 F14
\With connect adapter\ B1 260/245/65 P-1463 1
FOCT P 55510 ©135/4xB13 B (B) |5 zab \tooth\ @45/058 P-1436 G
Wyposazenie dodatkowe Schemat podiaczenia | { | v

\Additional equipment\
Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu, 4,4 lub 14,5 obrotu

\Wiring diagram\

\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke 4,4 or 14,5 revolutions\ ) 0|1
B Nastawienie momentu wylgczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3
C Nastawienie obrotéw na zgdang ilos¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0| 4
Silnik z ochrong termiczng 3PTC, 150°C. Z279%h | ZK279h ol s
\Electric motor with thermal protection 3PTC, 150°C\ 22979/ Zk297g

Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem _ 4lo
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zamdéwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06, B+F=07, B+H=41,B+C+H=44, C+H=42, C+F=08, B+C+F=09

H

Notes:
1) Cut-off temperature 150°C.
10) Climate resistance accordingto ISO 9223 /EN SO 12944-2.

Uwagi:
1) Temperatura roztgczenia termokontaktu 150°C.
10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

21) Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. 21) Connector version only till -40°C.

25) Inne napiecia zasilania (3x500V; 3x480V; 3x415V AC) po uzgodnieniu z 25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415V AC).
producentem. 31) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to maximum

31) Moment wylaczajacy nalezy poda¢ w zamdwieniu pisemnie. W innym przypadku value of the chosenrange.

The starting torque equals minimally 1.3 times the maximum switch-off torque of
the chosenrange.

32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
decreases 0.8 times.

ustawia sie¢ maksymalny momentw wytypowanego zakresu. Moment rozruchowy
jestmin. 1,3 x wiekszy od wybranego momentu maksymalnego.

32) Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz. .

33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia wzrasta o 1,2x a maksymalny
moment maleje 0 0,8x.

36) Nie stosowac¢ dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna zastosowac¢
do sterowania przektadni motorowe;j.

44) Wylaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdéwieniu ilo$¢
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia sie
na 4.4 lub 14.5 obrotu roboczego. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny
zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia moga
zmieni¢ sig maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75%
warto$ci maksymalnej nadajnikow..

46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.

36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
used with an additional gearbox.

44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 4.4 or 14.5 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.

46) Local controls module only till -40°C.

51) Not valid for tempereture -60 °C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ MO 3.4

Podtaczenie na listwe zaciskowa \Termi

nal connection\

7297b

KM2

Z41q

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa:

a) czes$é sterujgca na listwe zaciskowa (X) z max. 32 zaciskami przez:
- 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 12,5 do 19 mm,

o przekroju przewodéw 2,5 mm2

b) dla silnika 3-fazowego w wykonaniu bez stycznikéw rewersyjnych:
przez przepust kablowy M25x1.5 na listwe zaciskowa silnika dla $rednicy wigzki

przewodow 12,5 do 19 mm

Przylacze elektryczne przez konektor \Connector connection\

Electric connection to terminal boards:

a) control board to terminal board (X) with max. 32 terminals:
- via 2 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm, with connecting

b) 3-phase electric motor:

n
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without reverse contactors: via M25x1.5 cable glands for cable diameter 12.5 to

19 mm to motor terminal box.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

ZK279h ZK297 461f] & - L L - =
; ol ¥ & % ¥ % %
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Podtaczenie elektryczne sitownika przez konektor:
e = = Cze$c¢ sterujgca i silnik przez wspoélny konektor (XC):
ZKS75 —*— —|¢r —* # # OPEN LOCAL 2 SE#OTE 0 g?ggg - przez 2 przepusty kablowe: M20x1,5 dla $rednicy
[~ wigzki przewodow 8 - 14,5 mm i M25x1,5 - dla $rednicy
N 1 o = - z max. 32 zaciskami o przekroju przewodéw 0,5 mm>.
! O ! O RENOTE L2 T
o < =z %)
| : e 3 8 & S
| | a o = o (&)
t f |Z ‘Hg _Hg ‘Hg ‘Hg _Hg Electric connection of actuator via connector: The
control part and the electric motor are connected via a
XC @ 2 common connector (XC):
TYY T TYTY TYY T - via cable glands: M20x1,5 - for cable diameter
S111213141516171819 212223 ZJO 7 8242526 ? @_ﬁ 8 to14,5 mm and M25x1,5 mm - for cable diameter
b b= ) | 12,5 to 19 mm.
PE * %U = | - with max. 32 pins with connecting conductor
LI* U;l; L 2_39\/56_____! cross-section 0,5 mm’.
Legenda: Legend:
Z5c/ZK5¢ ... pojedynczy nadajnik potencjometryczny Z5¢/ZK5¢ ... single potentiometer
Z6¢/ZK6e ... ..podwdjny nadajnik potencjometryczny Z6¢/ZK6e ... ..double potentiometer
Z109/ZK10g......... elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M - Z10g/ZK10g........CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
2-przewodowy bez zasilacza Z41alZK4a........ space heater and space heater's thermal switch
Z41alZK41a......... grzatka z termostatem Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. bez zasilacza Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza Z2257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....nadajnik pragdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem Z260k/ZK260k ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. z zasilaczem Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem Z269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z269r/ZK269r ......elektroniczny nadajnik pragdowy, CPT, DCPT 3M - Z279c/ZK279c ....3-phase electric motor with thermal protection PTO
2-przew. z zasilaczem Z279h/ZK279h ....3-phase electric motor with thermal protection PTC
Z2279c/ZK279c .....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO Z297b/ZK297b ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
Z279n/ZK279h.....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng 3PTC protection PTO
Z297b/ZK297b.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTO Z2979/ZK297g....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
Z2979/ZK297g.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTC protection PTC
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Z403a/ZK403a
ZA61f/ZKA461f..

..... podigczenie wytacznikdw momentowych z potozeniowymi
..podigczenie wyt. momentowych z potozeniowymi tandemowymi

Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi i
sterowaniem lokalnym

Z575a/ZK575a.....podIaczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi
tandemowymi i sterowaniem lokalnym

Bl pojedynczy nadajnik potencjometryczny

...podwajny nadajnik potencjometryczny
...pradowy nadajnik potozenia

pojemnosciowy, pradowy nadajnik potozenia (CPT)
....DCPT nadajnik pradowy

...wylgcznik momentowy ,otwiera“

...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

...wylgcznik potozeniowy ,otwarte”

...wytgcznik potozeniowy ,zamkniete®
...wylgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

...wytgcznik sygnalizacyjny ,zamknigte*
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
...grzatka

...ochrona termiczna silnika

Z403a/ZK403a.....connection of torque and position switches

Z461f/ZK461f......connection of torque and tandem position switches

Z575/ZK575........ connection of torque and position switches with electric local
controls

Z575a/ZK575a.....connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

Bl . single potentiometer
B2.... double potentiometer
B3 .electronic position transmitter

B3a. .CPT - current position transmitter (capacitive)
B3b .o DCPT - current position transmitter (magnetic)
E1. space heater

F1 .motor's thermal protection

.space heater's thermal switch
................ current / voltage output signal

...... reverse contactor

.electric motor

.motor’s termal protection

L ..loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
local control buttons

. termostat gl:zgiki o ST torque switch ,open”
1/U... ....sygnai wyjsciowy pradowy / napieciowy S2. torque switch ,closed”
KM1, KM2 ..styc;mkl rewersyjne S3 .position switch ,open”
M. silnik elektryczny S4 .position switch ,closed”
PTC/PTO......ochrona termiczna silnika S5. additional position switch ,,open”
Rl rezystancja obcigzenia 51 additional position switch ,closed*
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru rezimu S13 .tandem position switch ,open*
pracy na sterowaniu lokalnym S14 .tandem position switch ,closed”
OPEN-STOP-CLOSE (Otwo6rz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym X terminal board
X. listwa zaciskowa X3... electric motor’s terminal board
X3.. listwa zaciskowa silnika XC.... connector
XC.... ...przytacze elektryczne przez konektor
Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings \ MO 3.4
425 ) max.550
297
218 174
110
126 Sterowanie lokalne *
\Local control\
o
©
M25x1,5
1
- 0 ) . | .
—— N P deoob 7 o~
°° 1xM20x1,5/1xM25x1,5 ** ﬁ h —
- - D
-
3 @%
o
(e}
U M
= = 5
NI = €l 2xM25x1,5
S P B N o
| — T I - I — 1} o - T {
T T =
Konektor * 58
\Conector\
f
S D
Zalecana adaptacja dla wznoszonego wrzeciona
\Recomenndet adaption for spindle output\ 6105
390
4 857
847
© :
( | 1
— |
= W
) \ A
i | Wznoszone wrzeciono armatury |
\ / \Raising spindle of valve\ \
= 4xSruba\Screw\ ISO 4762-M5x16-A2-70 | E S a
4xPodktadka\Washers\ 5 EN 02 1740 l_t: ]
Eb%\

*

Nie jest czescig wyposazenia standardowego. \Not included as standard\
Dotyczy wykonania z konektorem. \Valid for connector version only\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

Ksztatt A \Shape A\ Ksztatt B1 \Shape B1\

18JS9

(8140

845

NN

\ \! 1 ~
! o
\ .
\ ~ g 3 NV 14
Uwaga \Note\ | & ' H \°I
Wymiar gwintu podaé w — | N\ | &
zamowieniu stownie. ! ' '
\Thread diameter to be specified I ! ; < #60H9 -
in an order.\ ) B\ #1008 4xM16
A 9140201 | ‘
P-1471/V Max. TR 42 #100£8 2175
Wersja A e P-1471/V P-1463
\Version\
Ksztalt B2/B3 \Shape B2/B3\ Ksztatt C \Shape C\
A
5
0
&
iz i :
| 159
|
|
|
i
! e}
! 7T % M
| [Te]
i e
i I S‘jm 4xM16
— ) S—
' - o s10018
< #1008
4xM16
$140£0.1 $14040.1
P-1438/N B2 45 40 14 48.6
P-1438/L B3 30 - 8 33.3
Wersja Ksztatt
\Version\ Shape | dYH9 ds b4Js9 3 P' 1 438 P_1 435
Ksztalt D \Shape D\ Ksztatt B (B) \Shape B (B)\
8h9 [OCT P 55510
s
R 2
105
00|
Nl
4xM16
<
o=
3096
#100f8
$140£0.1 P-1437 P-1436
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 3x400 V AC

- Terminal board connection

- Motor’s termal protection PTO "
- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Space heater with thermal switch
- Mechanical connection - flange

- Mechanical position indicator

- Torque switches blocking in limit position
- Manual control

- Protection code IP 55

- Napiecie zasilania 3x400 V AC

- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowag

- Ochrona termiczna silnika PTO "

- 2 wytgczniki momentowe

- 2 wylaczniki potozeniowe

- 2 wytgczniki sygnalizacyjne

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Przylgcze mechaniczne kotnierzowe

- Optyczny wskaznik potozenia

- Blokowanie wytgcznikéw momentowych w
potozeniach krancowych

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 55

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3.5

[ Kod zaméwienia \Order code\ 095.] x [ - [ x[x]x[x[x]/[x]x]
l
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:‘:ggjnos'ci Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ . y \Enclosure\
\Corrosivity category\
Umiarkowany - standard o . IP 55 0
\standard\ -20°C ... +60°C C3 P67 1
Tropikalny i wilgotny \tropics and wet\ -20°C ... +60°C C4 IP 67 2
Zimny Ene o IP 55 4
\cold\ S0°C ... +40°C c3 P 67 3
Tropikalny suchy, suchy o . IP 55 5
\tropical dry and dry\ -20°C ... +60°C c3 IP 67 6
Morski \sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
. IP 55 9
_ape +60°
Arktyczny \arctic\ 60°C ... +60°C C3 P67 3
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25 Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Y/A 380/220 V AC Z279c 0
Na svorkovnicu Y/A 400/230 V AC Z279c 1
\To terminal board\ Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 2
Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 3
Y/A 380/220 V AC ZK279c 5
Na konektor 2" Y/A 400/230 V AC ZK279c 6
\To connecton\ Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 4
Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 7
Max. moment obciazenia Silnik elekt 3x400 V, 50HZY
31), . ilnik elektryczny 3x: b v
w ":'°£’z‘:.“tc \Max. load torque\ Predkos¢ \Electric motor 3x400 V, 50Hz\
\Switching-off Rezim pracy % Praca 39| _przestawienia
t g\ Otwarz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
orque \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
25 min”' 1100 W 2 840 min 245A J
84 + 140 Nm 84 Nm 56 Nm 32 min”' 1100 W 2 840 min 245A S
40 min”' 1100 W 2 840 min 245A \
156 + 260 Nm 156 Nm 104 Nm 40 min” 1100 W 2 840 min 245A P
25 min”' 1100 W 2 840 min 245A K
192+ 320 Nm 192 Nm 128 Nm 32min’ 1100 W 2 840 min 245A | T
260 + 320 Nm 192 Nm 128 Nm 40 min” 1500 W 2 830 min 3.15A Q
300 + 380 Nm 228 Nm 152 Nm 40 min”' 1500 W 2 830 min 3.15A R
25 min” 1100 W 2 840 min 245A L
300 + 450 N 270N 180 N =
m m m 32 min” 1500W | 2830 min 315A | U
400 + 530 Nm 318 Nm 212 Nm 32 min”' 1500 W 2 830 min 3.15A N
400 + 550 Nm 330 Nm 220 Nm 25 min” 1500 W 2 830 min 3.15A M
" )
Wyposazenie piyty Wetacaniki Obroty robocze \Revolutlon-s\- - Schemat il
sterowniczej \Szv?tches\ Bez nadajnika tZ n?dalﬂtlklem podtaczenia
\Control board version\ \Without transmitter\ F\"‘,’Vi‘:r"“ggt’gzti'g;:'z:‘ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 1.5+28 15,28 Z403a+Z41a 1
jednostkg potozeniowg S5/S6 ] N ] ZK403a+ZK41a
bez sterowania lokalnego 5+185 5;9.5; 17; 31; 56; 100; 185 2
S1/S2, S3/84,
\Electromechanical control board z wytacznikami 15+28 1.5;2.8 K
: : h Z461f+Z41a
with step counter unit tandemowymi ZK461f+ZK41 |
without local controls\ \with tag?gz;gﬂlitches\ 5+ 185 5;9.5;17; 31; 56; 100; 185 a L
i 5+2. 1.5;2.8
oo ooy v | sz s e Zorsiztta |°
S5/S6
ze sterowaniem Iokalnym46) 5+185 5; 9.5; 17; 31; 56; 100; 185 ZK575+zK41a 6
f $1/82, S3/84,
\Electromechanical control board 2 wylacznikami 15+28 1.5:2.8 u
with step counter unit tandemowymi Z575a+Z41a
with local controls\ 4© \Wwith ‘ag‘ig;‘; 1Schhes\ 5185 5. 9.5: 17: 31; 56: 100 185 ZK575a+ZK4ta |
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

[ Kod zaméwienia \Order code\ 095. x| - [ x[x[ x| x[x]|/]|x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podigczenia l
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100Q K
\Double\ 2x2000Q Z6c/ ZK6e P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA | T ]
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA ZZK225577bb \Y,
Elektroniczny prgdowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z2269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20 mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA z
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m [ ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V 7260k / ZK260k R
5152) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z257n | ZK257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2 . 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
-przewodowo \2-wire\
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\ | v
C 24/355/280 P-1422/C C
D @40 P-1426/D D
ISO 5210
F16 B3 @40 P-1427/B B
Bez adaptera B2 @60 P-1427/2 2
\Without connect C 20/045/260 P-1422/Q Q
adapter\ D @30 ° P-1426/R R
ISO 5210 F14 B3 @30 g P-1427/L L
B1 @60 o P-1427/M M
B2 @45 P-1427/N N
F16 Max. TR 52 P-1424/A A
1ISO 5210 A
Z adapterem F14 61 Max. TR 52 P-1430/V Vv
\With connect adapter\ rOCT P 55510 @220/4xM20 B (V) [5zab\tooth\ @70/@85 P-1423/V G
rOCT P 55510 ?135/4x213 °7 B (B) |5 zab \tooth\ @45/058 P-1423/B U

Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia
\Additional equipment\ \Wiring diagram\ L

Bez opisu w zaméwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytaczajagcy z danego zakresu, 2,8 lub 31 obrotéw N ol 1
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke 2,6 or 31 revolutions\

B Nastawienie momentu wytgczajgcego na zgdang wartos$é \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3

C Nastawienie obrotéw na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0] 4
Silnik z ochrong termiczng 3PTC, 150°C. Z27%h | ZK279h ol s
\Electric motor with thermal protection 3PTC, 150°C\ 22979/ ZK297g

H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem - 4]0
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06, B+F=07, B+H=41,B+C+H=44, C+H=42, C+F=08, B+C+F=09

Notes:

Uwagi:
1) Cut-offtemperature 150°C.

1) Temperatura roztgczenia termokontaktu 150°C.

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. 21) Connector version only till -40°C.

25) Inne napigcia zasilania (3x500V; 3x480V; 3x415V AC) po uzgodnieniu z 25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415V AC).
producentem. 31) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to maximum

31) Moment wylaczajacy nalezy poda¢ w zamdwieniu pisemnie. W innym przypadku value of the chosen range.

The starting torque equals minimally 1.3 times the maximum switch-off torque of

ustawia sie¢ maksymalny momentw wytypowanego zakresu. Moment rozruchowy
the chosenrange.

jestmin. 1,3 x wiekszy od wybranego momentu maksymalnego.

32) Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz. . 32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.
33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. 33) Dutycycle S4-25%, 90 '.1 200 cycles' per hour. )
34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos¢ przestawienia wzrasta o 1,2x a maksymalny ~ 34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque

decreases 0.8 times.

44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 2.8 or 31 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.

46) Local controls module only till -25°C.

51) Notvalid for tempereture -60 °C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

61) Up to switch-off torque of 400 Nm.

moment maleje 0 0,8x.

36) Nie stosowac dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna zastosowac¢
do sterowania przektadni motorowe;j.

44) Wylaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdéwieniu ilo$¢
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia sie
na 4.4 lub 14.5 obrotu roboczego. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny
zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia moga
zmieni¢ sig maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75%
warto$ci maksymalnej nadajnikow..

46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ MO 3.5

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\

7297b 7279 741
22971 22| 2410
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KM2
N
7 21 4l 6l 22 H
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.21 1| 3| 5| 2 =
T R -
x3¢ T
X [112]3]4 ) XQ [1T61
i Vb e Y
PEL1L2L3
2403 1L - L - L o 24616 I o L L - e 75 26 Z10g
s v i ¥ ¥ = % : : 710 |
St S2 S3 S4 S5 SB St S2 S3 SI13 sS4 Si4 BI B2 B3/830/B3b

=
@1
XQ
Tl
X6 RT3 | |x& ROTmapamsd | | +r—— 1

g
T
7257b 7257n 2260h| 2260m| 7269r BB &L - & 4+ < 4+ oo 18 reoE OPENO
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R AN I A = = 230VAC
Sl Ld S-ed L IR Ly *_U “# L o
7257m 7260k 575 L - L L [ —ser 9] REMOTE OPENO
| s 2 ¥ ® = % OPEN LOCAL REWOTE. S
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M L] M L]
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I I
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Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa: Electric connection to terminal boards:
a) czes¢ sterujaca na listwe zaciskowa (X) z max. 32 zaciskami przez: a) control board to terminal board (X) with max. 32 terminals:
- 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 12,5 do 19 mm, - via 2 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm, with connecting

. . 2
o przekroju przewoddéw 2,5 mm .
b) 3-phase electric motor:

b) dla silnika3-fazowego w wykonaniu bez stycznikow rewersyjnych: without reverse contactors: via M25x1.5 cable glands for cable diameter 12.5 to
przez przepust kablowy M25x1.5 na listwe zaciskowa silnika dla $rednicy 19 mm to motor terminal box.
przewodow 12,5 do 19 mm

Przytacze elektryczne przez konektor \Connector connection\

7K279¢ 7K297b ZK41a| Fo 403 & £ w = w %
£l S s2 S3 S4 S5 6
3 KM2 M ! |':| |':
a Yy
KM1 22 21 4l 6l 22] i:ii:i
_21@1]3_5]21 b
1 I @) Ly gt
c i
® X xcdd xe TITITIY
T 110 ©11121314151617181920 7 8 212223242526
! 12354 bl b=y,
PE EER tt PE IG
N L1L2L3 N L1
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

ZK279h 5 & = - -
wol & & % ¥ & &
H) S1 S2 S3  S13 S4  S14
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1 | |
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E Pl T ® S &S o
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I - Podtaczenie elektryczne sitownika przez konektor:
ZK5750 _*_ _,¢,_ _* # # OPEN LOCAL 5] RemoTE OPENO Czes¢ sterujgca i silnik przez wspolny konektor (XC):
oF STOP O - przez 2 przepusty kablowe: M20x1,5 dla $rednicy
St S2 S3S13 S4  Si4 LOCAL
CL0SE LocAL L2 [R] CLOSEO wigzki przewodow 8 - 14,5 mm i M25x1,5 - dia
|_ |_ |_ | |_ |_ H_Q— $rednicy wigzki przewodéw 12,5 - 19 mm.
1 - e - E - z max. 32 zaciskami o przekroju przewodéw 0,5 mm>.
| | REMOTE T
o < =z %)
l | ¢ 5 & § 8
| | a o = o (&)
t f |Z ‘Hg _Hg ‘Hg ‘Hg _Hg Electric connection of actuator via connector: The
control part and the electric motor are connected via a
XC @ 2 common connector (XC):
TYY T TYTY TYY T - via cable glands: M20x1,5 - for cable diameter
S111213141516171819 212223 ZJO 7 8242526 ? @_ﬁ 8 to14,5 mm and M25x1,5 mm - for cable diameter
b b= ) | 12,5 to 19 mm.
PE v %U + | - with max. 32 pins with connecting conductor
LI* U;l; L 2_39\/56_____! cross-section 0,5 mm’.
Legenda: Legend:
Z5c/ZK5¢ ... pojedynczy nadajnik potencjometryczny Z5¢/ZK5¢ ... single potentiometer
Z6¢/ZK6e ... ..podwdjny nadajnik potencjometryczny Z6¢/ZK6e ... ..double potentiometer
Z109/ZK10g......... elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M - Z10g/ZK10g........CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
2-przewodowy bez zasilacza Z41alZK4a........ space heater and space heater's thermal switch
Z41alZK41a......... grzatka z termostatem Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. bez zasilacza Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza Z2257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....nadajnik pragdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem Z260k/ZK260k ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. z zasilaczem Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem Z269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z269r/ZK269r ......elektroniczny nadajnik pragdowy, CPT, DCPT 3M - Z279c/ZK279c ....3-phase electric motor with thermal protection PTO
2-przew. z zasilaczem Z279h/ZK279h ....3-phase electric motor with thermal protection 3PTC
Z2279c/ZK279c .....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO Z297b/ZK297b ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
Z279n/ZK279h.....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng 3PTC protection PTO
Z297b/ZK297b.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTO Z2979/ZK297g....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
Z2979/ZK297g.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTC protection PTC

B 11



Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Z403a/ZK403a.....podtgczenie wytacznikdw momentowych z potozeniowymi

Z461f/ZK461f.......podtaczenie wyt. momentowych z potozeniowymi tandemowymi

Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi i
sterowaniem lokalnym

Z575a/ZK575a.....podIaczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi
tandemowymi i sterowaniem lokalnym

Bl pojedynczy nadajnik potencjometryczny
...podwajny nadajnik potencjometryczny
...pradowy nadajnik potozenia

pojemnosciowy, pradowy nadajnik potozenia (CPT)
....DCPT nadajnik pradowy

...wylgcznik momentowy ,otwiera“

...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

...wylgcznik potozeniowy ,otwarte”

...wytgcznik potozeniowy ,zamkniete®
...wylgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

...wytgcznik sygnalizacyjny ,zamknigte*
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
...grzatka

...ochrona termiczna silnika

Z403a/ZK403a.....connection of torque and position switches

Z461f/ZK461f......connection of torque and tandem position switches

Z575/ZK575........ connection of torque and position switches with electric local
controls

Z575a/ZK575a.....connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

Bl . single potentiometer

B2.... double potentiometer

B3 .electronic position transmitter

B3a. .CPT - current position transmitter (capacitive)

B3b .o DCPT - current position transmitter (magnetic)

E1. space heater

F1 .motor's thermal protection

.space heater's thermal switch

current / voltage output signal
reverse contactor

.electric motor
.motor’s termal protection

loading resistor

L
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button

OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons

. termostat gl:zgiki o ST torque switch ,open”
1/U... ....sygnai wyjsciowy pradowy / napieciowy S2. torque switch ,closed”
KM1, KM2 ..styc;mkl rewersyjne S3 .position switch ,open”
M. silnik elektryczny S4 .position switch ,closed”
PTC/PTO......ochrona termiczna silnika S5. additional position switch ,,open”
Rl rezystancja obcigzenia 51 additional position switch ,closed*
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru rezimu S13 .tandem position switch ,open*
pracy na sterowaniu lokalnym S14 .. .tandem position switch ,closed”
OPEN-STOP-CLOSE (Otwo6rz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym X terminal board
X. listwa zaciskowa X3 ... electric motor’s terminal board
X3.. listwa zaciskowa silnika XC... connector
XC.... ...przytacze elektryczne przez konektor
Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings \ MO 3.5
472 max.550
297
218 174
126 110
Sterowanie lokalne * D
/ \Local control\ ﬁ:N
\/ (e)
| ©
0 1XM20x1,5/1xM25x1,5 - ! N
~ xM20x1,5/1xM25x1, ©
IS N o L oma S
AS D
o R ]
= OC— ————— || 4
3 )
U s |
g - 5
€ g — 0 €lo ! 2:M25x1,5
~ 4 ol l o =2 3 _ © [
f T—T 2 r T T y—
L | - — C 1 < 1
[~ ¥ i
AN A I O | ==l
I R L1 _L—1]
Konektor * 58
\Conector\
D S
Zalecana adaptacja dla wznoszonego wrzeciona
\Recomenndet adaption for spindle output\
#135
9120
988.9
976.3
N
, \
o
Wznoszone wrzeciono armatury |
\Raising spindle of valve\ — '/\/
4xSruba\Screw\ 1SO 4762-M5x16-A2-70 1
4xPodktadka\Washers\ 5 EN 02 1740

* Dotyczy wykonania z przytaczem konektorowym \Valid for connector version only\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Ksztalt A \Shape A\, F16

855

N
[ —
o P-1424/A F16 Max. TR 52
. P-1430/V F14 Max. TR 52 .
|§ i Wersja . 7 .
L 5\ nnl \Version\ fonic R [
: i L i
Uwaga \Note\ m;%%ees LA 1
Wymiar gwintu podaé¢ w ﬁf;;:
zamowieniu stownie.
\Thread diameter to be specified P-1 430/V P-1 424/A
in an order.\
Ksztatt B1, B2, B3 \Shape B1, B2, B3\ Ksztatt B (B) a B (V) \Shape B (B) a B (V)\
[OCT P 55510
203
oD4
N
| {1
|
i
| &0
| = N
' B
- 9d2 %, oL SR
= td ~
$3£0.1 P-1427 N
210
P-1427/M B1 60 40 18 |64.4
P-1427/N B2 | 100 |140|M16| 45 14 |486]| 65| 4 P-1423
P-1427/L B3 30 - 8 33.3
P-1427/2 B2 60 | 50| 18 |644 P-1423N_ | B | 200x200 | 155 | 12 [220[M20[ 85] 70 [ 10 20| 6
130 | 165|M20 80 | 5
P-1427/B B3 40 - 12 |43.3 P-1423B | B | 122x122 | 108 | 8 [135[@13] 68 45| 8 | - [ -
Wersja Ksztatt Wersja
Wersion\  |\Shape\| 92 | d3|d4 | dy 1 d5| b4 | 3 | L | h4 e, HxH D | h|Di|D2|D3|Da|h1| al|b
Ksztait C \Shape C\ 8 Ksztalt D \Shape D\
=0/
,—/ ! & %\T
/7 Ay
@ JOIF= N
W Jy >
A0 | L% 8
\: . P
~O T x
: 908
+ o N brdé 9d2
$d310.1
9d2 9210
d3£0,1
9210
P-1422/C 130 [165] M20[ 55 [80 [ 24 [ 15[ 5 P-1426/D 130 [165] M20[ 40 [ 90 [ 97 [ 12432 5
P-1422/Q 100 [140[{M16[ 45 60| 20 [ 12] 4 P-1426/R 100 [140{M16[ 30 [70 [ 76| 8 [ 33 | 4
Wersja Wersja
Vo) d2 |d3 | d4 | d6|d7 |b2|h2|h4 P-1422 Woreio) d2 | d3| d4 | d8 | L4 |L5|b3| t2 | h4 P-1426
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiecie zasilania 3x400V AC

- Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowg
- Ochrona termiczna silnika PTO 1)

- 2 wytgczniki momentowe

- 2 wylgczniki potozeniowe

- Voltage 3x400V AC
- 2 wytgczniki sygnalizacyjne .

Terminal board connection
Motor's termal protection PTO 1
2 torque switches

2 position switches

2 additional position switches
Space heater with thermal switch
Mechanical connection - flange
Mechanical position indicator
Torque switches blocking in limit position
Manual control

Protection code IP 55

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Przytacze mechaniczne kotnierzowe

- Optyczny wskaznik potozenia

- Blokowanie wytgcznikéw momentowych
w potozeniach krancowych

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 55

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 3

[Kod zaméwienia \Order code\ 093. | x| - I x[x[x|x[x[/]|x]|x]|
|
. Temperatura Klasa korozyjnosci 10 Stopien
\Cli Typ kI|m_a:u \ otoczenia atmosfery ochrony
g ciesistance \Ambient temperature\ [\Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany o o IP 55 0
\Standard\ -25°C ... +60 °C C3 P67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +60 °C C4 IP 67 2
Zimny £ o o IP 55 4
\Cold\ 50 °C ... +40 °C C3 P67 3
Tropikalny suchy i suchy o o IP 55 5
\Tropical dry and Dry\ 25°C...+60°C c3 P67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
. IP 55 9
-60 °C ... +60 °
Arktyczny \Arctic\ 60 °C 60 °C C3 P67 3
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25) Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage of electric motor\ \Wiring diagram\
Y/A 380 VAC Z279c 0
) Y/A 400 VAC Z279c 1
z’\;iigigzveq Y/A 380 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 2
\To terminal board\ Y/A 400 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 3
230 VAC na zamowienie \on request\ | 9
220 VAC na zamowienie \on request\| L
Y/A 380 VAC ZK279c 5
1 Y/A 400 V AC ZK279¢c 6
Na konektor - - - —
\To connector\ Y/A 380 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 4
Y/A 400 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 7
230 VAC na zamoéwienie \on request\| 8
220 VAC na zamowienie \on request\| P
31) Max. moment obciazenia Silnik elektryczny3x400 V, 50Hz>*) 1
Moment \Max. load torque\ Predkosé \Electric motor 3x400 V, 50Hz\
wylaczajacy Rezim pracy 32) Praca %) przestawienia
\Switching-off torque\|  Otwdrz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
\ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
10 min’ 180 W 800 min” 0.84 A A
16 min’ 250 W 1365 min” 0.80 A D
— —
25 - 45 Nm 27 Nm 18 Nm 25 m!nr1 250 W 1365 m!nr‘ 0.80 A J
40 min 370 W 1 350 min 1.80A Q
63 min" 39 370 W 1350 min 1.08 A R
90 min™ 39 1100 W 2 840 min”' 245A T
10 min” 180 W 800 min” 0.84 A B
16 min’ 250 W 1365 min” 0.80 A E
25 min”' 370 W 1350 min” 1.08 A L
45-90 N 54 N 36N
m m m 40 min" 370 W 1350 min” 1.08 A P
60 min” 39 750 W 1385 min” 1.85 A U
95 min" 39 750 W 1385 min” 1.85A K
10 min” 180 W 800 min” 0.84 A H
16 min’ 370 W 1350 min” 1.08 A G
25 min” 370 W 1350 min” 1.08 A N
90 - 150 Nm 90 Nm 60 Nm 40 min" 550 W 900 min” 1.68 A M
60 min" 39 750 W 1385 min” 1.85A 2
95 min" 39 1500 W 2 830 min’ 3.15A Y
10 min” 370 W 915 min” 1.23A 3
35 in' in”
130 - 250 Nm ) 150 Nm 100 Nm 16 min 750 W 1385 m!nr‘ 1.85A 4
25 min” 750 W 1385 min 1.85A 5
50 min”' 1100 W 1440 min” 2.50 A 6
y v v v A,
Ciag dalszy na
nastepnej stronie
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

[Kod zaméwienia \Order code\ 093. x| - [ x| x| x| x[x]|/][x]x]|
Obroty robocze \Revolutions\ 44 Schemat l
Wyposazenie ptyty sterowniczej Wytaczniki . Z potencjometrycznym .
\Control board version\ \Switches\ Bez nadajnika adajnikiem porosenia \w‘.".’d"‘g.ze"'a \
\Without transmitter\ \With potentiometer\ iring diagram
1-3 1.75; 3 1
Elektromechaniczna z jednostkg S1/S2. S3/S4 7403a+Z41a [
krokowg i potozeniowg S5/S6 25685 5.7;10.5; 19; 34; 63; ZK403a+ZKa1a | o
bez sterowania lokalnego ’ 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board Zwslgﬁaz’:fx’ mi 1-3 1.75; 3 K
- ” yt. Y Z461f+Z41a [ |
with step counter unit S13/S14 5.7;10.5; 19; 34; 63;
without local controls\ \with tandem switches\ 2.5-685 2. 9NA- RTE- ARE ZK461f+ZK41a L
113; 206; 375; 685
S$13/S14
1-3 1.75;3 5
Elektromechaniczna z jednostkg S1/S2, S3/S4, 7575+Z41a [
krokowa i potozeniowg 46) S5/S6 25.685 5.7; ‘.10.5; .19; 3'4; 63; ZK575+ZK41a 6
ze sterowaniem lokalnym 113; 206; 375; 685
\Electromechanical control board Zws:gﬁas;/osvt’ mi 1-3 1.75; 3 u
i i v 4 Z575a+Z41a [ |
with step counter unit $13/S14 5.7:10.5: 19: 34: 63:
with local controls\ 46) \with tandem switches\ 2.5-685 113: 208 375 685 ZKS75a+ZK41a | v
S13/S14 ’ ’ ?
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100Q K
\Double\ 2%x20000 Z6¢ | ZK6e _P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA 7957b T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA ZK257b Vv
Elektroniczny pradowy 0-5mA v
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h w
0-5mA z
Elektroniczny napieciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3 d \3-wire\ 0-10V Z257m [ ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ “praewodowo \o-wire 0-10V 7260k / ZK260k | R
. . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
51) 52) Bez zasilacza \ Passive \ -
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z257n | ZK257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \2-wire\ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradowy \Current\ 51 52) Bez zasilacza \ Passive \ 2 orzewodowo \2-wirel 4-20mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
@80 51 4-zgb \4-tooth\ | Z30°+M60° - @28/@40 P-1102/01 | A
niestandardowy \non-standard\ @102 4-zgb \4-tooth\ | Z30°+M60° - @28/@40 P-1102/02 | B
y @102 4-zgb \4-tooth\ | Z45°+M45° - @28/B40 P-1102/03 0
2102 4-zgb \4-tooth\ | Z45°+M45° - @35/052 P-1102/04 J
Bez ad ISO 5210 F10 B3 @20 P-1103/03 | C
ez adaptera C 14/@28/@40 P-1103/01 | D
\Without connect Niestandard \non-standard\ F10
adapter\ \estandardowy inon-stancar c 14/035/052 P-1103/04 | H
ISO 5210 F10 D D @20 P-1103/02 | E
Niestandardowy \non-standard\ 4-zab \4-tooth\ | Z45°+M45° - @35/@52 P-2029 N
ISO 5210 F14 B3 @30 P-2067 P
Niestandardowy \non-standard\ C 20/35/052 P-2023 R
ISO 5210 D @30 P-2024 S
P-1012d
F10 2 A Max. TR26 P-1848 F
A Max. TR32 P-2027/B M
F10 B1 242/328/50 P-1849/A G
ISO 5210 B1 242/@35/50 P-1849/B Q
2 adat A Max. TR32 P-2027/A T
adapterem
\With connect adapter\ F14 B1 260/035 P-2028/B \
B2 B45/035 P-2028/A U
Niestandardowy \non-standard\ F14 C 20/228/260 P-1853 K
62) AY (AC) 019x19 P-1376b1 4
@104/4x215/870 028/046 P-1376b2 5
[OCT P 55510-2013 AK (AK) 232046 P137602 7
©135/4x13/2108 b (B) 235/059 P-2066/A 6
v v

Ciag dalszy na
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

[Kod zaméwienia \Order code\ 093. | x| - [ x| x[x|x|x]/]x]|x]
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia
\Additional equipment\ \Wiring diagram\

Bez opisu w zaméwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu, 3 lub 34 obroty robocze N ol 1
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke 3 or 34 revolutions\

B Nastawienie momentu wytgczajgcego na zgdang wartos$é \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3

C Nastawienie obrotéw na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0] 4
Silnik z ochrong termiczng 3PTC, 150°C. Z279h | ZK279h ol s
\Electric motor with thermal protection 3PTC, 150°C\ 72979/ ZK297g

H Poztacane kontakty mikrowytgcznikow po uzgodnieniu z producentem _ 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consulting with producer\

B+C=06, B+F=07, B+H=41,B+C+H=44, C+H=42, C+F=08, B+C+F=09

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:

Uwagi:
1) Temperatura roztgczenia termokontaktu 150°C.

Notes:
1) Cut-offtemperature 150°C.

10) Typ klimatu wedtug ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40°C. 21) Connector version only till -40°C.

25) Inne napiecia zasilania (3x500V; 3x480V; 3x415V AC) po uzgodnieniu z 25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415).
producentem. 31) Statg the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to the

31) Moment wylgczajacy nalezy podaé w zamoéwieniu pisemnie. W innym przypadku maximum value ofthe chosen range. ) )
ustawia sie maksymalny moment w wytypowanego zakresu. Moment rozruchowy The starting torque equals minimally the maximum switch-off torque of the
jestmin. 1,3 x wigkszy od wybranego momentu maksymalnego. chosenrange multiplied by 1.3.

32) Rezim pracy $2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz. . 32) Duty cycle S2-10min, or $4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. 33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cyclgs per hour. .

34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos¢ przestawienia wzrasta o 1,2x a maksymalny 34) For 60 Hz, thg operating speed increases 1.2 times and the max. torque
moment maleje 0 0,8x. decreases 0.8 times.

35) Nie stosowac dla wpustu Az kotnierzem F10. 35) Donatuse f(f)routput .A' F10 fIanSge. o /

36) Nie stosowac dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna zastosowa¢ do 36) Do not use tor opgratlon mode 54-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
sterowania przektadnig motorowa. 4 ;segi_wnhaqaﬁdltggaé%earng: " fied number of revolutions. Ifit

44) Wylaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilo$¢ obrotéw ) Position switches 59, 54 are being set lo specified number of revolutions. 1 11s
roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia sie na 3 lub 34 not stated in the order, they will be set to 3 or 34 operating revolutions. When
obroty  robocze. Po pézniejszych zmianach obrotéw na inny zakres w przypadku required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmieni¢ sie maksymalne will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
wartoéci  sygnatéw wyjéciowych nawet ponizej 75% wartosci maksymalnej output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
nadajnikow. 46) Local controls module only till -40°C.

46) Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury do -40°C. 51) Not valid for tempereture -60°C.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik bezkontaktowy. 61) Up to switch-off torque of 80 Nm.

61) Do momentu obrotowego 80 Nm. 62) Up to switch-off torque of 100 Nm.

62) Do momentu obrotowego 100 Nm.

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 3

Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa \Terminal connection\

7297b 227%h
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[
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

7269r 2257m| 2260k| 2575a :¢_ # % % !_# ;l? PN oL L2 SEEOTE . OPENO
B3 B3 S S5 S13 sS4 S oo 16]  LOCAL cfgg;g
ICLOSE  LOCAL
B3/B3a/B3b [ [ PN .
< = = TV F T 9| | [rawoE £ - -
1 @ @y I I g 3 5 8 ¢
+[ - +] - | | o 4 ] S o
AN BN | | TP P % 25 2%
X0 [78[79/82[81 | i
m A m 0 BT A ] i @
o Tl r1 |-
ST S0 1 e [ ! o
= * 2 W5 == F PE ¥ 0 % g |
LR S-od oLl R v g (IO S A a
Podtaczenie elektryczne na listwe zaciskowa: Electric connection to terminal boards:
a) czes¢ sterujaca na listwe zaciskowa (X) z max. 32 zaciskami przez: a) control board to terminal board (X) with max. 32 terminals:
- 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 12,5 do 19 mm - via 2 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm, with connecting
b) 3-fazowego silnika w wykonaniu bez stycznikéw rewersyjnych: b) 3-phase electric motor:

without reverse contactors: via M25x1.5 cable glands for cable diameter 12.5 to

przez przepust M25x1.5 dla $rednicy wigzki przewodéw 12,5 do 19 mm na liste
19 mm to motor terminal box.

zaciskows silnika.

Pzylacze elektryczne przez konektor \Connector connection\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

ZK257m ZK260k ZK575 4. + J, + 4. + I e
B3 B3 Sl S2 S3 S4 S5 6 ¥ S S0
] (] NI ﬂ\ n | oo (8] 0osEO
-
>~ >~ REREE REVOTE L] =
J Y BRERR S = “J
+] - | : U : | g 2 & B &
L o o —
E Pl a & 2 o© ©O
o0 k l % X l I ™
XCE*** xil X33y virvrrrvery ¢ O
2, 2.83.23|1 3231 @& 11121314151617181920 7 8 212223242526 9
ot i i o ¥ | Lo4t=d—r-2 ORI
Sl 1@ S| sk |
o)UY g g Uy - 10w _2owe i
7575 ¢ Podtaczenie elektryczne sitownika przez konektor:
I &% |- < e 4|_ Czes¢ sterujgca i silnik przez wspdiny konektor (XC):
ar # arooar # 4" OPEN LOCAL : SE’%AOTE O (S)%,F\)lg - przez przepust kablowy: M20x1,5 dla $rednicy wigzki
St S2 S3 S13 S4  S14 [6] LOCAL ﬁ CLOSEO przewodéw 8 - 14,5 mm i M25x1,5 - dla $rednicy
M I M M M M CLOSE LOCAL wigzki przewodow 12,5 - 19 mm.
i -0 __D'k'r__O 3] - z max. 32 zaciskami o przekroju przewodéw 0,5 mm?.
: : REMOTE = B "
! | 1<« 2 § 8 8
! ! s B S 5 3
f ! E —Hg —Hg -Hg —Hg —Hg Electric connection of actuator via connector: The
X 1 k l control part and the electric motor are connected via a
XIYTTEY TIT TTTY 1 o o oable rars: MBS - for cable diamet
- via cable glands: x1,5 - for cable diameter
? i 1E1 1 1?16_37_1_819_212_233__20 T BUB® ? @“T 8 t014,5 mm and M25x1,5 mm - for cable diameter
PE “1‘“ 4 4 ! 12,5 to 19 mm.
U LU+ b4 +|_1 ;J; 930VAC | - with max. 32 pins with connecting conductor
> % ettt - cross-section 0,5 mm’.
Legenda: Legend:
Z5c/ZK5c ... pojedynczy nadajnik potencjometryczny Z5c/ZK5C ............ single potentiometer
Z6¢/ZK6e .. .podwadjny nadajnik potencjometryczny Z6c¢/ZK6e .. ...double potentiometer
Z10g/ZK10g.........elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M - Z109/ZK10g. CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
2-przewodowy bez zasilacza Z41alZK41a........ space heater and space heater's thermal switch
Z41alZK41a......... grzatka z termostatem Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pragdowy, 3-przew. bez zasilacza Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....nadajnik pragdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem Z260k/ZK260K ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. z zasilaczem Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem Z269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik pragdowy, CPT, DCPT 3M - Z279c¢/ZK279c ....3-phase electric motor with thermal protection PTO
2-przew. z zasilaczem Z279h/ZK279h ....3-phase electric motor with thermal protection PTC
Z279c¢/ZK279c .....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO Z297b/ZK297b ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
Z279h/ZK279h.....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng 3PTC protection PTO
Z297b/ZK297b.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTO Z2979/ZK297g ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
Z22979/ZK2979.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTC protection PTC
Z403a/ZK403a.....podtgczenie wytgcznikow momentowych z potozeniowymi Z403a/ZK403a.....connection of torque and position switches
Z461f/ZK461f....... podtgczenie wyt. momentowych z potozeniowymi tandemowymi Z461f/ZK461f......connection of torque and tandem position switches
Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi i Z575/ZK575........ connection of torque and position switches with electric local
sterowaniem lokalnym controls
Z575a/ZK575a.....podIgczenie wytgcznikow momentowych z potozeniowymi Z575a/ZK575a ....connection of torque and tandem position switches with electric
tandemowymi i sterowaniem lokalnym local controls
[ I pojedynczy nadajnik potencjometryczny Bl . single potentiometer
podwaojny nadajnik potencjometryczny B2. --double potentiometer
.pradowy nadajnik potozenia B3... ..electronic position transmitter
.pojemnosciowy, pradowy nadajnik potozenia (CPT) B3a. ..CPT - current position transmitter (capacitive)
...DCPT nadajnik pradowy B3b. ..DCPT - current position transmitter (magnetic)
wytgcznik momentowy ,otwiera® E1.. ..space heater
wytgcznik momentowy ,zamyka*“ F1.. ..motor's thermal protection
.wytgcznik potozeniowy ,otwarte® F2 .. ..space heater's thermal switch
.wytgcznik potozeniowy ,zamkniete” I/7U.. ..current / voltage output signal
.wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte* KM1, KM2 ..reverse contactor
wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete” Mo electric motor
tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwarte* PTC/PTO .......motor's termal protection
tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamkniete® Ro s loading resistor

.ochro
termo

.grzatka

na termiczna silnika
stat grzatki

sygnat wyjsciowy pradowy / napieciowy

KM1, KM2 ..styczniki rewersyjne
M. e silnik elektryczny

PTC/PTO
R,

OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ...
listwa zaciskowa

listwa

ochrona termiczna silnika
rezystancja obcigzenia
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytaczone-Lokalne) ..

. Przyciski wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym
Przyciski na sterowaniu lokalnym

zaciskowa silnika

przytacze elektryczne przez konektor

o T

REMOTE-OFF-LOCAL ..

. local mode selection button
local control buttons

torque switch ,open*®

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”
..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed”
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..terminal board

..electric motor’s terminal board
connector



czny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings \ MO 3
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188 174 -
e =y Rurka ochronna do wznoszonego trzpienia
218 58 \Protection tube for rising stem\
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* Nie jest czescig standardowego wyposazenia. \Not included as standard\
** Dotyczy wykonania z przytgczem konektorowym. \Valid for connector version only\

Li - wysokos¢ rurki ochronnej wedtug zamowienia \Li - lenght of tube on request\ P-1012d

Rozmiary przytaczeniowe kotnierzy (d3, d4, d5, d6, ...) sg podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych.
\Mounting dimensions of flange (d3, d4, d5, d6, ...) are given in independent dimensional drawings.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

P-2023
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napigcie zasilania 3x400 V AC - Voltage 3x400 VAC

- Przylgcze elektryczne na listwe zaciskowa - Terminal board connection
- Ochrona termiczna silnika PTO - Motor’s termal protection PTO

- 2 wylgczniki momentowe - 2 torque switches

- 2 wylgczniki potozeniowe - 2 position switches

- 2 additional position switches
- Ivrpace heater with thermal switch
- Mechanical connection - flange

- 2 wylaczniki sygnalizacyjne
- Grzatka antykondensacyjna z termostatem
- Przytgcze mechaniczne kotierzowe Mechanioal e
B A Hadie - position indicator

Optyczny wskaznik potozenia - Torque switches blocking in limit position
- Blokowanie wytgcznikow momentowych w - Manual control

_ ré(t)ggsvrgﬁi%hrlégr;‘ceowych - Protection code IP 55

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 4

[Kod zaméwienia \Order code\ 160. | x| - [ x| x| x| x| x|/ ]|x]|x]|
|
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:‘:gg!noscl Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ . y \Enclosure\
\Corrosivity category\
Umiarkowany - standard o . IP 55 0
\standard\ -20°C ... +60°C C3 P67 1
Tropikalny i wilgotny \tropics and wet\ -20°C ... +60°C C4 IP 67 2
Zimny Epe o IP 55 4
\cold\ S0°C... +40°C c3 IP 67 3
Tropikalny suchy, suchy o . IP 55 5
\tropical dry and dry\ -20°C ... +60°C c3 IP 67 6
Morski \sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
. IP 55 9
a0° +80°
Arktyczny \arctic\ 60°C ... +60°C C3 P67 3
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25 Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Y/A 380/220 V AC Z279c 0
Na svorkovnicu Y/A 400/230 V AC Z279¢c 1
\To terminal board\ Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 2
Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 3
Y/A 380/220 V AC ZK279c 5
Na konektor 2" Y/A 400/230 V AC ZK279¢c 6
\To connecton\ Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 4
Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 7
Max. moment obciazenia Silnik elekt \Electri tor\ 34
31) ilnik elektryczn ectric motor
wx;?z‘:jr:cy \Max. load torque\ Predkosé 32‘00 \);, 50Hz v
\Switching-off Rezim pracy 32 Praca 33) przestawienia
torquel Otwérz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
\ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
16 min” 0,75 kW 940 min” 23A c
25 min” 1.1 kW 1405 min” 25A D
32 min” 1.1 kW 1405 min” 2.5A E
40 min”" 1.5 kW 1410 min” 3.35A F
150 + 250 N 150 N 100 N =
" " m 50 min' 1.5 kW 2 835 min” 3.3A G
63 min"' % 1.5 kW 1410 min” 3.35A H
80 min" 30 2.2 kW 2 845 min” 47A J
125 min™ 3% 3.0 kw 2 895 min’ 6.0A K
120 + 200 Nm 120 Nm 80 Nm 180 min” 39 3.0 kw 2 895 min” 6.0A L
16 min” 1.1 kW 925 min’ 3.15A P
25 min’ 1.5 kW 1410 min” 3.35A Q
300 + 500 Nm 300 Nm 200 Nm 32 min” 2.2 kW 1425 min” 4.65A R
40 min”" 2.2 kW 1425 min” 465A S
50 min” 2.2 kW 2 845 min” 47A T
63 min"' % 2.2 kW 1 425 min” 4.65A U
250 + 400 N 240N 160 N =
" " " 80 min" %% 3.0 kW 2 895 min”’ 6.0A v
180 + 300 Nm 180 Nm 120 Nm 125 min" 30 3.0 kW 2 895 min” 6.0A W
- )

e S— Obroty robocze \Revolutions\ Schemat il
piyty sterowniczej \Switches\ Bez nadajnika | Z nadajnikiem potencjometrycznym podiaczenia
\Control board version\ \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowa| ~ S1/S2, $3/S4, 1+3 175, 3 Z403a+Z41a 1
jednostkg potozeniowg S5/S6 25+685 5.7: 10.5; 19; 34: 63; 113; 206; 375; 685| ZK403a+ZK41a | o

bez sterowania lokalnego
\EIectromechanicaI controll 5 wylS:alﬁgérialss;‘é/S14 1+3 1.75; 3 Z461f+Z41a K
board with step counter unit \with tandem switches\ ZK461f+ZK41a [
without local controls\ 313/S14 2.5+ 685 5.7, 10.5; 19; 34; 63; 113; 206; 375; 685 L
Elektromechaniczna z krokowa| ~ S1/S2, S3/S4, 1+3 1753 Z575+Z41a 5
jednostkg potozeniowg 4 $5/86 2.5+685 5.7;10.5; 19; 34; 63; 113; 206; 375; 685| ZK575+ZK41a | g
ze sterowaniem lokalnym S1/S2.S3/54
\Electromechanical control i ) 1+3 1.75; 3 ujv v v v
board with step counter unit z wyt. Tandem. S13/S14 Z575a+Z41a Ciad dal
i i 1 igg dalszy na
with local controls\ ¢ Wwith tag?g;rslfxvnches\ 2.5+ 685 5.7;10.5; 19; 34; 63; 113; 206; 375; 685 2K°75arZK4ta |, nas?gpnej st);onie

\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 160. | x | - | x| x| x| x| x[ /]| x| x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podigczenia l
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c | ZK5¢ —

Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F

\Potentiometer\ Podwajny 2x 100 Q K

\Double\ 2x2000Q Z6c/ ZK6e P

2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S

Bez zasilacza 0-20 mA | T ]

51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA ZZK225577bb \Y,

Elektroniczny prgdowy 0-5mA %

\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z2269r | ZK269r Q

transmitter\ Z zasilaczem 0-20 mA u

\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W

0-5mA z

Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3 d \3-wire\ 0-10V Z257m | ZK257m D

\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ ~Prewocowo 15wire 0-10V 7260k / ZK260k | R

5152) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g |

Pradowy \Current\ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z257n | ZK257n 5

CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r J

Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2 . 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
-przewodowo \2-wire\

DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przylacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | v

\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B2 260/245 P-2123 2
B daot B3 @60/330 P-2124 B

ez adaptera N
\Without connect 1ISO 5210 F14 B4 J60/D345 P-2123 4
adapter\ C 260/045 P-1435 C
D @45/330 P-2133b P-1437 D
Niestandard\non-standard 4-zgb \4-tooths\ | Z30°+M60°- @60/041.5 P-2121/A F
F14 © A Max. TR42 P-1471 A
Z adapterem ISO 5210

\With connect adapter\ F14 B1 260/245/18 P-1463 1
rOCT P 55510 @135/ 4x@13 ° B (B) @57/@45 5-zub \5-tooth\ 35°/37° P-2125 G

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Schemat podtaczenia | § |
\Wiring diagram\

Bez opisu w zamdéwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu, 3 lub 34 obroty _
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke to 3 or 34 revolutions\ h -
B Nastawienie momentu wylgczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3
C Nastawienie obrotéw na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0] 4
Silnik z ochrong termiczng 3PTC, 150°C. Z279h | ZK279h ol s
\Electric motor with thermal protection 3PTC, 150°C\ 72979 | ZK297g
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem N 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; B+H=41; C+H=42; B+C+H=44

Uwagi:

1)

10)
21)
25)

31

=

32)
33)
34)
36)

44)

46)
51)
52)

61)

Temperatura roztgczenia termokontaktu 150°C.

Typ klimatu wedtug ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C.

Inne napigcia zasilania (3x500V; 3x480V; 3x4 15V AC) po uzgodnieniu z
producentem.

Moment wytgczajgcy nalezy podaé¢ w zaméwieniu pisemnie. W innym przypadku
ustawia sie¢ maksymalny momentw wytypowanego zakresu. Moment rozruchowy
jestmin. 1,3 x wiekszy od wybranego momentu maksymalnego.

Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz. .

Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

Przy czestotliwosci 60 Hz predko$c¢ przestawienia wzrasta o 1,2x a maksymalny
moment maleje 0 0,8x.

Nie stosowa¢ dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna zastosowaé
do sterowania przektadni motorowe;j.

Whytaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdwieniu ilo$¢
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia sie
na 3 lub 34 obroty robocze. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny zakres w
przypadku sitownikdw wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmieni¢ sie
maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% warto$ci
maksymalnej nadajnikéw..

Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C.

Nie dotyczy temperatury -60°C.

CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.

Do momentu obrotowego 400 Nm.

Notes:

1) Cut-offtemperature 150 °C.

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415).

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
to the maximum rate of the chosen range.

32) Dutycycle S2-15min, or S4-25%, up to 90 cycles per hour. Classes A, B.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour. Class C.

34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
decreases 0.8 times.

36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
used with an additional gearbox.

44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 3 or 34 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.

46) Local controls module only till -40°C.

51) Notvalid for tempereture -60°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

61) Up to switch-off torque of 400 Nm.

T 115



Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 4

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\

£
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[
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Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa: Electric connection to terminal boards:
a) czes¢ sterujaca na listwe zaciskowa (X) z max. 32 zaciskami przez:
- 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 12,5 do 19 mm, a) control board to terminal board (X) with max. 32 terminals:
o przekroju przewodéw 2,5 mm? - via 2 cable glands M25x1 .5 for cable2 diameter 12.5 to 19 mm, with connecting
- 1 przepust kablowy M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 6 do 10,5 mm, o conductor cross-section max. 2.5 mm
przekroju przewodow 2,5 mm? - via 1 cable glands M16x1 .5 for cable2 diameter 6 to 10.5 mm, with connecting
conductor cross-section max. 2.5 mm
b) dla silnika3-fazowego w wykonaniu bez stycznikéw rewersyjnych: .
przez przepust kablowy M32x1.5 na listwe zaciskowg silnika dla $rednicy wigzki b) 3-phase electric motor: .
przewodéw 12,5 do 19 mm na listwe zaciskowa silnika (X3) without reverse contactors: via M32x1.5 cable glands for cable diameter 12.5 to

19 mm to motor terminal box.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Podiaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\
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I . - Podtaczenie elektryczne sitownika przez konektor:
ZK5750 > # b4 _*_ # OPEN LOCAL |—5 gH}AOTE o g%gg Czes¢ sterujgca i silnik przez wspdlny konektor (XC):
~ z max. 32 zaciskami
St 52 55 S1 S¢S m@ LOCAL 8] CLOSEO - M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 8 - 14,5 mm
|_ |_ |_ | |— |— L |_ o przekroju przewodéw 1,5 mm®
1O 51O AR - M25x1,5 - dla $rednicy wiazki przewodéw 12,5 - 19
| | E 2 - L mm z max. 32 zaciskami o przekroju przewodéw
| |
T T |Z ‘9‘§ _B‘g _H\\: ‘9‘§ ‘H§ Electric connection of actuator via connector:
x l */ l The control part and the electric motor are connected
XC Yy ¥ $933 4y ¢ @ 2 via a common connector (XC) with 32 pins via cable
glands:
E? WZISTHR16171819 212225 207 8 242526 O] “M20x1,5 - for cable diameter 8 to14,5 mm with
l T ) I connecting conductor cross-section 0,5 mm?® .
PE U U b4 %U F= 230VAC : - M25x1,5 mm - for cable diameter 12,5 to 19 mm
* i,? L 4 with connecting conductor cross-section 1,5 mm’.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Legenda:
Z5c/ZK5c ... pojedynczy nadajnik potencjometryczny
Z6c/ZK6e .............podwojny nadajnik potencjometryczny

Z109/ZK10g......... elektroniczny nadajnik pradowy, CPT, DCPT 3M -
2-przewodowy bez zasilacza
Z41alZK41a......... grzatka z termostatem
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257n/ZK257n.....nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260m/ZK260m...nadajnik pragdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. z zasilaczem
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem
Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M -
2-przew. z zasilaczem
Z279c¢/ZK279c .....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO
Z279h/ZK279h.....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng 3PTC
Z297b/ZK297b.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTO
Z2979/ZK297g.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTC
Z403a/ZK403a.....podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi
Z461f/ZK461f....... podtgczenie wyt. momentowych z potozeniowymi tandemowymi
Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi i
sterowaniem lokalnym
Z575a/ZK575a.....podtgczenie wytgcznikow momentowych z potozeniowymi
tandemowymi i sterowaniem lokalnym

....pojedynczy nadajnik potencjometryczny
...podwajny nadajnik potencjometryczny
...pradowy nadajnik potozenia
pojemnosciowy, pradowy nadajnik potozenia (CPT)
.DCPT nadajnik pradowy
wytgcznik momentowy ,otwiera“
...wytgcznik momentowy ,zamyka*“
...wylgcznik potozeniowy ,otwarte”
...wytgcznik potozeniowy ,zamkniete®
...wylgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
...wytgcznik sygnalizacyjny ,zamknigte*
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
...grzatka
...ochrona termiczna silnika
termostat grzatki
....sygnat wyjsciowy pradowy / napigeciowy
styczniki rewersyjne
.silnik elektryczny
.ochrona termiczna silnika
.............. rezystancja obcigzenia
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otwo6rz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym
....listwa zaciskowa
...listwa zaciskowa silnika
przytgcze elektryczne przez konektor
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Legend:
Z5c/ZK5¢ ...single potentiometer
Z6c¢/ZK6C .. double potentiometer

Z109/ZK10g........ CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z41alZK41a........ space heater and space heater's thermal switch
Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260k/ZK260Kk ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active

Z279¢/ZK279c ....3-phase electric motor with thermal protection PTO

Z279h/ZK279h ....3-phase electric motor with thermal protection PTC

Z297b/ZK297b ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
protection PTO

Z2979/ZK297g ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
protection PTC

Z403a/ZK403a.....connection of torque and position switches

Z461f/ZK461f......connection of torque and tandem position switches

Z575/ZK575........ connection of torque and position switches with electric local
controls

Z575a/ZK575a.....connection of torque and tandem position switches with electric

local controls

B1.... single potentiometer

B2.... double potentiometer

B3.... electronic position transmitter

B3a .. ..CPT - current position transmitter (capacitive)
B3b .. ..DCPT - current position transmitter (magnetic)
E1... space heater

F1.. motor's thermal protection

F2 ..space heater's thermal switch

1/U.. ..current / voltage output signal
KM1, KM2...... reverse contactor

M. electric motor

..motor’s termal protection

Rl s loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons
S1.... torque switch ,open”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed*
..additional position switch ,open*”
..additional position switch ,closed”
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..terminal board

..electric motor’s terminal board
connector




Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings diagrams\ MO 4
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1) Dostep do sterowania lokalnego \Access to local control\

2) Dostep do listwy zaciskowej \Acces to terminal board\

3) Dotyczy wykonania z Profibus/Modbus \Valid for Profibus/Modbus\
4) L1 - dtugosé rurki ochronennej wg. zaméwienia \L1 - lenght of tube on request\ Detal A\ Detail A\

5) Dostep do plyty sterowniczej \Access to control board\

6) Nie obowigzuje dla P.-2125 \Not valid for P-2125\ Wykonanie dla niewznoszonego wrzeciona
\Version for non-rising stem\

Wymiary Wymiary 851
\Dimensions\ \Dimensions\
A1 407 J1 14 Te
AA1 min. ¥ 600 J2 16 N ; Iy
A2 204 K1 140
A3 98 K2 160 955
A4 125 K3 75
A5 max. - K4 47
A6 max. 240 L 18 Rurka ophronna na wznoszony trzpien
o T 0 e \Protection tube for rising stem\
A8 max. 87 N2 2x M25x1.5 8S2 —
B1 213 N3 M20x1.5 S
BB1 min. " 600 N4 ¥ 4x M16x1.5 T2 p
B2 173 S1 71
B3 max. 147 s2 57x5 LI
B4 103 S3 45
BS 9 ™ 3x M12-24 Trzpien sterowania recznego \Handwheel shaft \
C1 max. 511 T2 3x M4-8
cC1 min.” 600 d2® 100 o =
c2 306 43 ® 140 [m] [m]
@E max. 200 d4 8x M16 A
oF 26 z 8 q
oH 200 h1 4 L

P-2133b
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 3x400 V AC

- Terminal board connection

- Motor’s termal protection PTO "
- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Space heater with thermal switch
- Mechanical connection - flange

- Mechanical position indicator

- Torque switches blocking in limit position
- Manual control

- Protection code IP 55

- Napiecie zasilania 3x400 V AC

- Przytacze elektryczne na listwe zaciskowag

- Ochrona termiczna silnika PTO "

- 2 wytgczniki momentowe

- 2 wylaczniki potozeniowe

- 2 wytgczniki sygnalizacyjne

- Grzatka antykondensacyjna z termostatem

- Przylgcze mechaniczne kotnierzowe

- Optyczny wskaznik potozenia

- Blokowanie wytgcznikéw momentowych w
potozeniach krancowych

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 55
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Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MO 5

)
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B

| Kod zaméwienia \Order code\ 155. | x [ - [ x [ x[ x| x| x[ /]| x]x]
Typ klimatu 10) Temperatura otoczenia Al Lot el Stopien ochrony|
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ atmostery \Enclosure\ °
P \Corrosivity category\
Umiarkowany - standard o o IP 55 0
\standard\ -20°C ... +60°C C3 P67 1
Tropikalny i wilgotny \tropics and wet\ -20°C ... +60°C C4 IP 67 2
Zimny 50 o IP 55 4
\cold\ 50°C ... +40°C C3 P67 3
Tropikalny suchy, suchy o o IP 55 5
\tropical dry and dry\ -20°C ... +60°C c3 P67 6
Morski \sea\ -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
. IP 55 9
-60°C ... +60°
Arktyczny \arctic\ 60°C 60°C C3 P67 3
Podtaczenie elektryczne Napiegcie zasilania 25 Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Y/A 380/220 V AC Z279c 0
Na svorkovnicu Y/A 400/230 V AC Z279c 1
\To terminal board\ Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 2
Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ Z297b 3
Y/A 380/220 V AC ZK279c 5
Na konektor 2" Y/A 400/230 V AC ZK279c 6
\To connector\ Y/A 380/220 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 4
Y/A 400/230 V AC - ze stycznikami rewersyjnymi \with reverse contactors\ ZK297b 7
Max. moment obcigzenia Silnik elekti \Electri tor\ 34
31) ilnik elektryczn ectric motor
Moment \Max. load torque\ Predkosé 3%00 \);, 50Hz M
wylaczajacy ; 32) P 33) przestawienia
\Switching-off Rezim pracy raca ;
& g\ Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
orque \ON - OFF duty\ \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
15 min" 1.5 kW 700 min” 4.65A c
20 min” 1.5 kW 925 min” 39A F
300 + 500 Nm 300 Nm 200 Nm 40 min” 3.0 kW 1425 min”' 6.3A J
60 min” 3% 3.0 kW 1425 min" 6.3A M
100 min”" % 4.0 kW 1435 min” 8.2A Q
15 min”' 1.5 kW 700 min” 4.65A B
20 min” 1.5 kW 925 min” 39A E
370 + 630 Nm 380 Nm 250 Nm 40 min”' 3.0 kW 1 425 min™ 6.3A H
60 min"_ 39 4.0 kW 1435 min” 8.2A L
100 min™ %7 5.5 kW 1460 min” 1.2A P
15 min”' 1.5 kW 700 min” 4.65A A
20 min” 2.2 kW 940 min” 52A D
600 + 1 000 Nm 600 Nm 400 Nm
40 min” 4.0 kW 1435 min”' 8.2A G
60 min" %]  55kwW 1460 min” 11.2A K
- 7y
TR T R w— Obroty robocze \Revolutions\ Schemat il
sterowniczej \Switches\ Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometrycznym podiaczenia
\Control board version\ \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg| $1/82, S3/S4, 125+4 12523, 4 z403a+z41a | 1|
jednostkg potozeniowg $5/S6 4+ 500 7.5; 14; 25; 45; 80; 150; 270; 500 ZKA403a+ZK41a | o
bez sterowania lokalnego
\Electromechanical control S1/52, S3/54, 1.25+4 1.25;2.3; 4 7461f+Z41a K
. : z wyt. tandem. S13/S14
board with step counter unit \with tandem switches\ ZK461f+ZK41a [ |
without local controls\ S13/S14 4 +500 7.5; 14; 25; 45; 80; 150; 270; 500 L
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 1.25+4 125,234 Z575+Z41a 5
J'edn;)stka po%_oier;iolzv? $5/S6 4 +500 7.5; 14; 25; 45; 80; 150; 270; 500 ZKS75+ZK41a | ¢
ze sterowaniem lokalnym
! S1/S2, S3/S4, . .9 aq.
\EIectromechanlcaI controll 2wyt tandem. S13/S14 1.25+4 1.25;2.3; 4 7575a+Z41a Ulv v v v
board with step counterunit |\ i dem switchest ZK575a+ZKd1a | |  Ciag dalszy na
with local controls\ S13/314 4 + 500 7.5; 14; 25; 45; 80; 150; 270; 500 \ nastepnej stronie
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

[ Kod zaméwienia \Order code\ 155. x [ - [ x [ x[x[x[x [/ [x]x]
|
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podigczenia
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100Q K
\Double\ 220000 Z6¢ | ZK6c ]
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA | T ]
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA ZZK225577bb \Y,
Elektroniczny prgdowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z2269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260h / ZK260h W
0-5mA Z
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 0-10V Z257m [ ZK257m D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
5152) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
Pradowy \Current\ 3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z257n | ZK257n 5
CPT ) ) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269r | ZK269r J
Z zasilaczem \ Active \ -
3-przewodowo \3-wire\ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2 . 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
-przewodowo \2-wire\
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Kotnierz Ksztalt wpustu Rysunek wymiarowy | y
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
1ISO 5210 F16 B3 @40 P-1424/B B
Bez adaptera IS0 5210 F16 C 24/255/980 P-1424/C C
\Without connect 3
adapter\ ISO 5210 F16 D @40 3 P-1424/D D
FOCT P 55510 @220/4xM20 B (V) @70/285 - 5 zgb \5 tooth\ 35°/37° 2 P-1425/1 G
Z adapterem 61)
\With connect adapter\ 1ISO 5210 F16 A Max. TR52 P-1424/A A
Wyposazenie dodatkowe Schemat podiaczenia | | | |
\Additional equipment\ \Wiring diagram\
Bez opisu w zaméwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu, 4 lub 25 obrotow _ ol 1
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke to 4 or 25 revolutions\
B Nastawienie momentu wylaczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3
C Nastawienie obrotéw na zgdang ilos¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0| 4
Silnik z ochrong termiczng 3PTC, 150°C. Z27%h | ZK279h ol s
\Electric motor with thermal protection 3PTC, 150°C\ 72979/ ZK297g
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem - 410
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; B+H=41; C+H=42; B+C+H=44

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zamdéwienia \Allowed combinations and code of version\:

Uwagi:

1) Temperatura roztgczenia termokontaktu 150°C.

10) Typ klimatu wedtug 1ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

21) Wersja z przytgczem konektorowym tylko do temperatury -40°C.

25) Inne napiecia zasilania (3x500V; 3x480V; 3x415V AC) po uzgodnieniu z

producentem.

Moment wytgczajgcy nalezy podaé¢ w zaméwieniu pisemnie. W innym przypadku

ustawia sie¢ maksymalny momentw wytypowanego zakresu. Moment rozruchowy

jestmin. 1,3 x wiekszy od wybranego momentu maksymalnego.

32) Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%,6 - 90 cykli/godz. .

33) Rezim pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.

34) Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia wzrasta o 1,2x a maksymalny
moment maleje 0 0,8x.

36) Nie stosowac dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz. Mozna zastosowac¢
do sterowania przektadni motorowe;j.

37) Nie mozna specyfikowaé ze stycznikami rewersyjnymi.

44) Wylaczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamdwieniu ilo$é
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia sig
na4 lub 25 obrotu roboczego. Po p6zniejszych zmianach obrotéw nainny zakres
w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia mogg zmienic¢ sig
maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% wartosci
maksymalnej nadajnikow..

46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temperatury do -40°C.

51) Nie dotyczy temperatury -60°C.

52) CPT - nadajnik pojemnosciowy, DCPT 3M - elektroniczny nadajnik
bezkontaktowy.

61) Do momentu obrotowego 700 Nm.
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Notes:

1) Cut-off temperature 150°C.

10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

25) Different voltages after agreement with producer (3x500; 3x480; 3x415).

31) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to the
maximum value of the chosen range.

The starting torque equals minimally the maximum switch-off torque of the
chosen range multiplied by 1.3.

32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
decreases 0.8 times.

36) Do not use for operation mode S4-25%, 90-1200 cycles / hour. It can only be
used with an additional gearbox.

37) Cannot be specified with reverse contactors.

44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 4 or 25 operating revolutions. When
required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.

46) Local controls module only till -40°C.

51) Not valid for tempereture -60°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

61) Up to switch-off torque of 700 Nm.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ MO 5

Podtaczenie na listwe zaciskowg \Terminal connection\
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Przytacze elektryczne na listwe zaciskowa: Electric connection to terminal boards:
a) czes$¢ sterujgca na listwe zaciskowg (X) z max. 32 zaciskami przez: a) control board to terminal board (X) with max. 32 terminals:
- 2 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 12,5 do 19 mm, - via 2 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm, with connecting
o przekroju przewodéw 2,5 mm’ conductor cross-section max. 2.5 mm?
- 1 przepust kablowy M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm, - via 1 cable glands M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm, with connecting
o przekroju przewodéw 2,5 mm’ conductor cross-section max. 2.5 mm?
b) dla silnika3-fazowego w wykonaniu bez stycznikéw rewersyjnych: b) 3-phase electric motor: )
przez przepust kablowy M32x1.5 na listwe zaciskowa silnika dla $rednicy wigzki without reverse contgctors: via M32x1.5 cable glands for cable diameter 12.5 to
przewodow 12,5 do 19 mm na listwe zaciskowg silnika (X3) 19 mm to motor terminal box.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Podiaczenie elektryczne przez konektor \Connector connection\

ZK279¢ ZK297b| [ ZK#1a E12 ZK4030| :J;r + :Jf - :J,: 4
il M S1 S2 S3 S4 S S6
5o KM2 il 198 ﬂ\ N
] O Y Ly
2| 45— ‘ P
KM1 1 53 21 4l 6l 2 gl
T_}Af?_21§13_521 _l_—l :HH:
. t [ |
el " Liidid
e XC L XC ¥ TYTTYTYTYTTITTYITITTT
} T IS 110 @111213141]5_1 171819_2|O 7 8 212223242526
& Y f ) S
N LTL2L3 N LI U
ZK297 <= T —|- |-
ZK279h g ZK461f 14: e # + L
) S1 S2 S3 S13 S4 S14
M ] IR NN
(7 Lo | d O
1 | |
zuiq 21 4l e‘ 22 ! !
KM1\5F_1\ 3 5_71@ 1) 3] 5] 21 ! !
e | A
& " XC ¢ T TITY
} N N @111213141?1637_1819 212223 2J07 8 242526
1234 56 __t=———
i AR PE ——1
N 11213 mr
ZK257b ZK257n 2K | ZK6c | ZK10g | 2269 | ZK260m
B3 83 B B2 B3/B30/B$b B3/B30/B$b B3a
i a
< < =
-5 -6 ~& O O 1
I I I { { { e s8]0V [V
+ 24OV |V SN
cﬁ» l/ ﬁ OO OO
XYyyy XC KTy X1l X1l XC
272832 31 T 272832 31 XYy KyyrTy 3231 3231
4 3231 [ 272829 27282930 3132 | [ 32 31
o+LI I 1 ‘-’+L| I 1L | -1+ r
:(Un): e ot S(UN)I e {un) | ] it
S g S “TrpH R g
ZK257mB3 ZK260k N K575 —S¢1— ;Sf i !—5 ;t— i—[ poroor ] e 70
M
== (] I R A i i
< < BEERN [3]
Qv Py REERR REWOTE R §
e i
L g g # 9 & o
O® k i i i L ™ % P8 PF 5%
AR ) XPIPeeererdrrererey ¢ O
Lo |1 392 3 S 11121314151617181920 7 8 212223242526 9
gIL1 I oy b Ld-==3—, ! Oghl
\ =]
0 iy e SR {TE e |
S-Lo oo '—,_R|_J—I U_*_ U;t —————————————— J
I . - Podtaczenie elektryczne sitownika przez konektor:
ZK575a h # b _*_ # OPEN LOCAL 5 gH}AOTE 5 g%gg Czesc¢ sterujgea i silnik przez wspolny konektor (XC):
~ z max. 32 zaciskami
St 52 55 S1 S¢S m@ LOCAL 8] CLOSEO - M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodow 8 - 14,5 mm
|_ |_ |_ | |— |— L |_ o przekroju przewodéw 1,5 mm®
1O 51O AR - M25x1,5 dla $rednicy wiazki przewodéw 12,5 - 19 mm
| | E 2 - o z max. 32 zaciskami o przekroju przewodéw 1,5 mm>.
| | HE S S E 3
| |
T T |Z ‘9‘§ _B‘g _H\\: ‘9‘§ ‘H§ Electric connection of actuator via connector:
x l */ l The control part and the electric motor are connected
XC Yy ¥ $933 4y ¢ @ 2 via a common connector (XC) with 32 pins via cable
glands:
E? A 1|2_13 141516171819 212223 207 8 242526 LGOS “M20x1,5 - for cable diameter 8 to14,5 mm with
l T ) I connecting conductor cross-section 0,5 mm?® .
PE U U b4 %U F= 230VAC : - M25x1,5 mm - for cable diameter 12,5 to 19 mm
* i,? L 4 with connecting conductor cross-section 1,5 mm’.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Legenda:
Z5c/ZK5c ... pojedynczy nadajnik potencjometryczny
Z6c/ZK6e .............podwojny nadajnik potencjometryczny

Z109/ZK10g......... elektroniczny nadajnik pradowy, CPT, DCPT 3M -
2-przewodowy bez zasilacza
Z41alZK41a......... grzatka z termostatem
Z257b/ZK257b.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257m/ZK257m...elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. bez zasilacza
Z257n/ZK257n.....nadajnik pradowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260m/ZK260m...nadajnik pragdowy CPT, 3-przew. z zasilaczem
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy, 3-przew. z zasilaczem
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy, 3-przew. z zasilaczem
Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M -
2-przew. z zasilaczem
Z279c¢/ZK279c .....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng PTO
Z279h/ZK279h.....silnik 3-fazowy z ochrong termiczng 3PTC
Z297b/ZK297b.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTO
Z2979/ZK297g.....silnik 3-fazowy ze stycznikami i ochrong termiczng PTC
Z403a/ZK403a.....podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi
Z461f/ZK461f....... podtgczenie wyt. momentowych z potozeniowymi tandemowymi
Z575/ZK575......... podtgczenie wytgcznikéw momentowych z potozeniowymi i
sterowaniem lokalnym
Z575a/ZK575a.....podtgczenie wytgcznikow momentowych z potozeniowymi
tandemowymi i sterowaniem lokalnym

....pojedynczy nadajnik potencjometryczny
...podwajny nadajnik potencjometryczny
...pradowy nadajnik potozenia
pojemnosciowy, pradowy nadajnik potozenia (CPT)
.DCPT nadajnik pradowy
wytgcznik momentowy ,otwiera“
...wytgcznik momentowy ,zamyka*“
...wylgcznik potozeniowy ,otwarte”
...wytgcznik potozeniowy ,zamkniete®
...wylgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”
...wytgcznik sygnalizacyjny ,zamknigte*
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwarte”
...tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamkniete*
...grzatka
...ochrona termiczna silnika
termostat grzatki
....sygnat wyjsciowy pradowy / napigeciowy
styczniki rewersyjne
.silnik elektryczny
.ochrona termiczna silnika
.............. rezystancja obcigzenia
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytgczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru rezimu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otwo6rz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym
....listwa zaciskowa
...listwa zaciskowa silnika
przytgcze elektryczne przez konektor

126 T

Legend:
Z5c/ZK5¢ ...single potentiometer
Z6c¢/ZK6C .. double potentiometer

Z109/ZK10g........ CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z41alZK41a........ space heater and space heater's thermal switch
Z257b/ZK257b ....current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257m/ZK257m ..electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z257n/ZK257n.....position transmitter CPT, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260k/ZK260Kk ....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active

Z279¢/ZK279c ....3-phase electric motor with thermal protection PTO

Z279h/ZK279h ....3-phase electric motor with thermal protection PTC

Z297b/ZK297b ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
protection PTO

Z2979/ZK297g ....3-phase electric motor with reverse contactors and thermal
protection PTC

Z403a/ZK403a.....connection of torque and position switches

Z461f/ZK461f......connection of torque and tandem position switches

Z575/ZK575........ connection of torque and position switches with electric local
controls

Z575a/ZK575a.....connection of torque and tandem position switches with electric

local controls

B1.... single potentiometer

B2.... double potentiometer

B3.... electronic position transmitter

B3a .. ..CPT - current position transmitter (capacitive)
B3b .. ..DCPT - current position transmitter (magnetic)
E1... space heater

F1.. motor's thermal protection

F2 ..space heater's thermal switch

1/U.. ..current / voltage output signal
KM1, KM2...... reverse contactor

M. electric motor

..motor’s termal protection

Rl s loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons
S1.... torque switch ,open”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed*
..additional position switch ,open*”
..additional position switch ,closed”
..tandem position switch ,open*
..tandem position switch ,closed”
..terminal board

..electric motor’s terminal board
connector




Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MO §
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1) Dostep do sterowania lokalnego \Access to local control\

2) Dostep do listwy zaciskowej \Acces to terminal board\

3) Dotyczy wykonania z Profibus/Modbus \Valid for Profibus/Modbus\

4) L1 - dtugosé rurki ochronennej wg. zaméwienia \L1 - lenght of tube on request\ Detal A\ Detail A\
5) Dostep do plyty sterowniczej \Access to control board\

6) Nie obowigzuje dla P.-2125 \Not valid for P-2125\

7

Konektor \Connector\ Wykonanie dla niewznoszonego wrzeciona
\Version for non-rising stem\
81
Wymiary Wymiary

\Dimensions\ \Dimensions\ T2 N\ )
A1 431 c2 295 |} 2
AA1 min. * 600 OE max. 250 $S3
A2 204 OF 22
A3 143 OH 315
Ad 170 Ki 200 Rurka ochronna na wznoszony trzpien
A5 max. 7 K2 210 \Protection tube for rising stem\
AB max. 314 K3 110
A7 118 K4 23 252
A8 max. 11 L - <,

T2 -
B1 213 N1 M16x1.5
BB1 min. " 600 N2 2x M25x1.5 ——
B2 219 N3 M20x1.5
B3 max. 155 N4 ¥ 4x M16x1.5
B4 103 S1 105 Trzpien sterowania recznego \Handwheel shaft \
B5 90 S2 88.9x6.3
C1 max. 583 S3 70 6
cC1 min. 2 600 T1 3x M16-34 r
Kotnierz \ Flange \ 1ISO GOST T2 3x M5-10 I

d2 130 - 919 "
d3 165 220 o
d4 4x M20 | 4x M20
h1 4 -

P-2133c

T 127



Ksztait A \Shape A\

Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Ksztait B3 \Shape B3\
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U \Note\
Wv;?n%:ry goweintu podajemy w zamdwieniu. P'1 424/A P'1 424/B
\Thread diameter to be specified in an order.\
Ksztatt C \Shape C\ Ksztatt D \Shape D\ Ksztatt B (V) \Shape B (V)\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiegcie zasilania 230V AC

- Przylgcze elektryczne na listwe zaciskowag

- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylaczniki potozeniowe

- 2 wytaczniki sygnalizacyjne

- Przytgcze mechaniczne - kotnierz F10
(ISO 5210)

- Grzatka

- Termostat grzatki

- Optyczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SO 2

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange F10
(ISO 5210)

- Space heater

- Space heater's thermal switch

- Local position indicator

- Manual control

- Protection code IP 67

| Kod zaméwienia \Order code\ 062. [ x[-Tx[x]x[x[x]/[x]x]
|
Typ klimatu (10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:or::grj;ios'd Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C + +55°C c3 P67 1
Umiarkowany \ Standard \ P
-25°C + +55°C c3 1P 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C = +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25 Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
220V AC Z404p L
Na liste zaciskowg 3x400V AC 278i 1
\To terminal board\ 3x380V AC ! M
24V AC Z507a, Z506a 3
24V DC Z503a, Z502a A
230V AC 2404p 5
220V AC P
Na konektor 2" 3x400V AC z78j 7
\To connector\ 3x380V AC R
24V AC Z507a, Z506a 8
24V DC Z503a, Z502a C
Silnik elektryczny L. 34
24 V AC/DC - 65 W 230 (220) VAC - 60 W 3x400 (3x380) VAC -90 W Predkos¢
32)( t 32)|  Max. moment 32| Max. moment Plesstawiona | ¥
Mo!nen_t wylaczajacy ::(.:il;;er:?an - Mo!nen_t wylaczajacy ob(.:iaienia 33) Momeqt wytaczajacy Ob(l:iqienia 33) \Oge;zt:cg
\Switching-off torque\| |, "/ 2 ] \Switching-off torque\( \piax. Load torque\ \Switching-off torquell \ . " 24 torque\ P
40 min""! V]
20 min™’! \%
7.5+12Nm 10 Nm 12.5 min ™
10 min™’! Y
40 min""! A
20 min™' 5
7.5+12Nm 10 Nm 7.5+12Nm 10 Nm 12+ 20 Nm 17 Nm AL
12.5 min 6
10 min™’! 7
20 min™' B
15+25Nm 21 Nm 15+25Nm 21 Nm 24 =40 Nm 34 Nm 12.5 min~' 8
10 min™’! 9
12.5 min’! C
24+ 40 Nm 34 Nm 24 + 40 Nm 34 Nm 36 + 60 Nm 50 Nm At
10 min Z
30 + 50 Nm 42 Nm 3050 Nm 42 Nm 48 + 80 Nm 68 Nm 10 min"! D
230 (220) VAC -120 W
- - 24 + 40 Nm 34 Nm - - 20 min™' L
- - 36 + 60 Nm 50 Nm - - 12.5 min'! M
- - 48 + 80 Nm 68 Nm - - 10 min™! N
Rezim “Otwérz-Zamknij” 3%
Duty “Open-Close”
3x400 (3x380) VAC - 250 W
36+60Nm | 50 Nm 40min" | R
3x400 (3x380) VAC -370 W
48<80Nm | 68 Nm 40mint [P
l v v v v v
Ciagg dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 062. [ x[ - [ x[x]x][x[x]/[x]x]
Tylko dla rezimu pracy “Zamknij-Otwérz”, $2-10min. lub $4-25%, 6 - 90 cykli/godz. l
Only for "Open - close", S$2-10min., resp. $4-25%, 6 - 90 cycles/h predkos'é“)
24V AC/DC -120 W 230 (220)VAC -120 W 3x400 (3x380)VAC -180 W przestawienia
33 Max. moment 32| Max. moment 32 Max. moment \Operatlljlcg
Moment wylaczajacy obcigzenia Moment wytaczajacy obcigzenia Moment wylaczajacy obciazenia spee
\Switching-off torque\| \ay | 5ad torque\ |\Switching-off torque\| \Max. Load torque\ |\SWitching-off torque\| \Max. Load torque\
- - - - 36 + 60 Nm 50 Nm 20 min"’ E
- - - - 48 + 80 Nm 68 Nm 12.5 min”’! K
- - - - 60 + 100 Nm 85 Nm 10 min™’! F
30 + 45 Nm 38 Nm 30 +45Nm 38 Nm - - 20 min"’! H
48 + 72 Nm 61 Nm 48 + 72 Nm 61 Nm - - 12.5 min™’! J
60 + 90 Nm 76 Nm 60 + 90 Nm 76 Nm - - 10 min™' G
Obroty robocze \Revolutions\ 44 Schemat
seni iczej|  Wylaczniki — - chemat v
Wyposazenie plyty sterowniczej \Sy at hest Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometr. podiaczenia
\Control board version\ witches \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; 7403b 1
jednostka potozeniowg S5/S6 0.5+ 330 100; 180; 330 49
bez sterowania lokalnego
N S1/S2, S3/S4, 47)
\E.IeCtromeChamcal (?oerI board z wyt. tandemowymi 0.5 = 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; 7461 K
W'_th step counter unit \with tandem switches\ M 100; 180; 330 49 a
without local controls\ S13/S14
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 0.5+ 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; Z412r, Z505a, 5
jednostka polozeniowa ) S5/S6 9 100; 180; 330 49 7509a
ze sterowaniem lokalnym S1/S2. Saroa. a7
\Electromechanical control board | “H2% B2 ) 0.5 + 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; z412f, 25043, | |
Wl.th step counter Unlt46 \with tandem switches\ ’ 100; 180; 330 49 Z508a
with local controls\ 4 S13/S14
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podigczenia | y
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy - 1x100 Q B
. A Z5a
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 5 . 2% 100 Q 64 K
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA LT |
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257b \%
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA Y
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a Q
transmitter\ Z zasilaczem 59 0-20 mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260a w
0-5mA V4
Pradowy 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ : " ) Z10a I
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 2269 J
51)52) Bez zasilacza \ Passive \ Z457b 2
2-przewodowo \2-wire\ -
Pradowy \DCPT 3M\ Z zasilaczem \ Active \ %) P 4-20mA 7457d 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Kszatalt przytacza Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B3 216 A
FO7 P-1377 —
B4 225 B
F10 B3 220 P-1378/A C
Kotnierz B1 242 P-2030a Y
\Flange\ 66)
FO7/F10 61)65) 210 D
(GO) Tr20x4 LH 1506210, F10-A 7]
1ISO 5210 P-1380/A =
(non-standard) Z adapterem dla A Tr24x4 LH ISO 5210, FO7-A F
trzpienia wznoszonego Tr24x5 LH P-1380/B G G
\With adapter for Tr25x5 LH ”Onstﬁggg/rcd 0 H
raising spindle\ Tr26x5 LH ” J
20
Kotnierz \Flange\ non-standard gg 5 14/;;8/@42 P-1378/B %
Kotnierz \Flange\ DIN 3338 F10 C 14/228/242 P-1378/A M
220 N
, Fo7 -
Niestandardowe - 230 P-1379 P
\Non-standard\ B 220 h Q
F10 - 230 R
64x30/4XM6 MCE 11x11 P-1420 S
XX MK 35°/37°; 0321025 P-1453 ©7) T
ST CKBA 062-2009 AC 19x19 P-1454 U
2104/4x215 AK 35°/37° P-1452/A 68) V;
246/232 P-1452/B %) w v v

Ciag dalszy na nastepne;j stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 062. [ x| -[x[x[x[x[x]/[x]x]
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia | § | +
\Additional equipment\ \Wiring diagram\
Bez opisu w zamdéwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu i 16 obrotéw _
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke 16 revolutions\ 01
B Nastawienie momentu wytaczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3
C Nastawienie obrotéw na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0| 4
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem _
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosciklimatycznejwediug 1SO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/48 godz. 11) IP68-10m/48hours.
21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40° C. 21) The version with connector in -40°C only. Wiring diagrams are not showing
Schematy podtgczen sa pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu connector pin numbers. Complete diagram on request.
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. 25) Differentvoltages after agreement with producer (110/120 VAC 60 Hz).
25) Inne napigcia zasilania (110/120V AC 60 Hz) po uzgodnieniu z producentem. 32) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
32) Moment wytgczajacy nalezy podaé w zaméwieniu pisemnie. W innym przypadku to the maximum rate of the chosen range.

ustawia si¢ maksymalny moment w wytypowanego zakresu.
33) Maksymalny moment obcigzenia (M..) wynosi:
- Wedtug tabeli - dla ON/OFF - rezim pracy S2-10 min, lub S4-25%
6 - 90 cykli/godzine

33) The maximum load torque equals:

- according to table - for ON/OFF - duty cycle S2-10min, or S4-25%,

6-90 cycles per hour

- switching-off torque multiplied by 0.7 for duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles

- 0.7 warto$ci maksymalnego momentu wytgczajacego - dla rezimu pracy per hour
S4-25%, 90-1200 cykli/godzing 34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
34) Odchytka w predkosci przesterowania przy silnikach DC wynosi depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.
-50% do +30% w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napie¢ wynosi + 10%. 35) Only for "Open - Close"duty, S2-10 min., or S4-25%, 6 - 90 cycles/hour.
35) Dotyczy rezimu pracy "Otwoérz - Zamknij", rezim S2-10min. lub Dimensions on request.
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. Wymiary na zapytanie. 44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it
44) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilo$¢ is not stated in the order, they will be set to 16 operating revolutions. When
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
sie na 16 obrotéw roboczych. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia moga output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
zmieni¢ sie maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% 46) Local controls module only till -40°C. Dimens. drawing P-2148/G.
warto$ci maksymalnej nadajnikéw. 49) For ON-OFF duty when choosing number of operating revolutions more than
46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temp. do -40°C. Rysunek P-2148/G. 100, please consider appropriate operating speed, so that actuator does not
49) W rezimie pracy Zamknij-Otworz przy wyborze iloci obrotéw roboczych exceed duty cycle S2-10 min.
powyzej 100 nalezy wzig¢ pod uwage predkosé przestawienia tak aby nie 51) Notvalid for tempereture -60 °C.
przekroczy¢ rezimu pracy S2 - 10 min. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.
51) Nie obowigzuje dla temperatury -60°C. 53) Double potentiometer for 3-phase versions after agreement with producer.
52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT - bezstykowy nadajnik 59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
potozenia producer.
53) Podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia dla zasilania 3-fazowego po 61) Flange FO7-A up to switch-off torque of 40 Nm.
uzgodnieniu z producentem. 65) Diameter @60 can be reached by turning the centring ring over.
59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napiecia zasilania 24 VV AC/DC tylko po 66) Bore withoutathread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.
uzgodnieniu z producentem. 67) Max. raising spindle 50 mm.
61) Kotnierz FO7-A do momentu obrotowego 40 Nm. 68) Max. raising spindle 100 mm.
65 Wymiar & 60 jest dostepny za pomoca krazka centrujgcego. 69) Max. raising spindle 150 mm.

Otwor bez gwintu. Maksymalny wymiar gwintu dla wznoszonego wrzeciona & 26.
Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 50 mm.
Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 100 mm.

67
68
69) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 150 mm.

Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ SO 2
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodoéw 2,5 mm’ przez
3 przepusty kablowe: M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm (1 szt.)
M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm (2 szt.)

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskow (32) na listwie sitownika

2. Silniki elektryczne sg standardowo wyposazone o ochrone termiczng.

3. Inne podtgczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:
Z5a...........podIaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6a. podtgczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia

2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie grzatki z termostatem

podtgczenie silnika 3-fazowego

podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez

zasilacza

Z260a....... podtaczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269a....... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-

przewodowo z zasilaczem

podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych

podtagczenie silnika 1-fazowego

podigczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych ze sterowaniem

lokalnym

Z412f........ podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych ze

sterowaniem lokalnym

podtgczenie pragdowego nadajnika DCPT2 - 2 przewodowo z zasilaczem

podtgczenie prgdowego nadajnika DCPT2 - 2 przewodowo bez zasilacza

podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych tandemowych

podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych z

silnikiem 24V DC

Z503a....... podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych z sillnikiem 24V
DC

Z504a....... podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych ze
sterowaniem lokalnymi silnikiem 24V DC

Z505a....... podtgczenie wytgcznikdbw momentowych i potozeniowych tandemowych
ze sterowaniem lokalnymi silnikiem 24V DC

Z506a....... podtgczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych tandemowych z
silnikiem 24V AC

Z507a....... podtgczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych z silnikiem
24V AC

Z508a....... podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych ze
sterowaniem lokalnym i silnikiem 24V AC

Z509a....... podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych ze sterowaniem
lokalnym i silnikiem 24V AC

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
.pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
wylgcznik momentowy ,otwiera“

wylgcznik momentowy ,zamyka*“

wylacznik potozeniowy ,otwiera“

wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*“

tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwiera“
tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

silnik elektryczny

kondensator

elektromechaniczny hamulec silnika

grzatka

ochrona termiczna silnika

wylgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

TN sygnat wyjsciowy

H1. sygnalizacja koncowego potozenia ,otwarte”

H2. sygnalizacja koncowego potozenia ,zamknigte*

H3 .. sygnalizacja rezimu ,sterowanie lokalne*

SA1 .. przetacznik obrotowy z kluczem ,zdalne - O - lokalne® sterowanie
SA2... przetacznik obrotowy ,otwérz - stop - zamknij*

R, rezystancja obcigzenia
M1, KM2 styczniki rewersyjne
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Electric connection:

- to terminal board with 32 clamps, wire cross section 2.5 mmz,
-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm (1 piece),
- M16x1.5for cable diameter 6 to 10.5 mm (2 pcs).

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals.

2. Electric motors are equipped with thermal protection as standard.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legend:
connection of single potentiometer
...connection of double potentiometer

Z6a..
Z10a...... connection of CPT or electronic position transmitter - 2-wire, passive
Z41a......connection of space heater with thermal switch

Z78j....... connection of 3-phase electric motor

Z257b....connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
Z260a....connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
Z269a....connection of CPT or electronic position transmitter- 2-wire, active
Z403b....connection of torque and position switches

Z404p....connection of 1-phase electric motor

Z412r.....connection of torque and position switches with electric local controls
Z412f.....connection of torque and tandem position switches with electric local
controls

Z457b....connection of DCPT 3 position transmitter - 2-wire, passive

Z457d....connection of DCPT 3 position transmitter - 2-wire, active

Z461a....connection of torque and tandem position switches

Z502a....connection of torque and tandem position switches for 24 V DC motor

Z503a....connection of torque and position switches for 24 V DC motor

Z504a....connection of torque and tandem position switches with electric local
controls for 24 V DC motor

Z505a....connection of torque and position switches with electric local controls for
24V DC motor

Z506a....connection of torque and tandem position switches for 24V AC motor

Z507a....connection of torque and position switches for 24V AC motor

Z508a....connection of torque and tandem position switches with electric local
controls for 24V AC motor

Z509a....connection of torque and position switches with electric local controls for

24V AC motor

single potentiometer

..double potentiometer

..CPT or electronic position transmitter
..torque switch ,open”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”

..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed"”

..space heater

motor's thermal protection

space heater's thermal switch
..terminal board

..indication of ,open* limit position
indication of ,closed” limit position
indication of ,electric local control”
..rotary switch with key ,remote - 0 - electric local* control
..rotary switch ,opening - stop - closing”
reducing resistor

loading resistor

output current signals

KM1, KM2..reverse contactor



Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SO 2
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator
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\Actuator basic dimensions according to P.-1379\



Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Ksztatt MC
\Shape MC\
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Wersja sitownika SO 2 ze sterowaniem
lokalnym

\Version of SO 2 actuator with electric
local control\

232 4109
T |
| |
| | 5
| | I
| |
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|
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! ! J SO 2 -25°C/-50 °C | 198
s Temperatura
| ! Typ \Type\ \Temperature\ E1
o AN = i
LQ—I 890 Inne wymiary zgodnie z podstawowymi rysunkami
123 | T 121 | 208 wymiarowymi.
\Other dimensions according to basic dimensiona
drawings\
P-1420 P -2148/G
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\Shape AK\ \Shape MK\ \Shape AC\
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Podstawowe wymiary sitownika wg. rysunku P-1377 Podstawowe wymiary sitownika wg. Rysunku P-1377
\Actuator basic dimensions according to P-1377\ \Actuator basic):jimer{sions accordging ¥0 P-1377\
P-1452/B 114 | Max. 160
P-1452/A 64 Max. 110
W | 02 L P-1452 P-1453 P-1454
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Wyposazenie standardowe:

- Napiecie zasilania 230V AC

- Przylgcze elektryczne na liste zaciskowag
- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylgczniki potozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne

- Przytagcze mechaniczne kotnierzowe
- Grzatka z termostatem

- Ochrona termiczna silnika

- Optyczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

Terminal board connection

2 torque switches

2 position switches

2 additional position switches
Mechanical connection - flange
Space heater with thermal switch
Thermal protection of motor
Local position indicator
Manual control

Protection code IP 66 / IP 68

'a,\r;@ |

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UM 1

[ Kod zaméwienia \Order code\ 141, ] x] - Ix I x]x]x]x]/[x]x]
|
inosci 10)
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klazﬁnl:g;?:ﬁgnosm Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 P66/ 1P 6811) 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ -25°C ... +565°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia |
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC Z404t 0
220 VAC Z404t L
50 H
. z 3x400 VAC Z78s 1
Z";iigig’:fa 3x380 VAC 278s M
\To terminal board\ ) 10V AC Z404t B
60 Hz 120 VAC Z404t T
240 VAC Z404t Vv
- 24V DC 72169 A
230 VAC ZK404t 5
220 VAC ZK404t P
Na konektor 2" 50 Hz 3x400 VAC ZK78s 7
a konektor
\To connector\ 3x380 VAC ZK78s R
o 110 VAC ZK404t D
60 Hz | 120V AC ZK404t z
240V AC Z404t W
- 24V DC ZK2169g C
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220 V AC; 110/120 V AC; 24 V DC 3x400/380 V AC o
— ——— Predkos¢ v
Moment 3" Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ Moment 3" |Max. moment obcigzenia \Max. load torque\|  przestawienia
p 32 33 ; i
wylaczajacy Rezim pracy ) Praca ) \;vy_lqcz_ajqcyﬁ Rezim pracy32) Praca ¥ \Operating speed|\
\Switching-off | Otworz-Zamknij regulacyjna W'tCh'"Q{'o Otworz-Zamknij regulacyjna
torque\ \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ torque \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\
50 Hz 60 Hz
16 - 32 Nm 20 Nm 13 Nm 32-64 Nm 38 Nm 26 Nm 10 min~'[ 12min-"| A
- - - 16 - 32 Nm 20 Nm 13 Nm 20 min "'| 24 min-'| B
10 min-'| 12min-'| H
8-16N 10N 7N
" m m 8-16Nm 10 Nm 7 Nm 20min 1| 24min-| J
- - - 40 min '] 48 min-'| C
10 min-1[ 12 min-1| M
4-8Nm 5Nm 3 Nm 20 min -1 24 min-'| N
4-8Nm S Nm 3Nm 40min 1| 48min"| P
- - - 80 min '| 96 min-'| D
Obroty robocze \Revolutions\ 4145
Wyposazenie plyty sterowniczej Wylaczniki - Z potencjometrycznym S:lhemat_ M
\Control board version\ \Switches\ Bez nadajnika nadajnikiem potozenia pociaczenia
\Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Mechaniczne 1o S35 3,125+ 100 3,125; 6,25; 12,5; 25; 50; 100 Z403r/ZKA03r All v |
; . ' 4+128 4;8;16; 32; 64; 128 B Ciag dalszy na
\Mechanical control board\ $5/56 Z5756/ZK575f 46)] — | t i stroni
5+ 160 5; 10; 20; 40; 80; 160 c | nesiepnestronie
Rt S St \Next page\
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. 1SO 9223/ENISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) 1P68-10m/96 godz. 11) IP68-10m/96 hours.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizajg sie 0 0,8 x. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Momentwytaczajacy podajemy w zamdwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum torque.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min. lub 32) Bythistorque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S4-25%,
S4-25%, 90 do 1200 cykli’/h. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
temperatury otoczenia +40°C i 35% obcigzeniu maksymalnym momentem +40°C and at average loading 35% of max.torque.
obrotowym.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

| Kod zaméwienia \Order code\

1 x| -[x[x[x[x[x]/][x]x]

Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjéciowy | Schemat podiaczenia | |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c | ZK5 —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q © ¢ F
\Potentiometer\ Podwojny 2x 100 Q K
\Doublet 5320000 Z6¢ | ZK6c 5
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20mA T
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257j/ZK257] \Y
Elektroniczny pradowy 0-5mA %
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA V4
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-orzewodowo \3-wire\ 0-10V 7257k | ZK257k D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
Pradowy \Current\ %152 Bez zasilaczaa \ Passive \ | 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g I
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z7269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2. d \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M 7 zasilaczem \ Active \ preewodowo i&wire 4-20mA 7269/ ZK269r | 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza | Mocowanie/$rednica Ksztait wpustu Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Spigot/diameter\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B3 216 A
N P-1497 —1
FO7 B4 225 B
Kotnierzowe Y/55 B1 @28 Z
\Flange\ F10 N B3 220 P-1497 C
1SO 5210 F10 Y/70 C 14/028/042 P-1498 M
Fo7 &Y Y/55 &)
F10 N A Max. TR26 ~ P-1500 D
Niestandardowe \Non-standard\ GO Y/60 65) '=3N
65) E @20 EY . K
c0 Y60 c 14/928/242 R P-1498 L
Niestandardowe - 220 N
\Non-standard\ Fo7 . - 230 P-1497 5
F10 - 220 P-1498 =l
- 30 ) R
- MY (MG) 11x11 P-1499 S
64x30/4xM6 ; MK (MK) 35°/37°; 0321025 P-1499 ) | T
rOCT P 55510 - A4 (AG) 19x19 U
@104/4x@15 35°/37° % v
- AK(AK) 461028 & W

Schemat podtaczenia| § |

Wyposazenie dodatkowe
\Wiring diagrams\

\Additional equipment\

Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajgcy z danego zakresu,
\No additional equipment; adjusted to max. Switching-off torque, operating stroke adjusted to max within the range.\

A Nastawienie obrotéw roboczych na zadang ilo$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Nastawienie momentu wylgczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0| 3
G Sterowanie lokalne do temperatury -40°C \Electric local controls (only till -40°C \, Z575f, ZK575f 115
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw typ DB41 po uzgodnieniu z producentem 410

\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48;

Notes:

41) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
not stated in the order, they will be set to 12.5; 16; or 20 operating revolutions.
When required settings are out of values listed in table, ohmic value of
potentiometer will be reduced accordingly.

45) For ON-OFF duty when choosing number of operating revolutions more than 100,
please consider appropriate operating speed, so that actuator does not exceed
duty cycle S2-10 min.

46) Valid for actuator with local control.

51) Not valid for tempereture -60°C.

52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

61) Flange FO7-A up to switch-off torque of 40 Nm.

63) Valid for actuators with local controls.

65) Diameter @ 60 can be reached by turning the centring ring over.

66) Bore without a thread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.

67) Max. raising spindle 50mm.

68) Max. raising spindle 100mm.

69) Max. raising spindle 150mm.

Uwagi:

41) Wytaczniki potozeniowe S3, S4 ustawiane sg lub maksymalng ilos¢ z

wybranego zakresu. W przypadku nie podania tej warto$ci fabrycznie ustawia

sie wytgcznikina 12,5, 16 lub 20 obrotéw roboczych. Po pdzniejszych zmianach

obrotéw na inny zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki

potozenia mogg zmieni¢ sie¢ maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych

nadajnikéw.

W rezimie pracy Otworz - Zamknij przy wyborze obrotéw roboczych wigkszych

niz 100 nalezy wzig¢ pod uwage prawidtowg predkos¢ przestawienia, tak aby

nie przekroczy¢ rezimu pracy S2 - 10 min.

46) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym

51) Nie dotyczy temperatury otoczenia -60°C.

52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT 3M - elektroniczny
bezkontaktowy nadajnik potozenia.

61) Kotnierz FO7 - do momentu obrotowego 40 Nm

65) Wymiar @60 osigga sie poprzez odwrocenie pierscienia centrujgcego.

66) Otwor bez gwintu. Maksymalny gwint dla wznoszonego wrzeciona @26..

67) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 50 mm.

68) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 100 mm.

69) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 150 mm.

45)

[ nzoans T



Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ UM 1

Podtaczenie na listwe zaciskowg \Terminal connection\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

X7 & k% ok %k romwor | o OPENO
S S2 S3 0S4 S5 S | ___ __ rg LOCAL @ oS
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\ RENOTE L2 YR N
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XC 1 3 3 3 02
11 1314 16 1819 8 212223242526 9
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wl Ux 7 mE o J

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mm’ przez
maksimum 3 przepusty kablowe. W sitowniku ze sterowaniem lokalnym przez
maksimum 2 przepusty kablowe.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika F1 znajduje sie wewnatrz silnika. Patrz schematy
podigczenia Z404ti Z78s.

2. W sitowniku UM 1 z podwdjnym potencjometrycznym nadajnik potozenia
zaciski 27 i 31 wylgcznikow sygnalizacyjnych nie sg wyprowadzone na listwe
zaciskowa (patrz schemat Z403r).

Legenda:
Z5c/ZK5c ............. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
Z6¢/ZKBC ............. podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia

Z10g9/ZK10g......... elektroniczny pradowy nadajnik potozenia, CPT, DCPT 3M
- 2-przewodowo, bez zasilacza
Z78s/ZK78s......... podtgczenia silnika 3-fazowego, grzatki i ochrony termicznej
Z257j/ZK257] ....... elektroniczny nadajnik prgdowy - 3-przewodowo bez zasilacza
Z257k/ZK257Kk .....elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przewodowo bez zasilacza
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy - 3-przewodowo bez zasilacza
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przewodowo z zasilaczem
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przewodowo z zasilaczem
Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik prgdowy, CPT, DCPT 3M - 2-przewodowo
z zasilaczem
Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych
Z4041/ZK404t....... podtgczenie silnika 1-fazowego
Z575f/ZK575f ....... podiaczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
elektroniczny nadajnik pradowy
...pojemnosciowy nadajnik pragdowy (CPT)
...DCPT nadajnik pradowy
grzatka
ochrona termiczna silnika
...termostat grzatki
sygnat wyjsciowy pradowy/napieciowy
M. silnik elektryczny
R e rezystancja obcigzenia
REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytaczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru trybu
pracy na sterowaniu lokalnym
OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym
ST wytgcznik momentowy ,otwiera®
S2. ...wylgcznik momentowy ,zamyka*“
S3. ...wytgcznik potozeniowy ,otwarte*

S4. ...wylgcznik potozeniowy ,zamkniete”
S5. ...wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte*
S6. wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”
X. istwa zaciskowa

XC" ............... konektor

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. The thermal protection of the electric motors (F1) is built-in inside the electric
motors as standard. See wiring diagrams Z404tand Z78s.

2. UM 1 actuator with double potentiometric position transmitter terminals 27 and 31
of signaling switches are not connected to the strip terminal block
(See diagram Z403r).

Legend:

Z5c/ZK5c............ single potentiometer

Z6c/ZK6e ............. double potentiometer

Z10g/Z10g .. ..CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z78s/ZK78s ..connection of 3-phase electric motorand space heater

Z257j/ZK257j ....... current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/ZK257k .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK2609r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z403r/ZK403r ......connection of torque and position switches
Z404t/ZK404t.......connection of 1-phase electric motor

Z575f/ZK575f....... connection of torque and position switches and local controls

....single potentiometer

....double potentiometer

...electronic position transmitter

CPT - current position transmitter (capacitive)
DCPT - current position transmitter (magnetic)
....space heater

...motor's thermal protection

space heater's thermal switch

current / voltage output signal
...electric motor

motor’s termal protection

loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
OPEN-STOP-CLOSE ..... local control buttons
...torque switch ,open*®

torque switch ,closed”

position switch ,open*”

position switch ,closed”

additional position switch ,open®
additional position switch ,closed”
terminal board

...connector




Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UM 1
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Wyposazenie standardowe:

- Napiecie zasilania 230V AC
- Przylgcze elektryczne na liste zaciskowag

- 2 wylgczniki mome

- Ochrona termiczna

- Sterowanie reczne

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ UM 2

ntowe

- 2 wylgczniki potozeniowe

- 2 wylgczniki sygnalizacyjne
- Przytagcze mechaniczne kotnierzowe
- Grzatka z termostatem

silnika

- Optyczny wskaznik potozenia

- Stopien ochrony IP 66 / IP 68

Standard equipment:

- Voltage 230V AC

Terminal board connection

2 torque switches

2 position switches

2 additional position switches
Mechanical connection - flange
Space heater with thermal switch
Thermal protection of motor
Local position indicator
Manual control

Protection code IP 66 / IP 68

| Kod zaméwienia \Order code\ia 142 x| - [ x[ x| x[x[x]/]x]x]
|
e aci 10)
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klazetlnl:g;?:!;nosm Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +55°C C3 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C ... +55°C C4 2
Zimny \Cold\ -50°C ... +40°C C3 P66/ 1P 6811) 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropics dry and Dry\ -25°C ... +55°C C3 6
Morski \Sea\ -50°C ... +40°C C4 7
Arktyczny \Arctic\ -60°C ... +40°C C3 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
50 H 220 VAC 2404t L
Na listwe z 3x400 V AC - bez stycznikéw \without reversing unit\ 28) 77t 1
zaciskowq 3x380 V AC - bez stycznikéw \without reversing unit\ 28) M
\To terminal board\ 120 VAC T
24)
60 Hz 240V AC Z404t v
230 VAC 5
50 H 220 VAC ZKaoat P
Na konektor 2 z 3x400 V AC - bez stycznikéw \without reversing unit\ 28) ZK78t 7
\To connector\ 3x380 V AC - bez stycznikéw \without reversing unit\ 28) R
24)| 120 VAC Z
ZK404t —
60 Hz 240 VAC W
Silnik elektryczny \Electric motor\ Silnik elektryczny \Electric motor\
230/220 V AC; 120 VAC 3x400/3x380 VAC 5
Predkos¢ v
31) | Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ 31) | Max. moment obcigzenia \Max. load torque\ przestawienia
Moment Moment o
. . 32) © . 32) 33)| \Operating speed\
wylaczajacy Rezim pracy Praca wylaczajacy Rezim pracy Praca
\Switching-off | Otwérz-Zamknij regulacyjna \Switching-off | Otwérz-Zamknij regulacyjna
torque\ \ON - OFF duty\ |[\Modulating duty\ torque\ \ON - OFF duty\ [\Modulating duty\ ™ 505 60 Hz
45 -80 Nm 48Nm 32 Nm 60 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10 min~'[ 12min""| A
10 min-'| 12min"'| E
36 - 55 Nm 33 Nm 22 Nm 48 - 80 Nm 48 Nm 32Nm m!n m!n
15 min-'[ 18 min-'| B
10 min *'| 12min-'| F
24 - 40 Nm 24 Nm 16 Nm 36 - 60 Nm 36 Nm 24 Nm 15 min -'| 18 min-'| G
20 min-1| 24 min-1| C
10 min -'| 12min-'| H
18 -30 Nm 18 Nm 12 Nm 15 min *'| 18 min-'| J
18 -30 Nm 18 Nm 12 Nm 20min 7l 22 min 1 K
- - - 40 min *'| 48 min~'| D
- o N Obroty robocze \Revolutions\ 44)45) Schemat 1
Wyposazenie plyty sterowniczej Wytaczniki Bez nadainika Z potencjometrycznym podiaczenia
\Control board version\ \Switches\ \Wi inike \ nadajnikiem potozenia \Wiring diagram\
Without transmitter \With potentiometer\
Elektromechanicka s krokovou S1/SS2,/§3/S4, 1+330 1.5; 21%051%01 %;3%0; 55, Z403r/ZK403r 45| 1
a polohovou jednotkou 5/56 ; 180; Z5751/ZK575¢
S1/S2, S3/84, v v v v
\Electromechanical control board | s tandem. spinacmi 1+330 1.5;2.8; 5; 9; 16; 30; 55; Z461a/ZK4b1a | o Ciag dalszy na
with step counter unit\ \with tandem switches\ i 100; 180; 330 7575h/ZK575h %% nastepnej stronie
S13/S14 \Next page\

Uwagi: Notes:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. 1SO 9223/ENISO 12944-2. 10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) 1P68-10m/96 godz. 11) IP68-10m/96 hours.

24) Przy czestotliwosci 60 Hz podane momenty obnizajg sie 0 0,8 x. 24) Atafrequency of 60 Hz must be specified torques reduced 0.8 times.

31) Momentwytaczajacy podajemy w zamdwieniu stownie. Kiedy tego nie zrobimy 31) Required switch-off torque must be stated in the order. If not specified it is
ustawiany jest maksymalny moment z wybranego zakresu. adjusted to the maximum torque.

32) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min. lub 32) Bythistorque is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej 33) By this torque is possible to load the actuator under duty cycle S4-25%,
S4-25%, 90 do 1200 cykli’/h. Obowigzuje dla nominalnego napigcia zasilania, 90 - 1 200 cycles per hour. Valid for rated voltage, ambient temperature
temperatury otoczenia +40°C i 35% obcigzeniu maksymalnym momentem +40°C and at average loading 35% of max.torque.
obrotowym.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

| Kod zaméwienia \Order code\ 142. ] x [ - T x]x[x]x[x[ 7/ [x]x]
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia | |
\Transmitter - Feedback\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 Q B
f - Z5c¢ | ZK5¢ —
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100Q K
\Double\ 2% 20000 Z6¢ | ZK6c 1
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
Bez zasilacza 0-20 mA T
) 51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257j/1ZK257] Vv
Elektroniczny pradowy 0-5mA 2
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
transmitter\ Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA z
Elektroniczny napigciowy 51) Bez zasilacza \ Passive \ 3-orzewodowo \3-wire\ 0-10V Z257k | ZK257k D
\Electronic position transmitter\ Z zasilaczem \ Active \ P 0-10V Z260k / ZK260k R
Pradowy \Current\ %152 Bez zasilaczaa \ Passive \ | 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g I
CPT Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z7269r | ZK269r J
Pradowy \Current\ 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M Z zasilaczem \ Active \ P 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza |Mocowanie/$rednica Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Spigot/diameter\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
N B3 216 A
Fo7 B4 925 P-xxxx B
Kotnierzowe Y/55 B1/B2 228 z
\Flange\ N B3 220 P-1483 C
F10 Y/70 B1/B2 @42 P-xxxx Y
180 5210 Y170 Cc 14/028/242 P-1498 M
Fo7 ©Y Y/55 66)
F10 N A Max. TR26 _ P-xxxx D
Niestandardowe \Non-standard\ GO Y/60 65 gm
E 220 < P-xXXX K
G0 v/eo C 14/028/@42 a P-xxxX L
Niestandardowe - 220 N
\Non-standard\ Fo7 N - @30 P-1497 p
- @20 Q
F10 - 230 P-1498 R
- MC 11x11 P-1499 S
64x30/4xM6 - MK 35°/37°; 932/025 Pxoxx ) | T
FOCT P 55510 - AC 19x19 P-xxxx U
@104/4xD15 } AK 35°/37° P-xxxx 68) | V
246/028 P-xxxx ©9 | W
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia| v | v
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
Bez opisu w zamdwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajgcy z danego zakresu i 16 obrotéw roboczych. |
\No additional equipment. Adjusted to max. switching-off torque. Operating stroke adjusted to16 revolutions\
A Nastawienie obrotéw roboczych na zadang ilo$¢ \Adjustment of operating stroke for required value\ 0| 1
B Nastawienie momentu wytaczajgcego na zadang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ 0] 3
. o . . o Z575f, Z575h
G Sterowanie lokalne do temperatury -40°C \Electric local controls (only till -40°C \, ZK575f ZK575h 115
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw typ DB41 po uzgodnieniu z producentem 4]0
\Gold coated contacts of microswitches DB41, details after consulting with producer\
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code of version\:
A+B =04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48;

Uwagi: Notes:

41) Wytaczniki potozeniowe S3, S4 ustawiane sg lub maksymalng ilos¢ z 44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it is
wybranego zakresu. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia not _stated in the order, they yvill belset to 16 opeljating revolutions. When reql_Jired
sie wytgcznikina 12,5, 16 lub 20 obrotéw roboczych. Po p6zniejszych zmianach settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer will be
obrotéw na inny zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of output
potozenia mogg zmieni¢ sie¢ maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
nadajnikdw. 45) For ON-OFF duty when choosing number of operating revolutions more than 100,

45) W rezimie pracy Otwédrz - Zamknij przy wyborze obrotéw roboczych wiekszych please consider appropriate operating speed, so that actuator does not exceed
niz 100 nalezy wzig¢ pod uwage prawidtowg predkos¢ przestawienia, tak aby duty cycle $2-10 min.
nie przekroczy¢ rezimu pracy S2 - 10 min. 46) Valid for actuator with local control.

46) Obowigzuje dla sitownika ze sterowaniem lokalnym 51) Not valid for tempereture -60 °C.

51) Nie dotyczy temperatury otoczenia -60°C. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.

52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT 3M - elektroniczny 61) Flange FO7 - up to switch-off torque of 40 Nm.
bezkontaktowy nadajnik potozenia. 63) Valid for actuators with local controls.

61) Kotnierz FO7 - do momentu obrotowego 40 Nm 65) Diameter @60 can be reached by turning the centring ring over.

65) Wymiar @60 osigga sie poprzez odwrdcenie pierscienia centrujgcego. 66) Bore wi'th'out a t.hread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.

66) Otwér bez gwintu. Maksymalny gwint dla wznoszonego wrzeciona @26.. 67) Max. raising spindle 50mm.

67) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 50 mm. 68) Max. raising spindle 100mm.

68) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 100 mm. 69) Max. raising spindle 150mm.

69) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego trzpienia 150 mm.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ UM 2

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg \Terminal connection\
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Przytacze elektryczne przez konektor \Connector connection\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\
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Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mm’ przez
maksimum 3 przepusty kablowe. W sitowniku ze sterowaniem lokalnym przez
maksimum 2 przepusty kablowe.

Uwagi:

1. Ochrona termiczna silnika F1 znajduje sie wewnatrz silnika. Patrz schematy
podigczenia Z404ti Z78s.

W sitowniku UM 1 z podwdéjnym potencjometrycznym nadajnik potozenia
Zaciski 27 i 31 wytgcznikéw sygnalizacyjnych nie sg wyprowadzone na listwe
zaciskowa (patrz schemat Z403r).

2.

3. Wylgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujacy.
Legenda:

Z5c/ZK5c .. ...pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
Z6c¢c/ZK6e .. .podwdjny potencjometryczny nadajnik potozenia

Z109/ZK10g......... elektroniczny pradowy nadajnik potozenia, CPT, DCPT 3M
- 2-przewodowo, bez zasilacza
ZT78t/ZKT78t........... podigczenia silnika 3-fazowego, grzatki i ochrony termiczne;j

Z257j/ZK257j .......elektroniczny nadajnik pradowy - 3-przewodowo bez zasilacza
Z257k/ZK257k .....elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przewodowo bez zasilacza
Z260h/ZK260h.....elektroniczny nadajnik pradowy - 3-przewodowo bez zasilacza
Z260m/ZK260m...nadajnik pradowy CPT, 3-przewodowo z zasilaczem
Z260k/ZK260k .....elektroniczny nadajnik napieciowy - 3-przewodowo z zasilaczem
Z269r/ZK269r ...... elektroniczny nadajnik pradowy, CPT, DCPT 3M - 2-przewodowo
z zasilaczem
Z403r/ZK403r ...... podigczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych

Z404t/ZK404t........ podigczenie silnika 1-fazowego

Z575f/ZK575f....... podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych ze
sterowaniem lokalnym

ZK575h/ZK575h ..podtgczenie wytgcznikébw momentowych, potozeniowych
tandemowych i sterowania lokalnego

B1 pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
B2. ...podwojny potencjometryczny nadajnik potozenia
B3... ...elektroniczny nadajnik prgdowy

B3a. ...pojemnosciowy nadajnik pragdowy (CPT)

B3b. ...DCPT nadajnik pradowy

E1. ...grzatka

F1. ...ochrona termiczna silnika

F2 ... ..termostat grzatki

1/U.. sygnat wyjsciowy pradowy/napieciowy

M. ... silnik elektryczny

R, rezystancja obcigzenia

L

REMOTE-OFF-LOCAL (Zdalne-Wytaczone-Lokalne) ... Przyciski wyboru trybu
pracy na sterowaniu lokalnym

OPEN-STOP-CLOSE (Otworz-Stop-Zamknij) ... Przyciski na sterowaniu lokalnym

wytgcznik momentowy ,otwiera“

wytgcznik momentowy ,zamyka*“

...wytgcznik potozeniowy ,otwarte*

...wylgcznik potozeniowy ,zamkniete”

wytgcznik sygnalizacyjny ,otwarte”

wytgcznik sygnalizacyjny ,zamkniete”

istwa zaciskowa

konektor

Electric connection:

to terminal board with 32 terminals, wire cross section max. 2.5 mm?>.

The actuators without local control can be equipped with maximum 3 cable glands.
The actuarors with local control can be equipped with maximum 2 cable glands.

Notes:

1. Thermal protection of single-phase electric motors (Z404t) is standartly build-in in
electric motor on the neutral cable. In case of 3-phase electric motor version with
thermal protection, itis leaded to the terminals 5 and 6 (Z78t).

2. In case of version UM 2 equipped with the double resistance transmitter, terminal
connectors 27 and 31 of the additional position switches have not been taken out.

3. Torque switching is not fitted with mechanical interlocking device.

Legend:

Z5c/ZK5c... single potentiometer

Z6c¢c/ZK6e ... ...double potentiometer

Z10g/Z10g .. ...CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, passive
Z78t/ZK78t.. ...connection of 3-phase electric motorand space heater
Z257j/ZK257j .......current electronic position transmitter, 3-wire, passive
Z257k/IZK257k .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, passive
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active

Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active

Z260k/ZK260K .....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z269r/ZK2609r ...... CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z403r/ZK403r ...... connection of torque and position switches

Z404t/ZK404t....... connection of 1-phase electric motor

Z461a/ZK461a..... connection of torque and tandem position switches

Z575f/ZK575f....... connection of torque and position switches and local controls

Z575h/ZK575h ....connection of torque and tandem position switches with electric
local controls

...single potentiometer

double potentiometer

electronic position transmitter

CPT - current position transmitter (capacitive)
DCPT - current position transmitter (magnetic)
space heater

motor's thermal protection

space heater's thermal switch

current / voltage output signal

electric motor

motor’s termal protection

L ...loading resistor
REMOTE-OFF-LOCAL ... local mode selection button
..... local control buttons
torque switch ,open*

...torque switch ,closed*”

position switch ,open*”

position switch ,closed”

....additional position switch ,open*
...additional position switch ,closed”
tandem position switch ,open*

tandem position switch ,closed"
...terminal board

connector
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ UM 2

IS0 5210 - FO7 - N - .
ISO 5210 - F10 = N - ..

113 15

115 187

222

EE\
I
I
i
:

M20x1,5-6H

|
@200

56 max.

M20x1,5-6H

|
Il
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \Electric multi-turn actuator\

Wymiary sitownika UM 2 ze sterowaniem lokalnym
\Dimensional drawings UM 2 with local controls\

Nie dotyczy tego typu
\Do not valid for this type\

- X0%0]

158

452 380
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czny wieloobrotowy\ Electric multi-turn actuator MO 3- 1-fazowy

Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings \ MO 3

312
297
188 174 -
e Rurka ochronna do wznoszonego trzpienia
58 \Protection tube for rising stem\
218 N E———
126 Sterowanie Iokalne* 174 110
D \Local control\
/T\;
1 lﬁ —r— _
| o 3
. M25x1,5 ©
D ©
8 _ 3 —; '— — {:
S T
i . 3
OO P 2
S I . Vo) Detal D
{g’ :: : ct:?c:r\ ™~ Wykonanie dla wznoszonego trzpienia
\Version for non-rising stem\
**2xM25
p S 4xd4
|
3xM10 | '

— ==y
. : ™ B
‘rl /l}\*@ o IS¢ Trzpien kota recznego
[E&' ! \Handwheel shaft\
o | T i | = — |- —
& | IR
8O 9.5
1
\ ]
© 49 61 18

* Nie jest czescig standardowego wyposazenia. \Not included as standard\
** Dotyczy wykonania z przytgczem konektorowym. \Valid for connector version only\

Li - wysokos¢ rurki ochronnej wedtug zamowienia \Li - lenght of tube on request\ P-1012d

Rozmiary przytaczeniowe kotnierzy (d3, d4, d5, d6, ...) sg podane w oddzielnych rysunkach wymiarowych.
\Mounting dimensions of flange (d3, d4, d5, d6, ...) are given in independent dimensional drawings.

Ksztait A| Shape A | Max. TR26| Ksztatt A| Shape A | Max. TR32‘ Ksztalt B1| Shape B1
Max. — Max.
F10 | 100Nm TN F10 | 100 Nm F10
2| 5
/ | F14

‘\"1"/’ ! N T
@d6 |
dila o
\
1 i ﬁ/ B
- | !
! 2 | %
\ | {

=\

h1

L ] ‘ 2| < / gds | = < \
= gd5 Zxda od2 od2 Zxda

| Fas
gii \LZxd4 @d3 gg?
= @d1
P-1848 a1 P-2027/A/B P-1849/A/B
P-1849/B B1 F10 12 | 125 | 70 | 102 |4xM10 42 35 3 4 17 80 50 |45.3 Uwaga: Gwint wznoszonego wrzeciona d5 podajemy w zaméwieniu stownie.
P-1849/A | Bf F10 | 12 [125] 70 [ 102 [4xM10] 42 | 28 | 3 | 4 | 17 | 80 | 50 |453| ‘Note:Thethread ofrising stem d5 specify in order.\
P-1849 B1 GO | 12 | 125| 60 | 102 [4xm10] 42 28 | 3 | 3 | 26 | 80 | 50 |453
P-2027/A| A F14 - | 175 [ 100 | 140 [4xm16|max. TR32| 35 | 4 | 4 | 26 |127| - | -
P-2027/B| A F10 - | 125 70 | 102 [axm10|max. TR32| 35 | 4 | 4 | 26 |127| - | -
P-1848 A F10 | - | 125 70 | 102 [4xM10|max. TR26] 28 | 3 | 8 | 17 | 80 | - | -
P-1848 A GO - | 125 60 | 102 |[4xM10|max.TR26] 28 | 3 | 8 | 17 | 80 | - | -
\\‘g e \gi?sg\ ﬁ;‘gz\ b | d1 | d2 | d3 | zxda d5 & | h | ht|h3| L |L1]|t
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MO 3 - 1-fazowy

Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

P-2023

P-1853

Kszta B1/82[Shape B1/B2| Ksztatt B3|Shape B3| Ksztat B3|Shape B3|
F14 F10 F14
@ds
= 2ds5
" -
O
P ) T
|
! H
hr \ i
, ~ ! 2 i | i 5
I\ f | ! ! |
NN - ‘ d2 2 i i
‘ b = gdS N 2xae = : ;
[s2}
< /. @d1 < / 2d2
= — @d3
- / = e Zxd4 =
Zxd4 —/| @d3
P-2028/A/B 2at P-1103/03 P-2067
Ksztatt C| Shape C ‘ Ksztalt C| Shape C ‘ Ksztatt C| Shape C |
F10 ’\ a F14 F14
LB
@d7
@d6 *
A, i T ] N
- i ‘ A
o 1N
2 % - 175
14! \_ 2
=i T \\ < Zxd4 | £ [
=} X -1 bl
< J Zxd4 ,1 N ! k 4]
F< ~
2d3 < ga7 N—zxd4
2d1 @d2
@d3
@d1
P-1103/01, 04

Ksztatt \Shape\ A4, FOCT P 55510 |

100

Nt

Ksztatt \Shape\ AK, TOCT P 55510‘

Ksztatt \Shape\ B (B), FOCT P 55510‘

o o
o o
-~ -~ %
A-AQ.
I
T | A-pA @28 - kod 5 \code 5\
4xD15 @32 - kod 7 \code 7\
~ ol ~ |
%) a ) ]
o
o R D%,t |
(2] o
2 @46 i ®
2104 270
P-1376b1 P-1376b2 il P-2066/A 2108
P-1853 C F14 - 20 | 175 | 100 | 140 [4xM16]| - 28 60 4 2 12 20 - - -
P-2023 C F14 - 20 | 175 | 100 | 140 |4xM16| - 35 52 4 4 8 27 - - -
P-1103/04 C F10 - 14 | 125 | 70 | 102 |4xM10| - 35 52 3 4 10 27 - - -
P-1103/01 C F10 - 14 | 125 | 70 | 102 |4xM10| - 28 40 3 2 10 20 - - -
P-2067 B3 F14 8 - 175 | 100 | 140 |4xM16[ 30 - - 4 - - 27 - 69 |[33.3
P-1103/03 B3 F10 6 - 125 | 70 | 102 [4xM10| 20 - - 3 - - 20 - 55 |22.8
P-2028/A B2 F14 14 - 175 | 100 | 140 |4xM16| 45 35 - 4 4 - 30 | 154 | 60 |64.4
P-2028/B B1 F14 18 - 175 | 100 | 140 [4xM16| 60 35 - 4 4 - 30 [ 154 | 60 |64.4
Wersja Ksztatt | Kotnierz
\Wersion\ | \Shape\ | \Flange\ b b1 d1 d2 d3 | Zxd4 | d5 d6 d7 h h1 h2 h3 L L1 t
7 REGADA




Ksztalt D| Shape D | b Ksztatt D| Shape D ‘
F10 F14
At
|
T T Vv I
| : 1
=\ i |
~ © : I
| < ! i
L T T . 2]
- # 1 I i P
‘ \Zxd4 * i
9 5 o < T ‘ Zxd4
| !
rsy I
‘ = S 9 i
: !
@d2 !
f
3d3 ad2
@d1 243
@ad1
P-1103/02 P-2024
4-zab | 4-tooth ‘ 4-zab | 4-tooth |
F10 F14
Zab Zab
\tooth\ \tooth\
ad7 Jd6
d6é
9] A I
A T i
T ‘ i
| i i
o @ I 1 < ! |
H | | H [se]
f q | <
E= < T
- r = 1
= S g —Zxd4
@d2 242
2d3 243
ad1
ad1
P-1102/01-04 P-2029
P-2029 4-zgb \4-toth\ F14 - 45° | 45° | 175 | 75 | 140 |4xM16| 35 | 52 13 2 10 | 27 - - - -
P-1102/04 | 4-zgb \4-toth\ F10 - 45° | 45° | 125 | 62 | 102 |4xM10| 35 | 52 11 2 10 | 20 - - - -
P-1102/03 | 4-zgb \4-toth\ F10 - | 45° | 45° | 125 | 62 | 102 |4xM10] 28 | 40 | 11 2 10 | 20 - - - -
P-1102/02 | 4-zgb \4-toth\ F10 30° | 60° | 125 | 62 | 102 |4xM10| 28 | 40 11 2 10 | 20 - - - -
P-1102/01 | 4-zgb \4-toth\ 280 - 30° | 60° | 125| 62 | 80 |4xM10| 28 | 40 | 11 2 10 | 20 - - - -
P-2024 D F14 8 - - 175 | 100 | 140 |4xM16| - 30 4 - - 27 | 63 | 70 | 76 | 33
P-1103/02 D F10 6 - - 125 | 70 | 102 [4xM10| - 20 3 - 20 | 45 | 50 | 55 [225
P-1103/02 D GO 6 - - 125 | 60 | 102 |[4xM10| - 20 3 - - 20 | 45 | 50 | 55 [22.5
Wersja Ksztatt Kotnierz
Wersion\ \Shape\ \Flange\ b z M d1 d2 | d3 | Zxd4 | d6 | d7 h h1 h2 h3 L3 L4 L5 t
Cl
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